AD5RI...

ADS5RI... VALVOLE AD INVERSIONE AUTOMATICA
A cCOMANDO IDRAULICO CETOP 5

Questo tipo di valvole sono caratte-
rizzate da un funzionamento comple-
tamente oleodinamico che, sfruttando
la salita di pressione dellimpianto,
realizzano una inversione automatica
e continua dell'utilizzo. La commuta-
zione avviene quando la pressione del
sistema superala pressione ditaratura
delle valvole di inversione e pertanto
anche in posizioninon predeterminate.
Occorre regolare la valvoladimassima
pressione generale, a fine corsa del

Pressione max.di esercizio 320 bar
Pressione max. sullavia T 160 bar
Pressione minima consigliata 15 bar
Portata max. 70 I/min
Portata minima 6 I/min
Campi di regolazione: Molla 1 15 + 50 bar

Molla 2 20 + 140 bar

Molla 3 50 + 320 bar
Viscosita fluido 10 + 60 mm?/s
Temperatura fluido -20°C + 75°C

Livello di contaminazione max. classe 10 secondo
NAS 1638 con filtro B,.>75

ci.Iindro,.a}I 30% superiore di quella| pggo 5,4 Kg
di esercizio.
La pressione di taratura delle valvole
Cobice b1 ORDINAZIONE suII’ln\gertltore, devg essere inferiore SIMBOLO IDRAULICO
del 15% della pressione della valvola
Distributore di massima generale, e superiore
del 15% alla pressione massima di —
(5 )| CETOP5NG10 esercizio. SR
Nota:perl'azionamento del’emergen- r @ bl *@ 1
Inversione automatica za manuale occorre una pressione | |
; ; minima di 3 bar sull'attuatore. L ¥
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@ Schema A PT B
@ Nessuna tensione
@ Campi di regolazione: PERDITE DI CARICO
1= 15+ 50 bar . PLA
2= 20 + 140 bar P-B
3 = 50 + 320 bar 5 7
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@ 00 = N_essuna variante - AT
V1 = Viton S /BT
Q
@ N° di serie <.
, ol
1
0 Ead
Prove eseguite con olio minerale alla tem- 0 10 20 30 4 s & 70
peratura di 40°C con viscosita di 46 mm?/s. Q (I/min)
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M6x40 in materiale min. 8.8 di appoggio . o 03]
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