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sibile basare alcun procedimento legale su tale
materiale. Dana Motion Systems Italia S.rl. non
sara responsabile per informazioni e specifiche
che possano indurre ad errori o errate inter-
pretazioni. Data la continua ricerca tecnologica
volta a migliorare le caratteristiche tecniche
dei nostri prodotti, Dana Motion Systems Italia
S.rl. siriserva il diritto di apportarvi senza alcun
preawiso le modifiche che riterra opportuno. E’
vietata la riproduzione anche parziale senza la
specifica autorizzazione scritta di Dana Motion
Systems Italia S.r.l. Questo catalogo sostituisce
i precedenti.

L'utilizzo dei prodotti riportati su questo cata-
logo deve essere effettuato nel rispetto dei li-
miti di funzionamento riportati nelle specifiche
tecniche, valutando il tipo di applicazione e le
condizioni di funzionamento normali o in caso di
avaria, in modo da non pregiudicare la sicurezza
di persone e/o cose.
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INFORMAZIONI TECNICHE

INTRODUZIONE VISCOSITA OLIO IN FUNZIONE DELLA TEMPERATURA

Leggere attentamente queste istruzioni prima dell'installazione. Tutte le ope- ~ "E mm?s

razioni devono essere svolte da personale esperto e qualificato seguendo le 2000
istruzioni. 100010
500 5000
Lutilizzatore deve periodicamente verificare la presenza di corrosione, Sporco, s [
lo stato di usura ed il corretto funzionamento delle valvole. 290. 11500
1000
100_|800
Rispettare sempre prima le prescrizioni della scheda tecnica della 7 [*®
400
valvola. 40 |00
200
FLUIDO IDRAULICO 201150
100
Osservare le prescrizioni della pagina di catalogo della valvola. Usare sola- 4, |, 4&0'3‘0,
mente olio minerale (HL, HLP) in accordo alla norma DIN 51524. L'uso di fluidi 2.1 NS ’""@
diversi potrebbe causare malfunzionamenti della valvola. et @1%, D)
L ¥
4 |30 o"n ?vl N
N T ve
VISCOSITA , = 2
—————— 20
Osservare le prescrizioni della pagina di catalogo della valvola. La viscosita 15
dell’olio deve essere compresa nell’intervallo da 10 mm?%/s a 500 mm?/s. . 5
Viscosita consigliata 46 mm?/s (32 mm?/s per valvole a cartuccia) 15 ]
9
Tabella 1: Gradi di viscosita 1SO ELl
Viscosita Limiti viscosita e
Grado di cinematica cinematica 115
viscosita media mm?/s @ 40°C j’s
mm?/s @ 40°C ; 12
/ min. max. 35
ISOVG 10 10 9.00 11.0 3
12 1280
ISO VG 15 15 135 16.5
20 {15 10 5 0 5 10 15200 25 30 {40 50 | 60 70 8 90 foo 110 °C
IS0 VG 22 22 19.8 24.2 o 70’ 100" 130 140 2000 ‘210 °F
IS0 VG 32 32 28.8 35.2
1SO VG 46 46 414 50.6 CONTAMINAZIONE
1S0O VG 68 68 61.2 74.8
1S0 VG 100 100 %00 110 La principale causa di guasti e malfunzionamenti degli impianti oleodinamici
: & I'eccessiva contaminazione del fluido. Le particelle abrasive che circolano

nel fluido provocano I'usura o il bloccaggio delle parti in movimento con con-

= Valori usati nel grafico “Viscosita olio in funzione della temperatura” . .
seguente malfunzionamento dell’impianto.

TABELLA DI CONVERSIONE SSU/°E/mm?¥s Per garantire I'affidabilita e una lunga durata a tutti gli organi oleodinamici
dell'impianto si raccomanda di mantenere il livello di contaminazione del flu-

ido ai valori indicati nella pagina di catalogo della valvola.

20000 600 — 5000
15000 — — 500 4000 , T . o
10000 400— 200 | 3000 E' necessario assicurarsi che il fluido idraulico sia ad un livello di pulizia ade-
500 2000 — guato anche prima del riempimento del circuito idraulico, facendo partico-
5000 —| — 1500 lare attenzione alla prima fase di funzionamento di un nuovo impianto dove
— 150 1000 — generalmente I'olio raggiunge i livelli massimi di contaminazione dovuti al
| 000 100 — flussaggio dei componenti, dal rodaggio della pompa, ecc.
1500 — L 5o 400 | 500 Il livello massimo di contaminazione ammesso in accordo a ISO 4406:1999 ¢
| 1000 40 — — 300 specificato sulla scheda tecnica della valvola.
500 — 20 — L 100 Lo standard ISO 4406:1999 esprime la contaminazione con tre numeri che in-
— 400 10 dicano rispettivamente il numero di particelle di diametro uguale o superiore
300 — 50— 40 a4 um, 6 pm e 14 ym, contenute in 1 ml di fluido.
— 200 5— 30
150 — L 4 Nella seguente tabella si riporta un'indicazione dei livelli di contaminazione
L 100 ] — 20 raccomandati e la corrispondenza con la norma superata NAS 1638 a scopo
3
50 — L, 10— informativo.
— 0 — 1 — 0
SSuU °E mm?/s
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INFORMAZIONI TECNICHE

Tabella 2: Livelli di contaminazione raccomandati

Filtrazione olio raccomandata
Classe di contaminazione | Filtrazione
. NAS 1638 | nominale
15044061999 ) o k)

Tipo di sistema
Tipo di valvola

Sistemi o componenti operanti ad ALTA
pressione > 250 bar (3600 psi).

CICLI AD ALTA FREQUENZA.

Sistemi con componenti FORTEMENTE
sensibili ai contaminanti.

Sistemi o componenti operanti a MEDIA/
ALTA pressione.

Sistemi con componenti
MODERATAMENTE sensibili ai
contaminanti.

Sistemi 0 componenti operanti a BASSA
pressione < 100 bar (1500 psi).

CICLI A BASSA FREQUENZA.

Sistemi con componenti
SCARSAMENTE sensibili ai
contaminanti.

18/16/13 7-8 5

19/17/14 9 10

20/18/15 | 10-11 20

* Classe di contaminazione NAS 1638: determina la quantita totale di particelle di
diveso diametro contenute in 100 ml di fluido.

** Filtrazione assoluta: & una caratteristica di ogni filtro, identifica la dimensione (in
micron) delle particelle pit grandi che possono attraversare il filtro.

TEMPERATURE DI ESERCIZIO

Temperatura ambiente: da -25°C a +60°C

Temperatura del fluido (con guarnizioni NBR): da -25°C a +75°C

Rapidi cambi di temperatura possono pregiudicare la prestazione della valvola
e la sua durata di vita, per cui & necessario proteggere il prodotto da tali eventi.

GUARNIZIONI

Gli 0-Rings montati sulle valvole normalmente sono in materiale Acrilo-nitrile Bu-
tadiene (NBR). Anche gli anelli antiestrusione impiegati per proggere gli O-Rings
sono in NBR, oppure in alcuni casi in PTFE. Entrambi gli O-Rings e gli anelli antie-
strusione sono adatti all'impiego per gli intervalli di temperatura indicati sopra.
Nel caso che la temperatura del fluido di lavoro sia > 75°C, occorre impiegare
guarnizioni in FKM (identificate con la variante "V1").

ALIMENTAZIONE ELETTRICA

dissipazione del calore adeguati. Le bobine difettose possono essere sosti-
tuire solamente da altre nuove, intercambiabili, testate della stessa qualita
del componente originale. Prima di rimuovere una bobina, la tensione deve
essere disconnessa. Durante la sostituzione della bobine, ricordare di inserire
gli 0-Rings che impediscono le inflitrazioni di acqua.

INSTALLAZIONE

La superficie di montaggio deve avere la finitura specificata nella pagina di
catalogo della valvola: ad esempio per valvole Cetop e richiesta Ra < 1.6pm
e planarita < 0.03 mm su 100 mm di lunghezza. Normalmente nelle valvo-
le a cartuccia, per i diametri di tenuta delle cavita, & richiesta una rugosita
Ra < 1.6um. La superficie e le aperture nell'interfaccia di montaggio devono
essere esenti da impurita e sporco. Assicurarsi che gli 0-Rings siano corret-
tamente inseriti nella loro sede. Le viti utilizzate per il fissaggio della valvola
devono essere conformi alle prescrizioni di dimensione e classe di resistenza
specificate a catalogo, e devono essere avvitate con la coppia di serraggio
prescritta. Completare quindi il collegamento elettrico. Per lo schema di col-
legamento e la assegnazione dei pin, fare riferimento al catalogo.

USO E MANUTENZIONE

Durante I'uso & obbligatorio rispettare i limiti di impiego indicati a catalogo.
Con frequenza stabilita in base alle condizioni di uso, verificare la pulizia, lo
stato di usura, eventuali segni di frattura ed il corretto funzionamento della
valvola. Se gli 0-Rings sono danneggiati, sostituirli con altri forniti dal pro-
duttore. Per assicurare nel tempo le migliori condizioni di lavoro & necessa-
rio controllare con frequenza I'olio ed eseguire la sua periodica sostituzione
(mediamente dopo le prime 100 ore di lavoro, poi ogni 2000 ore o comunque
almeno una volta all’anno).

Attenzione: tutte le operazioni di installazione e manutenzione devo-
no essere eseguiti da personale tecnico qualificato.

TRASPORTO E CONSERVAZIONE

La valvola deve essere maneggiata con cura per evitare danneggiamenti cau-
sati da impatti, che potrebbero compromettere I'efficienza.

In caso di immagazzinamento, mantenere la valvola in un ambiente asciutto e
proteggerla dalla polvere e da sostanze corrosive.

Nel caso di immagazzinamento per un tempo superiore a 6 mesi, riempire la
valvola con fluido idraulico per preservarne i componenti interni, e sigillarla.

Le bobine delle elettrovalvole sono progettate per operare in sicurezza con
tensioni comprese tra £10% della tensione nominale alla temperatura am-
biente massima di 60°C. La combinazione di temperatura molto elevata con
la contemporanea sovratensione potrebbe portare ad un sovraccarico della
bobina. Pertanto & sempre consigliabile mantenere un livello di tensione e

GARANZIA E CONDIZIONI DI FORNITURA

Per le condizioni generali di fornitura, si prega di consultare lo specifico con-
tratto di vendita, oppure il documento “Condizioni generali di vendita” 0P
7-2-05. Scaricabile dal sito: www.brevinifluidpower.com.

TABELLA DI CONVERSIONE UNITA" DI MISURA

Tipo Unita S.I. Unita S.I. Alternative Fattore di conversione
kilogrammo forza (kgf) 1kgf=9,807 N
2
Forza Newton (N) legm/s’] punto di forza (1bf) [bf/s?] 119t = 4,448 N
millimetri (mm) [10 m] pollice (in) 1in=254mm
Lunghezza metro (km) [1000 m] yard (yd) [3ft] 1m=1,0936 yd
kilometro (km) [1000 m] miglio (mile) [1760 yd] 1 mile = 1,609 km
Coppia Newton metri (Nm) pound force.feet (Ibf ft) 1 Ibf.ft = 1,356 Nm
) cavallo potenza (hp) 1kW=1,341 hp
Pot kiloWatt (kW 1000 N
otenza oWatt (kW) [ s} metric horsepower (CV) 1kW=1,36 CV
bar 1 MPa =10 bar
Pressione MegaPascal (MPa) [ N/mm?] psi (Ibf/In2) 1 MPa = 145 psi
ton/f/Inz 1 ton/f/In2=15,45 MPa
. ) . UK gal/min 1 UK gal/min = 4,546 |/min
Portata itro/minuto (i min) US gal/min 1 US gal/min = 3,785 I/min
Temperatura Gradi Celsius (°C) Farenheit (°F) 1°F =1,8 °C+32
6
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SIGLE

AP ATTACCO ALTA PRESSIONE
AS ANGOLO DI SFASAMENTO
BP ATTACCO BASSA PRESSIONE
C CoRrsA (Mm)
CH CHIAVE ESAGONALE
CH CHIAVE AD ESAGONO INTERNO
DA DEecADIMENTO DI AMPIEZZA (DB)
Dp  DIFFERENZIALE DI PRESSIONE (BAR)
F Forza (N)
1% CoORRENTE (A)
M ATTACCO MANOMETRO
NG NumERO GIRI PomoLo
OR ANELLO DI TENUTA
P PRESSIONE DI CARICO (BAR)
PARBAK ANELLO ANTIESTRUSIONE
PL COLLEGAMENTO PARALLELO
Pr PRESSIONE RIDOTTA (BAR)
Q PORTATA (L/MIN)
Qp PORTATA POMPA (L/MIN)
SE SPINA ELASTICA
SF SFERA
SR COLLEGAMENTO IN SERIE
X PiLoTAGGIO
Y DreENAGGIO

CONTROLLO DIREZIONE

CETOP 2/NG04
CETOP 3/NGO06
CETOP 3

Prodotti secondo direttiva
ATEX 2014/34/UE

CETOP 5/NG10

CETOP 5/NG10
Alte prestazioni

Valvole ad inversione
automatica

Valvole pilotate
e basi di montaggio

Selettori di flusso
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CETOP 2/NG04

PRoDOTTI SECONDO
DiretTiva ATEX 2014/34/UE

VALVOLE AD INVERSIONE
AUTOMATICA

INTRODUZIONE ALLA

ConTRoOLLO DIREZIONE CETOP 2 Cap. | ¢ 2
AD2E... Cap.| 4
BosINE A09 IN DC Cap. | 4

CETOP 3/NGO06

ConTroLLo DIREZIONE ADCS3... Cap.| ¢ 5

DiretTiva ATEX 2014/34/UE Gl 22

AD3XD... Car.| ¢ 25

AD3XG... Car. 1 ¢ 29
CETOP 5/NG10

BosINE A09 IN DC Cap.| o 7

AD3I... Cap.| © 46
ADS5I... Cap. | ¢ 47
ADBSRI... Cap.| » 48
AD5RI... Cap.| * 49

V ALVOLE PILOTATE
E BASI DI MONTAGGIO

CETOP 3

ControLLO DIREZIONE CETOP 5 Cap.| * 33
ADSE... Cap.| * 36 ADPH5... Cap. 1 * 50
ADS5E...J* E AD5E...Q5 Cap.1 387  ApHs5... Cap.| » 53
AD50... e AD5D... Cap.1 » 38 pBgH5... Cap.| * 56
ADS5L... Capr.1 39  ADH7.. Cap.| ® 57
BosiNe A16 IN DC Cap.l = 40 BSH7... Capr. 1 ¢ 60
SoLenoibl K16 INn AC Cap.l » 41  ADHS... Cap.| » 62
BSHS... Cap.| * 65
ALTE PRESTAZIONI
CETOP 5/NG10 SELETTORI DI FLUSSO A SEI VIE

o~

ConTroLLo DIREZIONE CETOP 3 Cap.| * 8
ADSE... Cap. | * 11
AD3E...J* Cap. |l 12
AD3V... Cap.| » 14
AD3L... Cap. 1 ¢ 15
ALTRI comanpl CETOP 3 Cap.| » 16
AD3P...E AD30... Cap.| » 17  ConTroLLO DIREZIONE ADP5E... Cap.1 * 41 5D 046... "SeTroRE MOBILE" Car.l » 66
AD3M...e AD3D... Cap.l » 18  SoLenoioi D19 n DC Cap.l * 41 oDLO66... "SETTORE MOBILE" Cap.| * 68
Bosine D15 in DC Cap.l * 19  ConTRoLLO DIREZIONE ADP5V... Cap.1 © 43  ADL066... "SETTORE MOBILE" Car.| * 69
SoLenoibl B14 N AC Cap.1 « 19  SoLenoii D19 in DC Cap.| » 45  BDLO66... "SETTORE MoBILE" Cap.| » 70
CONNETTORI STANDARD Cap.| * 20 CDL106... "SETToRE MOBILE" Cap.| o 71
VarianTi LE peEr ADC3/AD3 Cap. | o 21 ADL106... "SETTORE MOBILE" Cap.| o 72
LVDT Cap.| o 22 BosiNe IN DC A09 E D15 Cap.1 ¢ 73
BosiNe IN DC A16 E 40W Cap. | » 74
e BREVINI
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CETOP 2/NG04
AD2E... Car. 1 ¢ 4
Bogine AQ9 in DC Car. 1 ¢ 4
CONNETTORI STANDARD Capr. 1 ¢ 20

ConTRoLLO DIREZIONE CETOP 2

Le valvole di controllo direzione NG04, predisposte per montaggio a piastra con superficie di
attacco a norme UNI ISO 4401 - 02 - 01 - 0 - 94 (ex CETOP R 35 H 4.2-4-02), sono caratte-
rizzate dalle dimensioni piu ridotte esistenti sul mercato nella loro categoria, pur mantenendo
prestazioni di assoluto interesse.

L'impiego di solenoidi in bagno d'olio consente una soluzione costruttiva particolarmente
silenziosa, I'eliminazione di tenute dinamiche e I'accettazione diimportanti livelli di contropres-
sione sul canale di scarico. Il cannotto del solenoide é avvitato direttamente al corpo valvola,
mentre la bobina € tenuta in posizione mediante ghiera di bloccaggio.

La particolare cura dei canali di passaggio con il corpo di fusione e l'esecuzione a 5 camere
hanno permesso un'ottimizzazione dei cursori elevando considerevolmente i limiti di impiego
con accettabili cadute di pressione (Ap).

Le posizioni di riposo del cursore sono realizzate tramite molle che lo ricentrano al cessare
dell'impulso elettrico. | solenoidi sono costruiti a norme DIN 40050 sono alimentati tramite
connettori a norme DIN 43650 ISO 4400, che opportunamente assemblati, garantiscono un
grado di isolamento IP65.

L'alimentazione elettrica avviene attraverso connettoria norme DIN 43650 ISO 4400 (versione
standard). Su richiesta sono disponibili le seguenti varianti: connessioni AMP Junior; bobine
con fili, con o senza diodo integrato; e connessioni Deutsch con diodo bidirezionale integrato.
L'alimentazione e possibile nelle pit comuni tensioni, sia continue che alternate (con l'uso
del connettore con raddrizzatore).

Si consiglia I'utilizzo di olii minerali idraulici secondo DIN 51524 e si raccomanda di dotare
I'impianto di un filtro che assicuri un livello di contaminazione massimo classe 10 secondo
NAS 1638, B,.>75.
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PERDITE DI CARICO

" 1 2 Tipo di Passaggi
// / cursore| P 5A [P5>B|AST|IBST|PST
18 WA 3 01 4 4 6 6
6 P 02 6 6 7 7 5
4 LS 4 03 4 4 7 7
%\12 /s 5 04 1 1 2 2 3
Q1 77 6 05 6 6 4 4
S 2 » 7 7 66 5 5 5 7
06 5 5 7 5
4 15 4 4 4 4
21— 16 5 5 6 6
0 —= 20* 5 5 6 6
0 2 4 6 8 10 12 14 16 18 20
Q (Iimin) Curve No.

* = con magneti eccitati

Nel diagramma a fianco sono rappresentate le curve delle perdite di carico per i cursori di
normale impiego. Il fluido impiegato € un olio minerale avente viscosita 46 mm?/s a 40° C; le
prove sono state eseguite ad una temperatura del fluido di 40°C.
Per portate superiori a quelle riportate nei diagrammi le perdite di carico saranno espresse
dalla relazione che segue:

Apl =Ap x (Q1/Q)?

dove Dp sara il valore delle perdite di carico per una determinata portata Q rilevabile dal
diagramma, Apl sara il valore delle perdite di carico per la portata Q1 da voi utilizzata.

Cobice pbi ORDINAZIONE

>

w * * * * N

Distributore

CETOP 2/NG04

Tipo di comando

Cursori (tabelle a seguito)
Montaggio (tab.1 a seguito)
Tensione (tab.2 a seguito)
Varianti (tab.3 a seguito)

N° di serie

[ ]
N
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ConTRoOLLO DIREZIONE CETOP 2

TaB.1 - MonTAGGI TAB.3 - VARIANTI CURSORI STANDARD
STANDARD Variante Codice DuE soLENOIDI CENTRAGGIO A MOLLE MonT. C
C 24nlo]Blg Nessuna variante (senza connettori) S1(*) Tipo di - Ricoprimento | Posizione di transito
Viton SV(*) cursore
Emergenza manuale ES(*) o1 + ST
D H‘HEI‘B Emergenza rotante P2(*) (**) evabdEilS LIHU
Connessione AMP Junior AJ(*) B—
. " 02 - \
E E‘Eﬂ Bobina con fili (250 mm) FL evabdisliliie AIHHIHT
Bobina con fili (130 mm) e diodo integrato LD AT
= [0][Blg Connessione Deutsch e diodo bidirez. int.  CX 03 AT * BANIE
Bobina 8W (solo 24V) 8W —
SPECIALI (CON MAGGIORAZIONE) . .. Lo L 04* A ) MI‘LHJ‘[
Altre varianti disponibili a richiesta.

X RAVAIRIE
(*) Bobine con connessione Hirschmann e AMP Junior -

. : : TITTTL
H =7 10[B] fornite senza connettori. | connettori possono essere 66 X + T

ordinati separatamente, Capr. | ¢ 20

&

| (**) Emergenza P2 chiave 22 con forza di serraggio 06 | eAXIEITIRg ’ DAISISIEE
6+9 Nm /0.6 + 0.9 Kgm max.
L &0[Bkg UN soLENoIDE (LATo A) MonTaGgaio E
N E‘mﬂl‘g ::?':o(:e E‘H Ricoprimento | Posizione di transito
« Il montaggio D riguarda solo o i [ZE%
elettrovalvole con detent (aggancio 02 - M - -
Tag.2 - Boaina A09 (27W) ?quCeCIagwi((:)(r?taggio D (detent) con il 03 E":‘I:I + mﬁﬂ
O] e s e it
L [ BEE || o e [ | T
; il)gx: 230Vac/50Mz |COE (gi_odo bidfi_rl(_ezionale int’egr(ajqode % | X ’ (ATAH]
X ggr?;/;gaz Sonaddiizzatore f‘ze;&;?ig%a?Ii‘lii%(én”ﬁ’iﬁigz'g S1ov 66 * A
Letensioninonvengono_st_a_mpigliates_ulle . ‘_ ) o ‘ 06 * [XIHH
targhette, ma sono leggibili sulla bobina. **Tgr;?il?gcl:r?i?:ieszljli Can. | » 4 15 _ [Z]HM
16 ¥ DAIE
Livim o1 impiEGo (MonTaGal C-E-F)
Tipodi | cyrvane Un soLeNoliDe (LaTo B) MonTaGaio F
250 - - 1 culeore - :’:ﬂ;‘:’e Ricoprimento | Posizione di transito
NSNS 03 1 01 . I
510 6 o5 | 1 02 - HHI
: oo | 1 o3 | 5w
o Bl ow | om
00 5 4 6 8 10 12 14 16 18 20 (6%) = Per il cursore 16, quando la 05 Hllks ’ Il
e s | | om
Le prove sono state eseguite con solenoidi cal(;if)aﬁmceonr;atiio(?cl)rrﬁngtensione inferiore 06 * HE
o ; A, A
gl idiaelanemivlos conuna enperas delfudod 40 1o mpeses | | =m
in A& nello stsssa ompo B in ) Net 0251 in cui e valvole 4126 413 sono utiizzate | 16 : o

solocon passaggioinunadirezione, ilimiti diimpiego possono avere variazioni
negative. Tempi di risposta: tempi medi di eccitazione: 20 msec. - tempi medi di
diseccitazione: 40 msec. | valori sono indicativi ed in funzione del circuito idraulico, DuEe soLenoibi Montacaio D
del fluido utilizzato e della variazione delle grandezze idrauliche (pressione P, portata Tipo di
Q, temperatura T). Le prove sono state eseguite con cursore “centro chiuso”, a 125 cursore
bar con 10 I/min ed una alimentazione al 100% con bobina calda standard, senza

Ricoprimento | Posizione di transito

1 |[
| [2]
_=m
o | &

I'aggiunta di componenti elettronici. Per ulteriori informazioni su tempi di risposta e 20* A * [Xﬁ{
trafilamenti contattare il nostro servizio tecnico. i .
NOTA: i limiti di impiego riportati sono validi per i montaggi C, E, D. * Cursori con maggiorazione
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ADZ2E... COMANDO ELETTRICO CONTROLLO DIREZIONE CETOP 2

Pressione max. sulle vie P/A/B
Pressione max. sulla via T (dinamica)
Portata max.

Frequenza max. di eccitazione
Inserimento

Viscosita fluido

Temperatura fluido

Temperatura ambiente

Livello di contaminazione max.

Peso (versione con una bobina in DC)
Peso (versione con due bobine in DC)

250 bar

250 bar

20 I/min

3 Hz

100% ED

10 + 500 mm?/s
-25°C + 75°C

-25°C + 60°C

classe 10 secondo NAS
1638 con filtro B,.>75
0,88 Kg

1,1 Kg

v (B
E = Emergenza manuale £3.25 MIN =
M :
Ll S |
I == E
T :
HiRNE R
A B
OR 2*01‘0/90
Viti di fissaggio previste UNI 5931 101.5 5
M5x35 in materiale min. 8.8 S ‘ 0 518
Forza di serraggio 5 Nm / 0.5 Kgm 1528
169
[ B7NRE Az )
TP = \\ﬂ ANES w_ m{ i '
© ¥ 1= RENREN a | <l |
ACTH @ ~eam-—w bl D 4
el =0 = |
\/ 7.7 7.7
Z | 2 L
Bosine A09 INn DC
Tipo di protezione ¢ Le connessioni AMP Junior,
(in relazione al connettore utilizzato) IP 65 Deutsch con diodo bidirezionale
Numero di inserzioni 18.000/h | integrato e le bobine con fili (con
Tolleranza di alimentazione +10% | o senza diodo integrato) sono
Temperatura ambiente -30°C = 60°C | disponibili solo a 12V o 24V, ten-
Inserimento 100% ED | sioniin DC.
Classe di isolamento filo H
Peso 0,215 Kg
TensIONE | TEMPERAT. MAX DI AvvoLGIM.| PoTenza |REesisTenza A 20°C| ** Ladirettiva CE per la bassa tensione si
AMP Junior (AJ) i | materiale elettrico destinat
V) (TEMPERAT. AMBIENTE 25°C) | NomIN. (W) (OHv) £7% applica al materiale eletirico destnato
. 12V 123°C o7 5.3 ad essere adoperato ad una tensione
El odv 123°C o7 213 nominale compresa tra 50 e 1000 VAC
I . . : e frai 75 e i 1500 VDC. Per il rispetto
. 48V 123°C 27 85.3 della direttiva occorre che in ogni parte
Gl —| 102V*6E0 123°C 27 392 del supporto o del blocco su cui e
2[ 110V @) 123°C 27 448 montata questa elettrovalvola la resi-
R 205V 123°C 27 1577 stenza del collegamento di protezione
39 " — — verso terra risulti inferiore a 0,1 ohms.
Tensioni speciali

DeutscH +
DIODO BIDIR. INTEGR. (CX)
DTO04 - 2P

-

66.4

45

Con FiLt (FL)
FiLi + piobo INTEGR. (LD)

If

EMERGENZE (BOBINE CON CONNESSIONE HIRSCHMANN)

MANUALE SENZA CONNETTORE (ES)
MANUALE CON CONNETTORE (E1)

i /M
Ny
o Ul A°
28
67

(*) Emergenza chiave 22 con forza di serraggio 6+9 Nm /0.6 + 0.9 Kgm max.

ROTANTE SENZA CONNETTORE (P2*)
ROTANTE CON CONNETTORE (P1*)

=
i e—
2
=4
o Ul —
56,5
955

[ o4
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ADC.3... conTROLLO DIREZIONE CETOP 3
COMPATTE AD INGOMBRO RIDOTTO

Le valvole di controllo direzione NG06 sono predisposte per montaggio a piastra con superficie
di attacco a norme UNI ISO 4401 - 03 - 02 - 0 - 94 (ex CETOP R 35 H 4.2-4-03).

L'impiego di solenoidi in bagno d’olio consente una costruzione molto sicura eliminando com-
pletamente le tenute dinamiche; il tubo del solenoide é avvitato direttamente al corpo valvola
mentre la bobina € tenuta in posizione da una ghiera di bloccaggio.

L'azionamento delle valvole direzionali & elettrico. La posizione di centro & ottenuta mediante
molle di lunghezza calibrata che una volta cessata I'azione dell'impulso riposizionano imme-

ADC3E diatamente il cursore nella posizione di equilibrio, per ottimizzare i limiti d'impiego si sono

adottate molle diverse a seconda dei vari tipi di cursore.
BosiNe AO9 IN DC Cap.| o 7

| e p————— Car.1 » 20 | solenoidi costruiti con classe di protezione IP65 secondo normativa BS 5490 possono es-

sere forniti in corrente continua in diverse tensioni. | comandi elettrici sono equipaggiati di un
comando manuale di emergenza inserito nel tubo.

La valvola ADC.3.E.. utilizza magneti compatti che le permettono di contenere gli ingombri in
lunghezza rispetto alla normale AD.3.E.

L'alimentazione elettrica avviene attraverso connettori a norme DIN 43650 ISO 4400 (versione
standard). Su richiesta sono disponibili le seguenti varianti: connessioni AMP Junior; bobine
con fili, con o senza diodo integrato; e connessioni Deutsch con diodo bidirezionale integrato.
L'alimentazione & possibile nelle pit comuni tensioni, sia continue che alternate (con 'uso del
connettore con raddrizzatore).

Perifluidi daimpiegare si consigliano olii mineraliidraulici secondo DIN 51524 e siraccomanda
di dotare I'impianto di un filtro che assicuri un livello di contaminazione massimo classe 10
secondo NAS 1638, 3,.>75.

257

Per altri fluidi si prega di contattare il nostro servizio tecnico.

Pressione max. sulle vie P/A/B/T 250 bar
Portata max. 30 I/min
Frequenza max. di eccitazione 3Hz
Inserimento 100% ED
Viscosita fluido 10 + 500 mm?/s
Temperatura fluido -25°C + 75°C
Temperatura ambiente -25°C + 60°C
Livello di contaminazione max. classe 10 secondo

NAS 1638 con filtro 8,.>75
Peso con un solenoide in DC 1,25 Kg
Peso con due solenoidi in DC 1,5Kg

PERDITE DI CARICO

1
10
VADE:
8 3
Tipo di Passaggi
6 4
- 7/ cursore| P5A | PoB [ AT | BT | PoT
© 5
Q 4 Y, // / 01 4 4 4 4
g e dk 02 6 6 6 6 6
) // ; 03 4 4 6 6
% 04 3 3 2 2 5
> = 15E16E| 6 3 1 5
0 5 10 15 20 25 30 15F16F 3 6 5 1
Q (I/min) urve No.

Nel diagramma sono rappresentate le curve delle perdite di carico per i cursori di normale
impiego. Il fluido impiegato € un olio minerale avente viscosita 46 mm?s a 40° C; le prove
sono state eseguite ad una temperatura del fluido di 40°C.

Per portate superiori a quelle riportate nei diagrammi le perdite di carico saranno espresse
dalla relazione che segue:
Apl=Ap x (QLQ)?

dove Ap sara il valore delle perdite di carico per una determinata portata Q rilevabile dal
diagramma, Ap1l sara il valore delle perdite di carico per la portata Q1 da voi utilizzata.

hes @ BREVINI
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ADC.3... ELETTROVALVOLE COMPATTE CONTROLLO DIREZIONE CETOP 3

Cobice pbi ORDINAZIONE TaB.1 - MonTAGaGl CURSORI STANDARD * CURSORI CON MAGGIORAZIONI

*

N° di serie

Varianti (tab.3)

UN soLeNoiDE (LATo A) MonTaGaio E

Tipo di Posizione di transito

cursore BT

Ricoprimento

ADC Distributore Sranoaro DUE SOLENOIDI CENTRAGGIO A MOLLE MonT. C
- P ANGOS C I:JF:Z;L Ricoprimento | Posizione di transito
;;; I B gAn[o™ Ol |l Tey| X T
omando elettrico
) F 02 | e IH | - XIHIHIHT
*% 1 H 1
Cursori (vedi tabelle a fianco) S S —— 03 T e N YINEEI
* Montaggio (tab.1 G . R
) ggio (tab.1) 0 || - | IHEHX
Tensione (tab.2) H z]o]|B]
)
)

TaB.2 - BoBiNAa A09 (27W)

Le tensioninon vengono stampigliate sulle

* Tensioni speciali
** Dati tecnici vedi Cap. | ¢ 7

0 AXE * X5

02 | AXH] )

XIHH)

BHBEsEs

- 03 | AXIE * (XN
Tensionm v DC e Le connessioni AMP Junior, 0a* i
l\l;l ;ig TTEvacEora Deutsch con diodo bidirezionale el B [LIHE]
120Vac/60Hz integrato e le bobine con fili (con
E 1‘11%* conraddrizzatore o senza diodo integrato) sono 15 e X i DAISI
disponibili solo a 12V o 24V, ten- —
230Vac/50Hz ’ 1
Z  102v* 240Vac/60Hz sioni in DC. 16 | eAX0] i (X5
X 205Vv* conraddrizzatore
W  senza bobina

UN soLENOIDE (LATo B) MonTaGaio F

P . Tipo di L Ricoprimento | Posizione di transito
targhette, ma sono leggibili sulla bobina.
9 99 cursore El‘a
+ ES
01 ililllna Eﬂll

TaAB.3 - VARIANTI

02 1 HI ] [HIHT]

Variante Codice —

Nessuna variante (senza connettori) S1(*) 03 Iillllma + H%UD]
Viton SV(¥) . -
Emergenza manuale ES(*) 04 . [LIHX]
Emergenza rotante P2(*)(**) -
Emergenza rotante 180° R5(*)(**) 15 'mllma B [XIHM
Variante per leva di emergenza manuale  LF(¥) -
Connessione AMP Junior AJ(%) 16 ks + XE:
Bobina con fili (250 mm) FL

Bobina con fili (130 mm) e diodo integrato LD

Connessione Deutsch e diodo bidirez. int. CX

Altre varianti disponibili a richiesta.

(*) Bobine con connessione Hirschmann e AMP Junior
fornite senza connettori. | connettori possono essere
ordinati separatamente, Cap. | ¢ 20.

(**) Emergenze P2 e R5 chiave 22 con forza di ser-
raggio 6+9 Nm /0.6 + 0.9 Kgm max.

Limimi o1 imPiEco (MonTaGal C-E-F) Le prove sono state eseguite con solenoidi caldi, alimentati con una

1 - - o tensione inferiore del 10% di quellanominale e con unatemperatura
0 Tipodi | n del fluido di 50°C. Il fluido impiegato & un olio minerale avente una
N cursore| curva viscosita di 46 mm?¥s a 40°C. | valori dei diagrammi sono riferiti a
0 I gy 2 01 2 prove eseguite sempre con il flusso d’olio in due direzioni simulta-

- i N 02 1 neamente (es.da P in A e nello stesso tempo B in T).
= ™ 03 3 Nei casi in cui le valvole 4/2 e 4/3 sono utilizzate solo con
.\-‘5100 - AE (1)‘51 ?1 passaggio in una direzione, i limiti di impiego possono avere
o T4 16 14+ variazioni negative (Vedi curva n°4 - cursore 16 tre vie). Le
s0 S prove sono state eseguite con 2 bar di contropressione suT.

(4*)= Pericursori 16, quan-
o do la valvola viene usata a NOTA: | limiti di impiego riportati sono validi per i montaggi
o 5 10 45 20 25 30 tre vie, la curva dei limiti C,R,F
Q (Vmin) d’impiego & la n°4

o6 BREVINI
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ADC.3... ELETTROVALVOLE COMPATTE CONTROLLO DIREZIONE CETOP 3

DIMENSIONI DI INGOMBRO

L)
N
O~
54.3 | 69.5 54.3
129.3
178.1
E = Emergenza manuale
21.5 19 <
O]
. \@ T\B/
o ; !
PN =75 NN ) n
SR | o B LRt & ¢
AN ] Il
Viti di fissaggio previste UNI 5931 G oo PN
M5x30 in materiale min. 8.8 8.8 8.7 3
Forza di serraggio 5 + 6 Nm /0.5 + 0.6 Kgm - 7

Bosine A09 N DC
Tipo di protezione o * Le connessioni AMP Junior,
(in relazione al connettore utilizzato) IP 65 Deutsch con diodo bidirezionale
Numero di inserzioni 18.000/h integrato e le bobine con fili (con
Tolleranza di alimentazione +10% o senza diodo integrato) sono
Temperatura ambiente -30°C = 60°C disponibili solo a 12V o 24V, ten-
Inserimento 100% ED sioni in DC
Classe di isolamento filo H '
Peso 0,215 Kg
*k i 1 11
TeNsIONE | TEMPERAT. MAX DI AvvoLm. | POTENZA REiISTENZA A La d|rett|va} CEperla b_assa tensio DEUTSCH +
o Nomi. | 20°C (OHw) ne si applica al materiale elettrico AMP Junior (AJ) DIODO BIDIR. INTEGR.
V) (TemPERAT. AMBIENTE 25°C) (W) o .
+7% destinato ad essere adoperato ad (CX) DTO04 - 2P
12v 123°C 27 5.3 una tensione nominale compresa
oav 123°C 27 213 tra50 e 1000VAC e frai 75 €i1500 7"?] ] ]
48V* 123G 27 85.3 VDC. Per il rispetto della direttiva N
) 12300 o7 292 occorre che in ogni parte del sup- R z
102V porto o del blocco su cui e montata | ®© a4
110V 123°C 27 448 questa elettrovalvola la resistenza —4= = I E —
205V )% 123°C 27 1577 del collegamento di protezione ver- ;[ ;[
* Tensioni speciali so terra risulti inferiore a 0,1 ohms. 2 -
EMERGENZE (BOBINE CON CONNESSIONE HIRSCHMANN)
MANUALE SENZA CONNETTORE (ES) ROTANTE SENZA CONNETTORE (P2*) ROTANTE SENZA CONNETTORE 180° (R5%) Con Fiui (FL)
MANUALE CON CONNETTORE (E1) ROTANTE CON CONNETTORE (P17) ROTANTE CON CONNETTORE 180° (P5*) Fii E piopo (LD)
= = 8 =i =
=) M M
o E— i I i I °
w [T} w0 o)
~ N~ _ N~
— | ol
| X g -~ & 7=
o U] S el L 1k o U] v I .
28 56,5 39,5
67 95,5 max. 60,5 =
99,5

(*) Emergenze chiave 22 con forza di serraggio 6+9 Nm /0.6 + 0.9 Kgm max.
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ConTRoLLO DIREzIONE CETOP 3

GENERALITA

Le valvole di controllo direzione NGO06 predisposte per montaggio a piastra con superficie di
attacco a norme UNI ISO 4401 - 03 -02 - 0 - 94 (ex CETOP R 35 H 4.2-4-03) sono utilizzabili
in ogni campo per le loro elevate caratteristiche di portata e pressione con ingombri ridotti.

L'impiego di solenoidi in bagno d'olio consente una costruzione molto razionale e sicura elimi-
nando completamente le tenute dinamiche; il cannotto del solenoide € avvitato direttamente
al corpo valvola mentre la bobina & tenuta in posizione mediante una ghiera di bloccaggio.

CETOP 3/NG06
CURSORI STANDARD Capr.l » 10 L'esecuzione particolarmente accurata dei canali di passaggio e un'ottimizzazione dei cur-
AD3E... Cap. | * 11 sori permette di usare portate relativamente elevate con minime cadute di pressione (Ap).
AD3E. J* Car o 12 L'azionamento delle valvole direzionali pud essere elettrico, pneumatico, oleodinamico,
AP meccanico, a leva.
AD3E...KJ Cap.| ¢ 13 . . N . . .
AD3V. Car. | » 14 La posizione di centro & ottenuta mediante molle di lunghezza calibrata che una volta cessata
AP I'azione dell'impulso o del comando riposizionano il cursore in centro o a fine corsa.
AD3L... Cap.| ¢ 15 . . . . .
A Car 1 16 | solenoidi costruiti con classe di protezione IP66 secondo normativa DIN 40050 possono
RIRICOMANDY AP essere forniti in corrente continua o alternata in diverse tensioni e frequenze.
ADSP... Cap.1 ¢ 17 I solenoidiin corrente continua, ad elevata forza, consentono unincremento dei limiti diimpiego
AD3O0... Cap.| ¢ 17 rispetto alla serie precedente.
AD3M... Car.l » 18 Tutti i tipi di comandi elettrici possono essere equipaggiati, a richiesta, con diversi tipi di
comandi manuali di emergenza.
AD3D... Car.l* 18 g
Bosine D15 n DC Cap.1 ¢ 19 L'alimentazione elettrica avviene attraverso connettori a norme DIN 43650 ISO 4400 (versione
S B14 m AC Car.l s 19 standard); a richiesta come varianti, sono disponibili connessioni AMP Junior, AMP Junior
OLENOIDI N AP. con diodo integrato, bobine con fili e connessioni tipo Deutsch DT04-2P. Siforniscono anche
CONNETTORI STANDARD Cap.1 * 20 connettori con raddrizzatore incorporato o con spia luminosa.
Lo L2 Cazo [ 0 2 Perifluidi daimpiegare si consigliano oliiminerali idraulici secondo DIN 51524 e siraccomanda
LVD.T. Cap. | ¢ 22 di dotare I'impianto di un filtro che assicuri un livello di contaminazione massimo classe 10
secondo NAS 1638, 3,.>75.
PERDITE DI CARICO
20 12 3 4 5 6| Nel diagramma a fianco sono rappresentate le
18 / ;| curve delle perdite di carico per i cursori di normale
/ impiego. Il fluidoimpiegato € un olio minerale avente
6 // / viscosita 46 mm?s a 40° C; le prove sono state
14 eseguite ad una temperatura del fluido di 40°C.
=12 / Per portate superioriaquelle riportate neidiagrammi
& 10 le perdite di carico saranno espresse dallarelazione
S s che segue:
6 / z Apl=Ap x (Q1/Q)?
4 Y dove Ap sara il valore delle perdite di carico per una
2 determinata portata Q rilevabile dal diagramma, Apl
0 L sara il valore delle perdite di carico per la portata
0 10 20 30 40 50 60 70 80| Q1 da voi utilizzata.
Q (min)
Tipo di Passaggi Tipo di Passaggi
cursore | P>A | PoB | AT | BT | PoT cursore | PsA | PoB | AT | BT | PoT
01 5 5 5 5 10 5 5 5 5
02 7 7 7 7 6 11 5 5
03 5 5 6 6 22 5 5
04 2 2 2 2 4 12 5 6
44 1 1 2 2 3 13 5 6 6
05 7 7 5 5 14 4 3 3 3 4
06 5 5 7 5 28 3 4 3 3 4
66 5 5 5 7 15-19* 5 5 6 6
07 2 6 16 5 5 4 4
08 6 6 17-21* 3 4
09 5 5 20* 4 4 4 4
Curve No. Curve No.

(*) Valore rilevato con magnete eccitato
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ConTRoLLO DIREZIONE CETOP 3

Cobice pi ORDINAZIONE TaB.2 - TENSIONI TaB.1 - MonTAGGI
*x STANDARD
Distributore SoLenoibe B14 (N AC)
A 24V/50-60Hz C uuHmBuu
B 48V/50-60Hz /] [A5)
CETOP 3/NG06 J  115V/50Hz - 120V/60Hz
0
Y  230V/50Hz - 240V/60Hz B‘mﬂl‘a
Tipo di comando elettrico K Senza bobine AC
Per altri comandi e comando Altre tensioni disponibili su richiesta E B‘Hm
a leva vedi pagine successive Boeina D15 (N DC - 30W)**
L 12v 115Vac/50Hz F mﬂl‘g
M 24V 120Vac/60Hz
Cursori vedi Capr.l ¢ 10 \Y% 28V* conraddrizzatore SPECIALI (CON MAGGIORAZIONE)
N 48V*
G
. . . z 102V* 230Vac/50Hz [\B]
Tipo di montaggio (tab.1) p 110V* 240Vac/60Hz
conraddrizzatore
X 205V* ¢! H gAJo[B™
R a/1
Tensione (tab.2) W Senza bobine DC
Varianti (tab.3) I W‘Hml‘ﬂ
Le tensioni non vengono stampigliate sulle targhette,
ma sono leggibili sulla bobina
N° di serie: L 0[Bhks
— *Le bobine AMP Junior (con o senza diodo
3 = Standard ) S .
4 = Solo per varianti RS - R6 - KJ - 7J integrato), le bobine tipo Deutsch e le bobine M g‘mﬂl‘a
- p con fili sono disponibili solo a 12 o 24 Volt.

sLabobina conrivestimento eCoat (variante * Il montaggio D riguar_da _s_olo
RS) & disponibile solo nelle tensioni 12v,  Vvalvole con detent (aggancio di tipo

24V, 28V e 110V in DC. meccanico).

. . ¢ Per le elettrovalvole con detent
* Tens_|on| s_pt_euall_ (montaggio D) iltempodiinserzione
** Dati tecnici vedi Cap. | + 19 consentito & massimo di 2 secondi

(solo per tensioni in AC).

TaB.3 - VARIANTI

VARIANTE SiGLA * VEDI PAGINA
Nessuna variante (senza connettore) S1(*)

Viton SV(*)

Leva di emergenza manuale per elettrovalvole ADC3 e AD3E LE-LF-AX-CE(*) ¢ Cap.l « 21
Emergenza manuale ES(*) Cap.1 « 19
Predisposizione per microinterruttore - solo montaggi E/F/G/H (vedi nota ¢) M1(*) ¢ Cap.l+11-Cap.l* 15
Emergenza rotante P2(*) Cap.1 19
Emergenza rotante 180° (solo per bobine in DC) R5(*) Cap.1 « 19
Accoppiamento 5 micron SQ(*) .

Controllo velocita spostamento cursore (solo VDC) con grani foro @ 0.3 mm 3S(*) . Cap.1 12
Controllo velocita spostamento cursore (solo VDC) con grani foro @ 0.4 mm JS(¥) . Cap.1 12
Controllo velocita spostamento cursore (solo VDC) con grani foro g 0.5 mm 5S(*) * Cap.1 12
Controllo velocita spostamento cursore (solo VDC) con grani foro g 0.6 mm 6S(*) * Cap.1 « 12
Bobina connessione AMP Junior - solo tensioni 12 e 24 Volt AJ(*) Cap.1 « 19
Bobina connessione AMP Junior e diodo integrato - solo tensioni 12 e 24 Volt AD(*) Cap.1 « 19
Bobina con fili (175 mm) - solo tensioni 12 e 24 Volt SL Cap.1 « 19
Bobina Hirschmann con rivestimento eCoat - solo tensioni 12, 24, 28 e 110 Volt RS(*) Cap.1 « 19
Bobina Deutsch DT04-2Pcon rivestimento eCoat - solo tensioni 12 e 24 Volt R6 Cap.1 « 19
Valvola ad alta resistenza alla corrosione - Connettore Hirschmann KJ Cap.1 « 13
Valvola ad alta resistenza alla corrosione - Connettore Deutsch DT04-2P - solo 12 e 24 Volt 7J Cap.1 « 13
Connessione Deutsch DTO04-2P - solo tensioni 12 e 24 Volt cz Cap.1 « 19
Altre varianti disponibili a richiesta.

+ = Sigle delle varianti stampigliate sulla targhetta

¢ = Contropressione massima ammessa su T: 8 bar - Il microinterruttore tipo MK codice 1319098 puo essere ordinato separatamente.

(*) Bobine con connessione Hirschmann e AMP Junior fornite senza connettori. | connettori possono essere ordinati separatamente, Cap.| « 20.
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DuE soLENOIDI CENTRAGGIO A MOLLE MonrT. C CURSORI STANDARD

‘crlijprgoc:ie Ricoprimento | Posizione di transito CONTROLLO DIREZIONE CETOP 3
el 52 DA 5 DA
ATTENZIONE
02 | e THIT IR - DXHIHIHET (*) Cursori con maggiorazione
LT LT * | cursori tipo 15/ 16 / 17 sono possibili solo nei montaggi E / F
03 |y * DN Hrsor possiit ' 99
oa - — * | cursori tipo 16 / 19 / 20 / 21 non sono previsti per AD.3.E...J*
palllizie ) MHEH% * Per le valvole con comando a leva vengono utilizzati cursori completamente
_ TR diversi da quelli utilizzati per tutti gli altri comandi. Cursori disponibili per questo
4 ARG HIREHNX tipo di valvola vedere AD3L.
05 |eAXIEMkyl  * DAVAIRIEI
66 | e YT ey + X" UN soLeNoiDE (LAaTo B) MonTaGaio F
— — Tipo di . Ricoprimento | Posizione di transito
o AN+ | D
* - S 01 —
7 | XHERs| | ENEE bl | i
N 02 R -
08" | VT T TR * VAR Rl [EHIHI]
R 03 -
S A VA ks | ° LI
* i€ AT T 04* Y - Y
0 |\ oWHMRe| * | DSBS EHX
I 44* v - KT
2 | WPk * | KEEIZE EIHX)
_ o 05 | + T
PR * [EIVA iHill (L
* T 66 + T
12% | [T o | VARSI s HIH
- - 06 + T
13 X Oks| DANNISILS Hls [
- T 08* + T
14 e TRy ) METEEDR] ks R
* - ~, T 09* + T
28" |l Wy IEIRIRDA HE
10% | ke ’ [ AL
22* +
UN SoLenoipe (Lato A) MonTaGaio E LA
IL'?;)O(:L Ricoprimento | Posizione di transito 12* Iillllma + EE{E]
13* ] + T
1 B
0 * A ~Hl ke [
o7* - + s
02 -
=rAXIH] XIHH] liliEa= Il
15 v -
03 + ] Mlllna [X]HM
=X N - -
1 iV + \VAI
04 - Xk X]
44> - S R VAT SS * VAIE:
ealHIIE] [LIEH]
14* V4 - /Y
05 + 17 IHEGw EX
=AXIH (XIZIE] - R —
66 " | X ; [/
A Xl ] " 5 S o
06 +
=AXIH] 53]
08* + 7]
DaVA [/
10 = N N Due soLenoipl MonTAGGIo D
— E"Z‘Ei - }\IE ;ijp:gotiie Ricoprimento | Posizione di transito
e AT [AL: ] " |
15 N 191 XIS ) DXIHIL
=X ) DXIHI] ‘ T
il 22l 20 | AKX | * DAE
17 = " = N 2 | e ANIRG * (AL
=A/1) (/4] 5]
W AT ) LIEH]
28* ; - T
AT L]
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AD3E... COMANDO ELETTRICO CONTROLLO DIREZIONE CETOP 3

Pressione max. sulle vie P/A/B (1) 350 bar DiaFrammI
Pressione max. sulla via T (in DC) (2) 250 bar CALIBRATI (3)
Pressione max. sulla via T (in AC) (2) 160 bar g mm Codice
Portata max. 80 l/min cieco | M52.05.0023/4
Frequenza max. di eccitazione 3Hz
. M52.05.0023/1
Inserimento 100% ED 8 2 Mgz 82 8822;6
Viscosita fluido 10 + 500 mm?/s : Do
Temperatura del fluido -25°C + 75°C 0.7 M52.05.0023/8
Temperatura ambiente -25°C + 60°C 0.8 | M52.05.0023
Nella variante con microinterruttore (M1) & Livello di contaminazione max. classe 10 secondo 1.0 M52.05.0023/2
consentita una pressione max. di 8 bar su T. o NAS 1638 con filtro 8,,>75 1.2 M52.05.0023/3
(1) Pressione dinamica ammessa su P per 1milione Peso con un solenoide in DC 1,65 Kg 15 M52.05.0023/7
di cicli . Peso con due solenoidi in DC 2 Kg 2.0 M52.05.0023/10
éZi)Ci[C)I(i:: Pressione dinamica ammessa per 2 milioni Ezzg gg: gzeszi:z;)gjig;ir:]i% i'g; Eg 99 M52.05.0023/9
AC: Pressione dinamicaammessa per 350.000 cicli. Per ' 9 2.5 M52.05.0023/5

ressione dinamica di 100 barammessi 1 milione di cicli. . . . .
P (3) Per un elevato differenziale dipressione

contattare il nostro servizio Tecnico.
DIMENSIONI DI INGOMBRO

12

AC. 80.8
DC. 83

E

—

E = Emergenza manuale

[ /A B T

. . ¢ HI1
MS = Microinterruttore . 555 OR 2-012/90 / . .
= DC.80 | 69.5 DC.80 Diaframma calibrato

DC.229.5

DC.155
215 19 3
— Il "
A e | E
Caratteristiche piano — B Viti di fissaggio previste UNI 5931
di appoggio > : M5x30 in materiale min. 8.8
7 Forza di serraggio 5 Nm / 0.5 Kgm

Limimi o1 impieco (MonTacal C-E-F)

Le prove sono state eseguite con solenoidi caldi, alimentati con una tensione inferiore del 10% di quella nominale e ad una temperatura del
fluido di 40°C. Il fluido impiegato € un olio minerale avente una viscosita di 46 mm?/s a 40°C. | valori dei diagrammi sono riferiti a prove eseguite
sempre con il flusso d'olio in due direzioni simultaneamente con una contropressione su T = 2 bar (es. da P in A e nello stesso tempo B in T).
Nei casi in cui le valvole 4/2 e 4/3 sono utilizzate solo con passaggio in una direzione, i limiti di impiego possono avere variazioni
negative. Tempi di risposta: i valori sono indicativi ed in funzione del circuito idraulico, del fluido utilizzato e della variazione delle grandezze
idrauliche (pressione P, portata Q, temperatura T). Per le bobine in AC, i limiti d'impiego sono stati rilevati con alimentazione a 50 Hz.

Corrente continua: Eccitazione 30 fino 50 ms. Corrente alternata: Eccitazione 8 fino 30 ms.
Diseccitazione 10 fino 30 ms. Diseccitazione 15 fino 55 ms.

NOTA: I limiti di impiego riportati sono validi per i montaggi C, E, F.

SOLENOIDI IN CORRENTE CONTINUA (DC) SOLENOIDI IN CORRENTE ALTERNATA (AC)

Tipo di Solenoidi
350 \“ \{\J 17 cu;)s;re ch AgC 320 \\‘ ] \12715{1”1 . 3
300 280 17
\WARNAEE: 02 1 9 AN 1
\ 3] 4 240
250 03 3 10 \
7 200 13
Ezoo \ ZZ i 195 § 160 N \ N 164
et N s 14 NN
o 150 ik l=5_; 05 1 16 * 0 b S
100 06-66 5 13 T34
80
11-22 4 17 12
50 14-28 7 12 40
0 15 8 14 0
0 10 20 30 40 50 60 70 80 16 6 11 0 10 20 30 40 50 60
Q (I/min) Curve Q (I/min)
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AD3E...J* CONTROLLO VELOCITA SPOSTAMENTO CURSORE CETOP 3

Valvole tipo AD3.E... con controllo della velocita di spostamento
del cursore.

« E necessario verificare il funzionamento di questa valvola nel
contesto dell’applicazione.

Queste valvole del tipo ON-OFF vengono impiegate quando si richiede
una velocita di spostamento del cursore minore di quella generalmente
presente nell’elettrovalvola tradizionale onde evitare quegli urti che
potrebbero compromettere il buon funzionamento dell'impianto. Il
sistema consiste nel ridurre la sezione di trasferimento del fluido da
un solenoide all’altro tramite grani calibrati.

« L'utilizzo di questa versione é possibile solo in corrente continua (DC)
ed inoltre comporta una riduzione dei limiti di impiego.

* Per ordinazione valvole versione AD.3....J* specificare il codice del
grano.

« Il funzionamento & legato ad una minima contropressione sullo
scarico (min.1 bar)

« Il tempo di commutazione riferito alla corsa del cursore rilevato con
trasduttore LVDT, puo variare per la valvola NG06 da un minimo di
100 a un massimo di 300 ms in funzione di 5 variabili fondamentali:

1) Diametro dei grani calibrati (vedi tabella)

2) Potenza idraulica in gioco riferita ai valori di portata e pressione
attraverso la valvola

3) Tipo di cursore (schema da realizzare)
4) Viscosita e temperatura dell’olio

5) Contropressione su T

DIMENSIONI DI INGOMBRO

Pressione max. sulle vie P/A/B
Pressione max. sullavia T (*)
Portata max.

Frequenza max. di eccitazione
Inserimento

Viscosita fluido

10 + 500 mm?/s

320 bar
250 bar
30 I/min
2Hz
100% ED

Temperatura del fluido -25°C + 75°C
Temperatura ambiente -25°C + 60°C
Peso con un solenoide in DC 1,65 Kg
Peso con due solenoidi in DC 2 Kg
(*) Pressione dinamica ammessa per 2 milioni di cicli.
GRANI DISPONIBILI
CON FORI CALIBRATI
g (mm)| M4x4 Sigla
0.3 M89.10.0028 3S (J3+S1)*
0.4 M89.10.0029 JS (J4+S1)*
0.5 M89.10.0006 5S (J5+S1)*
0.6 M89.10.0030 6S (J6+S1)*

» Montaggi possibili: C/E/F/G/H

* Codifica precedente

 Cursori tipo 16 / 19/ 20/ 21 non previsti per AD.3.E...J*

| - B o
| — = hET —

| Y

= /E
T . .
= 3 (v o]
E E
= H— —| &
oJ - =
7 Al 7k B
Ny o T q
E = Emergenza manuale I Ta K
$5. 5 OR 2-012/90
80 \ 69.5 | 80
229.5
155
o
21.5 19 3
p
I =/ - r 3 1 — < &
" : z% M,

8.8 8.7 3 o
Viti di fissaggio previste UNI 5931 - gf;ﬁgﬁg;ﬁhe pano Bl 03]
M5x40 in materiale min. 8.8
Forza di serraggio 5 Nm / 0.5 Kgm 7
| e 12 o
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AD3E...KJ/7J ALTA RESISTENZA ALLA CORROSIONE

corrosione.

AD3EJ..

Bosine D15 N DC Cap.1 ¢ 19

CONNETTORI STANDARD Cap. 1 ¢ 20

la parte terminale del tubo solenoide.

DIMENSIONI DI INGOMBRO

- Le bobine hanno I'avvolgimento sigillato ed il mantello in ferro
rivestito con trattamento eCoat.

» Questa variante ha un rivestimento superficiale con Zinco-
Nichel sui particolari metallici per una elevata resistenza alla

- La valvola raggiunge e supera 700 ore di resistenza al test
in nebbia salina (prova eseguita in accordo alla norma UNI
EN ISO 9227 e valutazione prova eseguita in accordo alla
normativa UNI EN 1SO10289).

« La ghiera chiusa &€ montata come standard per proteggere

1
:
@ 9,5
@55 7
~| e N
8 = it = 43
[To) m O |
© R n| ©
= - - [F=i1804eez7A 4 = =
| | 4
= | i = s
| I | [~
e . Y
88 88
OR-2-012/90
Per versioni a singolo solenoide
Single solenoid versions 163
2455
21,5 19 <
\ S
—
N7
E - B ‘ =
s =l 1ol | =3g8
= M. — IIEIEEELE
3 Folidlom—— ="
I IO\T 1 I
8,8 8,7 g.
—
Caratteristiche piano Viti di fissaggio previste UNI 5931
di appoggio ., e M5x30 in materiale min. 8.8
v 7 Forza di serraggio 5 Nm / 0.5 Kgm
7/
| o 13

T
v
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AD3V...
Bogsine D15 N DC Cap.1 ¢ 19
CONNETTORI STANDARD Cap.1 ¢ 20
Sensori L.V.D.T. Cap.| o 22

Cobice bi ORDINAZIONE

Distributore
CETOP 3/NGO06

Singolo solenoide con sensore
di posizione tipo L.V.D.T.

Cursori e tipo di
montaggio (tab.1)

Tensione solo in DC (tab.2)

*

Varianti (tab.3)

*

AD3V... conTROLLO DIREZIONALE CETOP 3
CON SENSORE DI posizioNE L.V.D.T.

Lavalvoladirezionaletipo AD3V viene
utilizzata in applicazioni nelle quali &
necessaria la monitorizzazione della
posizione “attuale” della valvola per la
gestionedeiciclidisicurezzamacchina
imposti dalla legislazione in merito
alla prevenzione anti-infortunistica.
Equipaggiata di sensore di prossimita
induttivo collocato orizzontalmente
dalla parte opposta al magnete, € in
grado di rilevare la prima apertura
che abilita il passaggio della minima
portata. La valvola, in funzione della
collocazione all'interno di un sistema
di sicurezza, provvede ad intercettare
movimenti pericolosi sia per l'integrita
dell’'operatore che della macchina
stessa.

PERDITE DI CARICO

Pressione max. sulle vie P/A/B (*) 350 bar
Pressione max.

sulla via T (dinamica) (**) 250 bar
Portata max. 60 I/min
Frequenza max. di eccitazione 3 Hz
Inserimento 100% ED
Viscosita fluido 10 + 500 mm?/s
Temperatura fluido -25°C + 75°C
Temperatura ambiente -25°C + 60°C
Tipo di protezione IP 66
(in relazione al connettore usato)

Peso 1,7 Kg
(*) Pressione dinamica ammessa su P per 800.000 cicli.
(**) Pressione dinamica ammessa per 2 milioni di cicli.

Montaggi possibili: E/F/H
Il solenoide e fornito solo in corrente continua (DC)

Ap (bar)

4
2
0 | nt?

0 10 20 30

Q (I/min)

40 50

60

N

Tipo di Passaggi
cursore| P>A | P>B | A>T | BT | PT
01 5 5 5 5
02 6 6 6 6 5
06 5 5 6 5
16 5 5 4 4
17 1 3
66 5 5 5 6
32 1 1 2 2
Curve No.
Nel diagramma a fianco sono rappresentate le curve
delle perdite di carico pericursori dinormale impiego.
Il fluido impiegato & un olio minerale avente viscosita
46 mm?/s a 40° C; le prove sono state eseguite ad

TaB.2 - TENSIONI

una temperatura del fluido di 40°C.

TaB1 - Cursori STANDARD PER AD3V

N°. di serie Bosina D15 (in DC - 30W)** MonTaGai possiBiLI E/ F / H
L 12v Tipo di . = [59 | Ricoprimento | Posizioneditransito
\'\;I ggx* 115Vac/50Hz cursore
120Vac/60Hz
Marchio registrato C € in riferimento N 48v* conraddrizzatore 01E * DA
alle Norme europee sulla compatibilita g 1(1)(2)& Z30Vac/S0r 01F T g + LT
elettromagnetica: acibonz AL
-EN50082-2 Normativa generica sull'immunita- 5\/ ZOSV*L—b_,_’ Cf)maddnzzator.e 02E | =il _ [ATHIH)
ambiente industriale senza bobina né connettori 06H* | o T N O
-EN50081-1 Normativa generica sull’'emissio- Le tensioni non vengono stampigliate suile
ne - ambiente residenzigle targhette, sono leggibili sulla bobina. 16E E‘X‘“ll + i
* Tensioni speciali 17F A= + ARIE
** Dati tecnici vedi Cap. | « 19
P 66F M| * HHIin
32E | AL * (B
|_|| * Cursori con maggiorazione
)|
%( —  —H{—m18040077A Iy o
%” U | TaB.3 - VARIANTI
— ! Nessuna variante (senza connettore) S1(*%)
80 69.5 112.8 Viton SV(*)
262.3 Emergenza ES(*)
Elettrovalvola senza connettore LVDT S3
E = Emergenza manuale ch. 27Ch ” Elettrov. senza connettori (bobine e LVDT) S4
’ Bobina AMP Junior AJ(*)
Bobina AMP Junior e diodo integrato AD(*)
— © Om — Bobina con fili (175 mm) SL
G €L o] — © ] ) =l 8 Bobina Deutsch DT04-2P cz
= - ® 2 T— | o) 8 Altre varianti disponibili a richiesta.
YN AN
40.5 (*) Bobine con connessione Hirschmann e AMP Junior

Viti di fissaggio previste UNI 5931
M5x30 in materiale min. 8.8
Forza di serraggio 5 Nm / 0.5 Kgm

(Z_aratterisﬁche piano Bl-67]
di appoggio 18
v/

¢

| o 14

fornite senza connettori. | connettori possono essere
ordinati separatamente, Cap. | « 20.

DANA
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AD.3.L... COMANDO A LEVA

CONTROLLO DIREzIONE CETOP 3

AD3L...

CURSORI STANDARD

Cap. | » 10

Pressione max. sulle vie P/A/B
Pressione max. sulla via T
Portata max.

Angolazione leva

Viscosita fluido

Temperatura fluido
Temperatura ambiente

Livello di contaminazione max.

Peso
Peso variante M1

320 bar

160 bar

60 I/min

2x17°

10 + 500 mm?/s
-25°C + 75°C
-25°C + 60°C
classe 10 secondo
NAS 1638 con filtro 3,.>75
1,2 Kg

1,8 Kg

DIMENSIONI DI INGOMBRO

Copbice b ORDINAZIONE

>

Distributore
CETOP 3/NG06
Comando a leva

Cursori disponibili (tab.1)
Schemi idraulici Cap. 1 © 10

Montaggi possibili (tab.2)

Z =Valvola con asta
X =Valvola senza asta

Varianti (tab.3)

N° di serie

=

24

25.5

M1 = microswitch

2.5
46
‘
T /‘
s

— [ L B[
A AP '\
ﬁLk 71—1/‘\(/‘3 | \
A \,/L\, J
T SNCHO T O
2 Lato A 9|9 Lato B
21.3|19.2

Viti di fissaggio previste UNI 5931

Caratteristiche piano

TaB.1 - CuRsoRI

« Cursori disponibili:
01/02/03/04/05/06/66
13/15/16/17

TaB.2 - MoNTAGGI

¢ [[eTole]
=[]0

"o [[o]e

(1) Per i cursori 15-16-17 la
leva € montata sul lato B

TaB.3 - VARIANTI

; ; - 03]
M5x30 in materiale min. 8.8 di appoggio 5 =
Forza di serraggio 5 Nm / 0.5 Kgm 7
| o 15

VARIANTE SiGLA (¢)
Nessuna variante 00
Viton Vi
Predisposizione per M1 (o)
microinterruttore
Il microinterruttore tipo MK
codice 1319098 puo essere
ordinato separatamente.
Con Detent (*)
(aggancio meccanico) D1 (e)
Le molle sono diverse
da quelle standard
Predisposiz. per
microinterruttore + Detent (*) MD (o)
Altezza leva 162 mm L1
Altezza leva 192 mm L2
¢ Sigle delle varianti
stampigliate sulla targhetta
(*) max. 150.000 cicli
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CONTROLLO DIREZIONE
ALTRI comanpl CETOP 3

GENERALITA

ALTRI COMANDI

Le valvole di controllo direzione NGO6 predisposte per montaggio a piastra con super-
ficie di attacco a norme UNI ISO 4401 - 03 - 02 - O - 94 (ex CETOP R 35 H 4.2-4-03)
sono utilizzabili in ogni campo per le loro elevate caratteristiche di portata e pressione con
ingombri ridotti.

L'esecuzione particolarmente accurata dei canali di passaggio e un'ottimizzazione dei cursori
permette di usare portate relativamente elevate con minime cadute di pressione (Ap). L'azio-
namento delle valvole direzionali, per quel che riguarda il paragrafo “altri comandi”, pud essere
pneumatico, oleodinamico, meccanico. Pericomandielettrico e aleva (vedi pagine precedenti).
La posizione di centro é ottenuta mediante molle di lunghezza calibrata che una volta cessata

CURSORI STANDARD Cap.1 ¢ 10 - g RN h 8 ]
I'azione dell'impulso o del comando riposizionano il cursore in centro o a fine corsa.
AD3P... Cap. | ¢ 17
AD30... Cap. | e 17 Perifluidi daimpiegare si consigliano oliiminerali idraulici secondo DIN 51524 e siraccomanda
AD3M Carle 18 di dotare I'impianto di un filtro che assicuri un livello di contaminazione massimo classe 10
AP secondo NAS 1638, R,.>75.
AD3D... Cap. 1 » 18
Copice bi ORDINAZIONE Tas.1 - MonTAGaI
AD Distribut STANDARD
((AD ) | Distributore c a0l
CETOP 3/NG06
o D err[BRY
Tipo di comando
P = Pneumatico E 5/n]0]
O = Oleodinamico
M = Meccanico E mE
. . [\E]
D = Meccanico diretto
(Per comandi elettrico e leva, SPECIALI (ON MAGGIORAZIONE)
vedi pagine precedenti) G M alo m
Cursori (tabelle Cap. |  10)
H =10]B]
Tipo di montaggio (tab.1)
_ | valllav
Nessuna tensione
. L =710[Bhg
Varianti:
00 = nessuna variante M
00 = nessi erlAlB ke
H1 = Versione marina (solo AD3P) L
DI() = Con dreanaggio interno «llmontaggio Driguardasolo
99 valvole con detent (aggancio
(solo per AD30) di tipo meccanico).
N° di serie . . o N N
(*) La variante DI é consigliata in ambienti caratterizzati da
presenza di polvere o contaminati.
PERDITE DI CARICO
. 1 2 Tipo di Passaggi Tipo di Passaggi
18 / / $ cursore| P—>A | P»B | AT | BT | PoT cursore |P—>A |P-B (A>T [B>T |P-T
s ¢ 01 5 5 5 5 11 4 6
14 5 02 6 6 6 6 5 22 4 6
’E\ 12 6 03 5 5 6 6 12 5 6
L 10 04 1 1 2 2 4 13 5 6 6
% e 05 5 5 5 5 14 2 1 1 1 2
o 06 5 5 6 5 28 1 2 1 1 2
. 66 5 5 5 6 15-19 4 4 6 6
s 07 4 6 16 5 5 4 4
08 6 6 17-21 1 3
0
0 10 20 30 40 50 60 09 5 5 18 5 5
Q (I/min) 10 5 5 5 5 20 4 4 4 4
Curve No. Curve No.

Nel diagramma a fianco sono rappresentate le curve delle perdite di carico per i cursori di normale impiego. Il fluido impiegato € un olio minerale
avente viscosita 46 mm?/s a 40° C; le prove sono state eseguite ad una temperatura del fluido di 40°C.
Per portate superiori a quelle riportate nei diagrammi le perdite di carico saranno espresse dalla relazione che segue:

Apl=Ap x (QL/Q)

dove Ap sara il valore delle perdite di carico per una determinata portata Q rilevabile dal diagramma, Apl sara il valore delle perdite di carico
per la portata Q1 da voi utilizzata.
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AD3P... COMANDO PNEUMATICO CONTROLLO DIREZIONE CETOP 3

Pressione max. sulle vie P/A/B 320 bar | * Montaggi possibili:
Pressione max. sulla via T 160 bar | C/D/E/FIG/HIIL/M
Portata max. 60 I/min ) ) o
Pressione min. di pilotaggio 2 +[0.027 x (pt*)] bar - vedi nota | Codice di ordinazione
Pressione max. di pilotaggio 20 bar | Pagina precedente
Viscosita fluido 10 + 500 mm?s | (ht#) = pressione sulla
Temperatura fluido -25°C +75°C | viaT
Temperatura ambiente -25°C + 60°C
Livello di contaminazione max. classe 10 secondo NAS
1638 con filtro 3,.>75
Peso (versione singolo comando) 1,2 Kg
Peso (versione doppio comando) 1,8 Kg
DIMENSIONI DI INGOMBRO
| [
At e
| N (ll I ! ]
D e e I B P e S/ ©
T S
OR 2—012/90/ 25.5 37 g gﬁ
45 69.5 45 g
N\
159.5 =
Viti di fissaggio previste UNI 5931 120 W
M5x30 in materiale min. 8.8 ”—21' 3 —rm' 2 S
Forza di serraggio 5 Nm / 0.5 Kgm A T \A/
= il \( 17 L = W
B SR PN ez PN FIN e B
Caratteristiche piano - i iz BN B
di appoggio L, e T e SO
A 919 i
& 2

AD3O0... COMANDO OLEODINAMICO CONTROLLO DIREZIONE CETOP 3

Pressione max. sulle vie P/A/B 320 bar | * Montaggi possibili:
Pressione max. sulla via T 160 bar | C/D/E/F/G/H/I L/IM
Portata max. 60 I/min Codice di ordinazi
Pressione min. di pilotaggio 15 + [0.1 x (pt*)] bar - vedi nota odice di ord Inazione
Pressione max. di pilotaggio 250 bar | Paginaprecedente
Viscosita fluido 10 +500 mm?s | (pt*) = pressione sulla
Temperatura fluido -25°C +75°C | via“T".
Temperatura ambiente -25°C + 60°C
Livello di contaminazione max. classe 10 secondo NAS | |3 pressione minima di
1638 con filtro 8,.>75 | pilotaggio & influenzata
Peso (versione singolo comando) 15Kg | dal tipo di cursore, por-
) o ) | Peso (versione doppio comando) 2,3Kg | tata e pressione.

La variante DI e consigliata in ambienti Perconsentire al cursore
tterizzati d di pol . - - - . ] L
ggaatar?]rilrf;; ' da presenza di polvere O [ ratteristiche aggiunte valide solo per AD30 variante DI di tornare in posizione

: Pressione min di pilotaggio [10 + (pt*)] bar - vedi nota | centrale, la pressione di
Pressione max. di pilotaggio 250 bar | pilotaggiodeve scendere
Trafilamento max. del pilotaggio 1 l/min | sotto3 bar.
DIMENSIONI DI INGOMBRO
—hb o L .
- ‘ I H— © O
w\‘ e
E TT 29 - | E
— N =t k3 ey B I e {3}
< il e I )
S o ==t SRR CHEC
T R »L‘A-\ L — +
OR 2-012/90 255 M 55
E = Emergenza manuale 23 40.2 | 69.5 40.2 23
195. 9
Viti di fissaggio previste UNI 5931 51 3 19,2 o
M5x30 in materiale min. 8.8 [ e
Forza di serraggio 5 Nm / 0.5 Kgm o ‘\@[ T \A/L
/A
\f b f 5 M *H L Al
) R e LT NG C (O B
Caratteristiche piano X \/ W T ™ .
diappoggio = —E.03] Ji EERIASZAN
\V4 [Fg]
919 :
7 =
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AD3M... COMANDO MECCANICO CONTROLLO DIREZIONE CETOP 3

Pressione max. sulle vie P/A/B 320 bar
Pressione max. sulla via T 160 bar
Portata max. 60 I/min
Forza di azionamento minima - vedi nota (*) 2,5Kg
Forza di azionamento massima - vedi nota (**) 13 Kg
Angolo camma 27°
Viscosita fluido 10 + 500 mm?/s
Temperatura fluido -25°C + 75°C
Temperatura ambiente -25°C + 60°C

classe 10 secondo NAS
1638 con filtro B, >75

25—

Livello di contaminazione max.

* Montaggi possibili:
E/F/IG/H

«Codicediordinazione
pagine precedenti

(*) In assenza di con-
tropressione su T

(**) con 160 bar
dipressione sullavia T

Peso 1Kg
DIMENSIONI DI INGOMBRO
12.4 Corsa 12,4 mm
‘ Corsa di lavoro 3 mm
N 29
;: J’f‘ _ :;,‘ 1 ‘ 1 ‘
4 | . L i m
‘ i T HId"
el g HA S
wof- - IINSE NSl
\ T
OR 27012/90/4 J_LM
33
83.8 40
123.8
Viti di fissaggio previste UNI 5931 079
M5x30 in materiale min. 8.8 21' T
Forza di serraggio 5 Nm / 0.5 Kgm | : =z
i [ —
Caratteristiche piano g9 4% = I "B 9 o
di appoggio el 03] 1‘1 i ; | I
0 /6\ <
% ! 8.7 =

AD3D... COMANDO MECC. DIRETTO CONTROLLO DIREZIONE CETOP 3

Pressione max. sulle vie P/A/B 320 bar
Pressione max. sulla via T 20 bar
Portata max. 60 I/min
Forza di azionamento - vedi nota (*) 6 Kg
Viscosita fluido 10 + 500 mm?/s
Temperatura fluido -25°C + 75°C
Temperatura ambiente -25°C + 60°C

classe 10 secondo NAS
1638 con filtro B, >75

257

Livello di contaminazione max.

* Montaggi possibili:
E/F/G/H

« Codice di ordinazione
pagine precedenti

(*) In assenza di con-
tropressione su T

Peso 1,5Kg
DIMENSIONI DI INGOMBRO
99 Corsa 6 mm
. iR Extracorsa 2mm
! LT_’ T Corsa di lavoro 3mm
| ! o
~ T N T ~
S 9 H . *‘?v‘ : “;T;J H 172
L wS L H S
et
Y s |
OR 2-012/90 5.5
36.3 45 69.5
81.3 75
Viti di fissaggio previste UNI 5931 156.3
M5x30 in materiale min. 8.8 -
Forza di serraggio 5 Nm / 0.5 Kgm o
=
ed i e N
Il MH
Caratteristiche piano 1
di appoggio » el 05 ] D <
7 8.8 8.7 =
| o 18
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Bosine D15 N DC Per Cetor 3

Tipo di protezione ° Le bot_)ine AMP Junior (con o
(in relazione al connettore utilizzato) IP66 | Senzadiodo integrato), le bobine
Numero di inserzioni 18.000/h | tipo Deutsch e le bobine con fili
: Tolleranza di alimentazione +10% | Sonodisponibilisoloal12024Volt.
/ Temperatura ambiente -25°C = 60°C | .| abobinain plastica (variante RS)
Inserimento . 100% ED | & disponibile solo nelle tensioni
Classe di isolamento filo H 12V, 24V, 28V e 110V in DC.
Peso 0,354 Kg
** La direttiva CE per la bassa
TEeNSIONE | TEMPERAT. MAX DI AVVOLGIM. Pb?;:::lu ZSEI(S:TFSZI:A; tensione si applica al materiale Bosina ECoat (RS) | EMERGENZE(CONN.HIRSCHMANN)
(V) |(TEMPERAT. AMBIENTE 25°C) (W). +10% elettrico destinato ad essere MAN.SENZA °°""ETT°RE((§1S))
= ; 33 MAN. CON CONNETTORE
12V 110°C 30 48 adoperato ad una tensione
R nominale compresa tra 50 e o f f(
24v 110°C 30 18.8 1000 VAC e fra i 75 e i 1500
28V 110°C 30 25.6 VDC. Per il ispetto della diret- | T | =)
48V* 110°C 30 75.2 tiva occorre che in ogni parte |, ol
102V 110°C 30 340 del supporto o del bloccosu |& |~ s = \ o
110VH6) 110°C 30 387 cui & montata questa elettro- | | | )
valvola la resistenza del colle-
(%) (%) o B
2*05\/ — — 110°C 30 1375 gamento di protezione verso 54 985
Tensioni speciali terra risulti inferiore a 0,1 ohms.
Con FiLi (FL) AMP Junior (AJ) DeutscH EMERGENZE (BOBINE CON CONNESSIONE HIRSCHMANN)
AJ + Diooo (AD) DT04 - 2P (CZ) ROTANTE SENZA CONNETTORE (P2 ) ROTANTE SENZA CONNETTORE 180° (R5)
CZ + eCoar (R6) ROTANTE CON CONNETTORE (P1) ROTANTE CON CONNETTORE 180° (P5)
=
\'& max. 63
- & |
\ <
47
54.3
120 17
SoLenoipi B14 in AC per Cetor 3
Tipo di protezione (in relazione al connettore utilizzato) IP 65
Numero di inserzioni 18.000/h
Tolleranza di alimentazione +10% / -10%
Temperatura ambiente -30°C + 60°C
Inserimento 100% ED
Classe di isolamento filo H
Peso 0,436 Kg
TENSIONE TEMPERAT. MAX DI AVVOLGIM. REsIsTENZA A 20°C POTENZA NOMIN. | ASSORBIMENTO ALLO SPUNTO
(V) (TeEMPERAT. AMBIENTE 25°C) (OHM) +10% (VA) (A)
24V/50Hz - 24V/60Hz 100°C - 96°C 1.7 54 - 40 56-5
48V/50Hz - 48V/60Hz 112°C - 98°C 6.8 45 - 34 53-5
115V/50Hz - 120V/60Hz * 133°C - 101°C 32,5 61-51 3.2-32
230V/50Hz - 240V/60Hz * 120°C - 103°C 134 62 -52 16-1.6

* La direttiva CE per la bassa tensione si applica al materiale
elettrico destinato ad essere adoperato ad una tensione nomi-
nale compresa tra 50 e 1000 VAC e fra i 75 e i 1500 VDC. Per

EMERGENZE (BOBINE CON CONNESSIONE HIRSCHMANN)
ROTANTE SENZA CONNETTORE (P2)

MANUALE SENZA CONNETTORE (ES)
MANUALE CON CONNETTORE (E1)

80,8

ROTANTE CON CONNETTORE (P1)

| o19

il rispetto della direttiva occorre che in ogni parte del supporto o
del blocco su cui € montata questa elettrovalvola la resisenza del
collegamento di protezione verso terra risulti inferiore a 0,1 ohms.
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CONNETTORI STANDARD PER ELETTROVALVOLE SECONDO NORME

DIN 43650 / ISO 4400

Grado di . .
Connettore protezione Tipo Serracavo Codice
Colore nero PG09 V86 05 0002
Colore grigio PG09 \/86 05 0004
Standard P85 TColore nero PG11 V86 05 0006
Colore grigio PG11 V86 05 0008
T 12 VAC/VDC PG09 \/86 10 0018
rasparente . 24 VAC/VDC PG09 V86 10 0012
con spia luminosa (led bipolare) 1P65 115 VACA/DC PGO9 V86 10 0020
! ‘ ‘ 2 6:8 mm (PG0Y) | ) 230 VAC/VDC PG09 V86 10 0022
@ 8+10 mm (PG11) 3 .
(*) Non usare per versione proporzionale
Grado di . .
Connettore protezione Tipo Serracavo Codice
Con raddrizzatore (*) Colore nero PG09 V86 20 0002
Tensione di entrata 12+230 VAC P65 —
Tensione di uscita 9:205 YDC Colore grigio PG09 V86 20 0004
) ) 12 VAC PG09 V86 25 0018
Trasparente con spia luminosa (led 24 VAC PGO9 V86 25 0019
Dipoiare) o rarldrtzzators () IP65 |48 VAC PGO9 V86 25 0020
ensione di entrata 12-230 VAC
Tensione di uscita 9205 VDC 115 VAG PG09 Va6 25 0021
230 VAC PG09 V86 25 0022
(*) Non usare per versione proporzionale
4.5 32 29.5 H
Grado di . .
. | Connettore protezione Tipo Serracavo Codice
= ==
Colore nero — V86 28 0001
E@}I Con grado di protezione IP67 P67
| Colore grigio — \/86 28 0002
& 1
I Circuiti elettrici
T
‘ o | ! | | |
" | @47 mm g 1 i g 1 i ~N ! | ;1 Y 1 ‘ ;1
, IR A S N I 2
O — — > O I —— (5 — >
Standard Led bipolare Raddrizzatore e varistore Led bipolare, raddrizzatore e
di protezione (VDR) varistore di protezione (VDR)
CARATTERISTICHE ELETTRICHE CONNETTORI
g g*fliomm (F(’Sgﬂ) Descrizione P65 P67
= mm
Coppia di serraggio - ] Tensione nominale in AC Max. 250 V Max. 250 V
vite: 0,60 Nm Tensione nominale in DC Max. 300 V Max. 300 V
Portata nominale contatti 10A 10A
Portata max. contatti 16A 16A
Sezione max. conduttori 1,5 mm? 1,5 mm?

Serracavo Serracavo PG09 - M16x1,5 @ cavo 6+ 8 mm @cavo4 +7 mm
Guarnizione Serracavo PG11 - G 1/2” - M20x1,5 @cavo 8 - 10 mm —

Guarmizione Q19 & 457 mm Grado dil protezione IP65 EN60529 IP67 EN60529

Coppia di serraggio E— Classe di isolamento VDE 0110-1/89 VDE 0110-1/89

vite: 0,60 Nm ‘ Temperatura di esercizio -40°C - 90 C° -20°C - 80 C°

P67 : Il grado di protezione indicato & garantito solo se i connettori sono inseriti correttamente sulle valvole
; con le appropriate guarnizioni.
Serracavo
Guarnizione

ConNeTTORI AMP JUNIOR

20 ‘ 815 ‘
‘ Connettore Tipo Sezione . Portata max. Codice
- f conduttori contatti
A * Tipo AMP Junior Timer 2 contatti Colore nero 0,5+ 1,5 mm? 10A RKRC0808000
@2+3mm
| 20 o
BREVINI
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(*) VARIANTI
Variante | Descrizione
bobina standard con connettore
LE Hirschmann (con connettore) o
senza bobina (tensione W)
bobina standard Hirschmann (sen-
LF
za connettore)(*)
AX bobina AMP Junior(*)
CE bobina Deutsch

Altre varianti disponibili a richiesta.

(*) Bobine con connessione Hirschmann
e AMP Junior fornite senza connettori. |

VARIANTI (*) - LEVA DI EMERGENZA
PER ELETTROVALVOLE ADC.3.. E AD.3.E...

II“Comando diemergenza manuale aleva per elettrovalvole” rappresenta uno sviluppo
in fatto di sicurezza e flessibilita nella componentistica idraulica applicata.

A favore della sua flessibilita, il componente € stato progettato per essere inserito
fra corpo valvola e bobina, con garanzia di una totale intercambiabilita rispetto alle diverse
tipologie di elettrovalvole a cassetto; la compatibilita di montaggio € prevista per corpi valvola
a standard CETOP 3/NGO06 e moduli Componibili con attacchi filettati - G3/8” 0 9/16-18UNF
(SAE 6). Il componente sara disponibile, per ambedue le serie, controllo on-off e controllo
proporzionale (per questo tipo di controllo contattare il nostro Servizio Tecnico).

In qualita di “leva di emergenza” applicata ad elettrovalvole, il comando si presta ad
essere inserito come dispositivo di “sicurezza” in rispetto alla normativa dei settore e riveste
inoltre un ruolo utile in caso di assenza di corrente. Il comando trova ampia applicazione nel
settore agricolo e mobile; 'azionamento manuale permette dunque di effettuare la manuten-
zione periodica dei componenti mobili del mezzo, in estrema sicurezza operativa

Pressione max. di esercizio sulla via T

dinamica 160 bar

statica 210 bar SIMBOLO IDRAULICO
Pressione max. di esercizio sulla via P

nei circuiti con collegamento in serie 160 bar

|a|f|QOB|b|

¢ MonTaGai possiBILI: C/ F/ H
¢ Cursonri Tipo: 01/02/03*/04/16/17/66

* |l montaggio del cursore 03 & consentito solo su AD3E. Non € ammesso con le ADC3

COMPATIBILITA DI MONTAGGIO

connettori possono essere ordinati sepa- CODICE DI IDENTIFICAZIONE DEescRizIONE BosinA TENSIONE
ratamente, Cap. | ¢ 20. ADC.3... Controllo direzione compatta A09 27 W
AD.3.E... Controllo direzione D15 30W
DIMENSIONI DI INGOMBRO
&—» 28°
- \
VERSIONE
con ADC.3...
\ /
n
3
Al | &
Il .
o D)) L]
a —H | =
[ D
L1 265
182 46
231,5
. 29
2% & VERSIONE

con AD.3.E..

3
v _ ﬁ (@i

= :
15 Careoehe B0 e
208 ~ 7
/

2825
| ° 21 A ®
oana > BREVINI
v O W AFWY
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SENSORI DI PosiIziONE INDUTTIVI L.V.D.T.

Tensione di alimentazione

Protezione contro I inversione di polarita
Isteresi di segnalazione

Riproducibilita

Corrente massima in uscita

Protezione al cortocircuito

Temperatura di funzionamento

Tipo di allacciamento

Tipo di protezione

Pressione massima

<400 mA; duty ratio 100%

20..32VDC

Si
< 0,05 mm
+ 0,02 mm

si

-25°C + 80°C
connettore
IP65

400 bar

Certificato CE secondo la direttiva 89/336/EEC EMC garantito solo con I'utilizzo di

connettore metallico e cavo schermato.

| sensori di posizione LVDT (sensore di posizione induttivo) consentono di monitorare con precisione l'istante in cui avviene il cambiamento

di stato della valvola.
Sono composti di 2 elementi:

- un perno di segnalazione mobile, meccanicamente solidale al cursore della valvola;
- un sensore fisso con il quale si esegue la regolazione del punto di monitoraggio.
Vengono utilizzati nelle valvole direzionali utilizzate in applicazioni nelle quali & necessaria la monitorizzazione della posizione “attuale” della
valvola per la gestione dei cicli di sicurezza macchina imposti dalla legislazione in merito alla prevenzione anti-infortunistica.

DIAGRAMMA FUNZIONALE SENSORE

SCHEMA ELETTRICO SENSORE LVDT

1
0 PIN 2
1 PIN 4
0

Hub
=5mm 0 +5mm

0 =Tensione Pin2e Pin4 <18V
1 =Tensione Pin2 e Pin4 20..32VDC

In posizione A, nessun passaggio di fluido P - B
sul Pin 2 c’é segnale in uscita

BLOCK DIAGRAM

QO PIN 1

— L OFrINg

C(INPUT +24 VDC)

INDUCTOR

(OUTPUT)

2 (OUTPUT)

3 (GROUND TERMINAL)

DiMENSIONE INGOMBRO SENSORE LVDT

-5 mm 45 mm

Stroke AL

Ml2X1-6g

0‘42

Switching point

In posizione B, passaggio di fluido P - B,

sul Pin 2 non c’é segnale in uscita

M12X1
53.5
[ c— w
— 0 il
| com— ﬁ .
220

Tipo di protezione IP67

Temperatura ambiente -40°C + 85°C

Codice di ordinazione: V86400003

BLOCK DIAGRAM

Kt O PIN 1 (INPUT +24 VDC)

5 K
INDUCTOR
A |

|
o———DH—+—0O PIN 2 (OUTPUT)

PIN 4 (OUTPUT)

REGULATOR

|
|
: O PIN 3 (GROUND TERMINAL)
|

Switching point B
NB:

collegando l'uscita rispettivamente al Pin 4 o al Pin 2 si pud decidere il tipo
di contatto, che puo essere normalmente aperto o normalmente chiuso

Il

| o 22
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CoNTROLLO DIREZIONE CETOP 3 IN
CONFORMITA ALLA DIRETTIVA ATEX 2014/34/UE

DiReTTIvA ATEX (ATMOSPHERES ExpLosIVE) 2014/34/UE

INTRODUZIONE

Dal 30/06/2003 i prodotti immessi sul mercato (o messi in servizio) all'interno della
UE, destinati a essere utilizzati in ambienti potenzialmente esplosivi, devono essere conformi
alla direttiva 2014/34/UE tramite apposita marcatura. La direttiva sui prodotti ATEX 2014/34/
UE é dunque lo strumento di regolamentazione di cui si & dotata I'Unione europea al fine di
raggiungere l'armonizzazione legislativa fra gli Stati e garantire la libera circolazione delle
merci all'interno della Comunita stessa.

La direttiva afferma che per eliminare gli ostacoli al commercio € necessario
garantire un livello di protezione elevato e, a tal fine, definisce i requisiti essenziali in materia
di sicurezza e salute. Le disposizioni si basano sul principio del "nuovo approccio” (NA), per
il quale i requisiti di sicurezza essenziali dei prodotti devono essere stabiliti in funzione della
valutazione dei rischi concorrenti al momento del loro uso.

La direttiva 2014/34/UE si applica alle specifiche di fabbricazione di tutti quei
prodotti (elettrici e non) destinati a essere utilizzati in ambienti potenzialmente esplosivi a

causa dei pericoli derivanti dalla presenza di polvere o gas, con lo scopo di ridurre i rischi

LA DIRETTIVA ATEX Car. | » 23 d'uso che ne potrebbero derivare.
CLASSIFICAZIONE ATEX Car.| » 24 Il termine prodotto si riferisce agli apparecchi, ai sistemi di protezione, ai dispositivi,
Serie AD3XD... Car.| * 25 ai componenti ed alle relative combinazioni, come definiti nella direttiva 2014/34/UE.

Con apparecchi s'intende le macchine, i materiali, i dispositivi fissi o mobili, gli

Serie AD3XG... Capr. | ¢ 29 - : o A . . . .
organi di comando, la strumentazione e i sistemi di rilevazione e di prevenzione che, da soli

o combinati, sono destinati alla produzione, al trasporto, al deposito, alla misurazione, alla
regolazione e alla conversione di energia, ed alla trasformazione di materiale e che, per via
delle potenziali sorgenti diinnesco che sono loro proprie, rischiano di provocare un’esplosione.
Ne consegue che, anche apparecchiintrinsecamente sicuririentrano nel campo di applicazione
della direttiva.

La combinazione di due o piu parti di apparecchi, oltre che degli eventuali componenti,
costituisce un assieme che puo essere considerato un prodotto e rientrare quindi nel campo
di applicazione della direttiva 2014/34/UE. Nel caso in cui I'assieme richieda un’installazione
adeguata (non & dunque immediatamente pronto per I'uso) le istruzioni allegate dovranno
garantire il mantenimento della conformita alla direttiva 2014/34/UE ad installazione avvenuta,
senza ulteriori valutazioni della conformita, e l'installatore a sua volta € tenuto a seguire
correttamente le istruzioni.

Quando una combinazione di apparecchiature da luogo ad un impianto questo pud
non rientrare nel campo di applicazione della direttiva solo se ciascuna parte é certificata e
conforme alla direttiva (oltre che essere soggetta alla relativa valutazione della conformita,
alla marcatura CE, ecc.).

Il fabbricante dell'impianto pud quindi presumere la conformita dei vari componenti
(ciascuno corredato di certificato di conformita rilasciato dal rispettivo fabbricante) e limitare
la propria valutazione solo agli eventuali rischi aggiuntivi che assumono rilevanza nella
combinazione finale. Tuttavia, se il fabbricante dell'impianto inserisce parti prive di marcatura
CE o componentinon corredati del certificato sara obbligato a svolgere un’ulteriore valutazione
della conformita dell’assieme.

Ladirettiva 2014/34/UE prevede degli obblighi a carico della persona che immette i
prodotti sul mercato e/o li mette in servizio, sia che si tratti del fabbricante, del suo mandatario,
dell'importatore o di qualsiasi altra persona responsabile. Le disposizioni e gli obblighi previsti
dalla direttiva per I'immissione sul mercato si applicano, dal 30 giugno 2003, ad ogni
singolo prodotto, indipendentemente dalla data e dal luogo di fabbricazione. E' responsabilita
del fabbricante garantire la conformita di tutti i prodotti, laddove questi rientrino nel campo di
applicazione della direttiva.

Ladirettivanonregolal’'uso degliapparecchi, piuttosto stabilisce che i prodotti possono
essere utilizzati solo se conformi ai requisiti di sicurezza al momento della loro immissione
sul mercato o della loro messa in servizio. Con "messa in servizio" si intende il primo utilizzo
del prodotti oggetto della direttiva 2014/34/UE nel territorio del’UE da parte dell’'utente finale.
Tuttavia, un prodotto che & subito pronto per I'uso e non deve essere assemblato o installato,
e le cui condizioni di distribuzione (deposito, trasporto, ecc.) non sono rilevanti ai fini delle
prestazioni, & considerato messo in servizio al momento dell'immissione sul mercato.

Fra le principali cause/sorgenti potenziali di innesco di una esplosione, quali scintille, famme, archi elettrici ecc.., la temperatura
superficiale massima gioca un ruolo rilevante. Le disposizioni della direttiva stabiliscono un criterio di valutazione per la temperatura massima
ammissibile in funzione al tipo di atmosfera esplosiva in cui dovra operare I'apparecchio.

Per ambienti caratterizzati da presenza di gas-aria, sono forniti alcuni valori di temperatura a cui gli apparecchi dovranno fare riferimento
indicati dalla lettera T seguita da un numero. Il criterio da applicare é quello per cui la temperatura dell’apparecchio non dovra mai superare
I'80% del valore indicato per la propria classe.

In ambienti caratterizzati da presenza di polveri-aria, per evitare I'infiammazione delle polveri in sospensione, le temperature
superficiali degli apparecchi devono essere nettamente inferiori alla temperatura di infiammazione della miscela aria+polvere prevedibile. In
fase di progettazione occorre dunque dichiarare direttamente la temperatura superficiale massima di esercizio (in gradi centigradi).

Devono essere presi in considerazione anche gli aumenti di temperatura derivanti da un accumulo di calore e da reazioni chimiche.
Occorre infatti tener conto anche dello spessore dello strato di polveri che si depositano e, se necessario, prendere misure di limitazione delle
temperature, allo scopo di evitare un accumulo di calore.
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CoNTRoOLLO DIREZIONE CETOP 3 IN
CONFORMITA ALLA DIRETTIVA ATEXx 2014/34/UE

CLasslIFicazIONI: ZoNA - MisceLA - GRUPPO E RELATIVA CATEGORIA - SECONDO LE DIRETTIVE ATEX

La direttiva 2014/34/UE € una direttiva di “nuovo approccio” basato sull'analisi dei rischi. Il suo obiettivo & quanto meno, minimizzare
i rischi derivanti dall'uso di alcuni prodotti all'interno o in relazione a un’atmosfera potenzialmente esplosiva. La probabilita che un’atmosfera
esplosiva si manifesti deve essere considerata non solo come “una tantum” o da un punto di vista statico: occorre dunque tener conto di tutte
le condizioni operative che possono derivare dal processo di trasformazione.

» Un’atmosfera esplosiva ai fini della direttiva 2014/34/UE & costituita da una miscela di sostanze infiammabili (allo stato di gas, vapori,
nebbie e polveri), con aria, in determinate condizioni atmosferiche in cui, dopo l'innesco, la combustione si propaga all'insieme della miscela
non bruciata.

» Un’atmosfera suscettibile di trasformarsi in atmosfera esplosiva a causa delle condizioni locali e/o operative e definita atmosfera
potenzialmente esplosiva.

Le atmosfere esplosive non si formano solo in presenza di sostanze palesemente pericolose quali combustibili, solventi ecc., ma anche in
presenza di prodotti apparentemente innocui come polvere di legno, polveri metalliche, farine, granaglie, zucchero ecc. Dunque puo riguardare non
solo industrie del settore chimico o petrolifero, ma anche quelle del settore agro-alimentare tessile, manifatturiero ecc.. E’importante considerare
che per rientrare nella direttiva 2014/34/UE un prodotto deve essere applicato in presenza di uno o piu degli elementi caratteristici sopra elencati:
presenza di sostanze infiammabili e di aria, in condizione atmosferiche che favoriscono la propagazione della combustione. La direttiva non definisce le
condizioni atmosferiche di per sé. Le relative norme indicano una gamma di temperatura, ma cio non esclude che i prodotti possano essere progettati
e valutati specificamente per funzionare occasionalmente anche al di fuori di tali gamme, apportando le opportune trasformazioni costruttive.

Per determinare una procedura di valutazione della conformita adeguata alla direttiva il Fabbricante deve, in base
all'uso previsto, stabilire le condizioni di funzionamento del prodotto (vale a dire prevedereil tipo di zona di esercizio, il tipo di
miscela esplosiva con cui verra a contatto e il grado di probabilita che si verifichi un'atmosfera esplosiva); in seguito dovra
determinare a quale Gruppo il prodotto appartiene e all'interno del Gruppo, individuarne la categoria.

Con la Direttiva Atex 99/92/CE (Per la sicurezza dei lavoratori) sono indicate le condizioni di impiego in cui i prodotti sottoposti a
conformita dalla Direttiva Atex 99/4/CE si troveranno a funzionare. Queste sono espresse in “Zone" e definite secondo il grado di probabilita
che si verifichi un‘atmosfera potenzialmente esplosiva, rispettivamente per ogni tipo di atmosfera (miscela gas-aria o miscela polvere-aria).

Zona 0 e 20 Luoghi in cui un'atmosfera esplosiva € presente in forma costante o per lunghi periodi o frequentemente.
Zona le 21 Luoghiin cui un‘atmosfera esplosiva € probabile che si verifichi in normali condizioni di funzionamento e di esercizio.

Zona 2 e 22 Luoghi in cui un'atmosfera esplosiva ha scarsa probabilita di verificarsi o, nel caso, persistera solo per breve tempo.

MisCELE ESPLOSIVE TIPO GAS-ARIA (G)
| prodotti destinati a funzionare in ambienti caratterizzati da questo tipo di atmosfera esplosiva saranno indicati rispettivamente
per Zona 0, 1 o 2 a seconda del gruppo e della categoria di appartenenza (vedi sotto) e sono marcati con la lettera G.

MiSCELE ESPLOSIVE TIPO POLVERE-ARIA (D)
| prodotti destinati a funzionare in ambienti caratterizzati da questo tipo di atmosfera esplosiva saranno indicati rispettivamente per
Zona 20, 21 o 22 a seconda del gruppo e della categoria di appartenenza (vedi sotto) ) e sono marcati con la lettera D..

Gruppo |

Comprende gli apparecchi destinati a essere utilizzati nei lavori in sotterraneo nelle miniere e nei loro impianti di superficie, esposti al rischio
di sprigionamento di grisu e/o di polveri combustibili. La suddivisione in categorie dipende dal fatto che I'alimentazione di energia debba essere o
meno interrotta in caso si manifesti un'atmosfera esplosiva dovuta sia miscele di aria e gas, vapori, nebbie (D) che a miscele di aria e polveri (G).

Categoria M1 Livello di protezione molto elevato. Questi prodotti devono poter rimanere operativi, per ragioni di sicurezza, in
presenza di atmosfera esplosiva e presentare specifiche prestazioni o configurazioni di protezione ai guasti in caso di esplosioni.

Categoria M2 Livello di protezione elevato. Con questi prodotti bisogna poter interrompere I'alimentazione di energia in presenza
di atmosfera esplosiva. E’ necessario incorporare mezzi di protezione tali da garantire il livello di protezione oltre che durante il funzionamento
normale, anche in condizioni di funzionamento gravose o risultanti da forti sollecitazioni.

Grupro I

Comprende gli apparecchi destinati ad essere utilizzati in altri ambienti (dalle miniere) in cui vi sono probabilita che si
manifestino atmosfere esplosive. La loro suddivisione in categorie dipende da due fattori: il luogo, dove il prodotto sara utilizzato
e se la probabilita che si verifichi un'atmosfera potenzialmente esplosiva, dovuta sia miscele di aria e gas, vapori, nebbie (D)
che a miscele di aria e polveri (G), avvenga in modo costante od occasionale e, nel caso si verifichi, questa probabilita possa
permanere per lunghi o per brevi periodi di tempo.

Categoria 1 Livello di protezione molto elevato. Questi prodotti devono essere progettati per funzionare conformemente
ai parametri operativi stabiliti dal fabbricante in ambienti in cui vi € un’elevata probabilita che si manifestino o si rilevino sempre, spesso o per
lunghi periodi atmosfere esplosive. Devono presentare specifiche prestazioni e configurazioni di protezione ai guasti in caso di esplosioni.

Categoria 2 Livello di protezione elevato. Questi prodotti devono essere progettati per funzionare conformemente
ai parametri operativi stabiliti dal fabbricante in ambienti in cui vi & probabilita che si manifestino atmosfere esplosive. La protezione
contro le esplosioni relativa a questa categoria deve funzionare in modo da garantire il livello di sicurezza richiesto anche in presenza
di difetti di funzionamento degli apparecchi o in condizioni operative pericolose di cui occorre abitualmente tener conto.

Categoria 3 Livellodi protezione normale. Questi prodotti devono essere progettati per funzionare conformemente ai parametri
operativi stabiliti dal fabbricante in ambienti in cui vi sono scarse probabilita che si manifestino, e comunque solo raramente o per breve tempo,
atmosfere esplosive. Questo tipo di prodotti appartenenti alla categoria in questione deve garantire il livello di sicurezza richiesto in condizioni
di funzionamento normale.
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AD3XD... ConTROLLO DIREZIONE CETOP 3
IN CONFORMITA ALLA DIRETTIVA ATEX 2014/34/UE

ELETTROVALVOLE PER IMPIEGO IN AMBIENTI CON PROBABILI ATMOSFERE
ESPLOSIVE DOVUTE ALLA PRESENZA DI GAS, VAPORI O NEBBIE E POLVERI.

AD3XD...
LA DIRETTIVA ATEX Cap. | » 23
CLASSIFICAZIONE ATEX Cap. | » 24
Serie AD3XD... Cap. | = 25
CARATTERISTICHE TECNICHE Cap. | » 25
CODICE DI ORDINAZIONE Cap. | » 25
TAB.1 MonTAGGIO Cap. | 26
TAB.2 TENSIONI Cap. | 26
TAB.3 CURSORI Cap. | 26
LimiTi DI IMPIEGO Cap. | 26
TARGHETTA E MARCATURA Cap. | = 27
ISTRUZIONI DI SICUREZZA Cap. | = 27
DIMENSIONI DI INGOMBRO Cap. | 28
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Distributore
CETOP 3/NGO06

Elettrovalvole costruite secondo
Direttiva ATEX-2014/34/UE

con bobine in esecuzione

a prova di esplosione (Ex d) e

certificate gecondo schema IECEx

Cursori

01/02/03/04/16 (tab.3)

Per ulteriori schemi idraulici contattare
il nostro servizio tecnico

Montaggio

C/E/F/G/H (tab.1)

Per ulteriori montaggi contattare
il nostro servizio tecnico

Tensione (tab.2)

Varianti
00 = Nessuna variante
V1 =Viton

LE = Emergenza a leva

idonea per gruppo | M2 (miniera )

N° di serie

Le valvole serie AD3.XD sono apparecchiature classificate:

Gruppo Il (destinate ad essere utilizzate in ambienti diversi dalle miniere e in cui vi sono
probabilita che si manifestino atmosfere esplosive);

Categoria 2 (livello di protezione elevato), per I'uso in luoghi in cui un‘atmosfera esplosiva
e probabile che si verifichi in normali condizioni di esercizio e classificate dalla presenza di
miscela esplosiva di tipo gas e polveri (lettera GD) per zone 1, 2 e 21, 22;

Gruppo | (destinate ad essere utilizzate in miniere grisutose);

Categoria M2 (livello di protezione elevato), per I'uso in sotterraneo nelle miniere e nei
loro impianti di superficie, esposti al probabile rischio di sprigionamento di grisou e/o di
polveri combustibili in normali condizioni di esercizio.

Si tratta dunque di valvole appositamente progettate e costruite in accordo alla direttiva ATEX
2014/34/UE, e secondo le norme europee EN 1127-1, EN 1127-2, EN 13463-1 ed EN 13463-5.

Rientrando nella gamma "Controllo direzione NGO06", tali valvole sono predisposte per il
montaggio a piastra con superficie di attacco anorme UNI SO 4401 -03-02-0-94 (ex CETOP
R 35 H 4.2-4-03). L'azionamento é elettrico e la posizione di centro & ottenuta mediante molle
dilunghezza calibrata che una volta cessata l'azione dell'impulso o del comando riposizionano
il cursore in centro o a fine corsa.

Le bobine utilizzate per queste valvole sono oggetto di Certificazione di conformita separata,
secondo la direttiva ATEX (di tipo CE). Per ulteriori specifiche si rimanda alla documentazione
sempre allegata al solenoide.

Le valvole della serie AD3XD prima della marcatura e dellimmissione sul mercato sono
sottoposte a controlli e collaudi come previsto dal Sistema di Fabbricazione interno e come
previsto dal Sistema di Qualita aziendale certificato in accordo alla norma I1SO 9001:2008.

Tutte le valvole serie AD3XD sono sottoposte a collaudo funzionale al 100%. Tali controlli

permettono di garantire che i prodotti venduti siano conformi a quanto riportato nel File Tecnico
depositato e dichiarato in marcatura con AD3X/ATX/10.

CARATTERISTICHE TECNICHE

Descrizione AD3XD... VarianteT6 (miniera)
Marcatura valvola C € @ I 2GD/I M2 ¢ T5 C € @ I 2GD/I M2 c T6
Pressione max. sulle vie P/A/B 320 bar 320 bar
Pressione max. sulla via T (dinamica) 250 bar 250 bar
Portata max. 60 I/min 60 I/min
Frequenza max. di eccitazione 3 Hz 3 Hz
Inserimento 100%ED 100%ED

olii minerali DIN 51524
10 + 500 mm?/s

-20°C + +40°C

-20°C + +40°C

classe 10 secondo NAS 1638
coniltro R25 > 75

olii minerali DIN 51524
10 + 500 mm?/s

-20°C + +40°C

-20°C + +40°C

classe 10 secondo NAS 1638
con filtro B25 > 75

Fluidi idraulici (*)

Viscosita fluido

Temperatura fluido (*)
Temperatura ambiente
Livello di contaminazione max.

Peso (un solenoide) 2,37 kg 2,37 kg
Peso (due solenoidi) 3,82 kg 3,82 kg
Potenza nominale solenoide: 6,5 + 11W

Grado di protezione: IP 67

Tolleranza di alimentazione:  +10%

Cavo di alimentazione:
Marcatura solenoide (**):
Temperatura superficiale:

lunghezza standard 3 m con pressacavo

vedi documentazione allegata al solenoide

in funzione della potenza. Vedi documentazione allegata
al solenoide

(*) Per l'impiego con fluidi idraulici differenti, che non costituiscano sorgente di accensione efficace in presenza di
atmosfere potenzialmente esplosive IIC in tutto il campo di temperature e pressioni di esercizio previste dalla
marcatura dell'apparecchio, contattare il nostro servizio tecnico.

T6 = Classe di temperatura T6 (<85°C) (**) Il solenoide e conforme alla direttiva ATEX-2014/34/UE e conforme allo schema di certificazione IECEx
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AD3XD... ConTROLLO DIREZIONE CETOP 3

IN CONFORMITA ALLA DIRETTIVA ATEX 2014/34/UE

TaB.1 MonTaGGIO

Livmimi o1 impiEGO (MonTagal C-E-F)

STANDARD
© Due solenoidi centraggio a molle
E ~aCIEl Un solenoide (lato A)

F Un solenoide (lato B)
Speciali (con maggiorazione)

G

H s710[8]

TaB.2 TENSIONI

Tensione in AC
A

24V 50Hz/60Hz
C 110V 50HZ/60Hz
D 220V 50Hz/60Hz
| 230V 50Hz/60Hz

Tensione in DC

L 12v
M 24V
B 110V
N 48V

La sigla della tensione é sempre stampigliata sulla targhetta.

TaB.3 CURSORI

350
1
300 \
250 ™~ -
\ — 2
= 200 N
g N
o 150
\\_3
100 —,
50
0
0 10 20 30 40 50 60
Q (I/min)

NOTA: | limiti di impiego riportati
sono validi per i montaggi C, E, F.

Tipo di

cursore

Curva

01
02
03
04
16

PhAWEDN

PERDITE DI CARICO

Le prove sono state
eseguite con solenoidi
caldi, alimentati con una
tensione inferiore del 10%
di quella nominale e ad una
temperatura del fluido di
40°C. Il fluido impiegato e
un olio minerale avente una
viscosita di46 mm?/sa40°C.
| valori dei diagrammi sono
riferitiaprove eseguitesempre
con il flusso d'olio in due
direzioni simultaneamente
(es. da P in A e nello stesso
tempo Bin T).

Nei casi in cui le valvole
4/2 e 4/3 sono utilizzate
solo con passaggio in
una direzione, i limiti di
impiego possono avere
variazioni negative.

Due solenoidi - Montaggio C
Ilﬁgotile Ricoprimento | Posizione ditransito
o1 * DA
03 | eIl | * DXNIR T
04% | Ty ) LHEEX
Un solenoide - Montaggio E
ILprgoer Ricoprimento | Posizione ditransito
01 * (XI5
02 ; XIHH
03 * XN
04 - HHE
16 eabdilll + (X5
Un solenoide - Montaggio F
Iﬁ:o?le Ricoprimento | Posizione ditransito
01 * I
02 - HIHIL]
03 * ISl
04 - [IHX
16 ¥ X

(*) Cursori con maggiorazione

20

18

16

14
12

AP (bar)

74

o N A O

0

10 20

30 40 50 60 70 80
Q (I/min)

Neldiagrammaafianco sono
rappresentate le curve delle
perdite di carico pericursori
di normale impiego. Il fluido
impiegato e un olio minerale
avente viscosita 46 mm?/s a
40° C; le prove sono state
eseguite ad unatemperatura
del fluido di 40°C.

Per portate superioriaquelle
riportate nei diagrammi le
perdite di carico saranno
espresse dalla relazione
che segue:

Apl=Ap x (QLQ)?

dove Ap sara il valore delle
perdite di carico per una
determinata portata Q rile-
vabile dal diagramma, Apl
sara il valore delle perdite di
carico per la portata Q1 da
voi utilizzata.

Tipo di
cursore

P—oA

Passaggi

P—>B | A>T | BT

P->T

01

02

03

04

N O (N0

16

aiN|jo N o

aiNn|jo N o
AIN|OIN|O

4

| o 26
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AD3XD... ConTROLLO DIREZIONE CETOP 3
IN CONFORMITA ALLA DIRETTIVA ATEX 2014/34/UE

TARGHETTA DI IDENTIFICAZIONE E MARCATURA

e

| I
ce@l0DIMIC T
AD3X/ATX/10

Tutte le elettrovalvole sono
fornite conTarghettadiiden-
tificazione e Dichiarazione
di conformita ai sensi della
direttiva 2014/34/UE.

APmax30a L CobPE i Tambr 20°C < +0°C Latarghettadiidentificazione
= contiene le principaliinforma-
Oitl L0oco 5 zioni tecniche relative alle
=l ADDRESS 15 caratteristiche funzionali e
M82200001A Tl avc-a0c B costruttive dellavalvola, deve
HYDRAULIC percio essere mantenuta
SCHEME integra e visibile.
. N . Temperatura fluido di esercizio:
1 C€ Conformita a Direttiva Europea 9 T fluid - 20°C + + 40°C serie AD3XD
5 @ Conformita alla 10 HYDRAULIC Tipo di controllo idraulico realizzato
Direttiva Atex 2014/34/UE SCHEME dalla valvola
2 Gruppo Il (ambienti in superficie)
3 | Gruppo | (miniere) 11 MB82200001A Codice targhetta
Categoria 2 (protezione elevata)
Atmosfera esplosiva :
4 GD QD: presenza di gas, vapori o neb- 12 BATCH Numero di riferimento dell'ordine
M bie e polveri combustibili tecnico (lotto)
M: presenza di atmosfere grisutose
5 ¢ Sicurezza costruttiva 13 E;'ax 320 Pressione massima di esercizio
Classe di temperatura: o | | . S
6 T T5 (Te <100 °C) 14 CODE S_lg a completa del codice di ordina-
. o zione valvola
T6 (Tsuwr <85 °C) variante T6 (miniera
7 AD3X/ Riferimento al File Tecnico deposita- 15 LOGO Lodo e indirizzo
ATX/10 to presso Organismo Notificato ADDESS 9
Temperatura ambiente di esercizio: . .
8 Tamb - 20°C = + 40°C serie AD3XD 16 MADE IN Origine preferenziale

ISTRUZIONI DI SICUREZZA

» Prima dell'installazione leggere attentamente quanto riportato nel foglio di istruzione allegato alle valvole. Tutte le operazioni di manuten-

zione devono essere eseguite secondo quanto riportato nel manuale.

» Le valvole serie AD3XD devono essere installate e mantenute in accordo con le norme impiantistiche e di manutenzione per ambienti
classificati rispettivamente contro il rischio di esplosione per presenza di gas e polveri e gas (esempio: CEI EN 60079-14, CEI EN 60079-

17, CEI EN 61241-14, CEI EN 61241-17 oppure altre norme/standard nazionali).

» Le valvole devono essere collegate a terra mediante apposito elemento di connessione antiallentante e antirotazione.

» Per gli aspetti di sicurezza legati all'utilizzo delle bobine vedi le istruzioni d’'uso e manutenzione e le istruzioni di sicurezza relative. Le

apparecchiature / componenti elettrici non devono essere aperti sotto tensione.

» Lutilizzatore deve controllare periodicamente, in funzione delle condizioni di utilizzo e delle sostanze, la presenza di incrostazioni, la

pulizia, lo stato di usura ed il corretto funzionamento delle valvole.

Attenzione: tutte le operazioni di installazione e manutenzione devono essere fatte da personale qualificato.
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AD3XD... ConTROLLO DIREZIONE CETOP 3
IN CONFORMITA ALLA DIRETTIVA ATEX 2014/34/UE

DIMENSIONI DI INGOMBRO

AD3XD...
CABLE GLAND HEX24
S
E| - T m _
el —F
jﬂ Il m® 1 L H ‘“E}:
== T T '
14,7 69,5 14,7 46
OR 2-012/90SH
215 15 . MANUAL OVERRIDE " E[003]
2» \/
i g 2
s A2 N7\ S o
I PRSIAR @ Caratteristiche
= (AT LN > £a - piano di appoggio
| H NN S [
AT O
sam T"N“W ¥ Viti di fissaggio previste UNI 5931
: - a M5x30 in materiale min. 8.8
1894 - Coppiadiserraggio5 Nm/0.5kgm
299
AD3XD...LE.
m j
! -
0] —
3
g
I @i A 1 [Tl
=l 2} Fi g a R
- le — _ -77{\’;\ _ —
tj = @ ‘ } = E
Y Y I = o= 17 il = 2
26,5
OR 2-012/90SH
46
167,7 69,5 114,7
27,8
215 19 «
S
| [FR \{}" N NV
— (N
8 [h | SN o] [ Lo, EIOE]
#L s 7 \\‘!/7“\&/@ ? [
(O 7
<
88, !ASJ E] Caratteristiche
224 piano di appoggio
352 Viti di fissaggio previste UN15931
M5x30 in materiale min. 8.8
Coppiadiserraggio5 Nm/0.5kgm

e 2 @ BREVINI

Motion Systems



AD3XG... ConTROLLO DIREZIONE CETOP 3
IN CONFORMITA ALLA DIRETTIVA ATEX 2014/34/UE

ELETTROVALVOLE PER IMPIEGO IN AMBIENTI CON PROBABILI ATMOSFERE
ESPLOSIVE DOVUTE ALLA PRESENZA DI GAS, VAPORI O NEBBIE E POLVERI.

AD3XG...
LA DIRETTIVA ATEX Cap. | » 23
CLASSIFICAZIONE ATEX Cap. | » 24
Serie AD3XG... Cap. | = 29
CARATTERISTICHE TECNICHE Cap. | = 29
CODICE DI ORDINAZIONE Cap. | = 29
TAB.1 MonTAGGIO Cap. | = 30
TAB.2 TENSIONI Cap. | » 30
TAB.3 CURSORI Cap. | » 30
LimiTi DI IMPIEGO Cap. | » 30
TARGHETTA E MARCATURA Cap. | 31
ISTRUZIONI DI SICUREZZA Cap. | 31
DIMENSIONI DI INGOMBRO Cap. | » 32

Cobice bi ORDINAZIONE

>
o

Distributore

CETOP 3/NG06

x

Elettrovalvole costruite secondo
Direttiva Atex-2014/34/UE

con bobine in esecuzione

a prova di esplosione (Ex d) e
certificate secondo schema IECEx

b Classe di temperatura
T4 (Tsur<135 °C)
T6 (Tsur< 85 °C)

*x Cursori

01/02/03/04/16 (tab.3)

Per ulteriori schemi idraulici contattare
il nostro servizio tecnico

'

Montaggio

C/E/F/G/H (tab.1)

Per ulteriori montaggi contattare
il nostro servizio tecnico

Tensione (tab.2)

'.

ok Varianti
00 = Nessuna variante
V1 =Viton

LE = Emergenza a leva

N° di serie

‘

Le valvole serie AD3.XG sono apparecchiature classificate:

Gruppo Il (destinate ad essere utilizzate in ambienti diversi dalle miniere e in cui vi sono
probabilita che si manifestino atmosfere esplosive);

Categoria 2 (livello di protezione elevato), per I'uso in luoghi in cui un‘atmosfera esplosiva
e probabile che si verifichi in normali condizioni di esercizio e classificate dalla presenza di
miscela esplosiva di tipo gas e polveri (lettera GD) per zone 1, 2 e 21, 22.

Si tratta dunque di valvole appositamente progettate e costruite in accordo alla direttiva
ATEX 2014/34/UE, e secondo le norme europee EN 1127-1, EN 13463-1 ed EN 13463-5.

Rientrando nella gamma "Controllo direzione NGO06", tali valvole sono predisposte per il
montaggio a piastra con superficie di attacco anorme UNI ISO 4401 - 03-02- 0- 94 (ex CETOP
R 35 H 4.2-4-03). L'azionamento é elettrico e la posizione di centro & ottenuta mediante molle
dilunghezza calibrata che una volta cessata l'azione dell'impulso o del comando riposizionano
il cursore in centro o a fine corsa.

Le bobine utilizzate per queste valvole sono oggetto di Certificazione di conformita separata,
secondo la direttiva ATEX (di tipo CE). Per ulteriori specifiche si rimanda alla documentazione
sempre allegata al solenoide.

Le valvole della serie AD3XG prima della marcatura e dellimmissione sul mercato sono
sottoposte a controlli e collaudi come previsto dal Sistema di Fabbricazione interno e come
previsto dal Sistema di Qualita aziendale certificato in accordo alla norma ISO 9001:2008.

Tutte le valvole serie AD3XG sono sottoposte a collaudo funzionale al 100%. Tali controlli

permettono di garantire che i prodotti venduti siano conformi a quanto riportato nel File Tecnico
depositato e dichiarato in marcatura con AD3X/ATX/10.

CARATTERISTICHE TECNICHE

Descrizione AD3XGT4... AD3XGT6...
Marcatura valvola C € @ I12GD cT4 C € @ I12GD cT6
Pressione max. sulle vie P/A/B (1) 350 bar 350 bar
Pressione max. sulla via T (dinamica) (2) 250 bar 250 bar
Portata max. 80 I/min 80 I/min
Frequenza max. di eccitazione 3 Hz 3 Hz
Inserimento 100%ED 100%ED

olii minerali DIN 51524

10 + 500 mm?/s

-30°C + +70°C

-40°C + +50°C

1SO 4406:1999: classe 21/19/16
NAS 1638: classe 10

olii minerali DIN 51524

10 + 500 mm?/s

-30°C + +70°C

-40°C + +80°C

1SO 4406:1999: classe 21/19/16
NAS 1638: classe 10

Fluidi idraulici

Viscosita fluido
Temperatura fluido (3)
Temperatura ambiente
Livello di contaminazione max.
(filtro R25 > 75)

Peso (un solenoide) 3 kg 3 kg
Peso (due solenoidi) 5 kg 5 kg
Potenza nominale solenoide 8,5W 8,5W
Grado di protezione IP 67 IP 67
Tolleranza di alimentazione +10% +10%

lunghezza standard 3m lunghezza standard 3m
con pressacavo con pressacavo

vedi documentazione allegata al solenoide

<135°C <85°C

Cavo di alimentazione

Marcatura solenoide (4):
Temperatura superficiale

(1) Pressione dinamica ammessa su P per 800.000 cicli.

(2) Pressione dinamica ammessa per 1 milione di cicli.

(3) Le valvole AD3XG sono certificate per temperature minime del fluido fino a -30°C. Contattare il nostro
servizio tecnico per applicazioni che necessitano di temperature del fluido < -25°C.

(4) llsolenoide & conforme alla direttiva ATEX-2014/34/UE e conforme allo schema di certificazione IECEx

|29
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AD3XG... ConTROLLO DIREZIONE CETOP 3
IN CONFORMITA ALLA DIRETTIVA ATEX 2014/34/UE

Tas.1 MonTaGGIo Livmimi o1 impiEGO (MonTagal C-E-F)
STANDARD
© alllIGEa Due solenoidi centraggio a molle
50 1_ Le prove sono state
E ~aClll Un solenoide (lato A) \ eseguite con solenoidi
] 300 caldi, alimentati con una
F Un solenoide (lato B) ST tensione inferiore del 10%
250 = i i
Speciali (con maggiorazione) di quella nominale e a_ld una_
= 200 temperatura del fluido di
G g \ 40°C. Il fluido impiegato &
o5} & 150 \_(_— un olio minerale avente una
H & viscosita di46 mm?/sa40°C.
100 | valori dei diagrammi sono
TaAB.2 TENSIONI 50 riferitiaprove eseguitesempre

con il flusso d'olio in due

Tensione in AC 0 direzioni simultaneamente
A 24V 50Hz/60Hz 0 10 2 30Q (ﬁm)so 60 70 80 (es. da P_in A e nello stesso
B 48V 50Hz/60Hz tempo B_|q T). _
c 110V 50HZ/60Hz NOTA: | limiti di impiego riportati Nei casi in cui le Y?IVOIE
D 220V 50Hz/60Hz sono validi per i montaggi C, E, F. 4/2 e 43 sono ut|||_zza_te
| 230V 50Hz/60Hz solo con passaggio in
; ; una direzione, i limiti di
Tensione in DC Tipo di e
Curva impiego possono avere
'b ;ix cursore variazioni negative.
P 110V 8; i
N 48V 03 3
U 36V 04 5
6 60V 16 6
G 125V
La sigla della tensione é sempre stampigliata sulla targhetta.

TaB.3 CURSORI PERDITE DI CARICO
Due solenoidi - Montaggio C
Tipo di o e Ricoprimento | Posizione ditransito
cursore p 7 s | Neldiagrammaafiancosono
— — 20 / rappresentate le curve delle
01 | T + XS 18 / 7| perdite di carico per i cursori
—— 16 di normale impiego. Il fluido
02 1 A XTHIT G . DAHEHHI 14 / impiegato & un olio minerale
— m— 12 avente viscosita 46 mm?/s a
03 | AXIAMRY + [XL\HJ[H E 1 40° C; le prove sono state
_ R o eseguite ad unatemperatura
04* el S LHEEX S s del fluido di 40°C.
6 Per portate superioriaquelle
Un solenoide - Montaggio E 4 7 riportate nei diagrammi le
Toodi - Riconrimento | Posizione ditransit 2 perdite di carico saranno
clﬁ'gorle eoprimento, | Testone AHiansio 0 2 espresse dalla relazione
— 0 10 20 30 40 50 60 70 80 che segue:
01 * (X5 Q (imin) Apl=Ap x (QUQ)?
02 w ] - dove Ap sara il valore delle
= XIH] XIHH) perdite di carico per una
03 =1{[H] + [X]I\l@ determinata portata Q rile-
vabile dal diagramma, Apl
04* s =] - TTHE] sara il valore delle perdite di
carico per la portata Q1 da
16 sl Al + K] voi utilizzata.
Un solenoide - Montaggio F -
Tipo di e Ricoprimento | Posizione ditransito Tipo di Passaggi
cursore BEL= cursore | PSA | PB | AT | BT | PoT
- 01 5 5 5 5
01 M| B w 7 T 5 5 %
02 Hl=| - HIHIL] 03 5 5 6 6
= - 04 2 2 2 2 4
03 |l||||ma + [‘Eﬂim:ﬂ 16 5 5 4 4
04* . B Curve No.
Mika|  + i,%
16 (AT

(*) Cursori con maggiorazione
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AD3XG... ConTROLLO DIREZIONE CETOP 3
IN CONFORMITA ALLA DIRETTIVA ATEX 2014/34/UE

TARGHETTA DI IDENTIFICAZIONE E MARCATURA

[3][4]5]6] Tutte le elettrovalvole sono

fornite conTarghettadiiden-

— tificazione e Dichiarazione

CE & meen = [ di conformita ai sensi della
AD3X/ATX/10 direttiva 2014/34/UE.

,,,,, CODE | Tambcs e — 8| Latarghettadiidentificazione

contiene le principaliinforma-

LOGO zioni tecniche relative alle

ADDRESS i caratteristiche funzionali e

costruttive dellavalvola, deve

HYDRAULIC
SCHEME

percid essere mantenuta
integra e visibile.

Temperatura fluido di esercizio:

1 C€ Conformita a Direttiva Europea 9 T fluid _30°C + + 70°C series AD3XG
5 @ Conformita alla 10 HYDRAULIC Tipo di controllo idraulico realizzato
Direttiva Atex 2014/34/UE SCHEME dalla valvola

Gruppo Il (ambienti in superficie)
Categoria 2 (protezione elevata)
Atmosfera esplosiva :

4 GD GD: presenza di gas, vapori o neb- 12 BATCH
bie e polveri combustibili

11 MB82101020A Codice targhetta

Numero di riferimento dell'ordine
tecnico (lotto)

5 ¢ Sicurezza costruttiva 13 Egr'ax 350 Pressione massima di esercizio
Classe di temperatura: ) o

6 T* T4 (Tew<135 °C) serie AD3XG T4 14 CODE Sigla completa del codice di ordina-

] zione valvola

T6 (Tsur<85 °C) serie AD3XG T6

7 AD3X/ Riferimento al File Tecnico deposita- 15 LOGO Loao e indirizzo

ATX/10 to presso Organismo Notificato ADDESS 9

Temperatura ambiente di esercizio:

8 Tamb - 40°C + + 80°C series AD3XG T4 16 MADE IN Origine preferenziale

- 40°C + + 50°C series AD3XG T6

ISTRUZIONI DI SICUREZZA

» Prima dell'installazione leggere attentamente quanto riportato nel foglio di istruzione allegato alle valvole. Tutte le operazioni di manuten-
zione devono essere eseguite secondo quanto riportato nel manuale.

» Le valvole serie AD3XG devono essere installate e mantenute in accordo con le norme impiantistiche e di manutenzione per ambienti
classificati rispettivamente contro il rischio di esplosione per presenza di gas e polveri e gas (esempio: CEI EN 60079-14, CEI EN 60079-
17, CEI EN 61241-14, CEI EN 61241-17 oppure altre norme/standard nazionali).

» Le valvole devono essere collegate a terra mediante apposito elemento di connessione antiallentante e antirotazione.

» Per gli aspetti di sicurezza legati all'utilizzo delle bobine vedi le istruzioni d’'uso e manutenzione e le istruzioni di sicurezza relative. Le
apparecchiature / componenti elettrici non devono essere aperti sotto tensione.

» Lutilizzatore deve controllare periodicamente, in funzione delle condizioni di utilizzo e delle sostanze, la presenza di incrostazioni, la
pulizia, lo stato di usura ed il corretto funzionamento delle valvole.

Attenzione: tutte le operazioni di installazione e manutenzione devono essere fatte da personale qualificato.
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AD3XG... ConTROLLO DIREZIONE CETOP 3
IN CONFORMITA ALLA DIRETTIVA ATEX 2014/34/UE

DIMENSIONI DI INGOMBRO

303.4
74.7 154.1 74.7
‘ ‘ ‘ g :
By @95 i i
%Eﬁ* 255 ,HE% -
‘ 0
©
— — @
m 0
_ By i _ ) | 2
T
| \} N[ Qﬂ
mi @ 11 M
OR 2- 012/90SH 46
15 69.5 115
21.5_ 19 <
S
HW &€
s NEA e | w
I NS 3]
8.8 8.7 s \
) ) 3 A
191.7 Caratteristiche
303.4 piano di appoggio

Viti di fissaggio previste UNI 5931
M5x30 in materiale min. 8.8
Coppiadiserraggio5 Nm/0.5 kgm

F—Z% Qualora sirenda necessario modificare I'orientamento delle bobine, serrare la

Ei il E ghiera A come indicato nelle Istruzioni per il montaggio del solenoide allegate .
= ®@3® [l
AD3XG...LE.
356.4
74.7 207.1 74.7
£n
295 |
—— )
— 255 === §

OR 2- 012/90SH
168 69.5 115

I

.8

51003
S
7

% Caratteristiche
piano di appoggio

3

7R
RN
[ SHZR]

e
T

|

325
T @

8.8 8.7 § Viti di fissaggio previste UNI 5931
244.7 M5x30 in materiale min. 8.8
356.4 Coppiadiserraggio5 Nm/0.5kgm
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ConTRoLLO DIREzIONE CETOP 5

GENERALITA

Le valvole di controllo direzione NG10 predisposte per montaggio a piastra con super-
ficie di attacco a norme UNI ISO 4401 - 05 - 04 - O - 94 (ex CETOP R 35 H 4.2-4-05)
sono utilizzabili in ogni campo per le loro elevate caratteristiche di portata e pressione.

Limpiego di solenoidi in bagno d’olio consente una costruzione molto razionale e sicura elimi-
nando completamente le tenute dinamiche. Il cannotto del solenoide ¢ avvitato direttamente
al corpo valvola mentre la bobina & tenuta in posizione da una ghiera di bloccaggio.

CETOP 5/NG10 Lesecuzione accurata dei canali di passaggio e un’ottimizzazione dei cursori permette di

usare portate relativamente elevate con minime cadute di pressione (Ap). L'azionamento

CURSORI STANDARD Cap. 1+ 35 delle valvole direzionali puo essere elettrico, pneumatico, oleodinamico, meccanico, a leva.

ADS5E... Cap.| » 36 . . R . . .

ADBE. J* Car |« 37 La posizione di centro € ottenuta mediante molle di lunghezza calibrata che, una volta cessata

e AP I'azione dell'impulso o del comando, riposizionano il cursore in centro o a fine corsa.

AD5E...Q5 Cap.| * 37 - . . . .

AD50 Car. | » 38 | solenoidi costruiti con classe di protezione secondo normativa DIN 40050 possono essere

i forniti in corrente continua (IP65) o alternata (IP66) in diverse tensioni e frequenze. Tutti i

ADSD... Cap. 1 » 38 tipi di comandi elettrici possono essere equipaggiati, a richiesta, con diversi tipi di comandi

ADS5L... Cap. | » 39 manuali di emergenza.

SoLenoini A16 in DC Cap.1 * 40 Lalimentazione elettrica avviene attraverso connettori a norme DIN 43650 ISO 4400, si for-

SoLeNoibl K16 N AC Cap.| * 40 niscono anche connettori con raddrizzatore incorporato o con spia luminosa.

CONNETTORI STANDARD Cap.1 * 20 Perifluidi daimpiegare si consigliano olii mineraliidraulici secondo DIN 51524 e siraccomanda
di dotare I'impianto di un filtro che assicuri un livello di contaminazione massimo classe 10
secondo NAS 1638, B,>75.

PERDITE DI CARICO
1 2
16
) //.
12
. /) /s
3
2 s
o 5
< s
6
4
//
2 e Nel diagramma a fianco sono rappresentate le
0 |t curve delle perdite di carico per i cursori di normale
¢ 10 2 W 4 S0 6070 80 %0 10 impiego. lIfluido impiegato & un olio minerale avente
Q (I/min) viscosita 46 mm?s a 40° C; le prove sono state
eseguite ad una temperatura del fluido di 40°C.
Per portate superiori a quelle riportate nei diagrammi le perdite di carico saranno espresse
dalla relazione che segue:
Apl=Ap x (QLQ)
doveAp sara il valore delle perdite di carico per una determinata portata Q rilevabile dal dia-
gramma, Apl sara il valore delle perdite di carico per la portata Q1 da voi utilizzata.
Tipo di Passaggi Tipo di Passaggi
cursore| P>A | P-B | AT | BT | PoT cursore| P>A | P-B | AT | BT | PoT
01 2 2 5 5 22 4 5
02 3 3 6 6 3 14 3 3 6 6 2
03 2 2 6 6 15 2 2 4 5
04 3 3 4 4 1 16 2 2 4 5
05 3 3 5 5 17 3 3
06 2 2 5 5 19 3 3 4 5
66 2 2 5 5 20 3 3 4 5
07 1 5 21 3 3
10 3 3 5 5 28 3 3 6 6 2
11 4 5
Curve No. Curve No.
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ConTRoLLO DIREZIONE CETOP 5

Copice pI ORDINAZIONE Tag.1 - Comanpi TaB.2 - MoNTAGGI
o E Elettrico STANDARD
-AD Distributore C
D Meccanico dlrgtto C ““Hﬂﬂ‘“‘
O  Oleo-pneumatico e/ | [ \b]
CETOP 5/NG10 L Leva
D AA[BFY
Comando (tab.1)
. E  gAn[0]
Cursori (tabelle Cap.1 « 35) TaB.3 - TENSIONI / SPECIFICHE
- F
Tipo di montaggio (tab.2) Comando ;ens[?_ne Descrizione Note BB
pecitfica SPECIALI (CON MAGGIORAZIONE)
[, e A 24V/50Hz
.-* Tensioni / specifiche (tab.3)
B |48V/50Hz* enciont G Elflaw
ensioni
Varianti (tab.4) J 115V/50Hz - 120V/60HZ |, acs+
Y 230V/50Hz - 240V/60Hz (Dati tecnici H H‘EE
Ne. di serie E | 240V/50Hz* :"{d;g;*p- | ATo
F 24V/60HZz* pallllav)
K Senza bobine AC
L 12V L B‘mﬂl‘ﬂ
M 24V
E M AalBlg
P 110v* Tensioni *llmontaggio Driguardasolo
}Ps%/vtsoH in DC** valvole con detent (aggancio
‘ac z H il P .
z 120Vacl6oHz \(Izgi“ E:e;;l"?' di tipo meccanico).
con raddrizzatore I « 40) « Per le elettrovalvole con de-
22?8)?/V750H tent (montaggio D) il tempo
X 240V2§/60H; di in§erziope conseqtito e
con raddrizzatore massimo di 2 secondi (solo
W Senza bobine DC per tensioni in AC).
D z standard — * Le molle per la versione con
[e) d standard — detent (montaggio D) sono
Z valvola con asta — diverse da quelle per versioni
L standard
X valvola senza asta —

*  Tensioni speciali
**  Le tensioni non vengono stampigliate sulle targhette, ma
sono leggibili sulla bobina

TaB.4 - VARIANTI

VARIANTE SigLA ¢ VEDI PAGINA
Nessuna variante (senza connettori) S1(*)

Viton SV(*)

Emergenza manuale ES(*) Cap.1 « 40
Predisposizione per microinterruttore - solo montaggi E/F/G/H (vedi nota ¢) M1(*) ¢ Cap.l »36-Cap.l* 39
Emergenza rotante P2(*) Cap.| « 40
Versione marina (AD.5.0..) H1 .

Controllo velocita spostamento cursore (solo VDC) con grani foro g 0.5 mm 5S(*) . Cap.1 « 37
Controllo velocita spostamento cursore (solo VDC) con grani foro g 0.6 mm 6S(*) . Cap.| « 37
Controllo velocita spostamento cursore (solo VDC) con grani foro g 0.7 mm 7S(%) . Cap.| « 37
Controllo velocita spostamento cursore (solo VDC) con grani foro g 0.8 mm 8S(*) . Cap.| « 37
Con drenaggio esterno camere solenoidi (solo comando elettrico) S5(*) . Cap.| « 37
Microinterruttore + Detent (per comando a leva) MD .

Detent per comando a leva D1 .

Altre varianti disponibili a richiesta.

¢ = Contropressione massima ammessa su T: 4 bar - Il microinterruttore tipo MK codice 1319098 pu0 essere ordinato separatamente.
¢ = Sigle delle varianti stampigliate sulla targhetta

(*) Bobine con connessione Hirschmann fornite senza connettori. | connettori possono essere ordinati separatamente, Cap. | « 20.
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CURSORI STANDARD CONTROLLO DIREZIONE CETOP 5

DUE SOLENOIDI CENTRAGGIO A MOLLE Mont. C

ATTENZIONE

Tood Ricoprimento | Posizione di transito
01 * EAVAHRI B
02 pAXIHIHRe| - XIHIHHI]
03 ¥ NTL T
o4 ] LHIETHX]
05 lAXInliks|  * EVAIRIE
€6 * E4HHIE

06 * RIS

o * NI
08" * AR T

10° || XA
2z * X lTAIT
w ’ IRVAE

12t * HEISIEE
13 * KINTE -

1w ] SIS
28 AR, | - [HHHIHIX

UN soLeNoIDE (LATo A) MonTaGaio E

o1 ’ XA
0 ] XIHH]
03 * DN
o ] 5]
05 * XA
06 * ME
06 * MeE
08 * VA
10t * XIRT]
12* * VA
15 ] ARl
16 * VA
o * VA
1w ] HEER
il ] L)

(*) Cursori con maggiorazione

« | cursori tipo 15/ 16 / 17 sono possibili solo nei montaggi E / F

« | cursori tipo 19/ 20/ 21 non sono previsti per elettrovalvole con AD.5.E...J*

« Per le valvole con comando a leva vengono utilizzati cursori completamente
diversi da quelli utilizzati per tutti gli altri comandi.
Cursori disponibili per questo tipo di valvola vedere AD5L.

UN soLENOIDE (LATo B) Montagaio F
Z.u;z:r.e Ricoprimento | Posizione di transito
01 * EEiEm
02 ) HIH
03 | ke ¥ [ ]
04 ; [
05 Elillaa * [
66 * I
06 | Hlhe * [Hl
08* ’ I
10° 1 ks * R
22" ¥ HHVAIE
12 ¥ ISIENIA]
15 ¥ ISIE
o7 ¥ ISl
15 ) DX
16 * NS
17 ¥ A
1 ] [EIXIX
28" ] EIVANY
Due soLenoipi MonTaGGIo D
Z:J,:Zoc:.e ATt | Reoerments [ Posizione di tansia
197 ] XIHI]
20" ’ X
2 * VAVAIH
e & BREVINI
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ADSE... CONTROLLO DIREZIONE COMANDO ELETTRICO CETOP 5

Pressione max. sulle vie P/A/B 350 bar
Pressione max. sulla via T (in DC) vedi nota (*) 250 bar
Pressione max. sulla via T (in AC) 160 bar
Portata max. 100 I/min
Frequenza max. di eccitazione 3 Hz
Inserimento 100% ED
Viscosita fluido 10 + 500 mm?s
Temperatura fluido -25°C + 75°C
Temperatura ambiente -25°C + 60°C
Livello di contaminazione max. classe 10 secondo NAS
1638 con filtro 3,,>75
Peso (versione con una bobina in DC) 4 Kg
Nella variante con microinterrutore (MS) & Peso (versione con due bobine in DC) 5,1Kg
consentita una pressione max. di 4 bar su T. Peso (versione con una bobina in AC) 3,5Kg
Peso (versione con due bobine in AC) 4,3 Kg
(*) Pressione dinamica ammessa per 1 milione di cicli

DIMENSIONI DI INGOMBRO

E = Emergenza manuale

AC. 102
DC 100

Viti di fissaggio previste UNI 5931
M6x40 in materiale min. 8.8
Forza di serraggio 8 Nm / 0.8 Kgm

AC. 74

90.5

46
69

MS = Microinterruttore 3

29.5
24.5
13.5

Caratteristiche piano
di appoggio Bl 03
Le

07

Limimi o1 impieco (MonTacal C-E-F)

Le prove sono state eseguite con solenoidi caldi, alimentati con una tensione inferiore del 10% di quella nominale (*)

e ad una temperatura del fluido di 40°C. Il fluido impiegato € un olio minerale avente una viscosita di 46 mm?'s a 40°C.

| valori dei diagrammi sono riferiti a prove eseguite sempre con il flusso d’olio in due direzioni simultaneamente con una contropressione su

T =2 bar (es.da P in A e nello stesso tempo B in T). (*) Per i solenoidi in corrente alternata 24V/50Hz i limiti di impiego sono stati ottenuti al

100% della tensione nominale.

Nei casi in cui le valvole 4/2 e 4/3 sono utilizzate solo con passaggio in una direzione, i limiti di impiego possono avere variazioni

negative. Tempi di risposta: i valori sono indicativi ed in funzione del circuito idraulico, del fluido utilizzato e della variazione delle grandezze

idrauliche (pressione P, portata Q, temperatura T).

Corrente continua: Eccitazione 60 fino 95 ms. Corrente alternata: Eccitazione 12 fino 30 ms.
Diseccitazione 25 fino 70 ms. Diseccitazione 10 fino 55 ms.

NOTE: | limiti di impiego riportati sono validi per i montaggi C, E, F.

SOLENOIDI IN CORRENTE CONTINUA (DC) SOLENOIDI IN CORRENTE ALTERNATA (AC)
0 Tipodi | Solenoidi 30
200 NN N 1 cursore [ DC AC 200 1 A °
\ | 0T | T 8 \ \
20 \ s 02 1 6 250 s
3
= 03 2 7 = \.
=" 200 =
g \ 4 T 04 4 10 g0 \ AR\
150 05 1 6 N
o 5 ~ o 150 —
100 N . 06-66 | 3 9 J° ]
S L
14-28 | 5 11 100 ~q
50 15 3 10 I 11
0 16 1 6
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 Curve 0
H 0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100
Q (//min) Q (I/min)
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ADSE...J* CONTROLLO VELOCITA SPOSTAMENTO CURSORE CETOP 5

Valvole tipo AD5.E... con controllo della velocita di spostamento
del cursore.

« E necessario verificare il funzionamento di questa valvola nel
contesto dell’applicazione.

Queste valvole deltipo ON-OFF vengono impiegate quando sirichiede
unavelocita di spostamento del cursore minore diquellageneralmente
presente nell’elettrovalvola tradizionale onde evitare quegli urti che
potrebbero compromettere il buon funzionamento dellimpianto. Il
sistema consiste nel ridurre la sezione di trasferimento del fluido da
un solenoide all'altro tramite grani calibrati.

« Lutilizzo di questa versione & possibile solo in corrente
continua (DC) ed inoltre comporta una riduzione dei limiti di

Portata max.

Inserimento

Viscosita fluido

Temperatura del fluido
Temperatura ambiente

Peso con un solenoide in DC
Peso con due solenoidi in DC

Frequenza max. di eccitazione

Pressione max. sulle vie P/A/B
Pressione max. sulla via T - vedi nota (*)

320 bar

250 bar

100 I/min

2 Hz

100% ED

10 + 500 mm?/s
-25°C + 75°C
-25°C + 60°C
3,6 Kg

4,5 Kg

(*) Pressione dinamica ammessa per 2 milioni di cicli

impiego. « Per ordinazione valvole versione AD5J* specificare
il codice del grano. Il funzionamento & legato ad una minima
contropressione sullo scarico (min.1 bar).

Il tempo di commutazione riferito alla corsa del cursore rilevato
con trasduttore LVDT, puo variare per la valvola NG10 da un
minimo di 200 a un massimo di 400 ms in funzione di 5 variabili
fondamentali:

1) Diametro dei grani calibrati (veditabella); 2) Potenzaidraulica
in gioco riferita ai valori di portata e pressione attraverso la
valvola; 3) Tipo di cursore (schema da realizzare); 4) Viscosita
e temperatura dell'olio; 5) Contropressione su T.

* Montaggi possibili: C/E/F/G/H

 Cursori tipo 19/ 20/ 21 non previsti per AD5E...J*

95.5

OR 2-014/90

S / N
GRANI DISPONIBILI = 8% 5 W
CON FORI CALIBRATI gli — e ¢ i}? —ag
@ (mm)| M6x6 Sigla 49 /e ol i '
0.5 M89.10.0031 5S (J5+S1)* J 206 E = Emergenza manuale
0.6 | M89.10.0026 | 6S (J6+S1)* ; =5
0.7 M89.10.0032 7S (J7+S1)* Viti di fissaggio previste UNI 5931 Caratteristiche piano REY
0.8 M89.10.0033 8S (J8+Sl)* M6x40 in materiale min. 8.8 di appoggio 1
* Codifica precedente Forza di serraggio 8 Nm /0.8 Kgm 7
ADS5E...Q5 DRENAGGIO ESTERNO CAMERE SOLENOIDI CETOP 5
Valvole tipo ADS.E... con drenaggio esterno camere solenoidi. Pressione max. sulle vie P/A/B/T 320 bar
o ) o ) Pressione max. sulla via L (in DC) - vedi nota (*) 250 bar
Trattasi di valvole con drenaggio camere solenoidi separato dalla linea | pressione max. sulla via L (in AC) 160 bar
T ricavato su interfaccia CETOP 5, contraddistinto da lettera L. La solu- | pgrtata max. 100 I/min
zione consente di operare con una contropressione massima sulla via | Frequenza max. di eccitazione 2 Hz
T fino a 320 bar solo utilizzando viti di fissaggio in materiale 12.9 per | |nserimento 100% ED
garantire lamassima sicurezza del fissaggio dell’elettrovalvola e I'utilizzo | vjiscosita fluido 10 = 500 mm?'s
di un drenaggio supplementare. Lutilizzo della valvola & possibile sia | Temperatura fluido _25°C = 75°C
in corrente continua (DC) che in corrente alternata (AC), ma comporta | Temperatura ambiente _25°C = 60°C
una riduzione dei limiti di impiego in funzione della pressione sullaviaT. | peso con un solenoide in DC 3.6 Kg
» Montaggi possibili: C/D/E/F/G/H/I1/LIM Peso con due solenoidi in DC 4,5Kg
* Base di montaggio BSH531... Peso con un solenoide in AC 3,5Kg
Peso con due solenoidi in AC 4,3 Kg
(*) Pressione dinamica ammessa per 2 milioni di cicli
DIMENSIONI DI INGOMBRO
E
£6-5 0R 2-014/90| N 0R 2-012/90
102 9S.5 102
E = Emergenza manuale .
3 ® s
Viti di fissaggio previste UNI 5931
M6x40 necessariamente in materiale 12.9 g L Caratteristiche piano ~,,, [~2-0%]
Forza di serraggio 8 Nm /0.8 Kgm ? e di appoggio 7 7
— _ £
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AD5O0... COMANDO OLEO-PNEUMATICO CONTROLLO DIREZIONE CETOP 5

DIMENSIONI DI INGOMBRO

Pressione max. sulle vie P/A/B 320 bar
Pressione max. sulla via T 160 bar
Portata max. 100 I/min
Pressione min. di pilotaggio 4 + 10,027 x (pt*)] bar - vedi nota
Pressione max. di pilotaggio 200 bar
Viscosita fluido 10 + 500 mm?/s
Temperatura fluido -25°C + 75°C
Temperatura ambiente -25°C + 60°C
Livello di contaminazione max. classe 10 secondo NAS

1638 con filtro 3,.>75
Peso (versione singolo comando) 4,1 Kg
Peso (versione doppio comando) 5,4 Kg

* Montaggi possibili:
Comando oleodinamico:
C/D/EIFIG/H/
I1/L/M
Comando pneumatico:
I1/L/M

e Codice di ordinazione
Cap.| » 34

(pt*)=PressionesullaviaT

Viti di fissaggio previste UNI 5931
M6x40 in materiale min. 8.8
Forza di serraggio 8 Nm / 0.8 Kgm

Caratteristiche piano
di appoggio L6
7

65

I I @ @
T
4 =
N gl : -
4 =
3 0
)
Q,
%)
9
47 J/
<
I
wl oy _ T« o
o v iy R
RS I
(\1 m‘ /@3
J

La pressione minima di
pilotaggio é influenzata
dal tipo di cursore, por-
tata e pressione.
Perconsentire al cursore
di tornare in posizione
centrale, la pressione di
pilotaggio deve scendere
sotto 2 bar.

AD5D... COMANDO MECCANICO DIRETTO CONTROLLO DIREZIONE CETOP 5/NG10

» Montaggi possibili:

Pressione max. sulle vie P/A/B 320 bar
Pressione max. sullavia T 20 bar E/F / G /_H o
Portata max. 100 I/min * Codice di ordinazio-
Forza di azionamento - vedi nota (*) 8 Kg - vedinota (**) | neCap.l -+ 34
Viscosita fluido 10 + 500 mm?/s )
Temperatura fluido -25°C + 75°C -*Note. )
Temperatura ambiente -25°C + 60°C (*) In assenza di con-
Livello di contaminazione max. classe 10 secondo NAS | tropressione su T
1638 con filtro 825275 (**) 10 Kg con pres-
Peso 3.8Kg | sione su T di 20 bar
DIMENSIONI DI INGOMBRO
sl0.5 Corsa 8 mmm
Extracorsa 2 mm
;T } | Corsa di lavoro 4 mm
I I
@ - ‘ S = *ﬂ’
ey B j
— Vorp v 2l
'J; ©., 0 @
I A I
orR 2*014/90%—/ 26.5
93 95.5
195
Viti di fissaggio previste UNI 5931 K
M6x40 in materiale min. 8.8
) - f—
Forza di serraggio 8 Nm / 0.8 Kgm 2 =
M
‘ =
Caratteristiche piano
di appoggio 19 @l. 03
%A
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AD.5.L... COMANDO A LEVA
CONTROLLO DIREZIONE CETOP 5

ADSL...

CODICE DI ORDINAZIONE

Cap. | » 34

Pressione max. sulle vie P/A/B 320 bar
Pressione max. sulla via T 160 bar
Portata max. 100 I/min
Angolazione leva 2 x 15°
Viscosita fluido 10 + 500 mm?/s
Temperatura fluido -25°C + 75°C
Temperatura ambiente -25°C + 60°C

classe 10 secondo
NAS 1638 con filtro 3,.>75

Peso 4,7 Kg
Peso variante M1 5,35 Kg

Livello di contaminazione max.

CURSORI STANDARD

Cap. | » 35

¢ Per queste valvole (comando a leva) vengono utilizza-
ti cursori completamente diversi da quelli utilizzati per

» Montaggi possibili:
CI/EIF

(con montaggio “F” e
cursori “15-16-17" la
leva é sul lato “B”)

e Non e previsto il
montaggio D

e La variante D1
specifica la versione
con detent (aggancio
meccanico)

 Le molle per la ver-
sione con detent (va-
riante D1 sono diver-

tutti gli altri comandi (esempio comando elettrico, meccanico..)

« Cursori disponibili: 01/02/03/04/05/06/66/07/22/13/15/
16 /17 (schemi idraulici Cap. |  35)

se da quelle standard

« |l microinterruttore tipo MK codice 1319098 puo essere ordinato

separatamente.
DIMENSIONI DI INGOMBRO
’ /\
! \
LY P M1
M1 = Microinterruttore N /
\ / 7 T T Les
\ / | ;HE_F
R S 210.5 ! b } %
b L =
n |
i |
? ! 25
- - %: o j‘r* I
| [N
r\«T; % [N
[N
Tl L
29 40
50 80. 6
J " ; "
m a I
] vy | — - o I ’ | w
N P /Y - IR
N m‘ \t.y f: I /(o I
i e X |
Lato A :
Viti di fissaggio previste UNI 5931 _ _ Caratteristiche i
M6x40 in materiale min. 8.8 T dia;;‘pi[_,';'(f epane e
Forza di serraggio 8 Nm / 0.8 Kgm % 7
v
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SoLenoipi A16 iIN DC per CEetor 5

Tipo di protezione (in relazione al connettore utilizzato) IP 65

Numero di inserzioni 18.000/h

Tolleranza di alimentazione +10%

Temperatura ambiente -30°C + 60°C

Inserimento 100% ED

Classe di isolamento filo H

Peso 0,9 Kg
TENSIONE TEMPERAT. MAX DI AVVOL(:IM. Porenza nown. (W) REesisTENZA A 20°C ** | a c_!irettiva CE per la ba_tssa ten_sione si
(V) (TemPERAT. AMBIENTE 25°C) (Onm) 7% applica al materiale elettrico destinato ad
12v 106°C 45 3.2 essere adoperato ad una tensione nominale
24V 113°C 45 12.4 compresa tra 50 e 1000 VAC e frai 75 e i
48V* i} 45 i 1500 VDC. Per il rispetto della direttiva oc-
102V ) 45 B corre che in ogni parte del supporto o del
110V 118°C 45 68 blocco su cui & montata questa elettroval-
vola la resistenza del collegamento di prote-
205V™6H - 45 - zione verso terra risulti inferiore a 0,1 ohms.

* Tensioni speciali

EMERGENZE (BOBINE CON CONNESSIONE HIRSCHMANN)

MANUALE SENZA CONNETTORE (ES)
MANUALE CON CONNETTORE (E1)

=L

DC 98

 —i
@

DC 121

ROTANTE SENZA CONNETTORE (P2)
ROTANTE CON CONNETTORE (P1)

=L

DC 98

DC 147

SoLenoipt K16 iIN AC per CeTor 5

Tipo di protezione (in relazione al connettore utilizzato)
Numero di inserzioni

IP 66
18.000/h

Tolleranza di alimentazione
Temperatura ambiente

Inserimento

Pressione statica max.
Classe di isolamento filo

Peso

+10% / -10%
-54°C + 60°C
100% ED
210 bar

H

0,8 Kg

** | a direttiva CE per la bassa tensione si
applica al materiale elettrico destinato

ad essere adoperato ad una tensione
nominale compresa tra 50 e 1000 VAC
efrai75 e i 1500 VDC. Per il rispetto
della direttiva occorre che in ogni parte
del supporto o del blocco su cui
montata questa elettrovalvola la resi-
stenza del collegamento di protezione

TENSIONE TEMPERAT. MAX DI AVVOLGIM.| POTENZA AssorBIMENTO |RESISTENZA A 20°C
(V) (TemMPERAT. AMBIENTE 25°C) [NomIN. (VA)|ALLo sPunTo (VA) (OHm) £10%

24V/50Hz 134°C 124 454 0.56
24V/60HZ* 115°C 103.5 440 0.55
48V/50Hz* 134°C 113 453 2.10
115V/50Hz-120V/60HZz®)x*) 121°C - 138°C 121-101 471-487 10.8
230V/50Hz-240V/60HZ®#*) 121°C - 138°C 120-101 478-485 43.0
240V/50HZ®)x%) 134°C 120 456 47.39

* Tensioni speciali

verso terra risulti inferiore a 0,1 ohms.

EMERGENZE (BOBINE CON CONNESSIONE HIRSCHMANN)

MANUALE SENZA CONNETTORE (ES)
MANUALE CON CONNETTORE (E1)

B2

T

|

|
238

AC. 104

ac. 89

ROTANTE SENZA CONNETTORE (P2)
ROTANTE CON CONNETTORE (P1)

AC. 104

AC. 115
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ConTtroLLo pDIREzIONE CETOP 5
ELETTROVALVOLE AD ALTE PRESTAZIONI

Le valvole di controllo direzione NG10 sono predisposte per montaggio a piastra con superficie
di attacco a norme UNI ISO 4401 - 05 - 04 - 0 - 94 (ex CETOP R 35 H 4.2-4-05).

Limpiego di solenoidi in bagno d’olio consente una costruzione molto sicura eliminando com-
pletamente le tenute dinamiche; il tubo del solenoide & avvitato direttamente al corpo valvola
mentre la bobina é tenuta in posizione da una ghiera di bloccaggio. Lo studio e I'esecuzione
accurata dei canali di passaggio e un’ottimizzazione dei cursori permette il passaggio di portate

ADP5E... tra le piu elevate della sua dimensione con minime cadute di pressione (Ap).

L'azionamento delle valvole direzionali € elettrico. La posizione di centro € ottenuta mediante
SoLenoipi D19 n DC Cap. | * 43 i ; : pc - S .
molle di lunghezza calibrata che una volta cessata I'azione dell'impulso riposizionano imme-

CONNETTORI STANDARD Cap. 1+ 20 diatamente il cursore nella posizione di equilibrio. | solenoidi costruiti con classe di protezione

IP66 secondo normativa BS 5490 possono essere forniti in corrente continua in diverse
tensioni. | comandi elettrici sono equipaggiati di un comando manuale di emergenza inserito
nel tubo. La valvola ADP.5.E.. ha alcune peculiarita costruttive che le permettono di “gestire”
una potenza idraulica pari a Q = 120 I/min con una P = 320 bar, mantenendo un notevole
margine di sicurezza. Queste peculiarita si possono cosi riassumere:

- Solenoide D19 con ottimo rapporto fra potenza assorbita e forza magnetica (42W)

- Diametro del cursore 18 mm, con geometria studiata ed ottimizzata per compensare le
forze di flusso

- Corpo valvola in ghisa a grafite compatta ad alta resistenza meccanica

- Differenti molle, ottimizzate in funzione dello schema realizzato dal cursore
L'alimentazione elettrica avviene attraverso connettori a norme DIN 43650 ISO 4400; si for-
niscono anche connettori con raddrizzatore incorporato o con spia luminosa.

Perifluidi daimpiegare si consigliano olii minerali idraulici secondo DIN 51524 e siraccomanda
di dotare I'impianto di un filtro che assicuri un livello di contaminazione massimo classe 10
secondo NAS 1638, 3,.>75.

Per altri fluidi si prega di contattare il nostro servizio tecnico.

Il solenoide é fornito solo in corrente continua (DC)

Tipo di Passaggi
PERDITE DI CARICO P 99
© 12 Nel diagramma a fianco sono rappresentate cursore) PA | PHB | AT | BT | PoT
// 31 le curve delle perdite di carico per i cursori di 01 4 4 7 7
4 | normale impiego. 02 6 6 8 8 7
8 / // 2 II fluido impiegato € un olio minerale avente 03 3 3 8 8
viscosita 46 mm?/s a 40° C; le prove sono state 04 4 4 2 2 3
s / 7 | eseguite ad una temperatura del fluido di 40°C. 05 6 6 6 6
g Per portate superiori a quelle riportate nei dia- 66 4 4 8 7
= . 8 | grammi le perdite di carico saranno espresse 06 4 4 7 8
< g% dalla relazione che segue: 14 6 4 8 6 2
Apl =Ap x (Ql/Q)? 15-19 2 2 5 5
2 dove Ap sara il valore delle perdite di carico per 16-20 1 1 2 2
] una determinata portata Q rilevabile dal diagram- 28 4 6 6 8 2
0 ma, Apl sara il valore delle perdite di carico per Curve No
Q (iimin) la portata Q1 da voi utilizzata. :
TaB.1 - MonTAGGI
Cobice b1 ORDINAZIONE
C M Y
N - oallCElava
Distributore alte prestazioni
5 alGIEIg
z10[0]
CETOP 5/NG10 TAB.3 - VARIANTI F mﬂl‘a
Comando elettrico VARIANTE SiGLA D* E!‘HEE
. . . Nessuna variante (senza connettore) S1(*)
Cursori (vedi a seguito) Viton SV(*) (*) Elettrovalvola con detent
Emergenza rotante P2(*)
* Montaggio (tab.1) Controllo velocita spostamento
cursore regolabile 4S(*) Tag.2 - Comanoo TiPo E
Tensione (tab.2) Con drenaggio esterno camere Tensiont in DC**
solenoidi (Y) S5(*) L 12v TI5VacS0rR
ok — Controllo velocita spostamento cursore M 24V 120Vac/60Hz
- Varianti (tab.3) (solo VDC) con grani foro g 0.5 mm 5S(*) N 48V* con raddrizzatore
o . Controllo velocita spostamento cursore P 110v* S30Vad50nz
N° di serie (solo VDC) con grani foro g 0.8 mm 8S(%) Z  102v* 240Vac/60Hz
— —— ddri
Altre varianti disponibili a richiesta. X 205V ) conraddrizzatore
¥ : . . w Senza bobine DC
(*)Bobine con connessione H'_rSChmann fornite Le tensioni non vengono stampigliate sulle targhette,
senza connettori. | connettori possono essere ma sono leggibili sulla bobina

ordinati separatamente, Cap. | < 20. = =
* Tensioni speciali

** Dati tecnici vedi Cap. | « 43
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ADP5E... ALTE PRESTAZIONI CON COMANDO ELETTRICO CETOP 5

CURSORI STANDARD

* CURSORI CON MAGGIORAZIONE

DuE soLENOIDI CENTRAGGIO A MOLLE MonT. C

Tipo di
cursore

Ricoprimento

Posizione di transito

01
ey | 7 FARNEEEiN)
02 AW HI ks | - AIHHHI
03 -
aliiililae XIHIAHIT
* -
0 |y [HHEEX]
05 -
ARy XIHIEHIT
66 | ATy . DXHETETT) Due soLeNoibl MonTAGGIO D
06 _ Tipo di ' Ricoprimento Posizione di transito
E"K"HIIII‘H MM cursore E‘HEI‘E
14 - ) -
ARG XHIETT] 19 | AXTIRG XIHM
28* -
A Xy XIHIHHI 00 kg | Y Xz
UN soLeNoiDe (Lato A) MonTtaGaio E UN soLENOIDE (LATO B) MonTaGaio F
Tipo di o Ricoprimento | Posizione di transito Tipo di . Ricoprimento | Posizione di transito
cursore E‘Hn cursore
01 * DN 0 il | Y [T
92 | AXH ) XIHH 02 | Hllks ] HHIL
3 | = ; XIHI] 03 | ks ; [AHI
* - * -
04" | ol [HE) 04 SR
% | X ; [XHIE] 05 IElillaa ; [EHIT)
6 | eAXL] ) XL 66 | wfMks ) HIRIN
06 | AN i X[RH] 06 EiaS i [RIHIT
1 X ) XIHIE] 14 Ellke ; |5iiEiR)
15 AN ) DXHIY 15 Allks ; XHI)
16 X " RARHIN 16 Kilha * )
28" | o X - XHH) 28" | “[dMks ) [HHI
Livmimi b1 impiEGO (MonTAaGgal C-E-F)
Tipo di ne Le prove sono state eseguite con solenoidi caldi, alimentati con
una tensione inferiore del 10% di quella nominale e con una
1 cursore| curva . : Mo
N o1 1 temperatura del fluido di 50°C.
S~ 4
02 1 Il fluido impiegato & un olio minerale avente una viscosita di
) 03 2 46 mm?/s a 40°C.
04 1
05 1 | valori dei diagrammi sono riferiti a prove eseguite con il flusso
3 66 1 d’olio in due direzioni simultaneamente (es. da P in A e nello
06 1 stesso tempo B in T).
14 3 Nei casi in cui le valvole 4/2 e 4/3 sono utilizzate solo con
15 1 passaggio in una direzione, i limiti di impiego possono avere
16 1 variazioni negative. Le prove sono state eseguite con 2 bar di
0 20 40 60 8 100 120 28 3 contropressione su T.
Q (I/min) 19 4
20 4 NOTA: | limiti di impiego riportati sono validi per i montaggi
C EF
| o 42
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ADP5E... ALTE PRESTAZIONI CON COMANDO ELETTRICO CETOP 5

Variante 4S - Queste valvole del tipo ON-OFF vengono impiegate quan-
do si richiede una velocita di spostamento del cursore minore di quella
generalmente presente nell’elettrovalvola tradizionale onde evitare urti
che potrebbero compromettere il buon funzionamento dell'impianto. Il
sistema consiste nell’obbligare il fluido a passare attraverso il gioco tra vite
e madrevite del filetto M8x1, restringendo quindi la sezione di passaggio
tra le 2 camere dei solenoidi.

Lutilizzo di questa variante pud comportare una riduzione dei limiti di
impiego in funzione del cursore utilizzato fino al bloccaggio completo
della commutazione stessa. Il funzionamento & legato ad una minima

Pressione max. sulle vie P/A/B 350 bar
Pressione max. sulla via T, vedi nota sotto (*) 250 bar
Portata max. 120 I/min
Frequenza max. di eccitazione 3 Hz
Inserimento 100% ED
Viscosita fluido 10 + 500 mm?/s
Temperatura fluido -25°C + 75°C
Temperatura ambiente -25°C + 60°C

Livello di contaminazione max.

Peso con un solenoide in DC

classe 10 secondo
NAS 1638 con filtro 3,.>75

25—

5 Kg

contropressione sullo scarico (min.1 bar). Il tempo di commutazione
riferito alla corsa del cursore & influenzato da variabili fondamentali: po-

Peso con due solenoidi in DC 6,5 Kg

tenza idraulica in gioco riferita ai valori di portata e pressione attraverso
la valvola; tipo di cursore (schema da realizzare); viscosita e temperatura
dell’olio; contropressione su T.

(*) Per pressione dinamica valore ammesso fino a 2 milioni di cicli

Per pressione sulla via T in generale, valore valido in caso di Y
bloccato (senza drenaggio esterno). In configurazione standard il
drenaggio esterno Y € bloccato mediante vite S.T.E.I M6x6 UNI 5923

Variante S5 - Trattasi di valvole con drenaggio camere solenoidi separato dalla linea T ricavato su interfaccia CETOP RO05 e contraddistinto
dalla lettera Y. Questa soluzione consente di operare con una contropressione massima sulla via T fino a 320 bar utilizzando solo viti
di fissaggio in materiale 12.9 per garantire la massima sicurezza del fissaggio dell’elettrovalvola e I'utilizzo di un drenaggio supplementare.

35

12

E = Emergenza manuale

GSQ = Guarnizione a sezione quadrata

78

A
(GSQ Q259810147

OR 2-014/90)

Caratteristiche piano

Viti di fissaggio previste UNI 5931 M6x40 in materiale 12.9 i appogglo o [E00]
Forza di serraggio 8 + 10 Nm / 0.8 + 1 Kgm 7
7z
SoLeNoipi D19 IN CORRENTE CONTINUA
Tipo di protezione (in relazione al connettore utilizzato) IP 66
Numero di inserzioni 18.000/h
Tolleranza di alimentazione +10%
Temperatura ambiente -25°C + 60°C
B Inserimento 100% ED
- Pressione statica max. 210 bar
Classe di isolamento filo H
Peso 1,63 Kg
EmerRGENZA ROTANTE
SENZA CONNETTORE (P2) TeNsIONE | TEMPERAT. MAX DI AVVOLGIM.| POTENZA Resistenzaa| ™ L2 Qirettiya CE per la bagsa
CON CONNETTORE (P1) : D 20°C (OHm) tensione si applica al materiale
N V) (TemPERAT. AMBIENTE 25°C) |NoMIN. (W) +10% elettrico destinato ad essere
= . P adoperato ad una tensione no-
12v 105°C 42 3.43 mingle compresa tra 50 e 1000
24V 105°C 42 13.71 VAC e fra i 75 e i 1500 VDC. Per
2 48V* 105°C 42 55 il rispetto della direttiva occorre
- N 102V ®ex) 105°C 42 248 che in ogni parte del supporto o
110V 105°C 42 288 del blocco su cui € montata questa
elettrovalvola la resistenza del
[ moxess | 205V ™60 105°C 42 1000 collegamento di protezione verso
* Tensioni speciali terra risulti inferiore a 0,1 ohms.
| o 43
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ADP.5.V... CoN SENSORE
pi posizioNE L.V.D.T. CETOP 5

Le valvole di controllo direzione

La valvola direzionale tipo AD5V

ADP5V...

SoLenoibi D19 N DC

Cap. | » 44

CONNETTORI STANDARD

Cap. | = 20

L.V.D.T.

Cap. | o 22

PERDITE DI CARICO

NN

27

0 20 It 100

' Q (Rln/min;n

Cobice bl ORDINAZIONE

CETOP 5/NG10

Distributore alte prestazioni

viene utilizzata in applicazioni nelle | Temperatura fluido -25°C + 75°C
quali & necessaria la monitoriz- | Temperatura ambiente -25°C + 60°C
zazione della posizione “attuale” | Livello di contaminazione max.  classe 10 secondo
dellavalvola per la gestione dei cicli NAS 1638 con filtro 8,275
di sicurezza macchinaimpostidalla | Tipo di protezione IP 66
legislazione inmeritoallaprevenzio- | (in relazione al connettore usato)

ne anti-infortunistica. Peso 6,2 Kg

Viscosita fluido

- Pressione max. sulle vie P/A/B 350 bar
NG10sonopredispostepermontag- | pressione max. sulla via T, vedi nota (*) 250 bar
gioapiastraconsuperficiediattacco | portata max. 120 I/min
anorme UNIISO 4401 -05-04-0 | grequenza max. di eccitazione 3 Hz
- 94 (ex CETOP R 35 H 4.2-4-05). Inserimento 100% ED

10 + 500 mm?#s

Equipaggiata disensore di prossimi-
tainduttivo collocato orizzontalmen-

(*) Per pressione dinamica valore ammesso fino a 2
milioni di cicli

te dalla parte opposta al magnete, &

in grado di rilevare la prima apertura che abilita il passaggio della minima portata.

La valvola, in funzione della collocazione all'interno di un sistema di sicurezza, provvede ad
intercettare movimenti pericolosi sia per I'integrita dell'operatore che della macchina stessa.

Nel diagramma a fianco sono rappresentate le
curve delle perdite di carico per i cursori di normale
impiego.
IIfluido impiegato € un olio minerale avente viscosita
46 mm?/s a 40° C; le prove sono state eseguite ad
una temperatura del fluido di 40°C.
Per portate superioria quelle riportate nei diagrammi
le perdite di carico saranno espresse dallarelazione
che segue:

Apl =Ap x (Q1/Q)?
doveAp sara il valore delle perdite di carico per una
determinata portata Qrilevabile dal diagramma, Apl
sara il valore delle perdite di carico per la portata
Q1 da voi utilizzata.

TaB.2 - TEnsionl IN DC**

Tipo di Passaggi
cursore| P—>A | P>B | A>T | BT | PT
01 3 3 5 5
02 4 4 6 6 5
66 3 3 6 5
06 3 3 5 6
16 1 1 2 2
Curve No.

TaB1 - Cursori sTANDARD PER ADP5V

o

Comando elettrico a
singolo solenoide con
sensore di posizione L.V.D.T.

Cursori e tipo di
montaggio (tab.1)

Tensione (tab.2)
Varianti (tab.3)

N° di serie

*
*

* *
‘ . . )

Marchio registrato C € in riferimento
alle Norme europee sulla compatibilita

elettromagnetica:

L 12v MonTaGal possiBiLI E / F
M 24V 115Vac/50Hz Tipo di . . [24 | Ricoprimento | Posizione ditransito
N 48V* lZOVaC/G.OHZ cursore E‘HEEI‘E
P 110V* conraddrizzatore = T
Z 102Vv* 230Vac/50Hz 01E | Al * DANNEE
* ¢ 240Vac/60Hz
\)/(V%/fl)ii‘)r\]/out DC coi conraddrizzatore 01F Hillma * Eﬂ}]ﬂ]
> T -
and connectors 02E AHH
Le tensioni non vengono stampigliate sulle 02F H -
targhette, ma sono leggibili sulla bobina I-“ll“a [EH:EHE
o . 66E | AX[ ] - IXTHILD
* Tensioni speciali =
** Dati tecnici vedi Cap. | * 45 06F Al - [HIHIT)
16E | o A1) + Al
6F | ke |  * DALEIR
32E | oAl * [HEHE
TaB.3 - VARIANTI
VARIANTE SiGLA
Nessuna variante (senza connettori) S1(*)
Emergenza rotante P2(*)
Elettrovalvola senza connettore LVDT S3

- EN50082-2 Normativa generica
sull'immunita - ambiente industriale

- EN50081-1 Normativa generica
sull’emissione - ambiente residenziale

| o 44

Elettrov. senza connettori (bobine e LVDT) S4
Con drenaggio esterno camere
solenoidi (Y) S5(%)

Altre varianti disponibili a richiesta.

(*) Bobine con connessione Hirschmann fornite sen-
za connettori. | connettori possono essere ordinati
separatamente, Cap. | ¢ 20.
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ADPS5V... con sensoReE DI posizioNE L.V.D.T. CETOP 5

DIMENSIONI DI INGOMBRO

&
E= Emergenza manuale 476 N. 4 GSQ Q25981014 / OR 2-014/90
6
GSQ = Guarnizione a sezione quadrata N
[ o
[[% T z AT - _i
e e o ¢
" r\ -
= NoQ | =
\ Y P GB
54
— GSQ Q25981012 / OR 2-012/90
ch. 27
R1 _ Ch. 24
[ ;! —|
0 P! !
g | : | : A T
nor o =
D5 G
| (9]
L [ : /_jJ
106.98 106 1125
325.48
Viti di fissaggio previste UNI 5931
M6x40 in materiale 12.9 o
Forza di serraggio 8 + 10 Nm /0.8 + 1 Kgm gara“e”s?":he piano  ,, [iE0-07]
i appoggio \V/
7
SoLENOIDI D19 IN CORRENTE CONTINUA
Tipo di protezione (in relazione al connettore utilizzato) IP 66
Numero di inserzioni 18.000/h
Tolleranza di alimentazione +10%
Temperatura ambiente -25°C + 60°C
Inserimento 100% ED
Pressione statica max. 210 bar
Classe di isolamento filo H
Peso 1,63 Kg
EMERGENZA ROTANTE
SENZA CONNETTORE (P2) TensIONE | TEMPERAT. MAX DI AVVOLGIM.| POTENZA ResisTenza a |™* La f:iiretth_la CE per la ba_ssa
CON connETTORE (P1) V) (TemPERAT. AMBIENTE 25°C) | NomIN. (W) 20°C (Orw) tenSIO'ne ¢ ap_pllca o materiare
: . +10% elettrico destinato ad essere
12V 105°C 42 3.43 adoperato ad una tensione no-
. : minale compresa tra 50 e 1000
24v 105°C 42 13.71 VAC e fra i 75 e i 1500 VDC. Per il
“ 48V* 105°C 42 55 rispetto della direttiva occorre che
= 102V 105°C 42 248 in ogni parte del supporto o del
N 110V ) 105°C 42 288 blocco su cui &€ montata questa
0 R elettrovalvola la resistenza del
s 205V 105°C 42 1000 collegamento di protezione verso
- * Tensioni speciali terra risulti inferiore a 0,1 ohms.
| o 45
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AD3I...

AD3I... VALVOLE DI INVERSIONE AUTOMATICA AD
ANNULLAMENTO DELLA PORTATA CETOP 3

Questo tipo di invertitore con su-
perficie di attacco a norme UNI ISO
4401 - 03 -02 -0 - 94 (ex CETOP
R 35 H 4.2-4-03), basa il suo fun-
zionamento sullo sbilanciamento
di pressione che si crea all'interno
dello stesso a causa del passaggio
della portata.

Alla partenza dellimpianto la val-
vola assume sempre una posizione
preferenziale con configurazione
Po>BeA->T

Pressione max. sulla via P 320 bar
Portata max. 30 I/min
Portata minima ammessa 3 1/min
Viscosita fluido 20 + 200 mm?/s
Temperatura fluido -20°C + 60°C

Livello di contaminazione max.(*) classe 10 secondo
NAS 1638 con filtro 3,.>75

257

Forza d’azionamento posizionatore 130N
(rilevata con 1 bar su T)

Peso versione senza posizionatore 0,95 Kg
Peso versione con posizionatore 1Kg

(*) Per un corretto funzionamento della valvola &
necessario rispettare il livello di contaminazione max.

Quando sul cilindro si verifica una pressione tale da superare il valore di taratura della valvola
di massima dell'impianto, (es. fine corsa attuatore), si crea uno shilanciamento idraulico tale
da commutare la valvola invertendo il senso di marcia del cilindro.

Cobice b ORDINAZIONE

>
O

Distributore

CETOP 3/NG06

Inversione automatica ad ‘ ‘
annullamento della portata

SIMBOLO IDRAULICO

!’7##77‘\
AN AN
> <

* (1) P = Versione con posizionatore
per regolazione della valvola PERDITE DI CARICO
di max. dell'impianto
* BT
. id
00 = Nessuna variante Vi P>B
V1 = Viton 8 /, b
o H 1 6
N° di serie © ) AT
Qo d /
~— 4 //
g P )
I V4
(1) Omettere se non erichiestoil posizionatore 2 /; A
I
0 ‘%/
Prove eseguite con olio minerale alla tem- L T
peratura di 40°C con viscosita di 46 mm?/s. Q (I/min)
DIMENSIONI DI INGOMBRO
Con posizionatore (P) Senza posizionatore
$9.5
5.
. | . X
— | ' L
[ = | |
- il | . il il
) 0 H g o il
| L] ™ ‘I“Q)®‘B‘I‘
! ! ! /0 TNT !
I,C ’ 1l [ M
33 69.5 4'5
108 OR 2-012/90 80.5
1
Ay
= 3 \\\ /// N & N
4 5 e Viti di fissaggio previste UNI 5931
o =k B M5x40 in materiale min. 8.8
I Forza di serraggio 5 Nm / 0.5 Kgm
Caratteristiche piano
di appoggio Ly [EE]
919 Vi
21.3 19.2 %

| o 46
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AD3RI... VALVOLE AD INVERSIONE AUTOMATICA
A COMANDO IDRAULICO CETOP 3

Questo tipo di valvole sono caratte- Pressione max.di esercizio 320 bar
rizzate da un funzionamento comple- Pressione max. sulla via T 160 bar
tamente oleodinamico che, sfruttando Pressione minﬁna consigliata 15 bar
la salita di pressione dell'impianto, Portata max 25 I/min
realizzano una inversione automatica Portata minir.na 2 I/min
€ contlnqa dellutilizzo. La cqmmuta— Campi di regolazione: Molla 1 15 + 50 bar
zione avviene quando la pressione del Molla 2 20 + 140 bar
sistemasuperalapressione ditaratura Molla 3 50 + 320 bar
AD3RL.. delle valvole di inversione e pertanto | yiscosita fluido 10 + 60 mm?/s
anche in posizioninon predeterminate. Temperatura fluido -20°C = 75°C
Occorre regolare Iavalvqladl massima | iello di contaminazione max. classe 10 secondo
pressione generale, a fine corsa del NAS 1638 con filtro B. >75
cilindro, al 30% superiore di quella | pogq 22§_Kg
di esercizio. :
La pressione di taratura delle valvole S
. . . . IMBOLO IDRAULICO
Copice b ORDINAZIONE sullinvertitore, deve essere inferiore
o del 15% della pressione della valvola
Distributore di massima generale, e superiore _
del 15% alla pressione massima di
CETOP 3/NG06 esercizio. @L f@
r 7 1
Inversione automatica Nota: perI’ellzionamentodeII’emergen— \L X‘ J
a comando idraulico za manuale occorre una pressione ». <
minima di 3 bar sull'attuatore. (ER I
[H O
A BT B
211 Schema
Nessuna tensione
o ) PERDITE DI CARICO
Campi di regolazione:
1= 15+ 50 bar 2 A>T
2= 20+ 140 bar B /18T
3= 50+ 320 bar
. /
00 = Nessuna variante - 7
V1 = Viton g ¢ oA
= ) P>B
N° di serie <
2
/
0 ]
Prove eseguite con olio minerale alla tem- 0 5 10 15 2 2
peratura di 40°C con viscosita di 46 mm?/s. Q (I/min)
29.5
95.5
o | | ‘
- E T T ;
- d| b i
_ 1 . _
o 1 1
N I I
\‘\ ‘ 1 Lo 1 I i
\‘\ »;‘¢~ '#‘BAW ‘\
42 69.5 42
178
n
=}
]
E = Emergenza manuale ~F = w
NY L ~ [
J[ ]
LN
2 919
Viti di fl_ssagglo previste UNI 5931 21.2]19.2 OR 2-012/90 Caratteristiche piano
M5x40 in materiale min. 8.8 di appoggio Ly [ER05]
Forza di serraggio 5 Nm/ 0.5 Kgm A 7
7/
| o 4] o
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ADO5I... VALVOLE DI INVERSIONE AUTOMATICA AD
ANNULLAMENTO DELLA PORTATA CETOP 5
Questo tipo di invertitore con superfi- [ pressione max. sulla via P 320 bar
cie di attacco a norme UNIISO 4401 | portata max. 100 I/min
-05-04-0- 94_ (ex CET_OP R35 | portata minima ammessa 10 I/min
H4.2-4-05), basail suofunzionamen- | vjiscosita fluido 32 = 60 mm2/s
to sullo shilanciamento di pressione | Temperatura fluido -20°C + 60°C
che si crea all'interno dello stesso a | | jyello di contaminazione max.(*) classe 10 secondo
causa del passaggio della portata. NAS 1638 con filtro B,.>75
>
o Forza d’azionamento posizionatore 190 N
Alla partenza dell'impianto la valvola (rilevata con 1 bar su T)
ADS5I assume sempre una posizione pre- | peso versione senza posizionatore 3,4 Kg
ferenziale con configurazione P — | pego versione con posizionatore 3,6 Kg
BeA->T
(*) Per un corretto funzionamento della valvola e
Quando sul cilindro si verifica una | necessario rispettare il livello di contaminazione max.

pressione tale da superare il valore
di taratura della valvola di massima - — %T # — — 4
dellimpianto, (es. fine corsa attua-

c o Fgre),r si crleaduno sbilancia:‘nentlo VAV YAVAS
oDICE DI ORDINAZIONE idraulico tale da commutare la val- r
vola invertendo il senso di marcia i
Distributore del cilindro. |
5 CETOP 5/NG10

AD.5.1.P.2T.1 PER SISTEMA RIGENERATIVO
@ Inversione automatica ad —

annullamento della portata r~~+ +

. .. LW

P = Versione con posizionatore per >

regolazione della valvola di max. dell'impianto :

— -2 _ - _
00 = Nessuna N | _l 5
variante VB

V1 = Viton PERDITE DI CARICO

2T = Variante per © | S { |

sistema rigenerativo » 6T kd

MA B . :
- o di cori 2 / [R— EDM :
N° di serie - MA -
10 / MP 3

=
:_-5 8 7 i % i
Q.
<

. PoA (. - L |

(1) Omettere se non é richiesto

: . A>T P T
Il posizionatore ! Variante AD5IP2T1 integrata in un sistema rigenerativo per compat-
. liomi | 2 tatori scarrabili, soluzione utile per tutte quelle applicazione dove non
Plrlove eseguite con dq 1o n:lnera € = € possibile inserire microinterrutori di prossimita. Per informazioni
ala tgrppdgratura 2/| 40°C con ¢ o 20 0 0 a0 100 tecniche sui sistemi rigenerativi contattare il nostro servizio tecnico.
viscosita di 46 mm?Js. Q (Imin) Per informazioni sulla base speciale con circuito rigenerativo vedi
Cap. X * 8 - "BS5RIA".
o | -
Wz \ 1 N
7 N |
S M\
Cl #10.5 0 m
4[3[7 S — N R S -+ - - - +
o $6.5 8
o [ [/
909
35 106 ‘
148 120
= Sv‘4 = (GSQ TS-014/90 / OR 2-014/90)
= 4v8 =
20.6
-1 o GSQ = Guarnizione a sezione quadrata
1
y 2k ol
5 A KN 5| B ; W Viti di fi_ssaggio _previs_te UNI 5931
E[ I T 7 S ) M6x40 in materiale min. 8.8
— SO S ET ) Forza di serraggio 8 Nm / 0.8 Kgm
KT T Phid - Caratteristiche piano
Lo e | fl di appoggio L El. 03]
=)\ ] s
7
| o 48 o
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ADS5RI... VALVOLE AD INVERSIONE AUTOMATICA
A cCOMANDO IDRAULICO CETOP 5

Questo tipo di valvole sono caratte- [ pregsione max.di esercizio 320 bar
rizzate da un funzionamento comple- | pressione max. sulla via T 160 bar
tamente oleodinamico che, sfruttando | pressione minima consigliata 15 bar
la salita di pressione dellimpianto, | pgrtata max. 70 l/min
realizzano una inversione automatica | pgrtata minima 6 I/min
e continua dell'utilizzo. La commuta- | campi di regolazione: Molla 1 15 + 50 bar
zione avviene quando la pressione del Molla 2 20 = 140 bar
sistema superalapressione ditaratura Molla 3 50 = 320 bar
ADSRL... delle valvole di inversione e pertanto | vjscosita fluido 10 + 60 mm?/s
anche in posizioninon predeterminate. Temperatura fluido -20°C = 75°C
Occorreregolarelavalvoladimassima | | jyelio di contaminazione max. classe 10 secondo
pressione generale, a fine corsa del NAS 1638 con filtro B. >75
cilindro, al 30% superiore di quella| pggq 522 Kg
di esercizio.
La pressione di taratura delle valvole
Cobice b1 ORDINAZIONE sull'invertitore, deve_ essere inferiore SIMBOLO IDRAULICO
del 15% della pressione della valvola
Distributore di massima generale, e superiore
del 15% alla pressione massima di —
esercizio.
CETOP 5/NG10 | [z
Nota: perI'azionamento del’emergen- r @ bl *@ 1
Inversione automatica za _manqale occorrye una pressione \ \
a comando idraulico minima di 3 bar sull'attuatore. N *F{ X‘ }7} |
L iﬁ:ﬁ -
Schema A P B
Nessuna tensione
Campi di regolazione: PERDITE DI CARICO
1= 15+ 50 bar 6 PA
2= 20+ 140 bar P->B
3= 50+ 320 bar s 7
00 = Nessuna variante ! AT
V1 = Viton g , JBoT
o =
N° di serie <.
. v
L1
0 Ead
Prove eseguite con olio minerale alla tem- 0 10 20 3 4 5 6 70
peratura di 40°C con viscosita di 46 mm?/s. Q (I/min)
210. 5
96. 5
& | | &
o Rl Il
= [ [ E
[ i
§ A, Bl i
° @151 @)
Yoot ca Y
[ [ [
42 95.5 42
204
W 11
E = Emergenza manuale % j 4 o
o X147
Viti di fissaggio previste UNI 5931 OR 2-014/90 Caratteristiche piano
M6x40 in materiale min. 8.8 di appoggio Loy [P0
Forza di serraggio 8 Nm / 0.8 Kgm " 7
/
| o 49 o
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ADPHS5... vaLvoLE piLoTaTE CETOP 5/NG10

cON sTADIO PILOTA CeTor 2/NG04

| distributori ADPH.5 sono realizzati per interrompere,
inserire e deviare il flusso in un sistema idraulico.

Sono costituiti da uno stadio principale attraversato dalla
portata del circuito (la valvola pilotata ADPH5) e da uno
stadio pilota disponibile in diverse versioni ( la valvola a R

controllo direzione AD2E...).

Per ottenere la versione ad alta dinamica occorre mon-
tare I'elettrovalvola AD2E****FF2, che consente tempi di 1

risposta rapidi, grazie all'adozione di magneti veloci (per T
ulteriori informazioni contattare il nostro servizio tecnico.

Copice bl ORDINAZIONE

ADPHS5...
CURSORI STANDARD PER ADPH5 Car.1 ¢ 51
DIMENSIONI DI INGOMBRO Cap.| o 52
CETOP 2/NG04 Cap.l ¢ 2
AD2E... Car. 1 ¢ 4 ADPH
Bogine AQ9 in DC Car. 1 ¢ 4
CONNETTORI STANDARD Capr. 1 ¢ 20

ae

Valvola pilotata
Le valvole di pilotaggio AD2E...
sono da ordinare separatamente

CETOP 5/NG10
Cursore (pagina successiva)

Montaggio (pagina successiva)
Grano su P standard: & 1mm

Disposizione e tipo di grano

su valvola Cetop 2 (Tab.1)

0 = nessuno
A/B/C/D/E/F/G=granoin A
H/I/L/M/N/P/Q= granoinB

Tipo di drenaggio (Tab.2)
| = pilotaggio interno
drenaggio interno
E = pilotaggio interno
drenaggio esterno
X = pilotaggio esterno
drenaggio interno
(corpo speciale)

Nessuna variante

N° di serie

TaB.1 - CoDICE PER GRANO

GranoinA | GranoinB | @ (mm)
0 0 —
A H 0,5
B 1 0,6
C L 0,7
D M 0,8
E N 0,9
F P 1,0
G Q 1,2
| o 50

SIMBOLO IDRAULICO

TaB.2 - DiSPOSIZIONE TAPPO

Pilotaggio interno
Drenaggio interno (1)

o v

Pilotaggio interno
Drenaggio esterno (E)

Pilotaggio esterno
Drenaggio interno (X)

T | @P
D

9

4

N

]

[

X]
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CURSORI STANDARD PER VALVOLE PILOTATE ADPH5 - Cetor 5/NG10

MonTaGGI / ScHEMI E CURSORI (* CURSORI CON MAGGIORAZIONE)
| MonTaGaGio “A” | MonTaGaio “B”
Pilota AD.2.E.03.E... P!Iota AD-Z-E-O’E-F---
Pilotata ADPH.5.%* A... Pilotata ADPH.5.**.B...
[F==3 ] T e |
i\ e ‘i i\ ,% ‘i
Schema e — .t Schema T — e
‘ 5, G i ‘ ‘ 57 G i ‘
I g I I L4 I I
1Ry diugl) RSk =gl
a P T Y R A PT Y R
Tipo di I Ricoprimento Posizione di transto Tipo di L Ricoprimento Posizione di transito
cursore cursore
01 + N 01 + 7]
DA DN B ]
02 - T 02 ) .
(XTH] XIHH] [HI HIBL]
03 - T 03 _ -
X XIHH] SN HIHI]
04* - T 04* _ T
i ] i SIS
VT + T
06 (XTE] : 06 S [Hlrx
1 - 1] 15 - V1T T
s | X OHI X X
iy T71]
16 X0 + X5 16 YT ' DA
[13 ”
- | MonTaceio “C PERDITE DI CARICO
Pilota AD.2.E.03.C... s
Pilotata ADPH.5.**.C... w 3
| B | /I
— = 5
- — — 4
| ek | a7/
Schema RiweT—iil g /&
N o
e e [p = % .
==t ] E
A PT Y B //
Tipo di A B Ricoprimento Posizione di transito
cursore | — EH iy
01 [m + T | 100 120
[XI},\EL,[M Q (I/min)
02 [X]H}E - - ] Nel diagramma sono rappresentate le curve delle perdite di carico per i
[XIHHHM cursori di normale impiego. Il fluido impiegato € un olio minerale avente
- - viscosita 46 mm?s a 40° C;
03 m i [XIHHHM le prove sono state eseguite ad una temperatura del fluido di 40°C.
Per portate superiori a quelle riportate nei diagrammi le perdite di carico
04* MEIX] - TITEOE saranno espresse dalla relazione che segue:
NS Sopresse dala o
06 . [XIHHTI doveAp sarail valore delle perdite di carico per una determinata portata
TIlr T Q rilevabile dal diagramma, Apl sara il valore delle perdite di carico
per la portata Q1 da voi utilizzata.

Tipo di Passaggi
cursore| P>A | P>B | A>T | BT | P-T
01 4 4 7 7
02 6 6 8 8 7
03 3 3 8 8
04 4 4 2 2 3
06 4 4 7 8
15 2 2 5 5
16 1 1 2 2
Curve No.
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ADPHS5 vaLvoLE piLoTATE CETOP 5/NG10 con staDpio PiLoTA CeTor 2/NG04

CARATTERISTICHE TECNICHE RITEGNO ESTERNO SU P (cursoRri CENTRO APERTO)

Pressione max. di esercizio sulle vie P/A/B 250 bar A B
Pressione max. su T (dinamica - versione drenaggio interno) 70 bar - -
Pressione max. di pilotaggio 250 bar ‘ ‘
Pressione minima di pilotaggio 10 bar [ - [
Portata max. 120 I/min ‘ "—N%W M ‘ ﬂ ;V?W—‘ ‘
Tempi di inserzione (vedi nota sotto*) Eccitazione: 20 ms I — -

Diseccitazione: 50 ms Xl <
Volume olio di pilotaggio per I'inserzione 1lcm? ! \
Fluido idraulico olii minerali DIN 51524 ‘L 210 bar
Viscosita fluido 10 + 500 mm?/s ]
Temperatura fluido -20°C = 75°C o T
Livello di contaminazione max. classe 10 secondo

NAS 1638 con filtro B,.>75 o ] ] o
Montaggio a piastra Nel caso Q| impiego cursori normalmgnte ascarico, si rlcordg
Peso ADPHS5 senza valvola pilota 3.4 Kg che laminima pressione dicommutazione dovuta alle molle di
Peso ADPHS5 con valv. pilota 1 solenoide 4,3Kg contrasto, risulta uguale a circa 10 bar (vedi “Caratteristiche
Peso ADPHS5 con valv. pilota 2 solenoidi 4,5Kg tecniche valvola pilota”).
Occorre quindi inserire sulla via P una valvola di non ritorno,

(*) Le prove sono state eseguite con valvola pilota AD2E variante FF (magneti come rappresentato nello schema idraulico sopra.

veloci), montaggio “C”, cursore tipo 03, Portata 100 I/min, pressione su P 160 bar,
contropressione su T circa 2 bar e temperatura olio 40°C.

DIMENSIONI DI INGOMBRO E SUPERFICIE DI MONTAGGIO

164
124
aJ
[Ep}
M
™~
)
[}
[ee]
™~
O
a Superficie di montaggio
gl ]
148 |
5
106 o
54
- - g}
| %9
| __ WO
~ [
1 Elettrovalvola pilota
Cetop 2/NGO04 tipo AD.2.E...FF
- . Viti di fissaggio previste UNI 5931
2 Grani calibrati M6x40 in materiale 12.9
3 Valvola pilotata ADPH.5 Coppia di serraggio 8 + 10 N/ 0,8 + 1 Kgm

e 8 @ BREVINI
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ADHS5...
CURsORI STANDARD PER ADH5 Cap. | » 54
DIMENSIONI DI INGOMBRO Cap. | 55
BSHS5... Cap. | 56
CMP30... CATALOGO CARTUCCE
CETOP 3/NG06 Car. 1 » 8
CursoRI STANDARD PER AD.3.E Cap. 1 » 10
ADSE... Cap. | * 11
Bogsine D15 N DC Cap. | » 19
SoLenoibi B14 in AC Cap. | » 19
CONNETTORI STANDARD Cap. | » 20

Copbice b ORDINAZIONE

ADH Valvola pilotata

Le valvole pilota ed eventuali
valvole modulari sono da
ordinare separatamente

CETOP 5/NG10
Montaggio (pagina successiva)
*x Cursore (pagina successiva)

Pilotaggio e drenaggio

| = Xinterno /Y interno
IE = X interno /Y esterno
El = X esterno /Y interno
E = X esterno /Y esterno
Vedi tabella a fianco

xx 00 = Nessuna variante
LC = Limitatore di corsa
cursore principale

N° di serie

H

RiTEGNO ESTERNO su P

A B

S SR .

NG e

L — — — %

P T

ADHS5... Cetor 5/NG10
VALVOLE PILOTATE 4/3 E 4/2

| distributori tipo ADH5.. sono realizzati per interrompere, inserire, deviare il flusso in un siste-
ma idraulico. Normalmente i distributori sono costituiti da uno stadio principale attraversato
dalla portata del circuito e da uno stadio pilota CETOP 3/NGO06 disponibile in diverse versioni.
Per ottimizzare il funzionamento del sistema idraulico nel quale viene inserita la valvola, sono
disponibili controlli tipo limitazione corsa, regolazione velocita spostamento cursore principale,
singoli o composti ottenibili dalla combinazione degli stessi.

Nel caso di impiego cursori normalmente a scarico, ricordare che la minima pressione di
commutazione dovuta alle molle di contrasto, risulta uguale circa 7 bar occorre quindi inserire
sulla via P una valvola di non ritorno.

« Superficie di montaggio secondo UNI ISO 4401 - 05-05-0 - 94 (ex CETOP R 35 H 4.2-4-05).
« Esecuzione a cursore ad azione pilotata, con azionamento elettromagnetico

« Limitazione corsa del cursore principale

« Possibilita di montaggio valvola riduttrice di pressione

« Possibilita di montaggio regolatore di portata unidirezionale

DisPOSIZIONE GRANI E SIMBOLI DI PILOTAGGIO/DRENAGGIO

Grani impiegati: pilotaggio e drenaggio M5x6

ADH.5...1
Pilotaggio X interno
Drenaggio Y interno

ADH.5...IE
Pilotaggio X interno
Drenaggio Y esterno

ADH.5...El
Pilotaggio X esterno
Drenaggio Y interno

‘ o ‘

=3 -
A XHITRG |

ADH.5...E
Pilotaggio X esterno
Drenaggio Y esterno

I 53 sana~ BREVINI
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ADHS5... vaLvoLE PiLOTATE 4/3 E 4/2 - Cetor 5/NG10

Tipo di Passaggi
PERDITE DI CARICO P 99
1 2 cursore| P>A | P-B | AT | BT | PoT
10
o 3 01 3 3 5 5
/1/// 02 3 3 6 6 3
8 . 03 3 3 6 6
7 / / / 6 04 2 2 5 5 1
~ 6 / 05 3 3 5 5
< 7
8 5 / Nel diagramma sono rappresentate le curve delle | 06-66 3 3 6 6
S o4 perdite di carico peri cursori di normale impiego. Il 07 1 6
3 fluidoimpiegato & un olio minerale avente viscosita 10 3 3 5 5
46 mm¥s a 40° C. Le prove sono state eseguite 11 4 5
2 . .
1 ad una temperatura del fluido di 40°C. 22 4 5
1 14-28 | 3 3 7 7 2
0 O
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 15 3 3 4 5
Q (/min) 16 3 3 4 5
17 3 3
Curve No.
Montacal / ScHEmI E CURSORI (* CURSORI CON MAGGIORAZIONE)
Montaggio C Montaggio A Montaggio B Montaggio P
pilota AD.3.E.03.C... AD.3.E.03.E... AD.3.E.03.F... AD3E16E/AD3E16F
Pilotata ADH.5.C **.. ADH.5.A *.. ADH.5.B.*.. ADH.5.P.*,,
[m— =5 — ] f— Lo e o
I : A XIHIHRG I L eAXI b P I I ‘r A XL b
Schema ‘J;**:**h‘ ro -l e S A I ey
[T al # t 1 t # r
itnon:ag oo {EECnE] {Eoom;
Tipo di ‘ ] | ‘ il ‘ | I |
A X PT Y B A X PT Y B A X PT Y B A X PT Y B

cursore

01 KA ATAL HHIN (XTI
02 CKIHIHIHIL KIHH] HIHI] (XIHITH
03 NI AT (KNI ] (KA
o4 HIETHD HIELH] [ IHIX] I
05 LA pdvaind 1] KIEITH
66 AL s AL 5] HIE DAHIIN
06 DAl (AL 5] [Hi x Kl
o7 KNI AN [ KA
10+ AR A KK it (XA
11+ IRV [GLAL] s Gl

22+ VAN {H LA (K[
147 IS HIEH] [LIALX IR
26+ (HIHHHX HITIH] HEALX] iy
15 IHI] RIslin
16 A A

1 ALy (Al
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ADHS5... vaLvoLE PiLOTATE 4/3 E 4/2 - Cetor 5/NG10

CARATTERISTICHE TECNICHE COMANDO PILOTA ELETTRICO

Pressione max. di esercizio sulle vie P/A/B
Pressione max. su T (versione drenaggio interno)
Pressione max. su T (versione drenaggio esterno)
Pressione max. di pilotaggio

Pressione minima di pilotaggio

Portata max.

Volume olio di pilotaggio per I'inserzione valvole a 3 posizioni
Volume olio di pilotaggio per I'inserzione valvole a 2 posizioni
olii minerali DIN 51524

Fluido idraulico

Viscosita fluido

Temperatura fluido

Livello di contaminazione max.

320 bar
160 bar
250 bar
250 bar
7 bar
100 I/min
0,8 cm?®
1,6 cm®

10 + 500 mm?/s
-20°C + 75°C
classe 10 secondo

NAS 1638 con filtro 3,.>75

Peso ADHS5 senza valvola pilota

Peso ADHS5 con valv. pilota 1 solenoide in AC
Peso ADHS5 con valv. pilota 1 solenoide in DC
Peso ADHS5 con valv. pilota 2 solenoidi in AC

Peso ADHS5 con valv. pilota 2 solenoidi in DC

25—
2,7 Kg

4 Kg
4,2 Kg
4,3 Kg
4,7 Kg

PER ALTRI TIPI DI COMANDO CONATTARE IL NOSTRO SERVIZIO TECNICO

TEMPI DI RISPOSTA VALVOLA PILOTATA

PRESSIONE CORRENTE ECCITAZIONE DISECCITAZIONE
DI PILOTAGGIO centro-estermo estermo-centro
(bar) (millisecondi) (millisecondi)
50 30
100 ALTERNATA 25 50
200 20
50 40
100 CONTINUA 35 60
200 30

DIMENSIONI DI INGOMBRO

Valvola a 3 posizioni.l valori sono indicativi ed in fun-
zione del circuito idraulico, del fluido utilizzato e delle
variazioni delle grandezze idrauliche, pressione,portata
e temperatura.

SUPERFICIE DI MONTAGGIO CETOP 5

DC 229.5 AC 201

DC 155 AC 135

12

AC. 81

DC. 83

40

40

87

[
e
2
o1

o

S —c IO ——
46
69

1 Elettrovalvola pilota tipo AD3E... CETOP 3/NGO06
2 Diaframmi calibrati per AD3E...

3 Valvola regolaz. di flusso tipo AM3QF..C

4 Valvola riduzione pressione tipo AM3RD..C

5 Valvola principale tipo ADH5..E

46

39.
35
5

24.

CH. 10
Ch. 3

36

REGOLAZIONE CORSA CURSORE

Viti di fissaggio previste UNI 5931
M6x35 in materiale 12.9
Coppia di serraggio 8N/ 0,8 Kgm

| o 55
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BSH5...BASI DI MONTAGGIO PER VALVOLE PILOTATE ADH.5 Cetop 5/NG10

BSH513 con ATTACCHI POSTERIORI DA 3/4" BSP - X E'Y PASSANTI

BSH

1

Peso: 3,8 Kg

Base singola per
valvola pilotata

CETOP 5/NG10
Attacchi posteriori 3/4" BSP
Nessuna variante

N° di serie

Viti di fissaggio previste M6x50 UNI 5931

125

j

14.

|

|

'

|

|

.
PR
\TJ

105
96

210.5
=<

75

BSH517 con P ET PosTERIORI - A E B LATERALI - DA 3/4" BsP - X EY PASSANTI

S

T

[EnY
= - ol

Peso: 3,9 Kg

Base singola per
valvola pilotata

CETOP 5/NG10

Attacchi posteriori e laterali
3/4" BSP

Nessuna variante

N° di serie

Viti di fissaggio previste M6x50 UNI 5931

125

-
|

L

105
96

-
o

—
i

/a3

50

210.5
o

26
JL\
N

52

o]

w
* * a1 (%))

*
a g

Peso: 5,5 Kg

Base singola per
valvola pilotata

CETOP 5/NG10

Attacchi posteriori
e laterali 3/4" BSP

M = Pomolo in plastica
C = Vite con esagono interno

Campi di regolazione
1 = Max 50 bar

2 = Max 140 bar

3 = Max 320 bar

00 = Nessuna variante
V1 =Viton

N° di serie

Viti di fissaggio previste M6x75 UNI 5931

oo
0o
s}
o

84

47.5 "
48 48 37.5 Y o 4. 5 67 LS,
Sl =
M M
) N Iz F— = T[T =F N g2 PN
D T © R e Nk
I " Ip' A= i /: \11( rr
Al AN {a’ RN Q
XA BT o < .Q? o
L T L—]| - v/ oS
F *:fé $€P i = " \%\v V.35 -
T T N T .
o g " r
& 7)) F
@) LY @) P—-——— - 1 a nl Q o
N N F— — —1—— + | N Y g
CH. 27 10| ~|
. <
1) .
L) X|
. I
X g
m
mm - il
Ch.5

« Per la curva di minima pressione tarabile vedi valvola di max. pressione CMP30

M

| o b6
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ADH?7...
CURSORI STANDARD PER ADH7 Capr.| » 58
DIMENSIONI DI INGOMBRO Capr. | » 59
BSH7... Capr. | » 60
CETOP 3/NG06 Cap.| * 8
CuRsORI STANDARD PER AD3E Cap.1 » 10
AD3E Cap. 1 ¢ 11
ADC3 Cap.l ¢ 5
Bogine A9 in DC Cap. | o 7
Bosine D15 INn DC Cap. 1 » 19
SoLenoibl B14 in AC Cap. 1 » 19
CONNETTORI STANDARD Capr. 1 » 20

Cobice pi ORDINAZIONE

*k

>
* * ~ O
T

*

SRORE

Valvola pilotata - Le valvole pilota
ed eventuali valvole modulari sono

da ordinare separatamente
CETOP 7/NG16

Montaggio (pagina successiva)
Cursore (pagina successiva)

Pilotaggio e drenaggio

| = Xinterno /Y interno
IE = X interno /'Y esterno
El = X esterno /Y interno
E = X esterno /Y esterno
(Vedi Tab.1 a fianco)

Valvola di non ritorno incorporata

sulla via P (Tab. 2). Solo per versioni

I, IE (omettere se non richiesta)

00 = Nessuna variante

LC=Limitatore di corsacursore principale

N° di serie

TaB. 2 - RITEGNO INTERNO su P

VersioNe ADH7*.**.*.R.**.2

« Peridistributori con cursori 02-04-14-28 il
pilotaggio € normalmente esterno; il pilotag-
gio interno e possibile solo con I'adozione
del ritegno interno (R).

-

\§

i 29,
=
3)%) Slederon:

ADH?7... Cetor 7//NG16

VALVOLE PILOTATE 4/3 E 4/2

| distributori tipo ADHY.. sono realizzati per interrompere, inserire, deviare il flusso in un

sistema idraulico.

Normalmente i distributori sono costituiti da uno stadio principale attraversato dalla portata

del circuito e da uno stadio pilota CETOP 3/NGO6 disponibile in diverse versioni.

Per ottimizzare il funzionamento del sistema idraulico nel quale viene inserita la valvola, sono

disponibili controlli tipo limitazione corsa, regolazione velocita spostamento cursore principale,
singoli o composti ottenibili dalla combinazione degli stessi.

Nel caso di impiego cursori normalmente a scarico, ricordare che la minima pressione di
commutazione dovuta alle molle di contrasto, risulta uguale a circa 5 bar occorre quindi indi-
care nel codice di ordinazione la valvola di non ritorno incorporata sulla via P se desiderata.

« Superficie di montaggio secondo UNI ISO 4401 - 07 - 06 - 0 - 94 (ex CETOP R 35 H 4.2-4-07).
* Esecuzione a cursore ad azione pilotata, con azionamento elettromagnetico
« Limitazione corsa del cursore principale
 Possibilita di montaggio valvola riduttrice di pressione

« Possibilita di montaggio valvola di strozzamento unidirezionale

TaB.1 - DISPOSIZIONE GRANI E SIMBOLI DI PILOTAGGIO/DRENAGGIO

Grani impiegati: pilotaggio e drenaggio M5x5.
Nota: grano M6x6 foro @1,5 su P sempre presente (2).

ADH.7...|
Pilotaggio X interno
Drenaggio Y interno

|-

=
eAXIHITIRG

A X PT Y B
) P ADH.7...IE
Pilotaggio X interno
@ | /@ Drenaggio Y esterno

|
|
J g

|

ADH.7...El
Pilotaggio X esterno
Drenaggio Y interno

ADH.7..E
Pilotaggio X esterno
Drenaggio Y esterno

- —

eAXIA RS

DANA

BREVINI

Motion Systems



ADH?7... vaLvoLE PiLOTATE 4/3 E 4/2 - Cetor 7/ING16

Tipo di Passaggi
PERDITE DI CARICO cursore P>-A/P>B|A>T|B>T|P>T
2 5 Nei dlagra‘r|nm| sono rappr"e_sentat_e le 01 Eccitato ) ; 3 3
/ curve delle "Perdite di carico" in funzione oo . : 3 3
18 7 ) della portata di passaggio per cursori di 02 | oo 5
16 normale impiego. Eccitato
14 / / 3| |l fluido impiegato € un olio minerale 03 | piseccitato 2 ! 3 8
vente vi ita 46 mm? 40° C. Eccitato 2 2 4 4
= 12 / / avente viscosita 46 /s a 40° C 04 | o o 5
2 10 05 Eccitato 1 1 2 2
e 8 / Diseccitato 2 2
< / 66 Eccitato 1 1 2 3
6 Diseccitato 4
4 ‘% 10 Eccitato 2 1 3 3
2 Eccitato 1 1 3 3
0 14 Diseccitato 4
0 50 100 150 200 250 300 28 Eccitato 1 1 3 3
Q (/min) Diseccitato 4
23 Eccitato 2 1 3 3
PERDITE DI CARICO PER Tipo di Passagg Curva No.
VERSIONE CON RITEGNO IN P cursore | P>A|P>B|P>T
45 02 1 1 1 '
2 LimiTi D'IMPIEGO
40 04 1 1 2 —
35 / 400 Tipo di No.
Curva No. cursore] Curva
30 350 1
52 1 200 01 1
8 3 02 2
o 20
TP 250 2 03 1
< 15 Per "Limiti d'impiego" prove = 04 3
effettuate con drenaggio esterno & 200 4 05 1
10 - e orifizio & 1.5 mm su pilotaggio. Il 5 ., 66 1
5 — fluido impiegato & un olio minerale 10 1
0 avente viscosita 46 mm?/s a 40° C. 100 14 4
0 50 100 150. 200 250 300 50 28 4
Q (I/min) 23 1
(*) La molla di posizionamento nel 00 S0 100 150 200 250 300
montaggio E agisce solo ad impi- Q (Imin)
MoNTAGGI /ScHEMI E CURSORI  anto fermo  (* Cursori con MAGGIORAZIONE)
Montaggio C Montaggio A Montaggio B Montaggio E (*) Montaggio P
Pilota AD3EO3C... AD3EOSE... AD3EOSF... AD3EL6E... AD3E16E/AD3E16F
Pilotata ADHT7C... ADHT7A... ADHT7B... ADHYE... ADHT7P...
N I = Sy B (R pepetpe- e [ () e =] | == ]
i | e XHHEE | i i | tvab 5l ‘ i i | % | i i | Evab ALl ‘ i i | e X ‘ i
M| | [l | Ifa=ml | =] | (=
moa | 1% BEH T q@*—@ al Hfﬁ*@ ai “.*@ al H’* 2l
cursore A P v ~ A Ax P v E A PT v B aX P v B

on | [l KT e (A5 (AL

2 | [XIHIHHI XIHIH] HIHT pAlSIIN pAlSIiN
03 | QXN DN AR AL pAlslin Dl
o | [HISIHIX HHE] = H L=l =X
o5 | (AL XA i DAl X
66 | [l YA HIIN AL T beHlin
o AT DA HiEHIN A I
| NIRIGIT PAANIS ISiHN At KB
| XA XA [T I (AT
S R Dids i 2] M KL
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ADH?7... vaLvoLE PiLOTATE 4/3 E 4/2 - Cetor 7/ING16

CARATTERISTICHE TECNICHE COMANDO PILOTA ELETTRICO

Pressione max. di esercizio sulle vie P/A/B 350 bar
Pressione max. su T (versione drenaggio interno) 160 bar
Pressione max. su T (versione drenaggio esterno) 250 bar
Pressione max. di pilotaggio 210 bar
Pressione minima di pilotaggio* 12 bar
Portata max. 300 I/min
Volume olio di pilotaggio per I'inserzione valvole a 3 posizioni 4 cm?
Volume olio di pilotaggio per I'inserzione valvole a 2 posizioni 8.cm?
Fluido idraulico olii minerali DIN 51524
Viscosita fluido 2.8 + 380 mm?/s
Temperatura fluido -20°C + 70°C
Temperatura ambiente -20°C + 50°C
Livello di contaminazione max. classe 10 secondo

NAS 1638 con filtro 8,.>75
Peso ADH7 senza valvola pilota 7Kg
Peso ADH7 con valv. pilota 1 solenoide in AC 8,2 Kg
Peso ADH7 con valv. pilota 1 solenoide in DC 8,4 Kg
Peso ADH7 con valv. pilota 2 solenoidi in AC 8,5 Kg
Peso ADH7 con valv. pilota 2 solenoidi in DC 9 Kg

Nota: le elettrovalvole ADC.3.E... (con bobina A09) e AD3.E... (con bobina D15
0 B14) possono essere utilizzate come valvole pilota, senza alcuna variazione
delle caratteristiche tecniche/funzionali.

PER ALTRI TIPI DI COMANDO COBTATTARE IL NOSTRO SERVIZIO TECNICO

*Nelle valvole con drenaggio (Y) interno, alla pressione
di pilotaggio minima si deve sommare la pressione inT.
Per le versioni “R” con ritegno in P la pressione di
apertura del ritegno e di 5 bar e si raggiunge con
portata > 25 I/min.

Tempi di commutazione

| valori riportati si riferiscono ad una prova eseguita con
elettrovalvola AD3EO3 in limitazione di corrente, funzion-
ante con pressione di pilotaggio P = 100 bar e portata Q =
100 I/min. orifizio 1.5 mm su pilotaggio, con olio minerale
viscosita 46 mm?/s. a temperatura di 40°C.

TEMPI DI RISPOSTA VALVOLA PILOTATA

Solenoide | ECCITAZIONE +10% (ms) DISECCITAZIONE +10% (ms)

Cursore n° 01-03 01-03

Schema 2 posiz. 3 posiz. 2 posiz. 3 posiz.
AC 50 20 25 30
DC 70 35 40 50

Cursore n°® 02 04 02-04 02-04

Schema 2 posiz. | 2 posiz. | 3 posiz. 2 posiz. 3 posiz.
AC 35 60 30 25 25
DC 55 80 40 40 50

DC 229.5 AC 201
DC 155 AC 135

12

AC 81

DC 83

40

40

100

94

1 Elettrovalvola pilota tipo AD3E... 0 ADCS3E... CETOP 3/NGO06
2 Diaframmi calibrati per AD3E...

3 Valvola regolaz. di flusso tipo AM3QF..C

4 Valvola riduzione pressione tipo AM3RD..C

5 Valvola principale tipo ADH7..E

« Fissaggio valvola pilotata:

¢ Anelli di tenuta:

SUPERFICIE DI MONTAGGIO CETOP 7

71
69.9
55.6
14.3
12.7
54

n° 4 viti T.C.E.l. M10x60 - Coppia di serraggio 40 Nm
n° 2 viti T.C.E.l. M6x55 - Coppia di serraggio 8 Nm

n° 4 OR 2-118 PARKER (tipo 130)
n° 2 OR 2-013 PARKER (tipo 2043)

REGOLAZIONE CORSA CURSORE PRINCIPALE
(LIMITATORE)

CH 19

CH 10

| o B9
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BSH?7...BASI DI MONTAGGIO PER VALVOLE PILOTATE ADH7 Cetor 7/NG16

BSH712 con ATTACCHI POSTERIORI DA 3/4" BSP

96 60
BSH Base singola per 69.9 ER 1o
valvola pilotata I T
©r ] a
o T
CETOP 7/NG16 o @ ﬁ .
Attacchi posteriori 3/4" BSP AP . s W @ N
© ® = 3
Nessuna variante AP SRR B ﬁ\ fjﬁ
N° di serie %, 22 @ M
g k | @
< | & Y
Peso: 5,5 Kg ] ¥ = > é} Q
15.9
Viti di fissaggio previste M8x55 UNI 5931 40.5

BSH713 con ATTACCHI POSTERIORI DA 1" BSP

96 60
SH Base singola per ‘ 69.9 1505
valvola pilotata

CETOP 7/NG16

n

94

Attacchi posteriori
1"BSP

)

Nessuna variante

i EU
&r
&

Ne° di serie

Peso: 4,7 Kg
Viti di fissaggio previste M8x55 UNI 5931

$8.5
‘
-
n
S |a
44\
: :
|
$13.5
=
5
=X
e

BSH714 con ATTACCHI LATERALI DA 3/4" BSP

BSH Base singola per
valvola pilotata

‘ 69.9 | 1305 29

CETOP 7/NG16

54

Attacchi laterali
3/4" BSP

Nessuna variante

101.6
140
160

50

Ne° di serie

[N

56

Peso: 6,3 Kg
Viti di fissaggio previste M8x55 UNI 5931

10|
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BSH?7...BASI DI MONTAGGIO PER VALVOLE PILOTATE ADH7 Cetor 7/NG16

BSH715 con ATTACCHI LATERALI DA 1" BSP

BSH Base singola per
valvola pilotata

CETOP 7/NG16

1 Attacchi laterali 1" BSP

$13.5

Nessuna variante

N° di serie

Peso: 6,3 Kg
Viti di fissaggio previste M8x55 UNI 5931

SH Base singola per
valvola pilotata

13.05 26.5

$13.5

CETOP 7/NG16

Attacchi posteriori
e laterali 3/4" BSP

101.6
140
160

50

Nessuna variante

o)
[EnY

N° di serie

56
8se
!
I
T

29.2
3,
H‘A
=
h

Peso: 5,1 Kg
Viti di fissaggio previste M8x50 UNI 5931 15.9

10|

40.5

BSH717 con attaccHI P E T POSTERIORI, A E B LATERALI DA 1" BsP - X EY POSTERIORI

BSH Base singola per o o
valvola pilotata 69.9 15.05 29 o

CETOP 7/NG16

Attacchi posteriori
e laterali 1" BSP

Nessuna variante

101.6
140
160

N° di serie

[EEN

Peso: 5,3 Kg
Viti di fissaggio previste M8x55 UNI 5931

o
|
o
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ADHS...
CURsORI STANDARD PER ADH8 Capr.| » 63
DIMENSIONI DI INGOMBRO Capr.| » 64
BSHS... Capr.| » 65
CETOP 3/NG06 Cap.| * 8
CuURsORI STANDARD PER AD3E Cap.1 » 10
AD3E... Cap. 1 ¢ 11
Bosine D15 INn DC Cap. 1 » 19
SoLenoibl B14 in AC Cap.l » 19
CONNETTORI STANDARD Capr. | » 20

Cobice bi ORDINAZIONE

>
I

D Valvola pilotata

Le valvole pilota ed eventuali
valvole modulari sono da
ordinare separatamente

CETOP 8/NG25

Montaggio (pagina sucessiva)

** Cursore (pagina sucessiva)

Pilotaggio e drenaggio
| = Xinterno /Y interno
IE = X interno /Y esterno
El = X esterno /Y interno
E = X esterno /Y esterno
vedi Tab.1 a fianco
e Tab. 2 "Ritegno su P" sotto

8

Valvola di non ritorno incorporata
sulla via P (tar. 5 bar)

Solo per versioni I, IE
(omettere se non richiesta)

x* 00 = Nessuna variante

LC = Limitatore di corsa
cursore principale

"

N° di serie

TaB. 2 - RITEGNO INTERNO su P

Per i distributori con cursori 02-04-14-28 il
pilotaggio € normalmente esterno;

il pilotaggio interno & possibile con
I'adozione del ritegno interno (R).

ADHS... Cetor 8/NG25
VALVOLE PILOTATE 4/3 E 4/2

| distributori tipo ADHS8.. sono realizzati per interrompere, inserire, deviare il flusso in un

sistema idraulico.

Normalmente i distributori sono costituiti da uno stadio principale attraversato dalla portata
del circuito e da uno stadio pilota CETOP 3/NGO06 disponibile in diverse versioni.
Per ottimizzare il funzionamento del sistema idraulico nel quale viene inserita la valvola, sono
disponibili controlli tipo limitazione corsa, regolazione velocita spostamento cursore principale,
singoli o composti ottenibili dalla combinazione degli stessi.
Nel caso di impiego cursori normalmente a scarico, ricordare che la minima pressione di
commutazione dovuta alle molle di contrasto, risulta uguale a circa 5 bar occorre quindi indi-
care nel codice di ordinazione la valvola di non ritorno incorporata sulla via P se desiderata.

« Superficie di montaggio secondo UNI ISO 4401 - 08 - 07 - 0 - 94 (ex CETOP R 35 H 4.2-4-08).
» Esecuzione a cursore ad azione pilotata, con azionamento elettromagnetico
« Limitazione corsa del cursore principale
« Possibilita di montaggio valvola riduttrice di pressione

« Possibilita di montaggio valvola di strozzamento unidirezionale

TaB.1 - DISPOSIZIONE GRANI E SIMBOLI DI PILOTAGGIO/DRENAGGIO

Grani impiegati: pilotaggio X e drenaggio Y M6x6

Montaggio tappi
TIPO DI VALVOLA
X Y
ADH8-| Pilotaggio X interno NO NO
Drenaggio Y interno
ADH8--IE Pilotaggio X interno NO si
Drenaggio Y esterno
ADH8-—-El Pilotaggio X esterno si NO
Drenaggio Y interno
ADH8---E Pilotaggio X esterno si si
Drenaggio Y esterno
ADHS...| ADHS...IE
‘Tﬁfﬁiff"\‘ ‘Tﬁfﬁiff"\
i | e i i |2 DHkE
I ] [ | | 7 al
e fels qale el
e -=1F ==+ ] =41 1]
A X PT Y B A X PT Y B
ADHS...El ADHS8...E
ERETERE ERRETEREN
i | ‘A'IIL | i i | e TR i
| |
APRSEIE sy e ooy
‘ I I — 1 ‘ ‘ I . I ‘
A X PT Y B A X PT Y B
| o 62 P o
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ADHS8... vaLvoLE PiLOTATE 4/3 E 4/2 - CeTor 8/NG25

PERDITE DI CARICO

1 5 463 Tipo di Passaggi
1 cursore P>A|P>B| A>T | Bo>T|P>T
Z / / / 2 01 Eccitato 1 2 3
7 / 02 DEccitattot 2 1 2 .
Iseccitato
= 6 / / 03 Eccitato 1 1 2 =
g 5 D\segcwtato 412 4@
o 04 Eccitato 6 3 4
=4 4 Diseccitato 5
8 Nel diagramma sono rappresentate le 05 Diifc';?:;o 42(2, 45 : ’
2 curve delle perdite di carico in funzione Eccitato 1 2 2
1 della portata di passaggio per cursori di 66 | Diseccitato 4
o normale impiego. 10 Eccitato 1 2 3
0 100 200 300 400 500 00| |fluidoimpiegatoeunoliomineraleavente Eccitato 6 3 7
Q (Vmin) viscosita 35 mm?/s a 50° C. 14 | piseccitato 50
28 Eccitato 6 4 3
Diseccitato 5 (2)
2 | bscctsto| | S
Curva No.
Note: (1) A/B bloccati - (2) B bloccata - (3) A bloccata
MonTaGGl / ScHEmI E CURSORI
(¢) La molla di posizionamento nel montaggio E
agisce solo ad impianto fermo
Montaggio C Montaggio A Montaggio B Montaggio E Montaggio P
Pilota AD3EO03C... AD3EO3E... AD3EO3F... AD3E16E... AD3E16E/AD3E16F
Pilotata ADHS8C... ADHS8A... ADHSB... ADHSE... ADHSP...
1| | [F—r—> | - || =l | =
e B e T P e | I e PR o | I PR O |
cursore m; PT QB oY PT v A X PT Y B ; PT “(B a; PT “(B
o DAl s DA S BAEE DAIE
02 Bdl=il=lisli DUHH] HIHI DAHI] XIHIL]
o3 FARNISERIR] DN i AT dtsiln
o) [IHIEH | TIHE D HIETX] 5]
05 DA XA IEliEiN G X
66 Ll ] X M BAI Sl
10° DAL BARN IS Dl XTI
1 DANIEIEAL] BARNIS Bl BAISIiNl XL
| XIZEE X7 alia XM YT
23 DURLTEL] XIHE [HI] DS R4

(* CURSORI CON MAGGIORAZIONE)

(** IL cURSORE 04 E DISPONIBILE PER PRESSIONE DI ESERCIZIO SULLA VIA P/A/B max. 320 BAR)

| o 63
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ADHS8... vaLvoLE PiLOTATE 4/3 E 4/2 - CeTor 8/NG25

CARATTERISTICHE TECNICHE COMANDO PILOTA ELETTRICO

Pressione max. di esercizio sulle vie P/A/B 420 bar
Il cursore 04 ¢ disponibile per pressione di esercizio sulla via P/A/B max. 320 bar
Pressione max. su T (versione drenaggio interno) 160 bar
Pressione max. su T (versione drenaggio esterno) 250 bar
Pressione max. di pilotaggio 350 bar
Pressione max. di pilotaggio con limitatore di corsa (variante LC) 250 bar

Pressione minima di pilotaggio* 5 bar
Portata max. per cursori 04-14-28 500 I/min a 210 bar
450 I/min a 320 bar
600 I/min a 210 bar
500 I/min a 320 bar
Volume olio di pilotaggio per l'inserzione valvole a 3 posizioni 11.1cm?
Volume olio di pilotaggio per 'inserzione valvola a 2 posizioni 22.12 cm?®
Fluido idraulico olii minerali DIN 51524
Viscosita fluido 2.8 + 380 mm?s
Temperatura fluido -20°C = 70°C
Temperatura ambiente -20°C +50°C
Livello di contaminazione max. classe 10 secondo

NAS 1638 con filtro 3,.>75

Portata max. per tutti gli altri cursori

Peso ADH8 senza valvola pilota 13,1 Kg
Peso ADH8 con valv. pilota 1 solenoide in AC 14,3 Kg
Peso ADHS8 con valv. pilota 1 solenoide in DC 14,5 Kg
Peso ADHS8 con valv. pilota 2 solenoidi in AC 14,6 Kg
Peso ADH8 con valv. pilota 2 solenoidi in DC 15,1 Kg

PER ALTRI TIPI DI COMANDO CONTATTARE IL NOSTRO SERvIzIO TECNICO

* Nelle valvole con drenaggio (Y) interno, alla pressione
di pilotaggio minima si deve sommare la pressione in T.
La pressione di pilotaggio minima & di 5 bar con basse
portate, ma al salire della portata € richiesta una pressione
fino a 12 bar.

Per le versioni “R” con ritegno in P la pressione di apertura
del ritegno € di 5 bar e si raggiunge con portata > 25 I/min.

Tempi di commutazione
| valori riportati si riferiscono ad una elettrovalvola fun-
zionante con pressione di pilotaggio = 100 bar, con olio
minerale a temperatura di 50°C, viscosita 36 mm?/sec e
con collegamenti PA e BT.

TEMPI DI RISPOSTA VALVOLA PILOTATA

ECCITAZIONE +10% (ms) DISECCITAZIONE +10% (ms)
Solenoidi 2 posiz. 3 posiz. 2 posiz. 3 posiz.
AC 60 45 90 60
DC 75 55 90 60

DIMENSIONI DI INGOMBRO

SUPERFICIE DI MONTAGGIO CETOP 8

229,5

28,5

55

40

40

126

42

[
] 26 ¥
g N°6 @ 12,5

45 188 45
278
152
53,2 77
+ + +
—— (- I B e —
YO = .
ﬂ @ |llo_ OO "l e ol 9
== 0 [ [ | o|
=0 5|
e L W N1 7 1 Y —r—1
& Iz &
Lo | s

1 Elettrovalvola pilota tipo AD3E (CETOP3 NG6)
2 Valvola regolatrice di flusso tipo AM3QF..C
3 Valvola riduttrice di pressione tipo AM3RD..C
4 Valvola principale pilotata tipo ADH8 *
* La valvola pilotata viene fornita con un grano calibrato
M6 con foro @1.5 gia montato sulla bocca "P".

96.9
92.1
74.8
73.1

19.1
7

= i
. 1275
29.4
53.2
77
94.5
100.8
112.7
130.2

Viti di fissaggio valvola pilotata: 6 viti TCElI M12x60
Coppia di serraggio: 115 Nm con viti Cl. 12.9 **
69 Nm con viti CI. 8.8
** Consigliate per applicazioni oltre 350 bar
Anelli O-rings:

N. 4 OR tipo 2-123/3118 (29.82x2.62) - 90 Shore
N. 2 OR tipo 2-117/3081 (20.24x2.62) - 90 Shore

Dado M12 Ch.18

e

Vite TCEI M12x35 Ch.10

96 max.

REGOLAZIONE CORSA CURSORE
(variante LC)
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BSHS8... BAsI DI MONTAGGIO PER VALVOLE PILOTATE ADH.8 Cetopr 8/NG25

BSH813 con ATTACcCHI POSTERIORI DA 1" BSP

BSH Base singola per ]
valvola pilotata

CETOP 8/NG25

52
4

102.4

&
128.5

13 Attacchi posteriori 1" BSP

Nessuna variante

N° di serie

Peso: 6,3 Kg - Viti di fissaggio previste M10x60 UNI 5931

BSH813* con ATTAccHI POSTERIORI DA 1"1/4 Bsp E DA 1" 1/2 BsP

BSH Base singola per
valvola pilotata

CETOP 8/NG25

13* A = Attacchi posteriori 1"1/4 BSP
B = Attacchi posteriori 1"1/2 BSP

&

Nessuna variante

= fvﬁ; =

e}
-l

Ba

N° di serie «

Peso: 21,7 Kg (BSH.8.13A) - Peso: 21,2 Kg (BSH.8.13B)
Viti di fissaggio previste M12x100 UNI 5931

BSH815 coN ATTACCHI LATERALI DA 1" BSP

BS Base singola per
valvola pilotata

CETOP 8/NG25

211.5
|
I
I
|
T

15 Attacchi laterali 1" BSP

181
205

Nessuna variante

[E=Y
T

N° di serie

64

Peso: 8,2 Kg
Viti di fissaggio previste M10x75 UNI 5931

BSH817 con attaccHI P E T POSTERIORI, A E B LATERALI DA 1" BSP - X EY POSTERIORI

SH Base singola per
valvola pilotata € =

CETOP 8/NG25 1 : cae

102. 4

138

17 Attacchi posteriori
e laterali 1" BSP

Nessuna variante

N° di serie

[EnY

Peso: 8,3 Kg - Viti di fissaggio previste M10x75 UNI 5931
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CDL046...

BosINE A09 IN DC

Cap.| » 73

CONNETTORI STANDARD

Cap. | = 20

@]

JUUUE B e @

D

Selettore di flusso

Grandezza NG04

Numero vie
(elemento singolo)

Attacchi filettati
da 1/4” BSP

Drenaggio interno

Tensioni (Tab. 1)

Varianti (Tab. 2)

N° di serie

PERDITE DI CARICO

CODICE DI ORDINAZIONE

N° elementi: 1/2/3/4

10 15 20
Q (I/min)

25

CDLO046... SELETTORI DI FLUSSO
ELETTRICI COMPONIBILI

| selettori di flusso componibili sono
elettrovalvole che consentono un

azionamento singolo di 5 utenze con
4 elementi collegati in serie.

Sono azionati da magneti ad alte pre-
stazioni che non rendono necessario
I'utilizzo del drenaggio.

Oltre ad essere valvole di dimensioni
compatte, possono gestire buone
potenze idrauliche con limitate perdite
di carico. Il corpo é trattato superficial-
mente con zincatura bianca.

Transitorio

Peso

Pressione max.
Portata max.

Fluidi idraulici
Viscosita fluido
Temperatura fluido
Temperatura ambiente
Livello di contaminazione max. classe 10 secondo

250 bar

20 I/min

positivo

Olii minerali DIN 51524

10 + 500 mm?/s

-25°C + 75°C

-25°C + 60°C

NAS 1638 con filtro 3,.>75

25—
vedi “Dimensioni di ingombro"

Tas.1 - BosiNe AQ9 (27W)

SIMBOLO IDRAULICO

Tensioni IN DC **

L 12v

4 14v 115Vac/50Hz

M 24V 120Vac/60Hz

N 48V* conraddrizzatore
P 110Vv* 230Vac/50Hz

z 102Vv* 240Vac/60Hz

X 205V*4j’ conraddrizzatore
W senza bobina

Le tensioni non vengono stampigliate sulle
targhette, ma sono leggibili sulla bobina

* Tensioni speciali
** Dati tecnici vedi Cap. | ¢ 73

* Le connessioni AMP Junior, Deutsch con diodo
bidirezionale integrato e le bobine con fili (con o
senza diodo integrato) sono disponibili solo a 12V
0 24V, tensioni in DC.

TaB. 2 - VARIANTI

VARIANTE SIGLA
Nessuna variante (senza connettori) S1(*)
Viton SV(*)
Emergenza manuale ES(*)
Emergenza rotante P2(*)(**)
Connessione AMP Junior AJ(*)

Bobina con fili (250 mm) FL
Bobina con fili (130 mm) e diodo integrato LD
Connessione Deutsch e diodo bidirez. int. CX

Altre varianti disponibili a richiesta.

(*) Bobine con connessione Hirschmann e AMP Junior
fornite senza connettori. | connettori possono essere
ordinati separatamente, Cap. | 20

(**) Emergenza P2 chiave 22 con forza di serraggio
6+9 Nm /0.6 + 0.9 Kgm max.

LimiTi DI IMPIEGO

ELEMENTO SINGOLO

COLLEGAMENTO MULTIPLO

cics

Eccitazione

Diseccitazione

300
250
— 200 \
P1->C1 g
P1 - C2 = 150
o
< 100
-T-- P2 - C3
P2 > C4 50
0
0 5 10
Q (I/min)

20

Le prove sono state eseguite con solenoidi caldi, alimentati con una tensione
inferiore del 10% di quella nominale e con una temperatura del fluido di 50°C.
Il fluido impiegato e un olio minerale avente una viscosita di46 mm?/s a 40°C.
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CDL.04.6... SELETTORI DI FLUSSO ELETTRICI COMPONIBILI

DIMENSIONI DI INGOMBRO

48,5

Fan
A4

11,5

)
A4

orors,

M

36

VITI TCEI M5x140

79,75

2325

G1ygn c1 & &
A )
G 1y
205 C4 3 2 A o G 1sgn k P1
: e . ¢ &
8 305 3 Nl o \ P2
! - ‘ \ \ N o] |
1 1 | - 1 L 1 1 ‘\ n L T
| w ' ' '
s © Js| m} 6 !
40,5 25 16
46,5 L=46 46 46 27
L=200 405
Coppia di serraggio 5 Nm (0.5 Kgm)
Viti in materiale min. 8.8
N° N° L Peso Viti di Codice Kit ricambio *
Elementi vie (Lunghezza) (Kg) fissaggio (viti + dadi)
1 06 46 1.05 — —
2 08 100 2.20 TCEI M5x95 Vv89.54.0020
3 10 145 3.30 TCEI M5x140 Vv89.54.0021
4 12 200 445 | TCEIMSx194 V/89.54.0022
(dadi speciali)

(*) Le versioni con piu’ elementi sono fornite comprensive di viti e dadi.

Carattéristiche piano

di appoggio . Bl-03]
77777,
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CDLO066...

BosINE 40W in DC

Cap. | » 74

CONNETTORI STANDARD

Cap. | » 20

CODICE DI ORDINAZIONE

@]

U000 DEE
r

D Selettore di flusso
Grandezza NG06

Numero vie
(elemento singolo)

Attacchi filettati
da 3/8" BSP

Drenaggio interno

Tensioni (Tab. 1)

*

Varianti (Tab. 2)

N° di serie

PERDITE DI CARICO

N° elementi:1/2/3/4/5

CDLO0G66... SELETTORI DI FLUSSO

ELETTRICI COMPONIBILI

| selettori di flusso componibili sono
elettrovalvole che consentono un
azionamento singolo di 6 utenze con
5 elementi collegati in serie.

Sono azionati da magneti ad alte pre-
stazioni che non rendono necessario
I'utilizzo del drenaggio.

Queste valvole possono gestire buone
potenze idrauliche con limitate perdite
di carico.

Tas.1 - BoBINE 40W

Pressione max. 250 bar
Portata max. 50 I/min
Transitorio negativo

Olii minerali DIN 51524

10 + 500 mm?/s
Temperatura fluido -25°C + 75°C
Temperatura ambiente -25°C + 60°C
Livello di contaminazione max. classe 10 secondo
NAS 1638 con filtro 3,.>75

25—

Fluidi idraulici
Viscosita fluido

Peso

vedi “Dimensioni di ingombro”

SIMBOLO IDRAULICO

DC voLTaGE
L 12V
M 24V

w Senza bobine DC

Le tensioni non vengono stampigliate sulle
targhette, ma sono leggibili sulla bobina.

TaB.2 - VARIANTI

ELEMENTO SINGOLO
C1C4C2C3 o
- ] ,,,,,,, j‘
[ TITIL !
[ I
TPl P2 T

COLLEGAMENTO MULTIPLO

Viton
Emergenza manuale
Emergenza rotante

Nessuna variante (senza connettori)S1(*)

Connessione Deutsch DT04-2P

cics

SV(*)

ES(*)

P2(*)
Cz

Altre varianti disponibili a richiesta

(*) Bobine con connessione Hirschmann
fornite senza connettori. | connettori possono
essere ordinati separatamente, Cap. | ¢ 20

DIMENSIONI DI INGOMBRO

AP (bar)

|~

] 10 20 30 40 50

Q (I/min)

P1 - C1,P1 - C2,
P2 > C3eP2—C4

Il fluido impiegato € un olio
minerale avente viscosita46 mm?/s
a 40° C; le prove sono state
eseguite ad una temperatura del
fluido di 40°C.

Viti di fissaggio previste UNI 5931
M6x60 in materiale min. 8.8

Coppia di serraggio viti 8 Nm / 0.8 Kgm
Coppia di serraggio dadi 20 Nm /2 Kgm

IR
,,,,,, Ll N
Gple" %, g
® .
g %A@ %, & @ \ (&).c 98
- f ? I by
AW i
gg o (D e 2
. @ f gl 9|y 8
& = ¥ 7 N
& S N 1P~ © P L [ RI
0 J "
106,
58.6 =3 A 48
69.2 g
N° N° A B ‘ C Peso Codice Kit ricambio *
Elementi vie Lunghezze (mm) (Kg) (viti + dadi)
1 06 54 69 - 3 /
2 08 123 138 160 6,3 V89.56.0001
3 10 192 207 226 9,3 V89.56.0002
4 12 261 276 296 12,3 V89.56.0003
5 14 330 345 365 15,3 V89.56.0004

(*) Le versioni con piu’ elementi sono fornite comprensive di viti e dadi.
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| selettori di flusso a 6 vie sono par-
ticolari elettrovalvole che consentono
il collegamento simultaneo di due
utenze.

Per ottenere il funzionamento della
valvola a pressioni maggiori di
250 bar fino a 320 bar (drenaggio

ADLO66...

esterno), & necessariotogliere il tappo
G 1/8" BSP dall'attacco Y.

BosINE D15 IN DC

Cap.| » 73

CONNETTORI STANDARD

Cap. | = 20

Cobice b1 ORDINAZIONE

ADLO Selettore di flusso NG06

Numero vie

Drenaggio tappato

JUUOELE

Attacchi filettati da 3/8"BSP

TaB.1 - Bosine D15 (30 W)

Tensioni IN DC **

ADLOGG... SELETTORI ELETTRICI A SEI VIE

Pressione max. foro di drenaggio tappato 250 bar
Pressione max. drenaggio esterno 320 bar
Portata max. 40 I/min
Transitorio negativo
Viscosita fluido 10 + 500 mm?s
Temperatura fluido -25°C +75°C
Temperatura ambiente -25°C +60°C

Livello di contaminazione max. classe 10 secondo
NAS 1638, con filtro 8,.>75

Peso 2,4 Kg

ClC4 C2C3

1 V1 V1 V1 N B
‘ [

L

|
N R

L 12v

M 24\/* 115Vac/50Hz

vV 28V 120Vac/60Hz

N 48V* conraddrizzatore

g i?gx: 230Vac/50Hz
240Vac/60Hz

X 205V* ¢ conraddrizzatore

W senza bobina né connettori

Le tensioni non vengono stampigliate sulle

targhette, sono leggibili sulla bobina. _clcacecs o
Tensione (tab.1) * Tensioni speciali Y
** Dati tecnici vedi Cap. | ¢ 73 ; !
Varianti (tab.2) « Le bobine AMP Junior (con o senza diodo inte- ! el L
grato), le bobine tipo Deutsch e le bobine con fili . P
N° di serie sono disponibili solo a 12 0 24 Volt. : l
« Labobina in plastica (variante BR) € disponibile ‘ T Ripe -
solo nelle tensioni 12V, 24V, 28V e 110V in DC. L
DRENAGGIO ESTERNO
53 ool
R 5 TaB.2 - VARIANTI
Nessuna variante (senza connettori) S1(*)
—— Viton SV()
5.5 L Emergenza manuale ES(*)
Tﬁ / Emergenza rotante P2(*)
11 ! /1 Bobina con AMP Junior AJ(*)
T Y - - = Bobina con AMP Junior e diodo integrato AD(*)
o ar Pl Bobina con fili (175mm) SL
ol [heo , Bobina tipo Deutsch DT04-2P cz
S| | s Bobina D15 in plastica RS(*)
| Altre varianti disponibili a richiesta
166
2:5 69.5 (*) Bobine con connessione Hirschmann e AMP Junior
oL fornite senza connettori. | connettori possono essere
2 ordinati separatamente, Cap. | ¢ 20.
CH 5
11 —
d\ O] LN 7?‘ i 77}»@ 00|
FO‘O g\o ol | | | Al (o
aene®> st . PERDITE DI CARICO
A/ o N
Y Y
o 8
9.5 26.5 | 25.5 | 19 30 7
6
~5
" 5 curvanc 1 |8
" % urva n® 1: S 4 1/,
T PL->C1 |93 r
o P1—>C2 5
CH. 24 P2—>C3 1
: P2 —» C4 ! ~
0 et
0 10 70 an 40
Q (I/min)
Caratteristiche piano =
di appoggio Ls e . .
\V Viti di fissaggio previste UNI 5931
7 M5x60 in materiale min. 8.8
| o 69 o
oana > BREVINI
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BDLO066... SELETTORI ELETTRICI A SEI VIE
I selettori di flusso a 6 vie BDL.06.6, | praessione max. 250 bar
sono particolari elettrovalvole che | pgrtata max. 50 I/min
consentono il collegamento simulta- | Tyansitorio negativo
neo di due utenze. Gli attacchi sullo | Fyyigj igraulici Olii minerali DIN 51524
stesso lato semplificanole connessioni | viscosita fluido 10 = 500 mm?/s
allimpianto idraulico. Sono azionati Temperatura fluido -25°C + 75°C
da magneti ad alte prestazioni che Temperatura ambiente -25°C + 60°C
BDL non rendono necessario I'utilizzo del | | jvelio di contaminazione max. classe 10 secondo
066... drenaggio. Queste valvole possono NAS 1638. con filtro R..>75
BosiMe "40W" iIn DC Cap.1 » 74 gestire buone potenze idrauliche con | pggq 3 Kg
CONNETTORI STANDARD Cap.l 20 limitate perdite di carico.
Copice bi ORDINAZIONE TaB.1 - BoBineE 40W TAB.2 - VARIANTI
. Tensiont IN DC Nessuna variante (senza connettori) S1(%)
BDL | | Selettore diflusso ;
L 12v \E/'tO“ | E‘g’((*))
] mergenza manuale
Taglia NGO6 M 24V Emergenza rotante P2(*)
N 48V~ Bobina tipo Deutsch DT04-2P cz
Numero vie W Senxa bobina Altre varianti disponibili a richiesta
Le tensioni non vengono stampigliate sulle . . . .
Attacchi filettati da 3/8"BSP targhette, sono leggibili sulla bobina. (*) Bobine con connessione Hirschmann fornite sen-
* Tensioni speciali za connettori. | connettori possono essere ordinati
separatamente, Cap. | ¢ 20.

Drenaggio interno

Tensione (Tab. 1) DIMENSIONI DI INGOMBRO

HUUBEEE

Varianti (Tab. 2)
G3s" G 38"
N° di serie
| i
\ % j 8
) 0
SIMBOLO IDRAULICO ‘ o
__ ccscica ‘
o %k 77777777 33 40 (29,5 )
! I
! |
‘ i \‘LL LLz | ‘ 187,7
[ | ‘
| 8 47
\<| ‘
|
SR | —
P1 P2 J
© " =} " g " [
O n 7& - 7_‘7
0]
0] 1 -
Rr————N
PERDITE DI CARICO M ,!” -
6
5 102,5
- 4 G 3/8" 26 40 G 3/8"
g ¢ rq |
: o O
' —-— \ c\z&J cs\ﬁj S
v y X
L @ﬁ O
0 10 20 30 40 50 ©
Q (/min) K \ =
P1->Cl1,P1—>C2 " 0
P2 - C4,P2 > C3
Il fluido impiegato & un olio i i
minerale avente viscosita 46 mm?/s R ) ) ) . ) SEL kL
a 40° C; le prove sono state eseguite ad Viti di fissaggio previsteUNI 5931 M8x70 in materiale min.
una temperatura del fluido di 40°C. 8.8 .Coppia di serraggio 8 Nm /0.8 Kgm
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elettrovalvole che consentono un
azionamento singolo di 6 utenze con
5 elementi collegati in serie.
Sono azionati da magneti ad alte pre-
stazioni che non rendono necessario
I'utilizzo del drenaggio.
Queste valvole possono gestire buone
potenze idrauliche con limitate perdite

| selettori di flusso componibili sono

CDL106... SELETTORI DI FLUSSO
ELETTRICI COMPONIBILI

Pressione max.
Portata max.
Transitorio
Fluidi idraulici
Viscosita fluido
Temperatura fluido
Temperatura ambiente
Livello di contaminazione max. classe 10 secondo

250 bar

80 I/min

negativo

Olii minerali DIN 51524
10 + 500 mm?/s

-25°C + 75°C

-25°C + 60°C

NAS 1638 con filtro 3,375
vedi “Dimensioni di ingombro”

di carico.
CDL106... Peso
SoLenoipl A16 IN DC Cap. | » 74
CONNETTORI STANDARD Cap. | » 20
TaB.1 - SoLenoibi A16 (45W)
Tensioni IN DC **
L 12v
115Vac/50Hz
M 24v 120Vac/60Hz
N 48V* conraddrizzatore
CODICE DI ORDINAZIONE P 110V*
230Vac/50Hz
. Z 102v* 240Vac/60Hz
CD Selettore di flusso X 205V* conraddrizzatore
W Senza bobina

Grandezza NG10

Numero vie
(elemento singolo)

W = Attacchi filettati 1/2” BSP
U = Attacchifilettati SAE10 7/8" -14 UNF

Drenaggio interno

N° elementi:1/2/3/4/5

Le tensioni non vengono

stampigliate sulle

targhette, ma sono leggibili sulla bobina.

* Tensioni speciali

** Dati tecnici vedi Cap. | 74

TAB.2 - VARIANTI

Nessuna variante (senza connettori) S1(*)
SV(*)

Viton
Emergenza manuale
Emergenza rotante

ES(")
P2(*)

SIMBOLO IDRAULICO

ELEMENTO SINGOLO

C1c4c2C3

[P w—

TPl P2
COLLEGAMENTO MULTIPLO

cics

Altre varianti disponibili a richiesta

Tensioni (Tab. 1)
(*) Bobine con connessione Hirschmann
fornite senza connettori. | connettori possono

Varianti (Tab. 2)
essere ordinati separatamente, Cap.| ¢ 20.

N° di serie

- ¥ * * * '5
=

PERDITE DI CARICO DIMENSIONI DI INGOMBRO

: / g I
8 2 ternal drai =
o G /2!
< T : . g
1 [N L ™~
o
& b
|1 <\ external drain
o & =4 version
o 20 40 60 80 —n
Q (i/min) 3| U
o 18 r Q
& 8 b 8
8 2 - ()
P1 - C1,P1—-C2, 8 J &g
g O =
P2 > C3eP2->C4 & &
- - - - - [ 17J o UL
Il fluido impiegato & un olio P g o2l & G2
minerale avente viscosita 46 mm?/s 69.2 8
a 40° C; le prove sono state — -
eseguite ad una temperatura del N N* A 1 B | ¢ Peso | Codice Kit ricambio *
; 9 < 1Mo P N. 2 O-Ring Elementi vie Lunghezze (mm) (Kg) (viti + dadi)
fluido di 40°C. 1/2" BSP: 2-024 1 06 54 69 - 45 /
SAE10 7/8" -14 UNF: 2-025 2 08 123 138 160 9,3 V89.56.0001
Viti di fissaggio previste UNI 5931 3 10 192 207 226 14 V89.56.0002
M6x60 in materiale min. 8.8 4 12 261 276 296 18,5 V89.56.0003
Coppia di serraggio viti 8 Nm / 0.8 Kgm 5 14 330 345 365 233 V89.56.0004

Coppia di serraggio dadi 20 Nm /2 Kgm (*) Le versioni con piu’ elementi sono fornite comprensive di viti e dadi.
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ADL106... SELETTORI ELETTRICI A SEI VIE

| selettori di flusso a 6 vie sono par-
ticolari elettrovalvole che consentono

il collegamento simultaneo di due
utenze.

Per ottenere il funzionamento della
valvola a pressioni maggiori di
250 bar fino a 320 bar (drenaggio
esterno), & necessariotogliere il tappo
G 1/8" BSP dall'attacco Y.

Livello di contaminazione max.

Peso

Pressione max. foro di drenaggio tappato 250 bar
Pressione max. drenaggio esterno 320 bar
Portata max. 80 I/min
Viscosita fluido 10 + 500 mm?/s
Temperatura fluido -25°C + 75°C
Temperatura ambiente -25°C + 60°C

classe 10 secondo
NAS 1638, con filtro 3,.>75

25—

3,6 Kg

ADL106...
SoLeNoipl A16 INn DC Cap. | » 74
CONNETTORI STANDARD Cap. | ¢ 20

Cobice bl ORDINAZIONE

ADL1 Selettore di flusso NG10
Numero vie

Attacchi da 3/4"BSP
Drenaggio tappato
Tensione (tab.1)

o

Varianti (tab.2)

N° di serie

HJUUOHEE

TaB.1 - SoLenoibi A16 (45W)

SIMBOLI IDRAULICI E DRENAGGI

Tensioni IN DC **

L 12v

115Vac/50Hz
M 24V* 120Vac/60Hz
N 48V conraddrizzatore
P L1ov¥ 230Vac/50H

ac) z

z 102v* 240Vac/60Hz
X 205Vv* conraddrizzatore
W  Senza bobina

_clc4aczecs

.= — v

i
]

v

Le tensioni non vengono stampigliate sulle
targhette, ma sono leggibili sulla bobina.

Pl P2

DRENAGGIO TAPPATO

* Tensioni speciali
** Dati tecnici vedi Cap. | ¢ 74

_clcacacs o
S V1 1 1 N 3
|

o b
- I
Y F

|

|

L _
| Pl P2

L

DRENAGGIO ESTERNO

TaB.2 - VARIANTI

81

61

Nessuna variante (senza connettore) S1(¥)
Viton SV(*)
Emergenza manuale ES(¥)
Emergenza rotante P2(*)

Altre varianti disponibili a richiesta

102.5

102

Foro di
drenaggio
m
CHS JJ
1/8" BSP
%E}% g &
)
2w
Ol oo |
S
N LN
4
'_‘/
6.5 89.5
12
45.75
78.75
Caratteristiche piano
di appoggio el 03] PR . .
ppogy L Viti di fissaggio previste UNI 5931
7 M6x90 in materiale min. 8.8

| o172

(*) Bobine con connessione Hirschmann fornite sen-
za connettori. | connettori possono essere ordinati
separatamente, Cap. | * 20.

PERDITE DI CARICO

Ap (bar)

jrd

L

o = W B @ ©

0 10 20 30 40 50 60 FO 80 90

Q (I/min)
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BosiNne A09 N DC per CDLO4...
Tipo di protezione ¢ Le connessioni AMP Junior,
(in relazione al connettore utilizzato) IP 65 Deutsch con diodo bidirezionale
Numero di inserzioni 18.000/h | integrato e le bobine con fili (con
Tolleranza di alimentazione +10% | o senza diodo integrato) sono
Temperatura ambiente -30°C + 60°C | disponibili solo a 12V o 24V, ten-
Inserimento 100% ED | sioniin DC.
Classe di isolamento filo H
Peso 0,215 Kg
AMP JUNIOR TENSIONE | TEMPERAT. MAX DI AVVOLGIM.| POTENZA |RESISTENZA A 20°C|  ++ | 3 direttiva CE per la bassa tensione si
(AJ) (V) (TEmPERAT. AMBIENTE 25°C) | NomIN. (W) (OHV) £7% applica al materiale elettrico destinato
12v 123°C 27 5.3 ad essere adoperato ad una tensione
8 24V 123°C 27 21.3 nominale compresa tra 50 e 1000 VAC
48V* 123°C 27 85.3 e fra i 75 e i 1500 VDC. Per il rispetto
% 102V 123°C o7 392 della direttiva occorre che in ogni parte
¢ del supporto o del blocco su cui é
= = () (k%) o i
:[ T10Vee 12300 27 448 montata questa elettrovalvola la resi-
] 205Vt 123°C 27 1577 stenza del collegamento di protezione
39 * Tensioni speciali verso terra risulti inferiore a 0,1 ohms.
DEUTSCH + Con i (FL) EMERGENZE (BOBINE CON CONNESSIONE HIRSCHMANN)
DIODO BIDIR. INTEGR. (CX) FiLI + DIODO INTEGR. (LD) MAN.SENZA CONNETTORE (ES) ROTANTE SENZA CONNETTORE (P2%)
DT04 - 2P MAN. CON CONNETTORE (E1) ROTANTE CON CONNETTORE (P1%)
\
B =3 = B
/A /A
. © 2 —
— = 3 =
E[ e o U °© = U - =
39 39 28 56,5
67 95,5
(*) Emergenze chiave 22 con forza di serraggio 6+9 Nm/ 0.6 + 0.9 Kgm max.
BosiNne D15 in DC per ADLOG... E A66...
Tipo di protezione * Le bobine AMP Junior (con o
(in relazione al connettore utilizzato) IP 66 | Senzadiodo integrato), le bobine
Numero di inserzioni 18.000/h | tipo Deutsch e le bobine con fili
Tolleranza di alimentazione +10% | sono disponibili solo a 12/24 Volt.
Temperatura ambiente -25°C + 60°C o ) )
; Inserimento 100% ED | ° La bobina in plastica (variante
/ Classe di isolamento filo H | BR) & disponibile solo nelle ten-
Peso 0,354 Kg sioni 12V, 24V, 28V e 110V in DC.

*Emergenze, bobine in plastica, con Amp Junior, con

. ) - ** | a direttiva CE per la bassa
file e deutch, sono disponibili solo per valvole ADLO6. | TeEnSIONE | TEMPERAT. MAX DI AVVOLGIM. PoTENZA | RESISTENZA A p

NOMIN. | 20°C (OHwm) tensione si applica al materiale

% (TEMPERAT. AMBIENTE 25°C)

Bosina ECoAT (RS) (W) +10% elettrico destinato ad essere
33 12V 110°C 30 4.8 adoperato ad una tensione
o nominale compresa tra 50 e
! 24\/* 11000 %0 188 1000 VAC e fra i 75 e i 1500
~ 28v 110°C 30 25.6 VDC. Per il rispetto della diret-
| — 48Vv* 110°C 30 75.2 tiva occorre che in ogni parte
. I ﬁg 102V 110°C 30 340 del supporto o del blocco su
Sl S 110V 110°C 30 387 cui & montata questa elettro-
. 205V 110°C 30 1375 valvola la resistenza del col-
s T " — — legamento di protezione verso

Tensioni speciali

terra risulti inferiore a 0,1 ohms.

Con FiLI AMP Junior (AJ) DEeuTsCH EMERGENZE (BOBINE CON CONNESSIONE HIRSCHMANN)
(SL) AJ + Diopo (AD) DTO04 - 2P (CZ) MAN.SENZA CONNETTORE (ES) ROTANTE SENZA CONNETTORE (P2)
CZ + eCoart (R6) MAN. CON CONNETTORE (E1) ROTANTE CON CONNETTORE (P1)
~§°§
| i
n
54.3

Ie 73 sana~ BREVINI
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Bosine 40W N DC per CDL066 / BDL066

Tipo di protezione

(in relazione al connettore utilizzato) IP 66

Numero di inserzioni 18.000/h

Tolleranza di alimentazione +10%

Temperatura ambiente -54°C + 60°C

Inserimento 100% ED

Classe di isolamento filo H

Peso 0,354 Kg

TeENSIONE TEMPERAT. MAX DI AVVOLGIM.  POTENZA NOMIN.  REsISTENZAA20°C
V) (TeMPERAT. AMBIENTE 25°C) (W) (OHm) +10%
12v 135°C 40 3.6
24V 135°C 40 14.4

EMERGENZE (BOBINE CON CONNESSIONE HIRSCHMANN)

ROTANTE SENZA CONNETTORE (P2)
ROTANTE CON CONNETTORE (P1)

DEeutscH
((o74)] MAN.SENZA CONNETTORE (ES)
DT04 - 2P MAN. CON CONNETTORE (E1)
54.3

98,5 120

SoLenoibi A16 N DC per ADL10 e CDL.10...

Tipo di protezione (in relazione al connettore utilizzato)
Numero di inserzioni
Tolleranza di alimentazione

IP 65
18.000/h
+10%

Temperatura ambiente
Inserimento

Classe di isolamento filo
Peso

-30°C + 60°C
100% ED

H

0,9 Kg

TENSIONE TEMPERAT. MAX DI AVVOLGIM. Porenza nown. (W) REsISTENZA A 20°C
(V) (TEMPERAT. AMBIENTE 25°C) (OHM) +7%
12v 106°C 45 3.2
24V 113°C 45 12.4

48V~ - 45 -

102V®)&x=) - 45 R

110VeIe) 118°C 45 268

205V®e*) - 45 -

* Tensioni speciali

** | a direttiva CE per la bassa tensione si
applica al materiale elettrico destinato ad
essere adoperato ad una tensione nomi-
nale compresa tra 50 e 1000 VAC e fra i 75
e i 1500 VDC. Per il rispetto della direttiva
occorre che in ogni parte del supporto o del
blocco su cui &€ montata questa elettrovalvo-
la la resistenza del collegamento di prote-
zione verso terra risulti inferiore a 0,1 ohms.

EMERGENZE (BOBINE CON CONNESSIONE HIRSCHMANN)

MAN.SENZA CONNETTORE (ES)
MAN. CON CONNETTORE (E1)

DC 98

DC 121

ROTANTE SENZA CONNETTORE (P2)
ROTANTE CON CONNETTORE (P1)

E¥

DC 98

DC 147

|74
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SIGLE

AP ATTACCO ALTA PRESSIONE
AS ANGOLO DI SFASAMENTO
BP ATTACCO BASSA PRESSIONE
C CoRrsA (Mm)
CH CHIAVE ESAGONALE
CH CHIAVE AD ESAGONO INTERNO
DA DEecADIMENTO DI AMPIEZZA (DB)
Dp  DIFFERENZIALE DI PRESSIONE (BAR)
F Forza (N)
1% CoORRENTE (A)
M ATTACCO MANOMETRO
NG NumERO GIRI PomoLo
OR ANELLO DI TENUTA
P PRESSIONE DI CARICO (BAR)
PARBAK ANELLO ANTIESTRUSIONE
PL COLLEGAMENTO PARALLELO
Pr PRESSIONE RIDOTTA (BAR)
Q PORTATA (L/MIN)
Qp PORTATA POMPA (L/MIN)
SE SPINA ELASTICA
SF SFERA
SR COLLEGAMENTO IN SERIE
X PiLoTAGGIO
Y DreENAGGIO

e 1

RIDUTTRICI DI PRESSIONE
E VALVOLE DI SEQUENZA

PV*3/PV*US... Cap. Il ¢ 2

PV*5/PV*US... Cap. Il » 4

VALVOLE CONTROLLO PRESSIONE
A PIASTRA E IN LINEA

V*P... Cap. 1l » 6
ViL... Cap. 1l » 6
BSVMP... Cap. Il o 11

pana > BREVINI

Motion Systems



* *
PV*3 / PV*U.3 VALVOLE RIDUTTRICI DI PRESSIONE
E DI SEQUENZA A PIASTRA CETOP 3
Le valvole riduttrici di pressione e di -

) A ) Pressione max. 320 bar
sequenza a piastra del tipo pilotato Cans1 Ii di tarat)l(Jra max Molla 1 60 bar
garantiscono la minima variazione p ) Molla 2 120 b
della pressione tarata al variare Molla 3 50 bar
della portata. N ofla . o ar

Ap max. ammissibile tra la pressione in ingresso e
Normalmente fornite con pilotaggio | quella regolata (solo per PVR) 150 bar
e drenaggio interni, sono provviste Portata max. 40 I/min
di un foro sul corpo che consente di Drenaggio sulla linea T 0.5+ 0.7 lI/min
PVR3/PVS3... portare esternamente il drenaggio. Fluidi idraulici Olii minerali DIN 51524
. s . - 2
Sono disponibili con due tipi di re- }I_/ésrﬁoz'rt;ﬂ?ﬂ? ido 10_2'550%0?7?0/5
golazione e tre tarature diverse che Temgeratﬂra alraniente 25°C _ 60°C
gggrsg:)cté?]?sn;gg:grﬁza%??itt;zZOT Livello di contaminazione max. classe 10 secondo
' ' o _ _ NAS 1638 con filtro B,.>75
Laregolazione si effettua tramite vite Peso (versione senza ritegno) 1,5Kg
ad esagono interno oppure tramite Peso (versione con ritegno) 2 Kg

pomolo metrico in plastica.

SIMBOLI IDRAULICI

Copice bi ORDINAZIONE PVR3... PVS3...

PVv* R = Valvola riduttrice di pressione ‘ i — ‘
| |

S = Valvola di sequenza
o

14-% Y
Con valvola di ritegno P R.v T F B-Y 1T
(omettere se non richiesto)
CETOP 3/NG06 PVRUS3... PVSUS3...
Tipo di regolazione: . o

M = Pomolo di plastica | i | | -
C = Vite con esagono interno ‘ ? ‘ !
Yt B YEd

(=

. . P BV T P By T
Campi di regolazione
1= max.60 bar (colore bianco)
2 =max. 120 bar (colore giallo)
3 =max. 250 bar (colore verde) DIAGRAMMI DELLE CURVE CARATTERISTICHE
. PVR3.../ PVRUS... PVS3.../PVSUS...
00 = Nessuna variante
V1 = Viton PORTATA - PRESSIONE REGOLATA PORTATA - PRESSIONE REGOLATA
- 300 300
N° di serie , 3
200 200
g g
= 2 a 2
O 100 100
1 1
0 0
0 10 20 30 40 0 10 20 30 40
Q (I/min) Q (I/min)
PVR3.../ PVRUS... PVS3.../ PVSUS...
MINIMA PRESSIONE TARABILE MINIMA PRESSIONE TARABILE
30 1-2-3
25 1 /
2
0 /| 5 25 y
= & 20 /
QS 15 2 /
‘\2 / Qs //
10 ,/
Curven®1-2-3 =campidiregolazione 10
5 ——
I fluido impiegato € un olio minerale avente s
una viscosita di 46 mm?/s a 40°C. Le prove 0 o
sono state eseguite ad una temperatura del 0 10 20 30 40 o 10 20 30 10
fluido di 50°C. Q (I/min) Q (I/min)

o2 <gws> BREVINI
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PV*3 / PV*U3 VALVOLE RIDUTTRICI E DI SEQUENZA A PIASTRA

DIMENSIONI DI INGOMBRO

RIDUTTRICE DI PRESSIONE E VALVOLA DI SEQUENZA PVR3... / PVS3... CETOP 3

4.5 85 max 67.5

— B {_!
o o o | M v
o = M| - e
7l v U " % —,
G 1/8”
Tipo di regolazione
Viti di fissaggio previste UNI 5931 Caratteristiche pi
M Pomolo di plastica 5580010 b . arattenisiee plano - —gp. 5]
M5x50 in materiale min. 8.8 di appoggio S
C Vite con esagono interno Forza di serraggio 5 Nm /0.5 Kgm 7

DIMENSIONI DI INGOMBRO

RIDUTTRICE DI PRESSIONE E VALVOLA DI SEQUENzA PVRUS3... / PVSU3...
CON VALVOLA DI RITEGNO CETOP 3

4.5 85 max 67.5
21.3__19.2
| 9
A ©r 1 @D f—
EENT N B —
N v U s " —
S @ Pt ﬁ@ i
Tipo di regolazione G 1/8"
e . . Caratteristiche pi
M Pomolo di plastica Viti di f|_ssagg|o previste UNI 5931 dia;;pigzig e plano1 . B
) ) M5x50 in materiale min. 8.8
€ Vite con esagono interno Forza di serraggio 5 Nm /0.5 Kgm 7

e BREVINI
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PVR5 / PVS5...

Cobice pbi ORDINAZIONE

Pv* R =Valvolariduttrice di pressione

S = Valvola di sequenza

Con valvola di ritegno
(omettere se non richiesto)

CETOP 5/NG10

Tipo di regolazione:
M = Pomolo di plastica
C = Vite con esagono interno

.

Campi di regolazione

1= max.60 bar (colore bianco)
2 =max. 120 bar (colore giallo)
3 =max. 250 bar (colore verde)

*
*

a'

00 = Nessuna variante
V1 =Viton

N° di serie

PV*5 / PV*U5 vALVOLE RIDUTTRICI DI PRESSIONE
E DI SEQUENZA A PIASTRA CETOP 5

Le valvole riduttrici di pressione e di
sequenza a piastra del tipo pilotato
garantiscono la minima variazione
della pressione tarata al variare della
portata.

Normalmente fornite con pilotaggio e
drenaggiointerni, sono provviste diun
foro sul corpo che consente di portare
esternamente il drenaggio.

Sono disponibili con due tipi di re-
golazione e tre tarature diverse che
coprono un campo di pressione tra
7 + 250 bar con o senza valvola di
ritegno.

La regolazione si effettua tramite vite
ad esagono interno oppure tramite
pomolo metrico in plastica.

Pressione max. 320 bar
Campi di taratura max.  Molla 1 60 bar
Molla 2 120 bar
Molla 3 250 bar

Ap max. ammissibile tra la pressione in ingresso e

quella regolata (solo per PVR) 150 bar
Portata max. 90 I/min
Drenaggio sulla linea T 0.5+ 0.7 I/min

Olii minerali DIN 51524
10 + 500 mm?/s

-25°C + 75°C

-25°C + 60°C

Fluidi idraulici
Viscosita fluido
Temperatura fluido
Temperatura ambiente
Livello di contaminazione max.

classe 10 secondo NAS 1638 con filtro B__>75

25—

Peso (versione senza ritegno) 3,8 Kg
Peso (riduttrice versione con ritegno) 4,2 Kg
Peso (sequenza versione con ritegno) 4,5 Kg
SIMBOLI IDRAULICI
PVR5... PVS5...
L =
| @ | 1 !
YL T _ ‘ Y
A T-Y B A T-Y B
PVRUS... PVSUS...
I . I I = I
| J—Ef | | |
s
o T-v R A T-Y R

DIAGRAMMI DELLE CURVE CARATTERISTICHE

PVRS5.../ PVRUS...
PORTATA - PRESSIONE REGOLATA

PVS5.../ PVSUS...
PORTATA - PRESSIONE REGOLATA

300

3

250

250

200

150

P (bar)

100

Q (Umin)

20 0 15

O (imin) ~

PVRS5.../ PVRUS...
MINIMA PRESSIONE TARABILE

PVSS5.../ PVSUS...
MINIMA PRESSIONE TARABILE

1-2-3
40 26
1
2 /
" /3 _ 20 /
= / g
@© 74 2 15 1/
s / o pd
a » 7/ A
10 e .~
o _ g : 1
Curven®1-2-3 =campidiregolazione Y —
10
S N N e
I fluido impiegato € un olio minerale avente °
una viscosita di 46 mm?s a 40°C. Le prove
sono state eseguite ad una temperatura del %, s % 4 o 1 % % 5 » s e %
fluido di 50°C. Q (I/min) Q (I/min)
o4 o
oana > BREVINI
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PV*5 / PV*U5 VALVOLE RIDUTTRICI E DI SEQUENZA A PIASTRA

DIMENSIONI DI INGOMBRO

VALVOLA RIDUTTRICE DI PRESSIONE VALVOLA DI SEQUENZA
PVRS5... CETOP 5 PVS5... CETOP 5

max 204
)
. I CH 24
| 3‘3 —
&9 o o) - | —] M N
1Y iE
B ‘ . : : z j— :
Al ‘}‘
$6.5 22.5
45 150 max_69.5 4.5 130 max 69.5
ol — Q —_—
EhE 9 iI 1 'Q —_— 49 —_—
i . i
L 206, 6 1/8" 20.6 c 1/8”
48 (T
Tipo di regolazione
_ ) Viti di fissaggio previste UNI 5931 Caratteristiche piano
M Pomolo di plastica M6x65 in materiale min. 8.8 di appoggio ‘% ez
C Vite con esagono interno Forza di serraggio 8 Nm/0.8 Kgm 7
DIMENSIONI DI INGOMBRO
RIDUTTRICE DI PRESSIONE CON VALVOLA DI RITEGNO VALVOLA DI SEQUENZA CON VALVOLA DI RITEGNO
PVRUS... CETOP 5 PVSU5... CETOP 5
max 204 max 204
| Eurg
T T
I I =
[ - CH 24
4 1\1 1\1 - =
b e R -~ Y I~ %,M 2 - %J‘
: ;H 7 ‘ © =
| L __ [ h & —
RS
max 69.5 max 69.5
|I— | e—

20.6 G 1/8"

48
Tipo di regolazione
M Pomolo di plastica Viti di fl_ssagglo .prews‘te UNI 5931 Caratteristiche piano B
) ) M6x65 in materiale min. 8.8 di appoggio i
€ Vite con esagono interno Forza di serraggio 8 Nm/0.8 Kgm 7

Ies BREVINI
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*
V*P VALVOLE CONTROLLO PRESSIONE A PIASTRA
*
V*L VALVOLE CONTROLLO PRESSIONE IN LINEA
Questo tipo divalvole (controllo pres- [ pressione max. 400 bar
sione) sono disponibili nelle versioni Campi di regolazione: Molla 1 15 = 45 bar
base di massima pressione VMP*, di Molla 2 15 + 145 bar
sequenza VSP*, di esclusione VUP* Molla 3 45 = 400 bar
ad un solo livello di pressione e tre | portata max. V*P16... 150 I/min
campi di taratura che coprono una | pgrtata max. V*P25... 350 I/min
fascia compresa tra 15 + 400 bar. Fluidi idraulici Olii minerali DIN 51524
Mediante l'intercambiabilita del solo | vsjiscosita fluido 10 = 500 mm?/s
coperchio e possibile I'utilizzo di val- Temperatura fluido _25°C = 75°C
vole pilota ausiliarie (per esempio la Temperatura ambiente _25°C = 60°C
semplice elettrovalvola standard del | |jyello di contaminazione max. classe 10 secondo
tipo AD3E). NAS 1638 con filtro 8,75
) Drenaggio V*P16... 1+ 21/min
Le valvole in oggetto sono state do- Drenaggio V*P25... 1+ 2.5 I/min
tate di unimportante sicurezza aifini | pressione dinamica sul drenaggio Max. 2 bar
— del funzionamento degli impianti nei | peso \/*P16... (senza valvola pilotata) 3,3Kg
V*P /V*L... qualivengono !qstallate checonsiste | pego \*P25... (senza valvola pilotata) 7.4 Kg
V*P.. Cap.ll o 7 nellimpossibilita da parte dellutente | pesg v+L16... (senza valvola pilotata) 4,6 Kg
V*PE... Car.1l * 8 di regolare un valore di pressione | peso \*L161... (senza valvola pilotata) 4,5 Kg
Tl e N superiore ai valgn specificati a ca}ta- Peso V*L251... (senza valvola pilotata) 7,7 Kg
' : logo mediante fine corsa meccanico | pesg v+L.25... (senza valvola pilotata) 8,3 Kg
BSVMP... Cap. Il ¢ 11 (impossibilita di avere la molla a
KEC16/25... Capr.ll ¢ 9 pacco). In configurazione standard
C*P16/25... Carll s 9 le valvole vengono fornite con molla e valvole montaggio a piastra sono predisposte per
principaledal.6baregranocalibrato  coperchi C*P16/25..non a norme DIN, mentre quelle
CETOP 3/NG06 Cap.Il - 8 di alimentazione al pilota con foro  montaggio in linea sono predisposte per coperchi a
CuURsORI STANDARD PER AD3E Cap. 1l 10 21 mm (Codice di ordinazione “00”).  norme DIN tipo KEC16/25...
AD3E... Cap. Il » 11
AM3VM... Al e
3 Cap. 11+ 9 PRESSIONE - PORTATA V*16 PRESSIONE - PORTATA V*P25
[ LHHHT P
Cobice b ORDINAZIONE MENES S e

Valvola controllo pressione

B
I
|
|
\
\

M = di massima pressione = ®
S = di sequenza

U = di esclusione ©om e wom wow o w . - -
I/ I/
Rapporto aree 1,15 : 1 Q (i/min) Q (I/min)
Il fluido impiegato € un olio minerale avente una viscosita di 46 mm?/s a 40°C.
P = Montaggio a piastra Le prove sono state eseguite ad una temperatura del fluido di 40°C.

L = Montaggio in linea

SIMBOLI IDRAULICI - PILOTAGGI E DRENAGGI

'.

E = Predisposizione elettrovalvola

Non realizzabile per valvole V.S.P... di VMP16**...
sequenza (omettere se non richiesto) VMP25** .
Fkk Attacchi (vedi dimensioni ingombro) Valvo'feg'sgﬁis'ma
16 - 25 = NG16 0 NG25 P
_ — Pilotaggio interno
161-251 =solo V.*.L... Drenaggio interno

(montaggio in linea)

Tipo di regolazione: VSP16**...
M = Pomolo di plastica VSP25**...

C = Vite con esagono interno .
Valvola di sequenza

7222222\ | ]
@l

(T ZZ
2

Campo di regolazione g;ﬁ:gg:g nterno
1= 15 + 45 bar (colore bianco)

2 =15 + 145 bar (colore giallo)
3 =45 + 400 bar (colore verde)

‘.

00 = Nessuna variante
V1 = Viton VUP16*...

AC = Variante per esclusione VUP25™...
accumulatore (solo per VU*, elemento Valvola di esclusione
logico rapporto aree 12,5 :1) gﬂzg%%% esterno
AQ = Predisposizione per XP3

*
'

N° di serie

a

s <gws> BREVINI



V*P... VALVOLE CONTROLLO PRESSIONE MONTAGGIO A PIASTRA

DimENsIONI D’ INGOMBRO VALVOLE NG16 CONTROLLO PRESSIONE MONTAGGIO A PIASTRA V*P16...

53.8
47.5 max.51.5 max.152
31.8
il e
22113 R
leofr by b
Va S ‘ S
O o & N 1
o obt L
N N "
o ® s il
o H | |
ol o @ X = CH. 28
o) T P
- @

Dr i /
L OR 2-012/90

CETOP RP 69H RO6

OR 5-256
VERSIONE CON SE 46
PREDISPOSIZIONE
max.52
ELETTROVALVOLA

80

Eiit

61.5
S4 |13
80
Viti di fissaggio previste M12x40 UNI 5931 in materiale min. 8.8
Forza di serraggio 70 Nm / 7 Kgm
M = 1/4" BSP attacco per manometro solo per versione valvola di massima c . )
" y . , aratteristiche piano o3
Y = 1/8" BSP drenaggio esterno solo per versione valvola di sequenza di appoggio K
%W-/%

DimENSIONI D’ INGOMBRO VALVOLE NG25 CONTROLLO PRESSIONE MONTAGGIO A PIASTRA V*P25...

max. 154

55.6

max.51.5 max.52

T T /1
OR 2-123 SE ¢6 OR 2-012/90

VERSIONE CON
PREDISPOSIZIONE
ELETTROVALVOLA

63.4
117
Viti di fissaggio previste M16x100 UNI 5931 in materiale min. 8.8
Forza di serraggio 70 Nm / 7 Kgm Caratteristiche piano Gl 03]
M = 1/4" BSP attacco per manometro solo per versione valvola di massima di appoggio
Y = 1/8" BSP drenaggio esterno solo per versione valvola di sequenza 7
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V*PE... VALVOLE A PIASTRA CON PREDISPOSIZIONE ELETTROVALVOLA

TIPOLOGIE DI MONTAGGIO VALVOLE A PIASTRA V*PE...

V*PE... +
AD3E15E... orpure AD3E16E...

1) Solenoide diseccitato pompa in scarico.

2 ) Solenoide eccitato pressione del circuito
controllata dalla valvola sul coperchio.
Nelmontaggioinlinea per avere laconfigurazione
normalmente a scarico & necessario utilizzare
una elettrovalvola del tipo AD3E15F.. o del tipo
AD3E16F.. , mentre per il montaggio a piastra
€ neccessario il tipo AD3E15E.. 0 AD3E16E..

- wil]]|

r/vw

AC. 81

DC. 83

)
Y E—

DC.157.5

OR 2-012/90
AC. 140.5

V*PE... +
AD3E15F... orpure AD3E16F...

1) Solenoide diseccitato pompa in pressione
controllata dalla valvola sul coperchio.
2) Solenoide B eccitato pompa in scarico.

AC. 81

DC. 83

OR 2-012/90
DC.157.5 AC. 140.5
V*PE... + AM3VMB... + - o e
AD3E15E... orrure AD316E...
‘WW i&;; | 29.5
1) Solenoide diseccitato pompa in pressione M 25.5

controllata dalla valvola sul coperchio.
2) Solenoide eccitato pompa in pressione con-
trollata dalla valvola AM3VMB

AC. 81

de
 E—
—

\E ‘
g r
4
?
DC. 83
Il

40

U
4

OR 2-012/90

V*PE... + AM3VMB... +
AD3E02C...

1) Solenoidi diseccitati pompa in scarico.

2 ) Solenoide A eccitato pompa in pressione
controllata dalla valvola AM3VMB

3) Solenoide B eccitato pompa in pressione
controllata dalla valvola sul coperchio.

DC. 235 AC. 205

.230 AC.213

‘ DC

DC.83 AC. 81

40

OR 2-012/90

V*PE... + AM3VMB... +
AD3EO1C...

1) Solenoidi diseccitati pompa in pressione
controllata dalla valvola sul coperchio.

2 ) Solenoide A eccitato pompa in pressione
controllata dalla valvola AM3VMAB

3) Solenoide B eccitato pompa in pressione
controllata dalla valvola AM3VMAB

DC. 235

AC. 201

226

A

Ll

AC. 81

m

i}

DC. 83

62

40

T
OrR 2-0l12/90

I8
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V*L... VALVOLE CONTROLLO PRESSIONE MONTAGGIO IN LINEA

DimeNnsIONI D’ INGOMBRO VALVOLE NG16 CONTROLLO PRESSIONE MONTAGGIO IN LINEA V*L16...
Attacchi: P da 1/2" BSP - T da 3/4" BSP

max. 51.5 1/8"BSP 1/4"BSP

max. 52
37
46 |14
Viti di fissaggio previste M8x90 UNI 5931 in materiale min. 8.8 max. 152
Forza di serraggio 24 Nm / 2.4 Kgm
M = 1/4" BSP attacco per manometro solo per versione valvola di massima
Y = 1/8" BSP drenaggio esterno solo per versione valvola di sequenza
DimeNsIONI D'INGOMBRO VALVOLE NG16 CONTROLLO PRESSIONE MONTAGGIO IN LINEA V*L161...
Attacchi: P e T da 3/4" BSP " -
max.51.5 1/8"BSP 1/47BSP

max. 52

Viti di fissaggio previste M8x90 UNI 5931 in materiale min. 8.8 32 L1
Forza di serraggio 24 Nm / 2.4 Kgm on Loo

M = 1/4" BSP attacco per manometro solo per versione valvola di massima
Y = 1/8" BSP drenaggio esterno solo per versione valvola di sequenza

Ies BREVINI
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V*L... VALVOLE CONTROLLO PRESSIONE MONTAGGIO IN LINEA

DimeNsIONI D’ INGOMBRO VALVOLE NG25 CONTROLLO PRESSIONE MONTAGGIO IN LINEA V*L25...

Attacchi: P da 1" BSP -T da 1"1/4 BSP

Viti di fissaggio previste UNI 593
M8x110 in materiale min. 8.8
Forza di serraggio 24 Nm / 2.4 Kgm

OR 2-012/90

CH. 28

max.50.5

m

147.5

103

max. 52

=i

O @
3\

AN\

3,

M = 1/4" BSP attacco per manometro solo per versione valvola di massima
Y = 1/8" BSP drenaggio esterno solo per versione valvola di sequenza

VERSIONE CON PREDISPOSIZIONE ELETTROVALVOLA

DimENSIONI D’INGOMBRO VALVOLE NG25 CONTROLLO PRESSIONE MONTAGGIO IN LINEA V*L251...

Attacchi: P da 1"1/4 BSP - T da 1"1/2 BSP

Viti di fissaggio previste UNI 5931
M8x120 in materiale min. 8.8
Forza di serraggio 24 Nm / 2.4 Kgm

CH. 28 %

0rR 2-012/90—]

=

42

max.51.5

40

B4.

o e

25

152.5

108

==

max. 156

max. 52

58

L1.

M = 1/4" BSP attacco per manometro solo per versione valvola di massima
Y = 1/8" BSP drenaggio esterno solo per versione valvola di sequenza

VERSIONE CON PREDISPOSIZIONE ELETTROVALVOLA

Il e 10
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BSVMP... BASI PER VALVOLE MONTAGGIO A PIASTRA V*P

BSVMP16 con attaccHi: P pa 1/2" Bsp - T pa 3/4" Bsp - X pa 1/4" Bsp

54 40

BS Base singola = =
VMP ) | Di massima pressione @ £ )

»
% |
X @ .

+ +

b -

S
. G-
Nessuna variante m,/{&

=
N° di serie g o M2

|
@ T @ 4 31.5
Peso: 2,2 Kg 2 | s
Viti di fissaggio previste M8x45 UNI 5931 ’ @ ‘ @ : : : :
I

16 Grandezza NG16

-

5S4
104
130

14.

45

©]5.5

|

38
a
I

13

BSVMP25 con attaccH:: P ET pa 3/4" Bsp - X pa 1/4" Bsp

. 15 86
Base singola
33.35 19.3
di massima pressione T I
& £ D)
Grandezza NG25 ‘. & A 7
.5 -
) il \%% 1
Nessuna variante @ ,,,,,,,
2> 7>
[} 9 &
. . X
N° di serie & -—a—| B, & G
2 /N
[} "

Peso: 3,6 Kg 4’[5" . \
Viti di fissaggio previste M12x35 UNI 5931 §+ @% QIZ———E[ D ;

100

Base singola [ }
di massima pressione @ ( (
Grandezza NG25
Nessuna variante i
~ Oo% =
N° di serie g | s . M
8 1 3 @
1 .
Peso: 4,2 Kg @ 0 pos ‘Q}' \ ‘/
Viti di fissaggio previste M10x45 UNI 5931 o % S . .
w w *i:i’jgl AP ; AN

40
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SIGLE

AP ATTACCO ALTA PRESSIONE REGOLATORI DI PORTATA

AS ANGOLO DI SFASAMENTO COMPENSATI

BP ATTACCO BASSA PRESSIONE

C CoRrsA (Mm)

CH CHIAVE ESAGONALE

CH CHIAVE AD ESAGONO INTERNO

DA DEecADIMENTO DI AMPIEZZA (DB)

Dp  DIFFERENZIALE DI PRESSIONE (BAR)

F Forza (N)

1% CoORRENTE (A)

M ATTACCO MANOMETRO

NG NumERO GIRI PomoLo

OR ANELLO DI TENUTA

P PRESSIONE DI CARICO (BAR)

PARBAK ANELLO ANTIESTRUSIONE

PL COLLEGAMENTO PARALLELO

Pr PRESSIONE RIDOTTA (BAR)

Q PORTATA (/M) QC32... Cap. Il » 2
Qr PORTATA POMPA (L/MIN) e Sl
SE SPINA ELASTICA CO kR il © 8
SF SFERA

SR COLLEGAMENTO IN SERIE

X PiLoTAGGIO

Y DreENAGGIO

PIASTRINA PORTA
RITEGNO ESTERNO

AMBABU... Cap. Il » 4

het <gws> BREVINI
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QC32...

DIMENSIONI DI INGOMBRO

Capr. 1l © 4

Cobice pbi ORDINAZIONE

Q
@]

Regolatore di portata compensato

CETOP 3/NG06

A due vie

Sistema anti-jump con ritegno interno

(omettere se non richiesto)

QC32... REGOLATORI DI PORTATA

COMPENSATI A DUE VIE

| regolatori di portata compensati
QC32.. sono progettati per regolare
e mantenere un passaggio di flusso
costante indipendentemente dalla
variazione di pressione a monte e
a valle della sezione regolatrice. La
nuova esecuzione ricavata da fusione
ha consentito di ampliare il campo
delle portate disponibili innalzando il
limite fino a 35 I/min (versione 4 giri)
mantenendo inalterato il minimo salto di
pressione differenziale necessario per
ottenere una buona compensazione
barica. Tutti i modelli sono disponibili
con o senzavalvoladiritegno per flusso
inverso ed, arichiesta, con dispositivo
"antijump".Tale dispositivo & progettato
per eliminare linconveniente che si
manifesta come "salto" dell'attuatore
controllato dovuto alla variazione
istantanea della portata che si verifica
nel transitorio ogni volta che il flusso

Pressione max. di esercizio 320 bar
Pressione di apertura (con by-pass) 1 bar
Portata minima regolata versione Q1 0.03 +0.05 I/min

Portata regolata nominale (vers.1 giro) 1,5+ 30 l/min
Portata regolata nominale (vers.4 giro) 1,5+ 35 l/min
Differenza di pressione (Ap) vers. Q1 3 bar
Differenza di pressione (Ap) Q2-Q3-Q4-Q5-Q6 8 bar
Fluidi idraulici Olii minerali DIN 51524
Viscosita fluido 10 + 500 mm?/s
Temperatura fluido -25°C + 75°C
Temperatura ambiente -25°C + 60°C
Livello di contaminazione max.(*) classe 10 secondo

NAS 1638 con filtro B,.>75
Dipendenza dalla temperatura (vers.Q1) 5%
Dipendenza dalla temperatura (vers.Q2) 3%
Dipendenza dalla temperatura (Q3-Q4-Q5-Q6) 2%
Peso 1,5 Kg

(*) Per un corretto funzionamento della valvola &
necessario rispettare il livello di contaminazione max.

viene inviato attraverso il regolatore.

SIMBOLI IDRAULICI

Efj I
[

QC32***R

QC32G***R

Campi di portata regolata nominale E A
Versione 1 giro Versione 4 giri

Ql= 15l/min Q1=1,5I/min

Q2= 3I/min Q2=41l/min

Q3= 9Il/mn Q3=10I/min Qcs2...
Q4= 191l/min Q4 =21I/min

Q5= 241/min Q5 =28 I/min

Q6 = 30 l/min Q6 =35 I/min

Con serratura

(omettere se non richiesto)

1 =Versione 1 giro
4 = Versione 4 giro

Con ritegno interno
(omettere se non richiesto)

00 = Nessuna variante

V1 = Viton

N° di serie

DIAGRAMMI DELLE CURVE CARATTERISTICHE

PoRTATA REGOLATA / N° GIRI
VERSIONE 1 GIRO

PoRTATA REGOLATA / N° GIRI
VERSIONE 4 GIRI

40 40 6
36 36 ///
> 6 . 32 / 5
£ = £
g 24 // e 5 g 24 7 4
= A |/ = 2 /
o * // 4 |O / //
16 7 16 "4 A 4
12 % // 12 ///// 3
. //,/ ~ 3 . //,/ Lt ,
4 / ] — =2 4 = 1
_— — T |1 o i
5 02 04 06 08 10 0 1 2 3 4
N® giri N° giri
PORTATA - PRESSIONE FLusso LIBERO
IN INGRESSO ATTRAVERSO IL RITEGNO
3 T 10
" ] [ 1] 9
] = B
2 = B - 7
20 ] 6 1/
= = s
g *© 3 4 7
= o Pl
o " < '
2
° 1
° o}
0 40 80 120 160 200 240 280 320 o] 10 20 30 40
P (bar) Q (I/min)
e 2 o
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QC33... REGOLATORI DI
COMPENSATI A TRE VIE

PORTATA

Questotipo diregolatore puo'essere | pressione max. di esercizio 320 bar
impiegato ogniqualvoltaé necessario | pressione di apertura (con by-pass) 1 bar
avere un passaggio difluido costante | portata minima regolata versione Q1 0.03+0.05 limin
indipendentemente dalle variazioni | portata regolata nominale 1 =22 I/min
di pressione a monte e a valle. Esso | Differenza di pressione (Ap) vers. Q1 3 bar
dispone di una terza via T per scari- | Differenza di pressione (Ap) Q2-Q3-Q4-Q5 8 bar

care la portata in eccesso. Olii minerali DIN 51524

10 + 500 mm?/s

Fluidi idraulici
Viscosita fluido

Perrealizzare laversione conritegno | Temperatura fluido -25°C + 75°C
esterno & necessario aggiungere la | Temperatura ambiente -25°C + 60°C
piastrinaportaritegno"AM3ABUS...", | Livello di contaminazione max.(*) classe 10

da ordinare separatamente (vedi a secondo NAS 1638 con filtro B__>75

25—

seguito). Dipendenza dalla temperatura (vers.Q1) 5%

Dipendenza dalla temperatura (vers.Q2) 3%

QC33... Dipendenza dalla temperatura (Q3-Q4-Q5) 2%

DIMENSIONI DI INGOMBRO Car.lll » 4 Peso 1,5Kg
AMBABU... Cap. 1l = 4 (*) Per un corretto funzionamento della valvola &

necessario rispettare il livello di contaminazione max.

Cobice bl ORDINAZIONE SIMBOLI IDRAULICI

Regolatore di portata compensato - —
W L
CETOP 3/NG06 | é -1 é .
|
A tre vie S - B
Campi di portata A T B
Q1= 1l/min QC33... A T T B
Q2= 3I/min
Q3= 91l/min QC33... + AMSABU
Q4= 17 l/min
Q5= 24 1l/min
- DIAGRAMMI DELLE CURVE CARATTERISTICHE
-K Con serratura 5
(omettere se non richiesto) PoRTATA REGOLATA / N° GIRI PORTATA - PRESSIONE
i s DI CARICO
1 = Versione 1 giro ) =
4 = Versione 4 giro o y.aapEr ppe=c .
c =
_ | E ~ A |E:
00 = Nessuna variante = va /, S
V1 =Viton o -x /‘ 7 3o “
; V7T 7 0
3 N° di serie , Yy A :
N° giri P (bar)
AP - PORTATA POMPA
121 //
n //
N Il
ER 1
=)
= =
N |
Q (I/min)
e 3
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QC32... QC33... REGOLATORI DI PORTATA COMPENSATI A DUE E TRE VIE

QC32... REGOLATORI A DUE VIE QC33... REGOLATORI ATRE VIE
19.2 21.3 ol 1o s 0
K - T K ©
fqaY -
4 P N
77 1 A\
AN e, T@@@ I 7\ . ©)
W S99 B A T R RGHER
L AR 'L @ ) ../ ol B
Y P v g A @ i
l % T @
_____ ! &
T :
||| i ||I ! ©
\ i |
Il JUULL
E o ﬁL‘ L ,9 " > {
. e =™
B o \“‘”'5‘ ‘ | | Ao \;’9‘5\ ! | |
gﬁ Il ‘ [ @ 4 R ‘ Il e |
= by - s I - |
] o " N é N ‘
] [ B e e e l__ws_ucls 5.3
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70 70
65 6t
B ch. 3 —~ (8 ch. 3 —
Al © i ©
A Y 13
Viti di fissaggio fornite a corredo Viti di fissaggio fornite a corredo % Q'[
UNI 5931 - M5x40 in materiale min. 12. UNI 5931 - M5x40 in materiale min. 12.9
Forza di serraggio 6.5+7 Nm/0.65+0.70 Kgm Forza di serraggio 6.5+7 Nm/0.65+0.70 Kgm

AM3ABU... PIASTRINA PORTA RITEGNO
PER PORTA REGOLATORI COMPENSATI QC3...

Questa piastrina porta regolatore € da montare, modularmente, sotto
il regolatore per ottenere la versione con ritegno esterno

Y /
Per versione a 2 e 3 vie P~ ;/{}\;’
/

N
Nessuna variante %} B %} | %::% L
| |

N° di serie 7*1]* i
Peso: 0,4 Kg

45 20
Cobice pi ORDINAZIONE
Valvola modulare ' ’jj Jf{}fl
CETOP 3/NG06 %% a #} =t
Porta ritegno esterno Iz : ’}:6\ T
per regolatori QC3*. Il A I Wnlls /C#}\ | I

Viti di fissaggio previste per regolatore piu ritegno modulare M5x60 UNI 5931 - 12.9 K
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QCV32... REGOLATORI DI PORTATA COMPENSATI
A DUE VIE CON AP VARIABILE

| regolatori di portata compensati con
antijump e pressione differenziale re-
golabile possono essere definiti unita di
controllo della potenzaidraulicae sono
progettati per essere integratiin circuiti
nei quali la portata di attraversamento
deve essere gestita automaticamente
in funzione della pressione di lavoro

Pressione max. di esercizio 320 bar
Portata regolata nominale 1+ 24 |/min
Fluidi idraulici Olii minerali DIN 51524
Temperatura fluido -25°C + 75°C
Temperatura ambiente -25°C + 60°C

Viscosita fluido 10 + 500 mm?%s
Livello di contaminazione max.(*) classe 10 secondo
NAS 1638 con filtro B_.>75

257

dell’attuatore. Peso

1,5 Kg

Per necessita applicative, siete pregati
di contattare il nostro servizio tecnico
che potra aiutarvinella scelta della val-
vola corretta e nel suo corretto utilizzo.

(*) Per un corretto funzionamento della valvola &
necessario rispettare il livello di contaminazione max.

QCVv32...

SIMBOLO IDRAULICO

%Oi
Cobice bi ORDINAZIONE !
|
QCV) | Regolatore di portata compensato B P A

con Ap variabile

CETOP 3/NGO06

Predisposizione per pilotaggio esterno DIMENSIONI DI INGOMBRO

* Campi di portata regolata nominale 0 §
Q1= 1,5/min A o°% i
. T a1 AZAB 0
Q2 = 3l/min 1 00 S|, @
Q3= 9l/min Elhdl
Q4 = 19 l/min <«
Q5= 24 I/min 2 o7 o8
K 215 19
1 = Versione 1 giro ) o
4 = Versione 4 giro ﬁj@
@ Con ritegno interno m m
(omettere se non richiesto)
Ql » = = = 295 m
A § \ a2 ‘ T
00 = Nessuna variante - 7| o= ‘
. k @ © &
V1 = Viton |
KK = Versione con chiave di serraggio V., L
OR 2012/90SH /

a

N° di serie

Caratteristiche

Viti di fissaggio fornite a corredo piano di appoggio

UNI 5931 - M5x40 in materiale min. 12.9 15 EEEER

Forza di serraggio 6.5+7 Nm / 0.65+0.70 Kgm 7
e b o
oana > BREVINI
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VALVOLE MODULARI VALVOLE MODULARI

Siete CETOP 2 CETOP 5
AP ATTACCO ALTA PRESSIONE
AS ANGOLO DI SFASAMENTO
BP ATTACCO BASSA PRESSIONE
C CoRrsA (Mm)

CH CHIAVE ESAGONALE -
CH CHIAVE AD ESAGONO INTERNO
DA DEecADIMENTO DI AMPIEZZA (DB) .

Dp  DIFFERENZIALE DI PRESSIONE (BAR)

F Forza (N)

1% CoRRENTE (A)

M ATTACCO MANOMETRO AM2UD... Cap. IV o 2 AM5UD... Cap. IV o 22
NG NuMmERO GIRI POMOLO | AM2UP... Cap.IV *3  AMS5UP.. Cap. IV o 23
OR ANELLO DI TENUTA | AM2VM... Cap.IV ¢4 AMSVM.../ AMBVI... Cap. IV o 24
P PRESSIONE DI CARICO (BAR) | AM2QF.. Car.IV ¢ 5  AM5CP... Cap. IV 26
PARBAK ANELLO ANTIESTRUSIONE LUNGHEZZA VITI E TIRANTI Cap.IV ¢ 6  AM5VR... Cap. IV « 27
PL COLLEGAMENTO PARALLELO AMS5VS... Car. IV * 29
Pr PRESSIONE RIDOTTA (BAR) AM5SH... Cap. IV * 30
Q PORTATA (L/MIN) AMS5QF... Cap. IV * 31
Qr PORTATA POMPA (L/MIN) AMSS... Cap. IV * 33
SE SPINA ELASTICA A8S... Cap. IV » 34
SF SFERA VALVOLE MODULARI AM5RGT... Cap. IV * 36
SR COLLEGAMENTO IN SERIE CETOP 3 LUNGHEZZA VITI E TIRANTI Cap. IV * 36
X PiLoTAGGIO

Y DreENAGGIO

VALVOLE MODULARI
CETOP 7

AMS3UD... Cap. IV ¢ 7
AM3UP / AM3UP1 Cap.IV ¢ 8
AMS3VM.../ AM3VI... Cap. IV ¢ 9
AMS3CP... Cap. IV * 11
AMS3RD.../ AM3SD... Cap. IV ¢ 12
AM3VR... Cap. IV ¢ 13
AMB3VS... Cap. IV ¢ 15
AMS3SH... Cap. IV ¢ 16
AM3QF... Gl o T el rlR ORI © &
AM6... Car.IV » 18 _AM7QF.. Ca 1 © 9
AGB... Cap. IV ¢ 19
AM3RGT... Cap. IV * 20
LUNGHEZZA VITI E TIRANTI Car. IV » 21

et BREVINI
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AM2UD... VALVOLE MODULARI
DI RITEGNO - AD AZIONE DIRETTA CETOP 2

Le valvole diritegno modulari AM2UD,

' Pressione max. 250 bar
sonovalvole che consentonoilpassag- | pressione minima di apertura Molla 1 1 bar
gio libero in un senso, e garantiscono | pressione minima di apertura Molla 5 5 bar
una tenuta a cono nell'altro. Portata max. 20 I/min
Sono disponibili sulle bocche P, T FI_uidi iQr\auIi_ci Olii minerali IEIN 515024
singole, vedi simboli idraulici. Molle | Viscosita fluido 10 = 500 mm?/s a 50°C

AM2UD... da 1 bar standard e 5 bar a richiesta, | Temperatura fluido -20°C +75°C
completano le varie versioni. Livello di contaminazione max. classe 10 secondo
LUNGHEZZA VITI E TIRANTI Capr. IV ¢ 6 NAS 1638. con filtro B. >75
! 25—
Peso 0,4 Kg
Cobice pI ORDINAZIONE SIMBOLI IDRAULICI
Valvola modulare ‘ _ ‘
CETOP 2/NG04 ! w
| | Am2uDP
Valvola di ritegno diretta an P T B
Controllo sulle vie: P /T ‘ N ‘
| |
Pressione minima ‘ ‘ AM2UDT
di apertura: 8P T B
1=1bar
5=5bar
00 = Nessuna variante PERDITE DI CARICO
V1 = Viton 7
6
N° di serie iy
5 NE /
i
—_~ 4 ol //
= ]
Q3
o
< 2 g
1= -
0
0 2 4 [ 8 10 12 14 16 18 20
Q (I/min)
DIMENSIONI DI INGOMBRO
T T T T
]| ]|
% 1| |-
1,
I
= ESENE
5. N
- 25 OR 2-010/90
50
= ‘V =
24
=7 =
15. 4
M T T1ImM
C } { (}_} {./ | i
el Il P O Ay
. A
N FO HH O3
oy o |
— }\C ‘ I
‘ N P \ Caratteristiche piano
. . diappoggio (Bl _oz]
I hig v,
Z

V2 <gws> BREVINI
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AM2UP... VALVOLE MODULARI
DI RITEGNO - AD AZIONE PILOTATA CETOP 2

Le valvole di ritegno modulari AM2UP [ pressione max. 250 bar
consentono il passaggio libero in un | pressione minima di apertura Molla 1 1 bar
senso sollevando un otturatore acono | pressione minima di apertura Molla 5 5 bar
mentre insenso contrario, pereffettodi | Rapporto di pilotaggio: 1:4
un pistoncino pilotato dalla pressione | portata max. 20 I/min
dellaltralinea, e reso possibileilritorno | Fiyidi idraulici Olii minerali DIN 51524
AM2UP dell'olio al serbatoio. Viscosita fluido 10 + 500 mm?/s a 50°C
Sono disponibili sulle bocche A/ | Temperatura fiuido -20°C +75°C
LUNGHEZZA VITI E TIRANTI Cap. 1V * 6 (singola) e su AB (doppia), vedi sim- | Livello di contaminazione max. classe 10 secondo
boli idraulici NAS 1638, con filtro [325275
Peso 0,5 Kg
Cobice bl ORDINAZIONE PERDITE DI CARICO SIMBOLI IDRAULICI
Valvola modulare 20 ‘ _ ‘
CETOP 2/NG04 15 | w
‘ ‘ AM2UPA
Valvola di ritegno pilotata S 10 v A P T B
8 A
. 59 % _
Controllo sulle vie: A/ B/ AB g5 S ‘ L ‘
1 // 9
. . . . el // ! !
Pressione minima di apertura: 0 —"] ‘ ‘ AM2UPB
1=1bar 0246 81012141618 20 Rl
5=5bar Q (I/min)
. Curva n. 3 = Flusso pilotato = - -
00 = Nessuna variante P ‘ ‘
_ . | |
V1 = Viton ‘ ‘ AM2UPAB
N° di serie °oorToE
DIMENSIONI DI INGOMBRO
T T T T
] ]
O
2 — ﬁw@ —
|
1 | ]
=
\ CH. 17
158
220 OR 2-010/90
14
= I =
62
= T =
2'4
=T =
15. 4
+—T 1m
OF by 1O H
; - T ™ |
o ! AN LB |
RN . O —
aJ .
! - 1 I R U
i @7 I P‘é*) i Caratteristiche piano
I | di appoggio e [&lo-02]
il hil =
%
Vel o
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AM2VM...
CATALGO CARTUCCE
Cap. IV ¢ 6

CMPO2...
LUNGHEZZA VITI E TIRANTI

Le valvole di regolazione pressione
AM2VM sono disponibili con campo
di regolazione da 4 a 250 bar. La re-
golazione avviene mediante una vite
con esagono interno. Sono disponibili
in due versioni di base: AM2VM...,
singola su A o B e doppia su AB, con
scarico in T; AM2VMP...,
con scarico in T. Su tutte le versioni &

singola su P

possibile il montaggio di 4 tipi di molle,
con campo ditaratura specificato nelle
caratteristiche. La cartuccia, ugualein
tutte le versioni, & del tipo CMP02 ad

Cobice b ORDINAZIONE

A Valvola modulare
CETOP 2/NG04

VM Valvola di massima pressione

Regolazione sulle vie:
A/B/P/AB

Regolazione:
vite con esagono interno

Campo di regolazione sulle vie A/B/P
1 = max.30 bar (colore bianco)

2 = max.90 bar (colore giallo)

3 = max.180 bar (colore verde)
4= max.250bar (colore arancione)

Campo di regolazione sulla vie B
Omettere se la taratura e uguale a
quella sulla via A

1 = max.30 bar (colore bianco)

2 = max.90 bar (colore giallo)

3 = max.180 bar (colore verde)

'

AM2VM... VALVOLE MODULARI
DI MASSIMA PRESSIONE CETOP 2

Pressione max.
Campi di regolazione:
Molla 1

Molla 2

Molla 3

Molla 4

Portata max.

Fluidi idraulici
Viscosita fluido
Temperatura fluido

Livello di contaminazione max. classe 10 secondo
NAS 1638, con filtro 3,.>75

250 bar

30 bar

90 bar

180 bar

250 bar

20 I/min

Olii minerali DIN 51524
10 + 500 mm?#s a 50°C
-20°C + 75°C

te le ve Peso AM2VMA/B/P... 0,53 Kg
azione diretta. Peso AM2VMAB... 0,7 Kg
PRESSIONE - PORTATA SIMBOLI IDRAULICI
280 — 4
260 - e S - o
240 =] ‘ hy ‘
220 —— 3
200 ] | 7 |
190 ‘ 4 ‘ AM2VMA
160 Ll
g o APT
8 120 —)
o 10 Emm—— 1 _
80 L
60 1t ‘ ‘
0 e — ] ! i !
2 ‘ L ‘ AM2VMB
0
4 6 8 10 12 14 16 18 20 APTEB
Q (/min)
Nl
I I
! AM2VMP
MINIMA PRESSIONE TARABILE ‘ M ‘
100 = 4 APT
% = - _
. aass =t
70 = l ; | | | I
60 3 ‘ 3 L ‘ AM2VMAB
50 L

4=max.250 bar (colore arancione)

00 = Nessuna variante
V1 = Viton
N° di serie

DIMENSIONI DI INGOMBRO

P (bar)

Q (I/min)

a 10 12 14 1R 1 on

AM2VMAB...
max. 113
+ +
| ‘ 1 il
2 — H e+ B
M| I--l I “‘ I
1 []1
| 1 e 1 |
%_LL OR 2-010/90
_ ma><1180 _
max. 49 _ 78 _ _ max. 49
-
CH. 19 15,4

38

38
225
_18_
%
I R
y D 4
O
O | HO)-
q
192
@
I

AM2VMA/B/P...
| |
I
B - T g
I “ I
i \ i
I I
25.25 OR 2-010/90
max. 123
T4 max- 49
25
,2v4,
5 4 CH. 19
) T@ O \
wft i 40T 4
o Ao—+of— - X
oy i ng; X
Ty %‘{ AN I
Y P+ Y
i ¥

Caratteristiche piano B 0z]
di appoggio kv,
%ﬁ

IV ei
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AM2QF...

LUNGHEZZA VITI E TIRANTI

Capr. IV ¢ 6

00 = Nessuna variante
V1 = Viton

N° di serie

vite con esagono interno

AM2QF... VALVOLE MODULARI
REGOLATORI DI PORTATA CETOP 2

Le valvole di strozzamento unidirezio-
nalinon compensate AM2QF prevedo-
no la regolazione mediante vite con
esagono interno. Sono disponibili tre
regolazioni (sulle vie A/B/AB), rappre-
sentate dai simboli idraulici.

Pressione max.
Regolazione portata
Portata max.

Fluidi idraulici
Viscosita fluido
Temperatura fluido

Peso AM2QFA/B...
Peso AM2QFAB...

Livello di contaminazione max. classe 10 secondo

250 bar

su 6 giri di vite

20 I/min

Olii minerali DIN 51524

10 + 500 mm?/s a 50°C
-20°C + 75°C

NAS 1638, con filtro 8,.>75
0,5 Kg

0,6 Kg

FLusso REGOLATO

FLusso LIBERO
ATTRAVERSO IL RITEGNO

8 10 12 14 16 18 20

Q (I/min)

(9

z

o]

Z

A P T B A P T B

1225 3 3.5 4
20 1] /
220 1%
o [ 45 "
180 12
160 1"
’: 140 / 10
_g 120 ! 5 — 9
Copice b1 ORDINAZIONE S Wl )
5w | 55 e} ;
Valvola modulare © / Pese ek S
© I A AT /’//7 :
20 e
CETOP 2/NG04 NIz Z==222 2
0 2 4 6 8 0 12 14 16 18 20 1
. Q (I/min) °
Regolatore di portata non compensato , , ,
Ogni curva rappresenta la portata regolabile per ogni
. . giro del registro, partendo dalla posizione chiusa.
Regolazione sulle vie:
A/B/AB
] SIMBOLI IDRAULICI
Regolazione:

DIMENSIONI DI INGOMBRO

AM2QFA AM2QFB

a P T B

AM2QFAB

_ max. 139 _
max. 32 75 max. 32
24
=T =1
CH. 19 15‘. 4
T
X G}i(@—f{{) I
Lol I " — QT'; + B = . I
N et e o O+ Hon 4= a8
NI - - I
l 7 I
N Ty T ¢ | L
! P 1 Caratteristiche piano
T h di appoggio s [Blo- 02]
AV
7
IV ebh o
oana > BREVINI
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LUNGHEZZzA VITI E TIRANTI PER MONTAGGIO VALVOLE MODULARI CETOP 2

DIMENSIONI DI INGOMBRO

Serrare particolare M27.05.0001 con forza di serraggio =5 Nm / 0.5 Kgm max.
JE 7:7\“
EN
= |
— 4
\’, N 4 N ‘\‘
e Ay
it — o — — 5 T |T T Wy T
= T
L1 LJ
I ! o q.p | ”
N E T <
| \ \ I
I |
Lol b
Ll I T 1 R N T
[ I _
L ‘ 1 o
i
LI n o .
i fL =4 - _
T \ || I
- - = L= — _ T
T T o
i Z% R
] N
e AN S O o
M5—6H
VITIT.C.E.| L L1* N° DADO SPECIALE
CODICE mm mm | COMPOSIZIONE PZ. CODICE
Q26074069 35 — AD2... 4
Q26074243 65 30 |AD2..+1AM2...(ISO) 4 —
Q26074252 95 60 AD2... + 2 AM2... (ISO) 4
M80100008 135 90 AD2...+ 3 AM2... 4 V89240000
M80100020 165 120  |AD2...+4 AM2... 4 (kit 20 dadi)
* Quota indicativa composizione valvole
IV ep

A
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AM3UD... VALVOLE MODULARI
DI RITEGNO - AD AZIONE DIRETTA CETOP 3

Le valvole di ritegno AM3UD, permet- [ Pressione max. 350 bar
tono il passaggio libero in un senso, | Pressione minima di apertura Molla 1 1 bar
ed una tenuta a cono nell'altro. Sono | Pressione minima di apertura Molla 5 5 bar
disponibili sulle bocche A, B, P, T e | Portata max. 40 I/min
AB, vedi simboli idraulici. Molle da | Fluidi idraulici Olii minerali DIN 51524
1 bar standard e 5 bar a richiesta, | viscosita fluido 10 + 500 mm¥s a 50°
Completano le varie versioni. Temperatura fluido -25°C = 75°C
AM3UD... Temperatura ambiente -25°C + 60°C
LUNGHEZZA VITI E TIRANTI Cap. IV o 21 Livello di contaminazione max. classe 10 secondo
NAS 1638, con filtro 3,.>75
Peso 0,8 Kg
Cobice pbi ORDINAZIONE PERDITE DI CARICO
Valvola modulare ’
° /
CETOP 3/NG06 . §bar /4
o . —_ /
Valvola di ritegno diretta )
2,
. o
Controllo sulle vie: <,
A/B/P/T/AB Thar
1
Pressione minima di apertura: o ” ” . o
1=1bar Q (I/min)
5=5bar
*% e 1
- 00= N_essuna variante SivMBOLI IDRAULICI
V1 = Viton
N° di serie | - |
| |
‘ ‘ AM3UDA
AP T B
DIMENSIONI DI INGOMBRO ‘ ‘
| |
‘ ‘ AM3UDB
_ B9.5 AP T B
T T T T ‘ ‘
| |
A a ‘ ‘ AM3UDP
o | I AP T B
= \ \
Il Il _
I ) | |
; t | |
| | Awmaupt
7 5.5 \ ® AP T B
0 21.3 19.2 | |
| |
S ‘ ‘ AM3UDAB
- T A AP T B
SN
I - I
LN
~ AN TANB ©
N o L\ SUE
I TN M
5 Y o
B Pl ¥
o
= 719
Caratteristiche piano =
di appoggio <
K = Piastrina porta OR 7
7/
IV e7 o
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AM3UP / AM3UP1 vALVOLE MODULARI
DI RITEGNO - AD AZIONE PILOTATA CETOP 3

Le valvole di ritegno AM3UP.., solle-

vando una valvola a cono con tenuta Ei::gzg mla::ma di apertura Molla 1 35(1) E::
su acciaio, consentono il passaggio Pressione minima di apertura Molla 5 5 bar
libero in un senso, mentre in senso Rapporto di pilota ioF\)/ersione AM.3.UP: 1:4
contrario, per effetto di un pistoncino Rapporto di piIotaggio versioneAM 3 UPl 1'12.5
pilotato dalla pressione dell'altralinea, Porptgta maxp 99 e ’ 40 .I/m’in
epossibileilritorno dell'olio al serbatoio e - .
AM3UP / AM3UP1 (lato pilotato). FI_U|d| |fjraullf:| Olii minerali DIN 51524
LUNGHEZZA VITI E TIRANTI Car. IV e 21 Viscosita fluido 10 = 500 mm?/s
= Sono disponibili sulle bocche A e B | Temperatura fluido -25°C + 75°C
(singola) e su AB (doppia), vedi sim- | Temperatura ambiente -25°C + 60°C
boli idraulici. Inoltre, € disponibile una | Livello di contaminazione max. classe 10 secondo
versione con preapertura (AM3UP...) NAS 1638, con filtro 8,.>75
solo con molla da 5 bar. Peso 1Kg
SIMBOLI IDRAULICI PerbiTE DI cARico AM3UP
22
RN : g
- == = 5 18
| | 16 7 »
‘ ‘ AM3UPA "
— — 12
Copice bi ORDINAZIONE A S = —
_ o 8 PR >
Valvola modulare ‘ R ‘ < el
| | 4
CETOP 3/NG06 | | AM3UPB :
— 0
Q P T B [ 3 10 18 20 '75 an 35 4an
UP = Valvola di ritegno pilotata Q (min)
UP1 = Valvola di ritegno ‘ = ‘
pilotata con pre-apertura | | PeroiTE DI carico AM3UP1
‘ ‘ AM3UPAB
Controllo sulle vie: A/B/AB e *
Pressione minima di apertura: 14
1 =1 bar (solo per versione UP) ” >
5 =5 bar %10
8 = 8 bar (solo per versione UP) &
5%6 02
00 = Nessuna variante s —
V1 =Viton Il fluido impiegato & un olio minerale con viscosita di z
46 mm?/s a 40°C. Le prove sono state eseguite ad ., 5/10 w w m w w w
N° di serie una temperatura del fluido di 50°C. Q (I/min)

Curva n° 3 = Flusso pilotato

DIMENSIONI DI INGOMBRO

101
T T T T
© | ]
- TYPE:AM. 3.UP .AB. |. 3 ":}
[ | [l
; @\‘\ ‘ ‘ H © e
[eV] I I I I
o P 1]
T T S R
A B
o 69.5 OR 2-012/90
= ) N
e T N
(] \$: /C}}» {J
I ?— a N B I
% 7
\ -\ N
I &— ‘ s |
— | Q\:}+ N
- ~ W Pl <D e
e hil i Caratteristiche piano
749 diappoggio |, [EILCE]
\/
21.3 | 19.2 7
IV e§g o
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Le valvole di regolazione pressione
AM3VM sono disponibili con campo
di regolazione 2 + 320 bar.

Laregolazione avviene mediante una
vite con esagono interno, o pomolo
in plastica.

Sono disponibiliin tre versioni di base:
- AM3VM..., singola su A o B e doppia
su AB, con scarico in T

- AM3VMP..., singola su P con sca-
ricoinT

AM3VM.../ AM3V.L... VALVOLE MODULARI
DI MAX. PRESSIONE CETOP 3

Pressione max.
Campo di regolazione
Taratura max. Molla 1
Taratura max. Molla 2
Taratura max. Molla 3
Portata max.

Fluidi idraulici
Viscosita fluido
Temperatura fluido
Temperatura ambiente
Livello di contaminazione max. classe 10 secondo
NAS 1638, con filtro 3,.>75

Olii minerali DIN 51524

320 bar

50 bar
150 bar
320 bar
40 I/min

10 + 500 mm?/s
-25°C =+ 75°C
-25°C + 60°C

- AM3VI..., singola su A 0 B e doppia | peso AM3VMA/B/P... 1,2 Kg
su AB, con scarico incrociato su A 0 | peso AM3VMAB... 1,3Kg
AM3VM... B (vedi simboli idraulici). | Peso AM3VIAB... 2Kg

CMP10... Cap. VIl » 30 Su tutte le versioni & possibile il | pesg AM3VIAB... 2,2 Kg

montaggio di tre tipi di molle, con

LUNGHEZZA VITI E TIRANTI Cap. IV « 21 campo di taratura specificato nelle

caratteristiche.
Lacartuccia, uguale intutte le versioni,
e del tipo CMP10 ad azione diretta. SIMBOLI IDRAULICI
Per la minima pressione di tara- o
tura consentita in funzione della ot ‘
molla vedi curva minima pressione ; ' AM3VMA
tarabile g ‘
Cobice b ORDINAZIONE ]
APTB
Valvola modulare -
E] |
.-3 CETOP 3/NG06 . |
PRESSIONE - PORTATA L ‘ AM3VMB

VM = Valvola di massima pressione 560 APTE

VI = Massima pressione incrociata 520 3
. . 280 \_/: ‘

Regolazione sulle vie: 210 ‘
VM=A/B/P/AB 0 j | AM3SVMP
VI=A/B/AB §1so~_ » 5 T

. o 120
Regolazione: 50 _
M = Pomolo in plastica 40 1 M ‘
C = Vite con esagono interno 0 ! ‘ ' AM3VMAB
0 5 10 15 20 25 30 35 40 N - ‘

Campo di regolazione sulle vie A/B/P Q (/min) APTE

1 = max.50 bar (colore bianco) _

2 = max.150 bar (colore giallo) M e ‘

3 = max.320 bar (colore verde) INIMA PRESSIONE 1 | AM3VIA
TARABILE 5 ‘

Campo di regolazione sulla vie B 100 APTEH
Omettere se la taratura &€ uguale a P 3
quella sulla via A 80 = n ‘

—_ B r
1 = max.50 bar (colore bianco) 6 A L | AM3VIB
2 = max.150 bar (colore giallo) _ ‘
3 = max.320 bar (colore verde 8 hig
( ) g 40 2 APTE
o
00 = Nessuna variante 20 1 M ‘
V1 =Viton =] M
) 1 E’}% AM3VIAB
3 Ne di serie o 10 20 30 4 =yl
Q (I/min) APTB ‘
Curven®1-2-3 =campidiregolazione
Vel o
oana > BREVINI
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AM3VM / AM3VL... VALVOLE MODULARI DI MAX. PRESSIONE CETOP 3

DIMENSIONI DI INGOMBRO

AM.3.VM.AB...
max. 230
123 max.57.5
- I b
c =& I PN TN M= o
./’N . é\‘\\‘\ ‘\H\‘@ A N
. L] Ll N
PR S Y N
Ch. 5 CH. 17 A
OR 2-012/90
max. 231
max. 58 115 max. 58

— N i 2N

1l w (C} v
I =,
e = R A CE ot

=
30.5_
7.5

1l /f
) a N N A
Tipo di regolazione Y _\r id |
M Pomolo di plastica L& aratteristiche piano
21.319.2 di appoggio ey [ER05]
) ) 70 —
C Vite con esagono interno = =
max. 163
\ T T[T T[TT[T ‘
o R q
SO T 9 - = M
! TN RN c
IS S S = T
I OR 2-012/90
= CH. 17 Ch.5
/é
! W’qi% ’f5;¢%m ° m” )|
— | L — I — —
=, SEASRS) - i S ——g =} c
f}+ i1
b Y N b
Ln)| | P |
5 | N
2 919 NS max. 58 max.57.5
Tipo di regolazione 21.3[19.2 g
_69.5
M Pomolo di plastica Caratteristiche piano
di appoggio Ly [(ER05]
7
C Vite con esagono interno
max. 230
max. | 80
max.57.5
g
4 [ (o]
C a Vi _’(:; N
) ==
N H | M\E-I
R == Vil ”; v
=1 I o
- CH. 17 Ch.5 S
N
Il I mH "
= i —3 =g 2
I — " —| "~
Tipo di regolazione } e |
M Pomolo di plastica srslive Caratteristiche piano
_ 118 _ max.58 di appoggio e
\V/

C Vite con esagono interno

e 10 BREVINI
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AM3CP...

CMP.10...

Capr. VIl ¢ 30

LUNGHEZZA VITI E TIRANTI

Capr. IV o 21

Cobice bl ORDINAZIONE

>

B

.'00 'ﬁ

Valvola modulare

CETOP 3/NGO06

Valvola di contropressione
Controllo sulle vie: A/ B/ AB
Regolazione:

M = Pomolo in plastica

C = Vite con esagono interno
Campo di regolazione

1 = max.50 bar (colore bianco)
2 = max.150 bar (colore giallo)

3 = max.320 bar (colore verde)

00 = Nessuna variante
V1 = Viton

N° di serie

DIMENSIONI DI INGOMBRO

AMS3CP... VALVOLE MODULARI
DI CONTROPRESSIONE CETOP 3

Le valvole di contropressione tipo
AM3CP.., sono valvole limitatrici di
pressione smorzate ad azione diretta,
in esecuzione a sede, con valvole di
by-pass di non ritorno.

Sono disponibili con campo di regola-
zione 2+320 bar.

La regolazione avviene mediante una
vite ad esagono interno o pomolo in
plastica, sulle vie A o B, singola o
sulle vie AB, doppia. Queste valvole
vengono utilizzate prevalentemente su
cilindri che lavorano in senso verticale
con carichi trascinanti.

Pressione max. 350 bar
Campo di regolazione

Taratura max. molla 1 50 bar
Taratura max. molla 2 150 bar
Taratura max. molla 3 320 bar
Portata max. 40 I/min

Olii minerali DIN 51524
10 + 500 mm?/s
Temperatura fluido -25°C + 75°C
Temperatura ambiente -25°C + 60°C
Livello di contaminazione max. classe 10 secondo
NAS 1638, con filtro 8,.>75
2 Kg

2,7 Kg

Fluidi idraulici
Viscosita fluido

Peso AM3CPA/B...
Peso AM3CPAB...

Lacartuccia, uguale intutte le versioni,
e del tipo CMP10 ad azione diretta.

Per la minima pressione di tara-
tura consentita in funzione della
molla vedi curva minima pressione
tarabile

SIMBOLI IDRAULICI

PRESSIONE - PORTATA

3

t

A P T B

A

AM3CPA

T | 5 =T 3
L e AM3CPB . L~
P T B
| |
\ \ AM3CPAB 0
A P T B

0 5 10 15 20 25 30 35 40

Q (I/min)

MiNIMA PRESSIONE TARABILE

100

P (bar)

0 10 20 30 40

Q (I/min)

i —T - - - = — B
I|1 I|1 |
z [ [ | -
3 Il Il [
I m 7§— i - Aty i — b
N [ .
InN InN | 1
4
| i T T o [S
max. 58 116.8 \®
max. 175 . .
max. 280 K = Piastrina porta OR
max. 279
21.3.19.2
T - - = = = B
| (M)
—O- 1L ‘
ool AN B I |
B S A NI
A ~1Zm L !
¢¢ U A
|
‘ I p— q
1 7 hd hg
Tipo di regolazione <7.<7 1 8:
: Le4 mex. 57. 5 Caratteristiche piano
M Pomolo di plastica di appoggio . [Ol. 0%
V4
C Vite con esagono interno A
Vel BREVINI
DANA
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AM3RD / AM3SD...

LUNGHEZZA VITI E TIRANTI Capr. IV o 21

Cobice b ORDINAZIONE

Valvola modulare

AM3RD.../ AM3SD... VALVOLE MODULARI
RIDUTTRICI E DI SEQUENZA CETOP 3

Le valvole riduttrici di pressione e di
sequenzaad azione diretta, rispettiva-
mente AM3RD..e AM3SD.., sono del
tipo a cursore, con una estremita pre-
caricatadaunamollael'altraestremita
sottoposta alla pressione idraulica. Il
fluido di trafilamento viene drenato
sullaviaT internamente allavalvola.La
pressione é regolabile mediante vite e
controdado o volantino. Tre tipi di molla
consentono la regolazione in campo
di pressione 2+250 bar. Le valvole
riduttrici di pressione sono disponibili
in due versioni: con ricoprimento po-
sitivo in condizione di minima portata
e con ricoprimento negativo per avere
maggior velocitadiripristino pressione.

Pressione max. su P 350 bar
Pressione max. regolabile 250 bar
Campo di regolazione

Molla 1 2 + 30 bar
Molla 2 10 + 120 bar
Molla 3 60 + 250 bar
Portata max. 40 l/min
Drenaggio interno RD:

\ersione con ricoprimento positivo 0,5 I/min
\ersione con ricoprimento negativo 2 I/min

Olii minerali DIN 51524

10 + 500 mm?/s
Temperatura fluido -25°C + 75°C
Temperatura ambiente -25°C + 60°C
Livello di contaminazione max. classe 10 secondo
NAS 1638, con filtro 3,.>75

25—

Fluidi idraulici
Viscosita fluido

Peso 1,3 Kg

CETOP 3/NG06

RD = Valvola riduttrice diretta

SD = Valvola di sequenza diretta

PRESSIONE - PORTATA PRESSIONE - PORTATA

] AM3RD AM3SD
Controllo sulle vie:
Versione AM3RD = A /P ol - 3
Versione AM3SD = P = — w0
20 — — 3 20
. . e 200
1 = ricoprimento positivo 180 P
o . . —~ 160 T
2 = ricoprimento n_egz_itlvo = g 5
Omettere per versioni AM3SD g 1 Q
E 132 | 2 o 10
H 60 80
Regolazione: 0 et .
C = Vite con esagono interno o T . 1
V = Volantino 10 0 10 20 30 40 0
J 0 10 2 30 4
) ) Relieving Q (I/min) Q (I/min)
* Campo di regolazione

I fluido impiegato € un olio minerale avente una viscosita di 46 mm?/sec a

1 = max. 2 + 30 bar (colore bianco : o
( ) 40°C. Le prove sono state eseguite ad una temperatura del fluido di 40°C.

2 =max.10 + 120 bar (colore giallo)
3 =max.60 + 250 bar (colore verde)

*
*

H.

00 = Nessuna variante

V1 = Viton SIMBOLI IDRAULICI

Fi ]

‘ AM3RDA

N° di serie

A P T B

=

40

E —) A P T B
OR 2-012/90 75 ‘ ‘
182 ! !
Tipo di regolazione '
o 3,19 |- | AM3SDP
T _

DIMENSIONI DI INGOMBRO
lil i 111 = ‘ e ‘
PR R A I O =1y X”’"{M |
M [ P = | - | AM3RDP
[ | [
\‘\ \‘\
T T

$§ V  Volantino ) B T E
—/ C Vite con
_]C G esagono interno _
1 1
Ln - A~ — |
S & i - - H= s
= I i} My —
T -
\ | [ L{j‘% | Installazione
T Y tipica
11.5 69.5 7
Caratteristiche piano P LA
di appoggio Ly [ERE] T B
156.5 Vi _
7z
IV e 12 o
pana > BREVINI
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AM3VR...

CVR.20...

CATALOGO CARTUCCE

LUNGHEZZA VITI E TIRANTI

Capr. IV o 21

Cobice b ORDINAZIONE

.

*
*

a'

Valvola modulare
CETOP 3/NGO06

Valvola riduttrice di pressione
con relieving ad azione pilotata

Controllo sulle vie

P = Con drenaggio in T

A = Con drenaggioin T

D = Con drenaggio in B
pressione ridotta su A

Collegamento con drenaggio

E = Esterno (solo per versione AM3VRP)

| = Interno (Standard)

Versione con by-pass

Solo per versioni con controllo su A

Omettere se non richiesto

Regolazione:
M = pomolo in plastica
C = Vite con esagono interno

Campo di regolazione

1 = max. 60 bar (colore bianco)
2 = max. 120 bar (colore giallo)
3 = max. 250 bar (colore verde)

00 = Nessuna variante
V1 =Viton

N° di serie

Pertrasformare le valvole AM3VRP...dadrenag-
giointerno adrenaggio esterno, € necessario:

- smontare il tappo di Y sul corpo

- smontare il tappo T.C.E.l. M8x1 sul corpo
- montare una vite S.T.E.l. M6

- rimontare il tappo T.C.E.l. M8x1 sul corpo

NOTA:ildrenaggio esterno puo essere utilizza-
to come pilotaggio a distanza (per ulteriori in-
formazioni contattare il nostro serviziotecnico)

AMS3VR... vaLvoLE mobuLARI CEToP 3
RIDUTTRICI CON RELIEVING - AD AZIONE PILOTATA

Le valvole riduttrici di pressione
garantiscono la minima variazione
della pressione regolata al variare
della portata fino 40 I/min. Tre sono
i tipi di molla che consentono la
regolazione della pressione 7 + 250
bar. La regolazione avviene mediante
vite ad esagono interno o pomolo in
plastica sulle vie P e A. La funzione
delsistema RELIEVING, integrato alle
valvole riduttrici AM3VR, permette il
passaggio del fluido attraverso la val-
vola, dal ramo ridotto alla T, evitando
cosi I'aumento di pressione sul ramo
regolato (funzione di protezione del

Pressione max. 350 bar
Campo di regolazione

Taratura max. molla 1 60 bar
Taratura max. molla 2 120 bar
Taratura max. molla 3 250 bar
Ap max. ammissibile tra la pressione

in ingresso e quella regolata 150 bar
Portata max. 40 I/min
Drenaggio sulla linea T 0,5 + 0,7 l/min

Olii minerali DIN 51524

10 + 500 mm?/s
Temperatura fluido -25°C + 75°C
Temperatura ambiente -25°C + 60°C
Livello di contaminazione max. classe 10 secondo
NAS 1638, con filtro B, >75

25—

Fluidi idraulici
Viscosita fluido

carico nel ramo a pressione ridotta). | peso 1,36 Kg
Infine, I'aggiuntadiun moduloby-pass | Peso versione con by-pass 2 Kg
consente il flusso libero tra A ed AR.
SIMBOLI IDRAULICI
AR A PTB BT _ PR__A
| I -
| »{W 111 | sl |
|
| - M L, -
A PTB BT PP A
AM3VRA... AM3VRD...
AM3VRA... + Bypass
\ersione con
valvola di ritegno
PRESSIONE-PORTATA PRESSIONE - PORTATA
REGOLATA DEL RELIEVING
300 300
3 — 3
—-——/"’/’—
200 200
= £ |2
g - m——
o 100 2 100
T
1
0 0
0 10 20 30 40 0 10 20 30 40
Q (I/min) Q (I/min)
AP AM3VR... MiNnivA PRESSIONE
+ By-pass TARABILE
8 25
/1 1
7 2
7
/] 20 / 3
6 /,
£ 3 7 =15
2 4 / < /
= 7 o /
& 3 / o 10 //
2
5
1
0 0
0 10 20 30 40 0 10 20 30 40
Q (I/min) Q (I/min)

Curve n®1-2-3 =campidiregolazione

I fluido impiegato & un olio minerale con viscosita di 46 mm?/s a 40°C. Le prove sono state eseguite ad una temperatura del fluido di 50°C.

IV e 13

@ BREVINI
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AM.3.VR... vaLvoLE mobuLARI CEToP 3
RIDUTTRICI CON RELIEVING - AD AZIONE PILOTATA

DIMENSIONI DI INGOMBRO

AM.3.VR.P.../ AM.3.VR.D...
max 177
CH 24
|
\‘ |
( \‘ | Th
MlHi [ 1 _ == c
n @ BN =
~r | |
| | _l@
L L CH S
| |
lN CH 17
OR 2-012/90
4.5 111 max 61.5
7
I
O _
LN | /(—
ol —| 2IM1 (M 2 B | G—
T e - $ 5.5 i - e e e
S ‘ —
| i 4€ |
! ! max /0
919
21.3 19.2
AM3VRA... + Byprass
By-pass (optional) max 177
Codice di ordinazione: by-pass (opzionale)
V89.45.0000 (se ordina- T TTTTT It TTTTo N
to separatamente) CH 24 ! :
| ‘ |
| ‘\
I T . o~
— | | MI ©
¢ A T i ST
© i o] =
Z A || | | [
CH 5 L
| |
CH 17 /ﬂl
OR 2-012/90
max 61.5 111 4.5
0
o
——— . {b T é} —
> 1 Ly -
BRI M1
w —> a B w
M == Y _ I 4% 4%97 %
= PO - s
max /0 J ! !
919
Tipo di regolazione 2l.3 19.2
M Pomolo di plastica Caratteristiche piano
P di appoggio Ly [P0
\/
C Vite con esagono interno A

e 1 BREVINI
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AM3VS...

CVS.20... CATALOGO CARTUCCE

LUNGHEZZA VITI E TIRANTI Capr. IV o 21

Cobice b ORDINAZIONE

>

Valvola modulare
CETOP 3/NG06

Valvola di sequenza
Collegamento drenaggio

E = Esterno
| = Interno (Standard)

AMS3VS... VALVOLE MODULARI
DI SEQUENzZA CETOP 3

Le valvole di sequenza permettono di | Pressione max. 350 bar
alimentare un ramo secondario in un | Campo di regolazione
circuito al raggiungimento di un deter- | Taratura max. molla 1 60 bar
minato valore dipressione, garantendo | Taratura max. molla 2 120 bar
la minima variazione della pressione | Taratura max. molla 3 250 bar
regolata al variare della portata fino | Portata max. 40 l/min
a 40 I/min. Tre sono i tipi di molla | Drenaggio sulla linea T 0,5 + 0,7 I/min
che consentono la regolazione della | Fluidi idraulici Olii minerali DIN 51524
pressione 7 + 250 bar. Laregolazione | Viscosita fluido 10 + 500 mm?/s
avviene mediante vite ad esagono | Temperatura fluido -25°C + 75°C
interno o pomolo in plastica. Il tipo Temperatura ambiente -25°C + 60°C
di cartuccia utilizzato € la valvola di | Livello di contaminazione max. classe 10 secondo
sequenza CVS. NAS 1638, con filtro B,.>75
Peso 1,36 Kg

SIMBOLO IDRAULICO

A P(out)

Il fluido impiegato € un olio minerale con
viscosita di 46 mm?/s a 40°C. Le prove
sono state eseguite ad una temperatura
del fluido di 50°C.

Curven®1-2-3 =campidiregolazione

A PCin)

PRESSIONE - PORTATA MinimA PRESSIONE
Regolazione: REGOLATA TARABILE
M= Romolo in plastlcq 300 123
C = Vite con esagono interno 30
. . 3 25 ,/
Campo di regolazione //
1 = max. 60 bar (colore bianco) 200 20 7
2 = max.120 bar (colore giallo) £} E 7/
Q
3 = max. 250 bar (colore verde) S 2 E_/"’ /
) 100 10
00 = Nessuna variante 1 —
V1 =Viton 5
N° di serie 0 °
10 20 30 2 0 10 20 30 40
Q (I/min) Q (I/min)
DIMENSIONI D'INGOMBRO
Per trasformare le valvole AM.3.VS... da drenaggio
[ interno a drenaggio esterno, € necessario:
CH 24 - smontare il tappo diY sul corpo
- smontare il tappo T.C.E.l. M8x1 sul corpo
- montare una vite S.T.E.l. M6
© 4 = T - rimontare il tappo T.C.E.l. M8x1 sul corpo
e - NOTA: il drenaggio esterno pud essere utilizzato
- r\‘ CH 5 come pilotaggio a distanza (per ulteriori informazioni
OR 2-012/90 CH 17 contattare il nostro servizio tecnico)
4.5 111 max 61.5
N P _
o | ° 1 | s B o —
Sl n R ;/9 3 —- =
©, - I C
| P :
[ T
919 max 70
21.3 | 19.2
Tipo di regolazione
Caratteristiche piano i
M Pomolo di plastica di appoggio i -
C Vite con esagono interno //

e 18 BREVINI
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AM3SH...

SH.03...

CATALOGO CARTUCCE

LUNGHEZZA VITI E TIRANTI

Cap. IV » 21

A

SH

*%

Cobice pi ORDINAZIONE

Valvola modulare

CETOP 3/NG06

Shuttle a cartuccia

00 = Nessuna variante
V1 =Viton

N° di serie

DIMENSIONI DI INGOMBRO

AMS3SH... VALVOLE MODULARI

SELETTORI DI PRESSIONE

Le valvole modulari tipo AM3SH..sono
valvole selettrici della pressione di
carico dell'attuatore in quanto hanno
integrata una cartuccia "shuttle valve",
che permette di portare il segnale di
pressione piu elevato all'attacco ester-
no tramite lo spostamento diunasfera.

Solitamente vengono impiegate per
segnalare al compensatore di pres-
sione di una pompa "load sensing" il
carico dell'attuatore o per comandi di
freni negativi.

Per dimensioni sede vedi cartuccia
shuttle tipo SHO3.

PERDITE DI CARICO (AP)

SULLA VALVOLA DI SELEZIONE

¢ 7

0 04 08 12 16 20 24 28 32

Q (I/min)

Cetopr 3

Pressione max. 350 bar
Portata max. alla cartuccia 3 1/min
Portata max. bocche A/B/P/T 40 I/min

Olii minerali DIN 51524
10 + 500 mm?/s
Temperatura fluido -25°C + 75°C
Temperatura ambiente -25°C + 60°C
Livello di contaminazione max. classe 10 secondo
NAS 1638, con filtro 3,.>75

1Kg

20+30 Nm/2+3 Kgm

Fluidi idraulici
Viscosita fluido

Peso
Coppia di serraggio cartuccia

SIMBOLO IDRAULICO

T T T T
T T
\ I
| |
@\ \ I @
[ ‘ I I ‘ L
[ »L;J.ﬂ L;J.ﬂ\ I
/n B
OR 2-012/90 24,75
. _21.3 [ 19.2 .@?Q
$ 919 sy
$ " N
S
&\ /\{ C) - f
I EJ// I ‘
o — rf*r*rﬁ?:/ﬁ\s - 0
Y e = Y > ol
I L‘G{iﬁ: bl — N I {Q
N Ve
o ‘% ot
| | 3 |
~ ~ e i }
87 40
Caratteristiche piano
di appoggio Loy [EI-0E]
VA
7
e 16 BREVINI
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AMS3QF... VALVOLE MODULARI
REGOLATORI DI FLUSSO CETorP 3

Le valvole di strozzamento unidire- [ pressione max. di esercizio 350 bar

zionali non compensate AM3QF sono | pressione di regolazione max. 250 bar

corredate di una piastra porta O-Ring, | Regolazione portata su 8 giri di vite

che consente il montaggio per la| portata max. 40 I/min

regolaz!one in entrata o in uscita. La | Fuidi idraulici Olii minerali DIN 51524

regolazione avviene mediante vite con | vijscosita fluido 10 + 500 mm?/s

esagono interno o pomolo in plastica. Temperatura fluido -25°C = 75°C

AMS3QF... Sonp d_isponibili n_eIIe guattro combi- Temperatura ambiente -25°C + 60°C
LUNGHEZZA VITI E TIRANTI Cap. IV ¢ 21 nazioni di regolazione rappresentate | Ljvello di contaminazione max. classe 10 secondo
dai simboli idraulici. La valvola in NAS 1638, con filtro B,.>75

configurazione standard consente la| pego 1,% Kg

regolazione del flusso in entrata; ruo-
tando la valvola di 180° lungo l'asse
longitudinale, & possibile ottenere la
regolazione del flusso in uscita.

Copice bi ORDINAZIONE FLusso REGOLATO FLusso LIBERO
2 3 4 5 ATTRAVERSO IL RITEGNO
Valvola modulare i T A
» l | ‘ 10
CETOP 3/NG06 H—tf 9
180 8
160 / / 7
Regolatore di portata non compensato R i 7 . .
. _ 0 I 7 g,
Regolazione sulle vie: » ’f // LA g,
A/B/P/AB : 17 1/ s
0 / ol 7 2
. o]
Regolazione: uﬂ/ + 1 -
M = pOmOIO In pIaStlca Q (I/mln) 00 5 10 1% 20 25 30 35 40
C = vite con esagono interno Ogni curva rappresenta la portata regolabile per ogni Q (min)
giro del registro, partendo dalla posizione chiusa.
00 = Nessuna variante
V1 =Viton
SiMBOLI IDRAULICI
N° di serie B - B L

z 3 Z

o]

A P T B A P T B A P T B AP T B
AM3QFA AM3QFB AM3QFP AM3QFAB
DIMENSIONI DI INGOMBRO
max. 188.5 K Piastrina porta OR
max. 148. 5 |
Ch. 6
RN [RERAE
- [N [N
. 40 LN C
\Q‘ [ [
(RN [AENE
/ Tipo di regolazione
® M Pomolo di plastica
max. 187.5
max. 46.5 94. 5 max. 46. 5 C \i/r::zr(r:;n esagono
[¥p]
° . N -
‘ SR ¥ C)T e o I
' Sm A B alll o U s M
NY - — o B
RE== o s H ok R
—F— S PV c
9 N —
(@]
S
21.3[19.2 & Caratteristiche piano
max. 148 di appoggio \vi ]
7
IV e 17 o
oana > BREVINI
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AMG6G6... VALVOLE MODULARI
BLOCCHI PORTA REGOLATORI CETOP 3

Si tratta di un blocchetto intermedio [ pressione max. 320 bar
che permette il montaggio modulare | gyigj idraulici Olii minerali DIN 51524
di uno o due regolatori di portata | \sgcosita fluido 10 = 500 mm¥/'s
compensati QC3* Temperatura fluido -25°C + 75°C
) Temperatura ambiente -25°C + 60°C

Il regola}tore di portata compensato | | jyello di contaminazione max. classe 10 secondo
(QC3*) e da ordinare separatamente. NAS 1638. con filtro R, >75

! 25—
Peso 1,3 Kg

AMO6E... SIMBOLI IDRAULICI
QC32... Capr.lll o 2 - -
Per regolatori a due vie QC32
QC33... Cap.lll » 3
LUNGHEZZA VITI E TIRANTI Capr. IV o 21
1 [
A P T B
AMG66AB
[ N 4
Copice b1 ORDINAZIONE - | - -
A P T B A P T B A P T B
Valvola modulare AM66P AMBBPT* AM6B6T
Grandezza |
|
*% 1 a* ‘ i o
(L2 ) | Regolazione sule vie: - g
AMG66AL AM66B1 AM66A1B1

Per ottenere le versioni con
regolazionesuT/Al1/B1/Al1B1
vedi tabella Simboli idraulici

Per regolatori a tre vie QC33

00 = Nessuna variante AP TB
V3 = Per regolatori a tre vie QC33 AMEEPV3
(solo con regolazione su P) PT * = Prelievo dalla linea verso lo scarico (P— T salasso)
V1 = Viton

« Per ottenere le versioni con regolazione su T, ruotare di 180° il blocchetto porta

) . regolatore AM66P
N° di serie

« Per ottenere le versioni AM66A1, AM66B1 E AM66A1B1 ruotare di 180° rispettiva-
mente i blocchetti portaregolatori AM66A, AM66B e AM66AB

DIMENSIONI DI INGOMBRO

K Piastrina porta OR

306
| |
7777777 £ \‘\ \‘\ A
— [ o o T —i=
i i \‘\ \‘\ i i N
| | | | i
| 1 “‘ “‘ | | i
% - : —IH = : - o &
! 1 I | [l @[ )
| | “‘ “‘ | | I
I I I I 1
| | th th | | I
1 | i i 1 | S
- [ | ‘ | | ‘ | L i
T i
®
BE] 70 118

- Caratteristiche piano
C R di appoggio
[ QO ~T|
Nz
? [Blo- 03]
| g
20 | 23.5 128 ‘ 21.3]19.2 GS.& ! %
222

IV e 18 o
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AG6...
CONNETTORI STANDARD Cap.1 ¢ 20
SoLenoipi IN DC Cap.| o 72
QC32... Cap. Il 2
LUNGHEZZA VITI E TIRANTI Car. IV e 21

Cobice bi ORDINAZIONE

Valvola controllo velocita
Grandezza

Tipo di comando elettrico
120 = Normalmente aperto

121 = Normalmente chiuso
Vedi "Simboli idraulici"

Regolazione sulle vie:

A/B/PIT (vedi simboli idraulici)
Per ottenere le versioniAle Bl
ruotare di 180° il piastrino H.

Tensioni: vedi tab.1
Varianti: vedi tab.2

N° di serie

AG6G6...VALVOLE MODULARI
GRUPPO RAPIDO/LENTO CETOP 3

Si tratta di una elettrovalvola on/off a
montaggio modulare laquale permette
di ottenere, tramite segnale elettrico
di commutazione, due velocita di una
singola utenza montando un apposito
regolatore a 2 vie.

Ilregolatore di portata € da ordinare
separatamente (QC32). Le curvedei
limiti diimpiego sono state ricavate
con il regolatore completamente
chiuso, tali limiti migliorano pro-
gressivamente in funzione dell'a-
pertura del regolatore.

LimiTi DI IMPIEGO

Pressione max.
Fluidi idraulici
Viscosita fluido
Temperatura fluido

Peso

Temperatura ambiente
Livello di contaminazione max. classe 10 secondo
NAS 1638, con filtro B__>75

Olii minerali DIN 51524
10 + 500 mm?/s

-25°C + 75°C

-25°C + 60°C

320 bar

25—

2,4 Kg

Le prove sono state eseguite con solenoidi caldi, ali-
mentati con una tensione inferiore del 10% a quella
nominale e con una temperatura del fluido di 50°C. Il

fluido impiegato & un olio minerale avente unaviscosita

46 mm?/s a 40°C.

350

121 (NC)
300 \
\
250 \
g 200 \
Q_ 150
. 120 (NIA)
Q (/min)
SIMBOLI IDRAULICI
AB6E120 ABBE**A ABBE*+*B ABBE*T

I

iy

[
P T B AP T B

A A #T B
AB6E121 AGBE***Al AGBE***B1 ABBE***P
TaB.1 - TENSIONI DIMENSIONI DI INGOMBRO
Bosine D15 (N DC - 30W) **
L 12v 115Vac/50Hz
M 24V 120Vac/60Hz ‘ i i
V 28V* conraddrizzatore (I : ‘ : : ‘ :
! ! | |
N 48V* | ! " i
Z  102vr 230Vac/50Hz S 4 f -
P 110Vv* 240Vac/60Hz | | i i
X 205V* 4 conraddrizzatore | . | :\: | ‘ ' :\:
s "
w Senza bobine e wlw 1+ \1\
Le tensioni non vengono stampigliate sulle targhette, ® OR 2-012/90
ma sono leggibili sulla bobina Iis 17 70 80
* Tensioni speciali 285
** Dati tecnici vedi Cap. XIl « 4 318.5
239
. -2l39.2
TaB.2 - VARIANTI By s 128 o | T
Nessuna variante (senza connettori) S1(*) K = @1
viton sV() d e /”%fj} 10O %P
R cENE——— ™ Ny \ N &
. . . T . . 14 ¥ }%H ‘»H — Il | 7 B MH
Altre varianti disponibili a richiesta ’ﬁ: BN : 6 ;@* ¢ )
| T
(*) Bohine con connessione Hirschmann Caratteristiche piano
fornite senza connettori. | connettori H = Piastri ; lat di appoggio v
possono essere ordinati separatamente, = Fiastrina porta regofatore 7
Cap. | « 20.
IV e 19 o
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AM3RGT... VALVOLE MODULARI
PER CIRCUITO RIGENERATIVO CETOP 3

Questo sistema modulare realizza un [ pressione max. 350 bar
circuito rigenerativocome daschema, | portata max. bocche A/B/P/T 20 I/min
per aumentare la velocita di uscita | pyyig igraulici Olii minerali DIN 51524
dell att_uatore (C|I|n_drq _dlfferen2|_gle). Viscosita fluido 10 = 500 mm¥'s
In particolare se si utilizza un cilindro | temperatura fluido 25°C =+ 75°C
con rapporto aree 2:1 si ottiene una | Temperatura ambiente _25°C = 60°C
velocita di uscita uguale a quella di | | jyello di contaminazione max. classe 10 secondo
rientro. NAS 1638, con filtro ,.>75
Peso 1,7 Kg
AM3RGT...
LUNGHEZZA VITI E TIRANTI Car. IV « 21
Cobice bi ORDINAZIONE PerbITE DI cARICO A—P SIMBOLO IDRAULICO
10
Valvola modulare . y, @P
8
CETOP 3/NG06 : / Al T B
6 //
Per circuito rigenerativo X
0
~ 4
Grandezza ritegni 3/8"BSP S e
2 1 N
. . "
Pressionedi apertura: !
1bar 00 2 4 6 8 10 12 14 18 18 20 ﬁ PT B
Q (I/min)
00 = Nessuna variante s
V1 =Viton
N° di serie
DIMENSIONI DI INGOMBRO
98 46
A B
— T T L T
B 7j | [
-4 - J [
) I AN
| | 1 n
) e =
L [yl o
e HH
e
- R
la B \
_ 48. 5
OR 2-012/90 51.3 19.2
et o 172
18
_ T N
2 b B
N 1 (N Q/ \// B ool
| D oot
L \ N Y
i N I
N
| D TP O
35 Caratteristiche piano
103 di appoggio i . 0]
7
Ve 20 o
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LUNGHEZzA VITI E TIRANTI PER MONTAGGIO VALVOLE MODULARI CETOP 3

DIMENSIONI DI INGOMBRO

Serrare particolare M27.05.0001 con forza di serraggio =5 Nm / 0.5 Kgm max.
N t
(Z = \
f— 1y
He—= |
(£ = f “
| o) | |
T I
== - - IR
c— = T T 0 | | y 4
r , | [T~
t Z \ \ \ |
\ ) v [ [ _ o .
\I — 4/‘ N ‘\ I 4 B
R | N | | It
r— —| ok ]
b= - - o iy | o
o - - = = | }
‘TT;—————— U o~
[ %% [
B N
LLJ,J
M5—-6H
VITIT.C.E.| L L1* N° DADO SPECIALE
CODICE mm mm | COMPOSIZIONE PZ. CODICE
Q26074068 30 — AD3... 4
Q26074075 70 40 AD3... +1 AM3... (ISO) 4 —_
Q26074076 75 45 AD3... + AM3VR 4
M80100015 97 57,5 AD3... + AM3VI... 4
M80100007 115 74 AD3... + A66 0 AM66... 4
M80100003 120 80 AD3... + 2 AM3... (ISO) 4
M80100013 125 85 AD3... + AM3VR... + AM3... (ISO) 4
M80100011 155 114 AD3... + A66... + AM3... (ISO) 4 V89240000
M80100005 160 119 | AD3...+ A66... + AM3VR 4 (kit 20 dadi)
M80100005 160 120 AD3... + 3 AM3... (ISO) 4
M80100020 165 125 AD3 + AM3VR + 2 AM3... (ISO) 4
M80100017 170 130 AD3 + AM3CP + 2 AM3... (ISO) 4
M80100023 195 154 AB6... + 2 AM3... (ISO) 4

* Quota indicativa composizione valvole

Ve 2 <gws> BREVINI

Motion Systems



AMS5UD... VALVOLE MODULARI
DI RITEGNO - AD AZIONE DIRETTA CETOP 5

Le valvole di ritegno AM5UD, permet- | pressione max. 350 bar
tono il passaggio libero in un senso, | pressione minima di apertura Molla 1 1 bar
ed una tenuta a cono nellaltro. Sono | pressione minima di apertura Molla 5 5 bar
disponibili sulle bocche A, B, P, T, | portata max. 80 I/min
singole e doppie AB e PT, vedi simboli | Flyidj idraulici Olii minerali DIN 51524
idraulici. Molle da 1 bar standard e 5 | \/iscosita fluido 10 + 500 mm?/s
bar a richiesta, completano le varie | Temperatura fluido 225°C = 75°C
Ll s versioni. Temperatura ambiente -25°C + 60°C
LUNGHEZZA VITI E TIRANTI Cap.1V * 36 Livello di contaminazione max. classe 10 secondo
NAS 1638, con filtro 3,.>75
Peso 2,1Kg
Cobice bi ORDINAZIONE PERDITE DI CARICO

>

NN

Valvola modulare

CETOP 5/NG10

Valvola di ritegno diretta 5 bgr /

*

Controllo sulle vie:
A/B/P/T/AB/PT .

Pressione minima di apertura: 0

1] 20 0 80 80
1=1bar Q (/min)
5=5bar

00 = Nessuna variante
) SIMBOLI IDRAULICI
V1 = Viton
N° di serie ‘ - ‘
| |
‘ ‘ AMS5UDA
A P T B
DIMENSIONI DI INGOMBRO ‘ N ‘
| |
‘ ‘ AM5UDB
A P T B
T T T T
L] Ll -
I |1 ! !
A | \ ‘ ‘ AM5UDP
! ! AP T B
T T
NG | a8
. | |
@ ‘ . ‘ AM5UDT
_ \
75 A P T, BB
) 20.5 5{4
= - 20.6 \ \
| |
‘ ‘ AM5UDAB
P
A
3 —{— A P T B
"
4 B N -
ol ol AT = | |
@ % | ™ i i AM5UDPT
T T N S R N
| |
T T
Caratteristiche piano
di appoggio 19 @l. 03
K = Piastrina porta OR 7
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AMS5UP...

LUNGHEZZA VITI E TIRANTI Cap. IV * 36

Cobice pbi ORDINAZIONE

>

Valvola modulare

CETOP 5/NG10

o

Valvola di ritegno
pilotata

Controllo sulle vie:
A/B/AB

Pressione minima di apertura:
1=1 bar
5=>5 bar

00 = Nessuna variante
V1 =Viton

Ne° di serie

DIMENSIONI DI INGOMBRO

AMS5UP... VALVOLE MODULARI
DI RITEGNO - AD AZIONE PILOTATA CETOP 5

Le valvole di ritegno AM5UP.., solle-
vando una valvola a cono con tenuta
sSu acciaio, consentono il passaggio
libero in un senso mentre in senso
contrario, per effetto di un pistoncino
pilotato dalla pressione dell'altralinea,
epossibileilritornodell'olio al serbatoio
(lato pilotato).

Il corpo ricavato di fusione, consente
una limitata perdita di carico durante
I'attraversamento del fluido nelle varie
bocche P/A/BIT.

Pressione max. 280 bar
Pressione minima di apertura Molla 1 1 bar
Pressione minima di apertura Molla 5 5 bar
Rapporto di pilotaggio AM.5.UP 1:14;3
Portata max. 80 I/min
Fluidi idraulici Olii minerali DIN 51524
Viscosita fluido 10 + 500 mm?/s
Temperatura fluido -25°C + 75°C
Temperatura ambiente -25°C + 60°C
Livello di contaminazione max. classe 10 secondo

NAS 1638, con filtro 3,.>75
Peso 2,7 Kg

Sono disponibili sulle bocche A e B
(singola) e su AB (doppia), vedi sim-
boli idraulici.

PERDITE DI CARICO

15 /
= d
I
% 10 N /
3 Pt

5 ] =

O “
L
’ 0 20 40 B0 100
Q (I/min)

Curva n° 3 = Flusso pilotato

Il fluido impiegato € un olio minerale
con viscosita di 46 mm?s a 40°C.
Le prove sono state eseguite ad
una temperatura del fluido di 50°C.

SIMBOLI IDRAULICI

LT

i iAMSUP.A
A P T B

TR

‘ ‘AMSUPB
AP T B

! - !

‘ ‘AMSUPAB
A P T R

o o - —@ | |
N
e ,@,
e~ N . N =]
T P T
OR 2-014/90
138
PN O \N
. O
— ot —
s
eI A
-
N a | B
o AU | L
v ~ [ T
- CH. 30 20- 6
48
= = Caratteristiche piano
_ 54 _ di appoggio 1.5, Bl 03 ]
154 7 7
IV e 23
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AM5VM.../ AM5VI... VALVOLE MODULARI
DI MAX. PRESSIONE MAX. CETOP 5

Le valvole di regolazione pressione [ pressione max. 350 bar
AM5VM sono disponibili con campo Campi di regolazione
di regolazione 7+350 bar. La regola- | Taratura max. Molla 1 50 bar
zione avviene mediante una vite con | Taratura max. Molla 2 140 bar
esagono interno, o pomoloin plastica. | Taratura max. Molla 3 350 bar
Sono disponibiliintre versioni dibase: | pgrtata max. 80 I/min
- AM5VM singola su A o B e doppia idi i [~ i mi i
AMS5VM / AM5VL... su AB, con scarico in T; - AM5VMP Sﬂi?ggﬁ;aﬁﬂﬁ;o on m'”i{fﬂ E—,’(')'S ?nlnizzli

CMP20... CATALOGO CARTUCCE singola su P con scarico in T; - AM- Temperatura fluido _25°C =+ 75°C

CMP30... CATALOGO CARTUCCE 5VIsingola su A o B e doppia su AB, | Temperatura ambiente -25°C + 60°C

P ——— R TR con scarico incrociato su A o B (vedi | | jyello di contaminazione max. classe 10 secondo
simboli idraulici). o NAS 1638, con filtro B,.>75
Su tutte le versioni & possibile il mMon- | paso AMSVMA/B/P... 2,5Kg
taggio di tre tipi di molle, con campo | pegg AM5VMAB. . 2,7Kg
di taratura specificato nelle caratteri- | pagg AMSVIA/B... 5,7 Kg
stiche. La cartuccia e del tipo CMP30 | pego AM5VIAB... 5,9 Kg
ad azione pilotata per le versioni

AM5VM.. e AM5VMP, mentre per le
versioni AM5VI... & del tipo CMP20
ad azione diretta.

Copice b ORDINAZIONE Per la minima pressione di tara-

SIMBOLI IDRAULICI

tura consentita in funzione della
Valvola modulare molla vedi curva minima pressione
tarabile ‘ L] ‘
CETOP 5/NG10 | |
VM = Valvola di massima pressione ‘ =1 ‘ AMSVMA
VI = Massima pressione incrociata APTE
Regolazione sulle vie: ‘ e ‘
Versione AMGVM =A/B/P/AB ‘ . ‘
Versione AM5VI = A /B /AB ‘ L ‘ AMSVMB
Regolazione: APTB
M = Pomolo in plastica _
C = Vite con esagono interno ‘ e ‘
Campo di regolazione sulle vie A/B/P | ] |
CMP 30 solo CMP 20 solo ‘ ] ‘ AM5VMP
per AM5VM per AM5VI RPTE
1 = max.50 bar 1=max.50 bar (colore bianco) -
2 = max.140 bar 2 = max.140 bar (colore giallo) M
3 = max.350 bar 3 = max.250 bar (colore verde) ! ! ' !
4 L
Campo di regolazione sulla via B ‘ A5 e ‘ AMSVMAB
Omettere se la taratura € uguale a quella sulla via A
CMP 30 solo CMP 20 solo ‘ L ‘
per AM5VM per AM5VI ‘ ‘
1 = max.50 bar 1 =max.50 bar (colore bianco) ‘ ! ‘ AMSVIA
2 = max.140 bar 2 = max.140 bar (colore giallo) Sl
3 = max.350 bar 3 =max.250 bar (colore verde)
00 = Nessuna variante ‘ M . ‘
V1 =Viton | { |
N° di serie | A | AvsvIB
APTB
Ny
PRESSIONE - PORTATA MINIMA PRESSIONE TARABILE ! ! ' !
VERsIONI con CMP30 VERsIONI con CMP30 ‘ RN ‘ AM5VIAB
3 APTB
o [ a /] 2
350 = S e 1
300 1;
250 g
8" | g B
a 150 |y T E_’ 7 -
100 §
N N R B TS § 3
50 2
1
0 9 20 a0 50 50 100 ’ 0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100
Q (I/min) Q (I/min)
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AMS5VM.../ AM5VI... VALVOLE MODULARI DI MAX. PRESSIONE MAX. CETOP 5

DIMENSIONI DI INGOMBRO

CH. 17 i N _
(BN} Il
[N H I'
| - <
y — - e+ —+o1— - H- o3
Ch. s 1 R "_l- I
7 T T =
o I
P T
e OR 2-014/90
max. 179
max. 219
max. 236
max. 187. 5
max. 56 _
CH. 27
——| 25 M I —
0 s |
<9 M == — —
9 H J‘ 3 o
—_— N U —
T I
Tipo di regolazione & i 5 N
L |
M Pomolo di plastica o T 06 T Caratteristiche piano
. =7= I di appoggio L
s _ 4B =
C Vite con esagono interno o4
ih N CH. 17
a i g
| N
CHEENENER — 71 c a3
i [N
Il
T T T
o IV
P T
OR 2-014/90 CH. 27 ch.s
120 max. 48
max. 168
max. 176
120 max. 56
|
P
© g —
AT B
of alifay o
1| oo =TT
< .
Tl R 4w
Tipo di regolazione ‘ | | i ‘
T | T
. . ) 20.6 B - )
M Pomolo di plastica B =7= v Caratteristiche piano
- _ 48 - di appoggio .
_ 54 \V4
C Vite con esagono interno
AMS5VIAB...
max. 362
| |
\‘\ \‘\
I 111
3 L T —
ol #\ \4#
™ | |
- 1] 1]
Il ) Il
\‘\ ! ! I \‘\
i 1L i
sl N\
6.5 OR 2-014/90 max. 91
_ 13;0 _ max. 77.5
_ 54 N
_ 48 )
_20.6 _ =
CH. 24 Ch. 6
P
N N
RS
- 0|8 -
= AT S —
. . . = & - v il o~ u C
Tipo di regolazione ~ = ol o PN T S}/ﬁ N = =
. M e . .
) 1;\/ Nl - )
M Pomolo di plastica O é Caratteristiche piano
| . di appoggio
. + CH. 22 =
C Vite con esagono interno max. 335

IV e 25

<oana> BREVINI

Motion Systems



AM.5.CP... VALVOLE MODULARI
DI CONTROPRESSIONE CETOP 5
Le valvole di contropressione tipo [ pressione max. 350 bar
AMS5CP.., sono valvole limitatrici di Campi di regolazione
pressione smorzate ad azione diretta, | Tyratura max. Molla 1 30 bar
in esecuzione a sede, con valvole di | T5ratura max. Molla 2 140 bar
by-pass di non ritorno. ] Taratura max. Molla 3 250 bar
Sono disponibili con campo diregola- | pgrtata max. 80 I/min
zione 2+250 bar. _ Fluidi idraulici Olii minerali DIN 51524
AMSCP... La regolazione avviene mediante una | vjiscosita fluido 10 + 500 mm?/s
CMP20... CATALOGO CARTUCCE vite ad esagono interno o pomolo in Temperatura fluido 25°C = 75°C
LUNGHEZZA VITI E TIRANTI Cap. IV * 36 plastica, sulle vie Ao B, singolaosulle | Temperatura ambiente -25°C + 60°C
vie AB, doppia. La cartuccia & del tipo | |jvello di contaminazione max. classe 10 secondo
CMP20 ad azione diretta. NAS 1638, con filtro [325275
Queste valvole vengono utilizzate pre- | pago AM5CPA/B... 5,3 Kg
valentemente su cilindriche lavoranoin | peso AM5CPAB... 7,2Kg

senso verticale con carichitrascinanti.

Per la minima pressione di tara-

tura consentita in funzione della PRESSIONE - PORTATA

molla vedi curva minima pressione T [ 1 —F—3
opICE DI ORDINAZIONE N
c 0 tarabile ) s
Valvola modulare =
180
CETOP 5/NG10 _w ——— 2
=]
O
Valvola di contropressione w
80
8
Controllo sulle vie: A/ B/ AB a1 —1
SIMBOLI IDRAULICI b
Regolazione: J in "
M = Pomolo in plastica - Q( )
C = Vite con esagono interno ‘ ‘ Curve n®1-2-3 = campi di regolazione
I I
I I
Campo di regolazione \ \ AMSCPA
1 = max.30 bar (colore bianco) R MINIMA PRESSIONE TARABILE
2 = max.140 bar (colore giallo) o 3
3 = max.250 bar (colore verde) f ,/
| | 1
00 = Nessuna variante L AMSCPB V4 2
V1 =Viton A P T B = /1 N
< 7 v
| | A A
| | 7
: : A
| | AM5CPAB
A P T B ’ 0 2 o L] L
Q (I/min)
DIMENSIONI DI INGOMBRO
| |
\ I |
il it 1 M
K T [ oI
: R, R I R e I S 1
m T e
1! ! R [ L L“L R
i i — -
max. 91 158
max. 249 \®
max. 402
max. 235 . .
cH. 22 <, s K = Piastrina porta OR
[ CH. 24 ¢ -l -
RS
o >3- - 7: “//sz\
~| «| | PNNZIRNZ
: T@
Ch.6 | 4¢7
max. 77 220
Tipo di regolazione max. 374
: . Caratteristiche pi
M Pomolo di plastica diae:SpﬁSZil)c e p'anf’.s Eo-o5]
C Vite con esagono interno A
IV e 26 ®
oana > BREVINI

Motion Systems



AM5VR... vaLvoLE mobuLARI CEToP 5
RIDUTTRICI CON RELIEVING - AD AZIONE PILOTATA

Le valvole riduttrici di pressione [ pressione max. 350 bar
garantiscono la minima variazione | campo di regolazione
della pressione regolata al variare | Taratura max. molla 1 60 bar
della portata fino 90 I/min. Taratura max. molla 2 120 bar
Tre sono i tipi di molla che consen- | Taratura max. molla 3 250 bar
tono la regolazione del_la press?one Ap max. ammissibile tra la pressione
7 = 250 bar. La regolazione awviene | jn ingresso e quella regolata 150 bar
AMSVR... mediante vite ad esagono interno 0 | portata max. 90 I/min
CVR20... CATALOGO GARTUGCE pomolo in plastica sulle vie P e A. Drenaggio sulla linea T 0,5 = 0,7 I/min
LUNGHEZZA VITI E TIRANTI Car. IV * 36 !_afunZ|0ne del sistema R.EI._IEVING, Fluidi idraulici Olii minerali DIN 51524
integrato alle valvole riduttrici AM5VR, | viscosita fluido 10 = 500 mm?/s
permette il passaggio del fluido at- | Temperatura fluido -25°C + 75°C
traverso la valvola dal ramo ridotto | Temperatura ambiente 225°C =+ 60°C
alla T, evitando cosi l'aumento di | | jyello di contaminazione max. classe 10 secondo
pressione sulramoregolato (funzione NAS 1638, con filtro §,.>75
di protezione del carico nel ramo a | pego 3,73 Kg
pressione ridotta). Infine, 'aggiuntadi | peso versione con by-pass 6,56 Kg

un modulo by-pass consente il flusso
libero tra A ed AR.

Cobice pi ORDINAZIONE

Valvola modulare SIMBOLI IDRAULICI
CETOP 5/NG10 T 2 - ”B‘ s A—
| o
Valvola riduttrice di pressione ‘ {W N ‘ 4 e
con relieving ad azione pilotata L - \ Ls?”ipﬁ’ !
Controllo sulle vie AMSVRA... AMS5VRD...

P =Condrenaggioin T a P18

A = Con drenaggio in T

D = Con drenaggio in B
pressione ridotta su A

AMS5VRA... + Bypass

| .
] | Versione con
I {W | valvola di ritegno
J

'

Collegamento con drenaggio

N A PTB
E = Esterno (solo per versione AM5VRP)
| = Interno (Standard)
Solo per versioni con controllo su A PRESSIONE - PORTATA REGOLATA PRESSIONE - PORTATA DEL RELIEVING
Versione con by-pass 50 3w 3
Omettere se non richiesto 3 4
250 250
Regolazione: T
M = pomolo in plastica 200 20 =] 2
C = Vite con esagono interno e fg?m P
. . Q = [t
Campo di regolazione S 2| |a T N
1 = max. 60 bar (colore bianco) 100 1 =
2 = max. 120 bar (colore giallo) Sl e
3 = max. 250 bar (colore verde) % s
00 = Nessuna variante o 0
_ . 0 15 30 45 60 75 20 0 15 30 45 60 K 920
V1 =Viton Q (imin) Q (imin)
N° di serie
Per trasformare le valvole AM5VRP... da drenaggio AP AM5VR... + By-pass Minima PREsSIONE TARABILE
interno a drenaggio esterno, & necessario: . "
- smontare ?I tappo di'Y sul corpo 3 /] L
- smontare il tappo T.C.E.l. M8x1 sul corpo // >
- montare una vite S.T.E.l. M6 12 74 3 // 3
- rimontare il tappo T.C.E.l. M8x1 sul corpo —o //
< —
NOTA: il drenaggio esterno puo essere utilizzato | & | \_S/m //
come pilotaggio adistanza (per ulterioriinformazioni % o
conattare il nostro servizio tecnico) i
. / 0 /
/ T
Curven®1-2-3 =campidiregolazione 2 ,/
I fluido impiegato € un olio minerale con viscosita di 0 - ° R " o "
46 mm?%s a 40°C. Le prove sono state eseguite ad LT T Quminy ©T T Q (I/min)
una temperatura del fluido di 50°C.
IV e 27 o
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AM5VR... vaLvoLE mobuLARI CETOP 5
RIDUTTRICI CON RELIEVING - AD AZIONE PILOTATA

DIMENSIONI DI INGOMBRO

AM5VRP.../ AM5VRD...
max 197
|
e
— I I Y
Mﬁ,i I I I | =
| | = C
o I I
© - o
| | H S
I I
L CH 17
- CH 24
I I
I
’\OR 2-014/90
4.5 131 max 61.5
%} P —_—
: NSRS =
\ NG —]
= N
" P 8 - —— "
I —
w C
A —
TA 871 |
ﬁ} - C% =
| | |
| | Y
20.6 max 70
48
54
AM5VRA... + Byrass
max 197
By-pass (optional)
Codice di ordinazione:
V89460000 (se ordinato [ Bvomss (oemon) ..,
separatamente) | |
‘ ‘
1 1
1 1 o
1 1
1 1
1 1
1 1
1 ‘ 1 —
CH 24 | 1 | e
Vo z
I I
| ‘ |
: ﬂE : | _ M 8
I I
I T
CH 5 ! ! -
CH 17 SRS
/‘
OR 2-014/90
max 61.5 131 4.5
P @
— &> g} ‘
e - ) ? S - J]ﬂ
| w| o
— K {9—{%} 2%
EE AN
NG @ ™
ST r
Tipo di regolazione ; ;
max 70 J 20.6
M Pomolo di plasti 48 Caratteristiche piano
omolo di plastica di appoggio . el 03
54 <
C Vite con esagono interno A
IV e 28 o
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DI SEQUENZA CETOP 5

AM5VS... VALVOLE MODULARI

Le valvole di sequenza permettono di [ pressione max. 350 bar
alimentare un ramo secondario in un Campo di regolazione
circuito al raggiungimento di un deter- | Taratura max. molla 1 60 bar
minato valore dipressione, garantendo | Taratura max. molla 2 120 bar
la minima variazione della pressione | Taratura max. molla 3 250 bar
regolata al variare della portata fino | portata max. 90 I/min
a 90 I/min. Drenaggio sulla linea T 0,5 = 0,7 I/min
AMSVS... Tre sono i tipi di molla che consen-| Fyidi idraulici Olii minerali DIN 51524
CVS20... CATALOGO CARTUCCE tono la regolazione della pressione | vjiscosita fluido 10 + 500 mm?/s

7 + 250 bar.

Car. IV * 36 Temperatura fluido -25°C + 75°C

LUNGHEZZA VITI E TIRANTI

La regolazione avviene mediante
vite ad esagono interno o pomolo in
plastica.

IItipo di cartuccia utilizzato & la valvola
di sequenza CVS.

Temperatura ambiente -25°C + 60°C
Livello di contaminazione max. classe 10 secondo
NAS 1638, con filtro 3, >75

25—

Peso 3,73 Kg

Copbice bl ORDINAZIONE SIMBOLO IDRAULICO

>
<

Valvola modulare
ATA PCout)

CETOP 5/NG10

Il fluido impiegato € un olio minerale con
viscosita di 46 mm?/s a 40°C. |
Le prove sono state eseguite ad una tempe-
ratura del fluido di 50°C. M

Valvola di sequenza

Collegamento drenaggio
E = Esterno
| = Interno (Standard)

— — 1L
ATA PCin)
Curven®1-2-3 =campidiregolazione

Regolazione:
M = Pomolo in plastica PRESSIONE - PORTATA REGOLATA MinimA PRESSIONE TARABILE
C = Vite con esagono interno
300 25
1
Campo di regolazione 3 2
. 250 / 3
1 = max. 60 bar (colore bianco) 2 /
2 = max.120 bar (colore giallo) 200 4
3 = max. 250 bar (colore verde) = = 4
I} < i
Q 150 2 2 =d
00 = Nessuna variante o 0 L
. 100 el
V1 =Viton >
[ 1 s
) . 50
N° di serie
0 0
0 15 30 45 60 7% a0 0 15 30 45 60 75 920
Q (I/min) Q (I/min)
DIMENSIONI D’INGOMBRO
. Per trasformare le valvole AM5VS... da
max - - - by
drenaggio interno a drenaggio esterno, e
T 24 necessario:
- smontare il tappo di Y sul corpo
0 | : : - smontare il tappo T.C.E.Il. M8x1 sul corpo
© qfi | ! | | o N - montare una vite S.T.E.l. M6
i \ - rimontare il tappoT.C.E.l. M8x1 sul corpo
| | H 5
i cH 17 NOTA: il drenaggio esterno puo essere
R 2-014/90 utilizzato come pilotaggio a distanza (per
ulteriori informazioni contattare il nostro
4.5 131 max 61.5 o )
servizio tecnico)
Fan P f—
= A% -
— O e —
M A B S
o~| | N — —
119 | @7 T
~T
p2 LA N LY N E] °
Y NV
| |
Tipo di regolazione | 20.6 | max 70
48
M Pomolo di plastica S4 dClaratterlstilche plar)c: {olo. 03]
i appoggio
C Vite con esagono interno //
IV e 29
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AM5SH...

SHO3... CATALOGO CARTUCCE

LUNGHEZZA VITI E TIRANTI Cap. IV * 36

AMS5SH... VALVOLE MODULARI
SELETTORI DI PRESSIONE CETOP 5

Le valvole modularitipo AM5SH..sono
valvole selettrici della pressione di
carico dell'attuatore in quanto hanno
integrata una cartuccia "shuttle valve",
che permette di portare il segnale di
pressione piu elevato all'attacco ester-
no tramite lo spostamento diunasfera.
Solitamente vengono impiegate per
segnalare al compensatore di pres-
sione di una pompa "load sensing" il
carico dell'attuatore o per comandi di

Pressione max. 350 bar
Portata max. alla cartuccia 3 1/min
Portata max. bocche A/B/P/T 80 I/min

Olii minerali DIN 51524
10 + 500 mm?/s
Temperatura fluido -25°C + 75°C
Temperatura ambiente -25°C + 60°C
Livello di contaminazione max. classe 10 secondo
NAS 1638, con filtro 8,.>75

Peso 2,1Kg
Coppia di serraggio cartuccia  20+30 Nm/2+3 Kgm

Fluidi idraulici
Viscosita fluido

freni negativi.

Per dimensioni sede vedi cartuccia
shuttle tipo SH.03...

Cobice bi ORDINAZIONE PERDITE DI CARICO (AP) SIMBOLO IDRAULICO

SULLA VALVOLA DI SELEZIONE
Valvola modulare :
/|
CETOP 5/NG10
. -
/ - - -
Shuttle a cartuccia 28 VA
00 = Nessuna variante £ .,
V1 = Viton g, -
o os P T B A
N° di serie ]
0
0 04 08 12 16 20 24 28 32
Q (I/min)
DIMENSIONI DI INGOMBRO
1 1
|1 ]!
4 o | |
m @\ \@
~ 1 1
N Pl o Il
‘ /n 5
44. 75 OR 2-014/90 265
72
95 _
_ 54
_ 48
20. 6
- Pl L
inle i i
AT B
o o w© Xq}-}» +
~ < ~ —~
~ Al I T? NG \/%6 7j7
N i}: \r/— L— 4
L j‘, Caratteristiche piano
‘ di appoggio Loy [1E0:05]
\/
7
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AM5QF... VALVOLE MODULARI
REGOLATORI DI FLUSSO CEToP 5

Le valvole di strozzamento unidire- [ pressione max. 350 bar
Zionali non compensate AMSQF Sono | Regolazione portata su 9 giri di vite
corredate di una piastra porta O-Ring, | portata max. 100 I/min
che consente il montaggio per la| Fyyidj idraulici Olii minerali DIN 51524
regolazione in entrata o in uscita. La | vjiscosita fluido 10 = 500 mm?/s
regolazione avviene mediante vite con | Temperatura fluido _25°C = 75°C
AMS5QF... esagc;jr_lo '”t?l;_'l‘_‘lj 0 pomolo mbp_last_lca: Temperatura ambiente -25°C + 60°C
L Car IV » 36 Sonodisponibilile quattro combinazioni | | jyello di contaminazione max. classe 10 secondo
UNGHEZZA VITI E TIRANTI AP. _dnegglgzmne rappresentate dai simboli NAS 1638, con filtro B,.>75
idraulici. Le valvole sono consegnate | pggq 3,5 Kg
conschemaidraulico come specificato,
in caso diinversione della direzione del
flussoregolato ruotare lavalvoladi 180°
adestraosinistra (attenzione:in queste
condizioni la targhetta risultera ruotata
di 180° con A e B invertiti).
Cobice bi ORDINAZIONE FLussO REGOLATO FLusso LIBERO
123 45 & . ATTRAVERSO IL RITEGNO
Valvola modulare 350 / / 16
300 14
5 CETOP 5/NG10 / / /
250 12
Regolatore di portata non - ’ / 1
compensato 5 l / _
S T 8
5 150 8
Regolazione sulle vie: = . I / . % 6
A/B/AB/P / / P .
50 0 4
. —
Regolazione: N 1 — A
M = pomolo in plastica 0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 00_’10 20 30 40 50 85 70 85 99 100
C = vite con esagono interno Q (Vmin) o (min)
. Ogni curva rappresenta la portata regolabile per ogni
00 = Nessuna variante giro del registro, partendo dalla posizione chiusa.
V1 =Viton
N° di serie
SIMBOLI IDRAULICI
AP T B AP T B AP T B AP T B
AM5QFA AM5QFB AM5QFAB AM5QFP

Vo3 <gws> BREVINI
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AM.5.QF... VALVOLE MODULARI
REGOLATORI DI FLUSSO CEToP 5

DIMENSIONI DI INGOMBRO

AM5QF/ A/B/AB
Ch./Wr. 13
Ch./Wr. 6
g - He @ — —I+c
: ®
- 53max. 164 53 max.
217 max.
270 max.
per versioni con regolazione su due vie (AB)
versions with double regulation (AB)
K Piastrina porta OR
o o U om0
@ S— O
o AN B S O
N5 S /NP @¢}T =
S —— [ U
Il == ©
- oR

X
20,6 Do 57max.
47,6 7@6
54 S

228 max.

per versioni con regolazione su una singola via (A o B)
versions with single regulation (A or B)

Tipo di regolazione

M Pomolo di plastica

C Vite con esagono
interno

AM5QF/ P
o p@ ©)
A B _]
I CYCI
© ©
134 53 max.

50
©
®

Caratteristiche piano

di appoggio Loy [ERCE]
\/

7
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AMS8S... VALVOLE MODULARI
BLOCCHI PORTA REGOLATORI CETOP 5

Si tratta di un blocchetto intermedio [ pressione max. 320 bar
che permette il montaggio modulare | pyigj idraulici Olii minerali DIN 51524
di uno o due regolatori di portata | vjiscosita fluido 10 = 500 mm¥/'s
compensati QC3... Temperatura fluido -25°C + 75°C
. Temperatura ambiente -25°C + 60°C

Il regola}ore di portata compensato | | jyello di contaminazione max. classe 10 secondo
QC32.. é daordinare separatamente. NAS 1638. con filtro R, >75

! 25—
Peso 2,75 Kg

AMSS...
QC32... Cap. Il 2
LUNGHEZZA VITI E TIRANTI Car. IV * 36 SiMBOLI IDRAULICI
| T
| | et E
T 8B A P T B
AM88B
Cobice b1 ORDINAZIONE | B B
Valvola modulare ‘ ‘ ‘
T T B AP T B AP T8
Grandezza AMB8PT* AMS8T
Regolazione sulle vie: | - T T T T
A/B/P/T/PT*/AB b o2} § |
Per ottenere le versione T |
! T B A P a P T B
con regolazione su A1/B1/A1B1
vedi tabella Simboli idraulici AMS8AL AMS8B1 AMSSA1B1
00 = Nessuna variante PT * = Prelievo dalla linea verso lo scarico (P— T salasso)
V1 = Viton
* Per ottenere le versioni AM88A1, AM88B1 E AM88A1B1 ruotare di 180° rispettiva-
N° di serie mente i blocchetti portaregolatori AM88B, AM88A e AM88AB

DIMENSIONI DI INGOMBRO

K PiastrinaportaOR
331.5
I I
== I
| | [ Il | |
| | ! [ | |
! ! | ‘ | | ‘ | ! !
— ! [ _ i | I
T T T T T ™
i i I ‘ I I ‘ I i i
I [
| ! [N 1 ! 1 |
‘»——f—a«’ | ‘ | | ‘ | [
118 118
20 ‘ 23.5 128
= ] b Y N ]
L=
I =———— R o
/-—x =~ =l | L) o B
i a—— 11 PR B
AAEH S
L) PR M- B & ) S N N S
267
Caratteristiche piano
di appoggio =
v/
7z
IV e 33 o
oana > BREVINI

Motion Systems



A88... VALVOLE MODULARI
GRUPPO RAPIDO/LENTO CETOP 5
Si tratta di una elettrovalvola on/off a [ pressione max. 320 bar
montaggio modulgre Iaqualeperme_tte Fluidi idraulici Olii minerali DIN 51524
di ottenere, tramite segnale elettrico | viscosita fluido 10 + 500 mm?/s a 50°C
di commutazione, due velocita di una | Temperatura fluido _25°C = 75°C
singola utenza montando un apposito | Temperatura ambiente -25°C + 60°C
regolatore a 2 vie. ) Livello di contaminazione max. classe 10 secondo
Ilregolatore di portata é daordinare NAS 1638, con filtro ,.>75
ABS separatamente (QC32). Peso versione con solenoide DC 3,7Kg
Le curve dei limiti di impiego sono
SoLenoipi A16 N DC Capr. 1 * 40 state ricavate conil regolatore com- Le prove sono state eseguite con solenoidi caldi, ali-
CONNETTORI STANDARD Cap.| » 20 pletamente chiuso, tali limiti miglio- mentati con una tensione inferiore del 10% a quella
QC32 Car.lll o 2 rano progressivamente in funzione nominale e con unatemperatura del fluido di 50°C. Il
. dell'apertura del regolatore. fluido impiegato & un olio minerale avente unaviscosita
LUNGHEZZA VITI E TIRANTI Cap. IV * 36 Solenoidi utilizzati in corrente 46 mm2/s a 40°C.
continua A16.
Livimi b1 IMPIEGO FLusso LIBERO
Cobice b1 ORDINAZIONE soLENoIDI IN DC ATTRAVERSO IL CURSORE
%0
Valvola controllo velocita { 16
00
14
Grandezza " N g " /
N\ e
. . . T NN — 10 7
Tipo di comando elettrico S \\ S—— 8 . //
~— 1— ~—
a® XX, a
10 V\‘ j
e 120 = Normalmente aperto
121 = Normalmente chiuso ® : 1
Vedi tabella simboli idraulici o —— ! T
Q (I/min) Q (I/min)

'

Regolazione sulle vie:
A/B/PIT (vedi simboli idraulici)
Per ottenere le versioni Al e B1

ruotare di 180° il piastrino H. SiMBOLI IDRAULICI

A88E120 ABBE***A A88E***B ABBE***T
}Wm

A88E121 ABBE***Al A8BE***B1 ABBE***P

Tensioni: vedi tab.1

Varianti: vedi tab.2

N° di serie

TaB.1 - SoLENOIDI A16 (45W)

Tensiont IN DC **
L 12v 115Vac/50Hz
M 24V 120Vac/60Hz T 1
N 48V* conraddrizzatore — i*":g:”* | . . g
P 1i0v* 230Vac/50Hz | | ‘ ‘ g
z 102Vv* 240Vac/60Hz = —t— S
X 205V* « conraddrizzatore | i 3‘3 3‘3
W Senza bobina e ‘ ) ‘
Le tensioni non vengono stampigliate sulle targhette, ' 7 )
ma sono leggibili sulla bobina s ®‘J17 gg_s 014750 102
. . .. 332.5
* Tensioni speciali o6
** Dati tecnici vedi Cap. VIl « 7 64
88.5 g
20 23.5 128 6:;\ _ S4 -
TaB.2 - VARIANTI ’ K p ] S
,,,,, AN C
Nessuna variante (senza connettori) S1(*) e /”f ﬁ ¢ B\ -

: * | e IR | ~ o LASTR 4 o E
o S0 S — TR E e i -
Altre varianti disponibili a richiesta A = P ‘ 47 206 | NITT .

‘ G—e
(*) Bobine con connessione Hirschmann o B
fornite senza connettori. | connettori Garateristiche piano . '
possono essere ordinati separatamente, H = Piastrina porta regolatore pRogg 7
Cap.l « 20.
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AM5RGT... VALVOLE MODULARI

PER CIRCUITO RIGENERATIVO CETOP 5

Questo sistema modulare realizza un
circuito rigenerativo come da schema,
per aumentare la velocita di uscita
dell'attuatore (cilindro differenziale).

In particolare se si utilizza un cilindro
con rapporto aree 2:1 si ottiene una
velocita di uscita uguale a quella di

Pressione max.

Portata max. bocche A/B/P/T
Fluidi idraulici
Viscosita fluido
Temperatura fluido
Temperatura ambiente
Livello di contaminazione max. classe 10 secondo

350 bar
70 I/min
Olii minerali DIN 51524
10 + 500 mm?#s a 50°C
-25°C + 75°C
-25°C + 60°C

rientro. NAS 1638, con filtro B,.>75
Peso 2,1 Kg
AM5RGT...
LUNGHEZZA VITI E TIRANTI Cap. IV * 36
Cobice b1 ORDINAZIONE PerpITE DI cARIcO B—P SIMBOLO IDRAULICO
24
Valvola modulare ” / o
20 7 p
ETOP 5/NG1 1 /
CETOP 5/NG10 . Al TB
14
RGT Per circuito rigenerativo S /
2 10
Grandezza ritegni 1/2"BSP I
4
Pressionedi apertura: 2
1 bar 0o 10 20 30 4 5 60 70 AP T B
Q (I/min)
00 = Nessuna variante =)
V1 =Viton
N° di serie
DIMENSIONI DI INGOMBRO
P
— — —
B I I I
I e I
H -
| [ [ Ll
N | \ _
I ‘ ‘ I
[ |
(] o [N
I I N H
Ll P ) Ll
pl
71.5 OR 2-014/90
130
125
— 54
46.5 -
P _
© 5 T,
” a7 B 8
u? ol | o
SN I e T I
T 20.6 T -
;\/ < e ~ -
f Nz 48
| = = | Caratteristiche piano
F di appoggio 1 G- 0]
7z
IV e 35 o
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LUNGHEZzA VITI E TIRANTI PER MONTAGGIO VALVOLE MODULARI CETOP 5

DIMENSIONI DI INGOMBRO

Serrare particolare M27050002 con forza di serraggio = 8 Nm / 0.8 Kgm max.

42

L1

ME—6H

VITIT.C.E L L1+ Ne DADO SPECIALE
CODICE mm mm | COMPOSIZIONE Pz, CODICE

Q26074090 40 — | ADS.. 4

Q26074098 90 50 | ADS..+1AMS.. (ISO) 4

Q26074301 100 60 | AD5..+AMS5VR 4 —

Q26074302 110 70 | AD5..+ AM5VI 4

Q26074099 120 80 |ADS..+A88 4

M80150004 150 100 |ADS5..+2 AMS... (1SO) 4

M80150012 160 110 | AD5...+ AM5VR + AMS... (ISO) 4

M80150010 180 130 | ADS...+ A88...+ AM5... (ISO) 4 2@92253238

MB0150006 190 140 | ADS...+ A8S...+ AMBVR 4

MB0150011 200 150 | ADS5..+3 AMS... (ISO) 4

* Quota indicativa composizione valvole

W% <gws> BREVINI
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AM.7.UP...

Cobice b1 ORDINAZIONE

AM7UP... VALVOLE MODULARI
DI RITEGNO - AD AZIONE PILOTATA CeTOP 7

Le valvole di ritegno AM7UP.., solle-
vando una valvola a cono con tenuta
su acciaio, consentono il passaggio
libero in un senso mentre in senso
contrario, per effetto di un pistoncino
pilotato dalla pressione dell'altralinea,
€ possibile il ritorno dell'olio al serba-
toio (lato pilotato). Il corpo ricavato di
fusione, consente una limitata perdita
dicaricodurante l'attraver-samento del
fluido nelle varie bocche P/A/B/T. Sono

Pressione max. 350 bar
Pressione minima di apertura 2 bar
Rapporto di pilotaggio 1:11,7
Portata max. 250 I/min

Olii minerali DIN 51524

10 + 500 mm?/s
Temperatura fluido -20°C + 80°C
Temperatura ambiente -20°C +50°C
Livello di contaminazione max. classe 10 secondo
NAS 1638, con filtro 3,.>75

Fluidi idraulici
Viscosita fluido

. S ) Peso 7,2 Kg
disponibili sulle bocche A e B (singola)
e suAB (doppia), vedi simboliidraulici.
SIMBOLI IDRAULICI
AM7UPA AM7UPAB AM7UPB
AP T B A AP T B

pEesy

P

Valvola modulare L J‘ L | L J‘
CETOP 7/NG16 Al P1 T1 BL Al P1 TL Bl Al PL TL BI
Valvola di ritegno pilotata
Curval = Al-A A PERDITE DI cARICO AP-Q
| B1>B 0 I ” T
Controllo sulle vie 14 //
13
A IB/AB Curva 2 = A-Al 12 7 2
. . . B—B1 "
Pressione minima di apertura 10
—~9
2 bar Curva3 = Al-A (per AM7UPB) 5 s /
B1—B (per AM7UPA) 2
I 3
5
00 = Nessuna variante Curvad4 = PloT s
V1 = Viton TP s = 4
I fluido impiegato & un olio minerale con visco- f ] e
N° di serie sita di 46 mm?/s a 40°C. Le prove sono state 0 ="
eseguite ad unatemperatura del fluido di 50°C. 0 50 10 150 200 250
Q (/min)
DIMENSIONI DI INGOMBRO
« Fissaggio valvola:
- n° 4 viti T.C.E.l. M10 - Coppia di serraggio 40 Nm
N/ $’ R N n° 2 viti T.C.E.l. M6 - Coppia di serraggio 8 Nm
. i - - NN B Lalunghezza delle vitidipende dal numero e dal tipo di elementi
Q modulari assemblati. Viti in materiale 12.9.
Y Y
< « Anelli di tenuta:
\ n° 4 OR 2-118/90sH PARKER (tipo 130)
\ n° 2 OR 2-013/90sH PARKER (tipo 2043)
SuPERFICIE DI MONTAGGIO CETOP 7 (4.2-4-07
50.8
- -
| [
I =
A |
} © @ <+ |
3 E T P O LR
- | ) ) ) ‘ ) ) ) ] ~| 0 a j
U I\
!
167
190
Caratteristiche piano =ICACER
di appoggio
7
IV e 37 o
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AM7QF... VALVOLE MODULARI
REGOLATORI DI FLUSSO CEToP 7

Le valvole modulari regolatori di [ pressione max. 350 bar
flusso tipo AM7QF sono strozzatori Regolazione portata su 10 giri di vite
unidi-rezionalinon compensati.Laloro | pgrtata max. 250 I/min
regolazm_ne avviene medl_alnteyltg_con Fluidi idraulici Olii minerali DIN 51524
esagono interno e sono disponibiliper | vjiscosita fluido 10 + 500 mm?/'s
tre tipi di controllo sulle vie (A, B e AB), Temperatura fluido -20°C + 80°C
AM7QE... vedi simboli idraulici. Temperatura ambiente -20°C + 50°C
Una valvola di ritegno incorporata | Livello di contaminazione max. classe 1_0 secondo
permette la regolazione della portata ~ NAS 1638, con filtro 8,.>75
in un senso e il flusso libero nella | Peso AM.7.QF versioni Ao B 7,35 Kg
Cobice pbi ORDINAZIONE direzione opposta. Peso AM.7.QF versione AB 7,7 Kg
Valvola modulare
SIMBOLI IDRAULICI
CETOP 7/NG16
AM7QFA AM7QFB AM7QFAB
Regolatore di portata non compensato APTB APTB AP TB
Controllo sulle vie: ‘r T‘ ‘ Y ‘ ‘r Y ‘
Al B/AB L J J L J
Regolazione ALPITLBI ALPITLBI ALPITLBI
M = Pomolo in plastica
C = Vite con esagono interno
PERDITE DI cARICO AP-Q FLussO REGOLATO
00 = Nessuna variante 1 n° di giri vite
V1 = Viton 1 Va 45 5 55 6 65 7
13 350
: 7 L /
N° di serie " 2 300 ’ / /
%2 / 250
Kej
&, .
Qs = 200 Q
s 3 i_é/ 752
4 o 150 ks
3 < I / 5
II fluido impiegato & un olio minerale con visco- SE e 100 =
sita di 46 mm?/s a 40°C. Le prove sono state o0 T f / / 8
eseguite ad unatemperatura del fluido di 50°C. 0 50 100 150 200 250 %0 9
g P Q (I/min) / ;_///_,.//2—" 10
0
Curva 1 = Regolatore chiuso A—Al/B—B1 ! * 'Eng (I/miﬁﬁs -
Curva 2 = Regolatore aperto A—Al/B—B1 Portata controllata in funzione dei giri vite:
Curva 3 = Senza regolatore A—A1 (per AM7QFB) da 4,5 a 10 giri in svitamento da battuta

B—B1 (per AM7QFA)

DIMENSIONI DI INGOMBRO

* Fissaggio valvola:
n° 4 viti T.C.E.l.M10 - Coppia di serraggio 40 Nm
n° 2 viti T.C.E.I. M6 - Coppia di serraggio 8 Nm
La lunghezza delle viti dipende dal numero e dal tipo
di elementi modulari assemblati. Viti in materiale 12.9.

80
B

B [ e

N 18

305
max 339

« Anelli di tenuta:
n°® 4 OR 2-118/90sH PARKER (tipo 130)
n° 2 OR 2-013/90sH PARKER (tipo 2043)

i5

SUPERFICIE DI MONTAGGIO CETOP 7 (4.2-4-07)

1.

34.95

O
&

6}4

R

71

69.9
55.6
14.3
12.7
S4

I Tipo di regolazione Caratteristiche piano

167 ) . di .
599 M Pomolo di plastica 1 appoggio ; SORE
max 333 C Vite con esagono v/
interno %
e 3 BREVINI
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SIGLE

AP ATTACCO ALTA PRESSIONE
AS ANGOLO DI SFASAMENTO
BP ATTACCO BASSA PRESSIONE
C CoRrsA (Mm)
CH CHIAVE ESAGONALE
CH CHIAVE AD ESAGONO INTERNO
DA DEecADIMENTO DI AMPIEZZA (DB)
Dp  DIFFERENZIALE DI PRESSIONE (BAR)
F Forza (N)
1% CoORRENTE (A)
M ATTACCO MANOMETRO
NG NumERO GIRI PomoLo
OR ANELLO DI TENUTA
P PRESSIONE DI CARICO (BAR)
PARBAK ANELLO ANTIESTRUSIONE
PL COLLEGAMENTO PARALLELO
Pr PRESSIONE RIDOTTA (BAR)
Q PORTATA (L/MIN)
Qp PORTATA POMPA (L/MIN)
SE SPINA ELASTICA
SF SFERA
SR COLLEGAMENTO IN SERIE
X PiLoTAGGIO
Y DreENAGGIO

VALVOLE A CARTUCCIA
IS0 7368 (pIN 24342)

VALVOLE A CARTUCCIA Cap.V o 2
KEL ELEMENTI LOGICI 2/2 Capr.V © 3
KEC CoPERCHI Car.V ¢ 5
CopercHI con CMP Cap.V * 10
KRA.16/25... Cap.V ¢ 13
SENSORE DI PROSSIMITA Car.V * 16

VALVOLE A CARTUCCIA
ELETTROVALVOLE E VALVOLE DI
RITEGNO A CARTUCCIA
ELETTROVALVOLE A CARTUCCIA
(AVVITATE)

VEDI ANCHE CATALOGO
Cop. DOC00043

T
v
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ELEMENTI LOGICI 2/2 E COPERCHI

KEL16/25... Cap.V ¢ 3
Sebi NG16/NG25 KEL Car.V ¢ 4
KEC16/25 Cap.V ¢ 5
ScHEMI IDRAULICI,MONTAGGI KEC Car.V ¢ 6
KEC16/25... con CMP Car.V © 10
C*P16/25... Car.V © 10
KRA16/25... Car.V ¢ 13
KRA16/25... + AD3V... Car.V ¢ 15
SENSORI DI PROSSIMITA Car.V * 16

Ficura 1 - RAPPORTI AREA

VALVOLE A CARTUCCIA ELEMENTI LOGICI 2/2
SECONDO 1s0 7368 (DIN 24342)

Le valvole a cartuccia sono costituite

Grandezza nominale 16mm/ 25mm

fondamentalmente da un coperchio | pressione max. di esercizio 350 bar
e da un elemento funzionale inseriti Portata max. nominale NG16 150 I/min
nella sede di montaggio standar- | portata max. nominale NG25 350 I/min
dizzata ISO 7368 (DIN 24342). | Temperatura del fluido -20°C + 75°C

Ciascuna valvola a cartuccia &
caratterizzata da 2 vie principali per
ilpassaggio delflusso nominale (fino
a 350 I/min). Attraverso la combinazione di coperchi,elementi funzionali e collegamenti nel
blocco possono essere realizzate diverse funzioni quali: controllo direzione, ritegno, ritegno
pilotato idraulicamente, controllo pressione, regolazione portata oppure una combinazione
di queste funzioni.

Livello di contaminazione max. classe 10 secondo
NAS 1638 con filtro 3. >75

25

Grazie al disegno e alla flessibilita d'impiego le valvole a cartuccia permettono di:
-velocizzare cicli macchina aumentandone la produttivita e I'efficienza (miglior tempo di

risposta rispetto alle valvole convenzionali)

- garantire la minima dissipazione termica (grazie al dimensionamento delle luci di passaggio)

- ridurre il peso dell'impianto idraulico (grazie alla compattezza del blocco funzioni)

- ridurre i trafilamenti interni al minimo

- operare facilmente in fase di installazione e assistenza.

Gli elementi logici 2/2 (Fig. 1) sono costituiti da un coperchio (1), un elemento funzionale (2),

un distanziale (3), una molla di chiusura (4) e da una bussola guida per elemento funzionale (5).

| coperchi possono essere cambiati in funzione del tipo di applicazione richiesta e I'elemento

funzione pud essere combinato con differenti molle per ottenere diverse pressioni di apertura.

Coperchi

Il coperchio ha la funzione di chiudere I'elemento funzionale, di contenere i fori di pilotaggio
ed eventuali valvole integrate o regolazioni manuali. Internamente al coperchio sono previste
sedi per grani calibrati aventilo scopo di ottimizzare i tempi di risposta della valvola in chiusura/
apertura in funzione del tipo di impianto idraulico. Sono disponibili coperchi con interfaccia
CETOP 3 predisposti per elettrovalvole o altre valvole modulari per realizzare funzioni di
controllo particolari. La pressione massima consentita € in funzione della portata di
passaggio (max.400 bar).

PASSAGGIO PRINCIPALE
PASSAGGIO PRINCIPALE
PILOTAGGIO ESTERNO
PILOTAGGIO ESTERNO
PiLOTAGGIO ESTERNO
DreNAGGIO

AREA EFFETTIVA INGRESSO A
AREA EFFETTIVA INGRESSO B
AREA EFFETTIVA CAMERA MOLLA

SIMBOLI FUNZIONALI PER ORIFIZI

ORIFIZIO STANDARD
@ 1mm  (INCORPORATO)

Pud ESSERE INSERITO UN
GRANO NELLA SEDE FILETTATA

SARORD

E' INSERITO UN GRANO CIECO

3
1
\ /
AR b
! | "
A
) 5
1 = COPERCHIO
2 = ELEMENTO FUNZIONALE
3 = DISTANZIALE
4 = MOLLA DI CHIUSURA
5 = BUSSOLA GUIDA PER B
ELEMENTO FUNZIONALE al A A2

L'elemento logico opera in funzione delle pressioni agenti sulle aree utili ed in funzione delle
dimensioni di queste aree vengono ottenute diverse pressioni di apertura.

Segue unadescrizione di come devono essere interpretati i rapporti di apertura delle cartucce:
- si hanno tre superfici utili A1, A2, A3

- la superficie Al viene considerata al 100% cioé come area di riferimento

- la superficie A2, quando viene indicato un rapporto 2:1, risulta pari al 50% della superficie
Al e secondo gquesto concetto possono essere ricavati tutti gli altri rapporti indicati in Tab.2.

A causa di questi rapporti area si hanno quindi diverse pressioni di apertura entrando da
A—>BedaB—A.
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VALVOLE A CARTUCCIA
ELEMENTI LOGICI 2/2 SECONDO iSO 7368 (DIN 24342)

Cobice pbi ORDINAZIONE TAB. 1 - SIMBOLI, FUNZIONI, RAPPORTI D'AREA E PRESSIONI D'APERTURA
. Funzione Simbolo Rapporto | Modello Press. d'apertura
KEL Elemento logico 2/2 area (bar)
16 = NG16 A—->B | B>A
25 = NG25 Direzionale (U) A3 Al:A3 KEL*ULOO L=03
(normalmente 8 1:1 KEL*UMOO M=1.6
. utilizzate per KEL*UHO00 H=4
Funzione (Tab.1) valvole di max.) g KEL*UJOO J=9
Rapporto aree: Direzionale (U) AL:A3 | KEL™UL™ L=03
u=1:1 con orifizio S 1:1 KEL*UM** M=16
S=125:1 'g KEL**UH** H=4
B=2:1 . Direzionale (S) T A1:A2 | KEL*SLOO L=03 | L=4
(per versione con fori B 125:1 KEL**SMO00 M=06| M=8
vedi variante CF) g KEL**SHO0 H=15| H=20
F=2:1 Direzionale (S) Al: A2 KEL**SL** L=03|L=4
R=2:1 con orifizio o Ths 125:1 KEL**SM** M=06| M=8
KEL**SH** H=15 | H=20
Pressioni di apertura (bar) Direzionale (B) i Al:A2 KEL**BLOO L=05|L=1
5 i ; (normal. utilizzate B 2:1 KEL**BM0OO M=1 M=2
(Tab. 1 Va'OT' d : press!one) per valv. di ritegno) KEL**BHO0 H=25| H=5
(Tab. 2 codici e colori molle) il
Regolatore (F) a3 Al:A2 KEL**FL** L=05|L=1
e di flusso 8 2:1 KEL**FM** M=1 M=2
Grani (Fa'lbratl. > KEL**EH** H=25| H=5
00 = cieco Con ASEH
08 =0.8mm ricoprimento AP NG16 NG25
09=0.9 mm sensibilizzato (R) . Al:A2 | KEL*RLOO L=07 | L=06
10=1.0 mm 2:1 KEL**RMO00 M=15| M=15
12=1.2 mm KEL**RH00 H=4 H=35
KEL*R =
14=1.4mm JOo J=9
00 = Nessuna variante
V1 =Viton . TaB. 2 - CobiCI E COLORI MOLLE
CF = Con valvola di ritegno
forata solo per KEL**B Tipo U S B-F R
molla NG16 NG25 NG16 NG25 NG16 NG25 NG16 NG25
N° di serie Cod. L | senzacolore 0SSO | senzacolore OSSO | senzacolore 0SSO | senzacolore 0SSO
Cod. M verde giallo rosso verde rosso verde rosso verde
Cod. H blu blu giallo giallo verde giallo verde giallo
Cod. J senza colore blu
PerpiTE DI cARiIco NG16 PerbiTE DI cARico NG25
7 20
6 4 3
16
5
/ 12
= 4 <
5 3 3 E s
2 2
) . 1 = KEL16U 4 % = 2 1 = KEL25U
KEL16S g KEL25B
0 —éé/ 2 = KELlGB O0 50/100 150—4200/25:00 350 KEL25R
0 30 60 90 120 150 _ _
Q@ miny 3 = KEL16R Q(imin) 2 = KEL25S
4 = KEL16F 3 = KEL25F

Il fluido impiegato € un olio minerale con viscosita di 46 mm?'s a 40°C. Le prove sono state eseguite ad una temperatura del fluido di 50°C.
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VALVOLE A CARTUCCIA
ELEMENTI LOGICI 2/2 SECONDO iSO 7368 (DIN 24342)

DIMENSIONI DI INGOMBRO SEDE VALVOLA A DUE VIE SECONDO ISO 7368/BA-06-2-A NG16 (DIN 24342)

232H8 @4H]3

a3 & M8=6H __

10

20

"l
|
i
N

25

Quota critica da rispettare D ;

216 max.
[Olo. 03 [A 225H8
65 min.
4683
| 2313
2'%3 12.5%%

23%:3

65 min.
483

X = pilotaggio

Y = drenaggio

Z = pilotaggi supplementari
Z1 = pilotaggio preferenziale
Z2 = drenaggio preferenziale

DIMENSIONI DI INGOMBRO SEDE VALVOLA A DUE VIE SECONDO ISO 7368/BB-08-2-A NG25 (DIN 24342)

E S45H8 , 26H13
3 $- M1 2-6H
1A M
X | ! ly ¥
i i I
L0 ! | ! = <
. . BN < |
Quota critica da rispettare s j , ‘ ‘ o
g S
" NI n /—E\ B L B
o %& TS
| I f
A W
925 max.
6005 [a 934H8
85 min.
58182
29783 h
4138 3%
C| el o ovel
2| a4l 29| 1|
. . ® i
X = pilotaggio
Y = drenaggio
Z = pilotaggi supplementari
Z1 = pilotaggio preferenziale
Z2 = drenaggio preferenziale
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VALVOLE A cARTUCCIA - COPERCHI

Copbice b ORDINAZIONE COPERCHI

KEC Coperchi per
elemento logico 2/2

16 = NG16

25 =NG25

Tipo di coperchio (Tab. 1)

RI = Direzionale con pilotaggio esterno

CQ = Direzionale con limitatore di corsa

RC = Direzionale con interfaccia NG06

PC = Con valvola a sbhlocco idraulico

SH = Con valvola di scambio incorporata (shuttle)

SP = Con valvola di scambio incorporata e interfaccia NG06

*x 00 = Nessuna variante
V1 =Viton

(=)
N° di serie

TaB. 1 - SIMBOLI IDRAULICI COPERCHI

Tipo Simbolo
KEC**RI**2 —
Direzionale con pilotaggio esterno S
X~ T AP
KEC**CQ**2 Me < i
Direzionale con limitatore di corsa ‘ﬂ
X AP
P B_A T
KEC**RC**2 | 'l
Direzionale con interfaccia NG06 |
X Z2APZLY
M
KEC**PC**2 ! M
Con valvola pilota a sblocco idraulico L X
71y TAP X
KEC**SH**2 Mg e
Con valvola di scambio incorporata (shuttle) e T X ¢
X 72 AP Z1
P B
KEC**SP*%*2 \ : X \
Con valvola di scambio incorporata (shuttle) e MWO ] ‘
interfaccia NG06 Sl =
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VALVOLE A cARTUCCIA - COPERCHI

SCcHEMI IDRAULICI MONTAGGIO coPERCHI KEC con ELEMENTI Loaicl KEL

KEC16/25Rl... - -
COPERCHIO CON ATTACCO DI PILOTAGGIO ESTERNO
M¥ — =+ 1 KEC..RI.. Mx — = -+ 1 KEC..RI..
A = |l pilotaggio esterno X consente il flusso in entrambi i sensi |
A — B e B — A.B =Per circuito di sicurezza a sequenza rapida; & Y~ T Tap T tap
consentitoil flusso da A — B; quandoin X arriva pressione la valvola \
chiude. Unicamente per la versione CF (elemento logico Kel.**:B con ED;—;L g KEL..B.. A—B@ KEL..B..
fori), senza pressione in X, funziona da valvola di ritegno tra A e B. a a
KEC16/25CQ... -
COPERCHIO CON LIMITATORE DI CORSA
Mx —< 1 KEC..CQ. .
Consente la regolazione del flusso in entrambi i sensi A —> B e
B — A. Limitando la corsa del cursore si riduce la portata in M — \QP
entrambi i sensi.
%LB KEL..F..
A
KEC16/25RC... _
CoPERCHIO coN INTERFAcCcIA NGO06 ! I[X]Wwﬂ ' a0z
A o
| coperchi hanno una superficie di montaggio predisposta per un [
elettrovalvola pilota. ! o« | KEC. RC
Per pilotare l'apertura e la chiusura della valvola di ritegno ‘ ‘ T
collegare opportunamente Y e Z2 agli attacchi A e/o B. TR ——
B KEL..B..
a
KEC16/25PC... - — M
COPERCHIO CON VALVOLA PILOTA A SBLOCCO IDRAULICO ‘
| <o M KEC..PC..
Coperchio con pilotaggio esterno da collegare all'attacco B, per ‘ 15 — ‘
I'elemento funzione standard. Il pilotaggio di pressione Z1 permette AR 0N
il passaggio del flusso da B — A. Normalmente, per garantire la |
tenuta l'attacco principale B € connesso al carico; il pilotaggio in B KEL. .B..
Z1 deve essere almeno il 50% della pressione del carico in B. .
KEC16/25SH... >L - ‘
COPERCHIO CON VALVOLA DI SCAMBIO INCORPORATA M ‘ T {Q} A " KEC..SH
‘ | . | ‘ .. SH..
Il coperchio incorpora una valvola selettrice tipo "shuttle" che Q L DS Q
modifica la direzione del flusso. La valvola principale si chiude in X zz e 71
funzione della maggiore pressione in X e Z1
B KEL..B..
A
KEC16/25SP... COPERCHIO CON VALVOLA DI SCAMBIO e
|
INCORPORATA E INTERFACCIA NGO06 j @W || ' AD3.
U
|
Ilramo AP della molla della valvola a cartuccia € in comunicazione ‘ Y
con l'attacco della valvola pilota. y (‘) | KEC..SP
Il pilotaggio esterno opera da Z2 — A della valvola pilota. ‘ 7 ‘ o
Nello schema & mostrato un esempio di collegamento per tenere U R e
chiuso la valvola a cono da entrambi i lati (passaggio bloccato sia | Rl
daA—BchedaB — A). ,JB ‘ KEL..B..
-
KRA16/25... COPERCHIO CON CONTROLLO ELETTRICO 7 ;
DELLA POSIZIONE DI CHIUSURA INTERFACCIA NGO06 V= % ‘
Vedi valvole a cartuccia KRA... })f S - }
\ G %
Z2 X AP Y Z1
AP
B
a
V ° B ®
oana > BREVINI
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VALVOLE A cARTUCCIA - COPERCHI

Dimensioni b1 INGomBRO KEC16RI... COPERCHIO DI CHIUSURA VALVOLA DI RITEGNO

I —
@@ g \22@:‘1 7;7+ *’*g j
Peso: 0,5 Kg n Ay H 1 ®

M =attacco manometro

Grano con foro calibrato g1 mm standard S —
I coperchi vengono forniti con viti di fissaggio — —
M8x25 UNI 5931 e spina di riferim. SE g3x12 UNI 6873-71 & 20
coppia di serraggio 19+24 Nm/1.9+2.4 Kgm con viti 8.8 69 22

Dimensioni b1 INGomBRO KEC25RI... COPERCHIO DI CHIUSURA VALVOLA DI RITEGNO

_ — 7
™ | @Ter AT
M —x — | = b I L
| | 3 RPN
o \ )+ \ L™ ©f oo . v
L e Y 7
X AP X lo mt H
zZ2 + ﬁ s M| o~
+ / 7 —_ = }7,, —
Peso: 1,3 Kg 6:3 N = Pt
M =attacco manometro ‘
Grano con foro calibrato g1 mm standard —5 17
I coperchi vengono forniti con viti di fissaggio T L e
M12x35 UNI 5931 e spina di riferim. SE #5X12 UNI 6873-71 .85 50
coppia di serraggio 69+80 Nm/6.9+8 Kgm con viti 8.8 89 52

Dimensioni b1 INgomBRO KEC16CQ.. COPERCHIO CON LIMITAZIONE DI CORSA

SE
| PR — "7
| \‘/le - -]
‘ ol /»Ch.S
/ /
BN 44—
Y M

46

<
67

/RN
~N
1
)

|

[ 1]
4L
“\
oo}
214

Peso: 0,9 Kg i ‘

M =attacco manometro _ i 8l
Grano con foro calibrato g1 mm standard —0 26.5
I coperchi vengono forniti con viti di fissaggio — 35
M8x40 UNI 5931 e spina di riferim. SE @3x12 UNI 6873-71 &7 782

coppia di serraggio 19+24 Nm/1.9+2.4 Kgm con viti 8.8

Dimensioni b1 INgomBRO KEC25CQ.. COPERCHIO CON LIMITAZIONE DI CORSA

CH. 27
CH. 17
/> Ch.5
Peso: 1,6 Kg gz BN = R e T
M =attacco manometro \
Grano con foro calibrato g1 mm standard —5E 15
I coperchi vengono forniti con viti di fissaggio e g
M12x40 UNI 5931 e spina di riferim. SE g5X12 UNI 6873-71 S T ==
coppia di serraggio 69+80 Nm/6.9+8 Kgm con viti 8.8 89 96-5
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VALVOLE A cARTUCCIA - COPERCHI

Dimensiont b1 INgomBRO KEC16RC... coPERcHIO coN INTERFACCIA CEToP 3/NG06

47.5

71 X &P Y 72
Peso: 1,2 Kg %{E T -

M =attacco manometro ——

Grano con foro calibrato g1 mm standard 24.5 46 15

| coperchi vengono forniti con viti di fissaggio 22.5 50 26.5
M8x40 UNI 5931 e spina di riferim. SE @3x12 UNI 6873-71 80 35
coppia di serraggio 19+24 Nm/1.9+2.4 Kgm con viti 8.8 g8

Dimensiont b1 INgomBRo KEC25RC... coPeERcHIO coN INTERFACCIA CETor 3/NGO06

16.00

A P T B @ SR~ N e
)|(C # T [ YA Sieiirig “L,,
i B

: o
L \\\‘/22 il i

Peso: 1,8 Kg l;';glg s

M =attacco manometro = -

Grano con foro calibrato g1 mm standard == o

| coperchi vengono forniti con viti di fissaggio = =
M12x45 UNI 5931 e spina di riferim. SE g5X12 UNI 6873-71
coppia di serraggio 69+80 Nm/6.9+8 Kgm con viti 8.8

Dimensioni b1 INgomBRO KEC16PC... COPERCHIO CON VALVOLA PILOTA A SBLOCCO IDRAULICO

M - L SE
‘ T ‘ CH. 24 J_\ 71 m ,,,,,,
‘ =212 i = L
M er W | X @% Q171 9 =
X720 A48 S muo " ]
=t ] S H | O
X AP AP Y 71 - yM = [ I o F* :*'
@i} £ ﬁ — —Hg =
- | z2 Q‘C ***** i 1
Peso: 2,1 Kg 12.5 50.3 30
M =attacco manometro 46 | 275 46
Grano con foro calibrato g1 mm standard 50 [ ess 55
| coperchi vengono forniti con viti di fissaggio %0 =
M8x60 UNI 5931 e spina di riferim. SE g3x12 UNI 6873-71 Loz

coppia di serraggio 19+24 Nm/1.9+2.4 Kgm con viti 8.8

Dimensioni bi INgomBRO KEC25PC... COPERCHIO CON VALVOLA PILOTA A SBLOCCO IDRAULICO

] e OrE O
M 4 Q}W | ?—/Xj@ra A Hmum E 3

5_\ \7‘/  of ol | + —_

— jﬁ o N | ' SE _

58

aaae S e B N N e -
~|—
Peso: 2,7 Kg . ‘ -
M =attacco manometro o Lo < I
Grano con foro calibrato g1 mm standard = \14- d o
| coperchi vengono forniti con viti di fissaggio = L ] o
M12x60 UNI 5931 e spina di riferim. SE g5X12 UNI 6873-71 02
coppia di serraggio 69+80 Nm/6.9+8 Kgm con viti 8.8
V o 8 ®
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VALVOLE A cARTUCCIA - COPERCHI

Dimensioni bi INGoMBRO KEC16SH... COPERCHIO CON VALVOLA DI SCAMBIO INCORPORATA

- == SE
A | —
‘ IR\, i E————
i X v I [}
£ ) J> N AN o o
““ \\/ W

XZ2 AP Z1 |~ L "
11 =
B A z2 +} I gl I

Peso: 0,9 Kg gi} T{,J \F/ P = = o e
M =attacco manometro
Grano con foro calibrato g1 mm standard . R 25
coperchi vengono forniti con viti di fissaggio — 30 26.5
M8x40 UNI 5931 e spina di riferim. SE @3x12 UNI 6873-71 _ 6 35
coppia di serraggio 19+24 Nm/1.9+2.4 Kgm con viti 8.8 67 37

Divensioni bi INGoMBRO KEC25SH... COPERCHIO CON VALVOLA DI SCAMBIO INCORPORATA

s N R
I E R P @\ I
STzl Il [ — — 1
& T
/jj; Jﬂ\ w| ©f ~
\ \ [ O O
\/X \( e SE
) A
I [ _ _ I~ —
72 1 W o
gj*} A 1@:/ T - 5| 5
Peso: 1,5 Kg - T = I -

M =attacco manometro

Grano con foro calibrato g1 mm standard — al-s
I coperchi vengono forniti con viti di fissaggio _ 86 22
M12x40 UNI 5931 e spina di riferim. SE g5X12 UNI 6873-71 8 35
coppia di serraggio 69+80 Nm/6.9+8 Kgm con viti 8.8 87 37

Dimensioni bi INGomBRO KEC16SP COPERCHIO CON VALVOLA DI SCAMBIO INCORPORATA E INTERFACCIA CETOP 3/NGO06

47.5
10. 5

Peso: 1,4 Kg IR T =
M =attacco manometro

Grano con foro calibrato g1 mm standard 24.5 46 255

I coperchi vengono forniti con viti di fissaggio 22.5 50 6.5

M8x50 UNI 5931 e spina di riferim. SE @3x12 UNI 6873-71 80 45

coppia di serraggio 19+24 Nm/1.9+2.4 Kgm con viti 8.8 g2

Dimensioni bi INGomBRO KEC25SP cOPERCHIO CON VALVOLA DI SCAMBIO INCORPORATA E INTERFACCIA CETOP 3/NG06

Ly )
\ f /
58
66
T
85
87

kS
n

SE

' M%FO
. X 71

PZSN
‘f i U ><\+/
N
NS
PR
7
4 <~
i
=
| |
| |
I
T T
.
|
@13‘
219

Peso: 2 Kg
M =attacco manometro

Grano con foro calibrato g1 mm standard = ZZ = 2‘7;'255
| coperchi vengono forniti con viti di fissaggio R '45
M12x50 UNI 5931 e spina di riferim. SE g5X12 UNI 6873-71 = 8V7 =

coppia di serraggio 69+80 Nm/6.9+8 Kgm con viti 8.8
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COPERCHI CON VALVOLA DI MAX. PRESSIONE

KEC16/25... con CMP Cap.V ¢ 11
C*P16/25... Cap.V ¢ 12
CETOP 3/NG06 Cap.| * 8
AD3E... Cap. 1 ¢ 11
AM3VM... Cap. 1V 9
XP3... Cap. VIII = 20

COPERCHI A NORME DIN

KEC Coperchi a norme DIN

*
*

16 = NG16
25 =NG25

Tipo di coperchio

ME = Valvola di max. pressione
interfaccia CETOP 3/NG06

MP = Valvola di max. pressione

UE = Valvola di esclusione
interfaccia CETOP 3/NG06

UN = Valvola di esclusione

SL =Valvola di sequenza

*
*

.

Campo di regolazione
1=15+45bar (colore bianco)
2 =15 + 145 bar (colore giallo)
3 =60 + 400 bar (colore verde)

Tipo di regolazione
M = pomolo in plastica
C = Vite ad esagono interno

00 = Nessuna variante
V1 =Viton

N° di serie

COPERCHI NON A NORME DIN

C*p M = Coperchio con valvola di max

Omettere se non richiesto

16 = NG16
25 =NG25

Tipo di regolazione
M = pomolo in plastica
C = Vite ad esagono interno

*
*

Campo di regolazione
2 =15 + 145 bar (colore giallo)
3 =60 + 400 bar (colore verde)

00 = Nessuna variante
V1 = Viton

*
*

a'

N° di serie

U = Coperchio con valvola di esclusione
S = Coperchio con valvola di sequnza

E = Predisposizione elettrovalvola

1=15+45bar (colore bianco)

VALVOLE A CARTUCCIA
COPERCHI CON VALVOLA DI MASSIMA PRESSIONE

I coperchi con valvola di massima [ Grandezza nominale 16mm / 25mm
incorporata permettonodicontrollare | pressione max. di esercizio 400 bar
la pressione, in un circuito idraulico, | portata max. nominale NG16 150 l/min
fino a 400 bar con una portata mas- | Portata max. nominale NG25 350 I/min
sima di 350 I/min (NG25). Campo di regolazione 15 + 400 bar

Grazie alla loro interfaccia, oltre
alla normale regolazione manuale, permettono: messa a scarico comandata elettricamente,
regolazione a distanza, controllo proporzionale della pressione e doppio livello di pressione
comandato ellettricamente.

L'interfaccia del coperchio consente I'applicazione di valvole CETOP 3/NGO06. Il coperchio
chiude una valvola a cartuccia standard in sede DIN 24342. E' disponibile anche la versione
con coperchio non a norme DIN.

Le caratteristiche di risposta della valvola a cartuccia possono essere modificate adattando
gli orifizi montati nel coperchio stesso; la configurazione standard consiste in grani con foro
@ 1 mm montati in X e AP

REGOLAZIONE PRESSIONE ’7 el *‘
MANUALE Hj KEC. x%. MP. .

La regolazione ¢ inserita nel coper- - [ CMP. xx. .
chio di chiusura della cartuccia. Nel L?_XF ﬁ 4J

coperchio & previsto un attacco z1 ~ “ )¢ " !

per eseguire pilotaggi a distanza per B

mezzo di valvole direzionali o valvole ! KEL. Xk U. .
di controllo pressione. = A

REGOLAZIONE PRESSIONE -
MANUALE E MESSA A SCARICO TomE T 7

ELETTRICA L WLXME |1 AD.3.E.

Questa soluzione impiega unavalvola

acomando elettricotipo AD3E15..che, S
normalmente, in posizione diseccitata Hﬂ‘@ 1 KEC. xX. ME. .
permette lamessa a scarico della por- (‘) x & || CMP.E.XX. .
tata controllata. Eccitando, il sistema T \?P v
lavora alla pressione impostata sul pilo- -
tino inserito nel coperchio di chiusura. | B(D) KEL. %%. U. .
= AP
REGOLAZIONE MANUALE E
CONTROLLO PROPORZIONALE ! . E@ - xRS
DELLA PRESSIONE P B T
Questa soluzione impiega unavalvola 5
proporzionale di pressione tipo XP3.. 1  {— T«@ she EEE é**iE :
come pilota che permette di regolare Q¢ v T
proporzionalmente, in funzione di un 7 X hp Y
ressione segnale elettrico di comando, la pres- r
-P sione nel sistema controllato. | 80 KEL. XX. U. .
= AP

DOPPIO LIVELLO DI PRESSIONE -
REGOLABILE MANUALMENTE E w ﬂm | AD. 3.E.

\
SELEZIONABILE ELETTRICAMENTE | L
Questa soluzione impiega una valvola ! . s ‘
a comando elettrico doppio solenoi- | h@ {*ﬁ 9
N

. . I AM. 3. VML L.
de tipo AD3EO2C.. e una valvola di
massima pressione modulare tipo -
AM3VMA... che abbinate permettono T 1 KEe. kx. ME
di realizzare un doppio livello dipres- '  t— r 4 cMP.E. ** N
sione selezionabile elettronicamente. Q¢ >ﬁ
Normalmente con la elettrovalvola 7w e v

diseccitata viene realizzata la messa : o
a scarico della portata controllata. KEL. xx. U. .
= )
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VALVOLE A cARTUCCIA - COPERCHI

KEC16MP/UN/SL... CoN VALVOLA DI MAX PRESSIONE / ESCLUSIONE / SEQUENZA - MONTAGGIO IN LINEA

=

IS *‘ KEC16MP... 65 m
| L@ | , LU OR 2-012/90 ‘*‘0
‘ i ‘ X i R}
Zl X AP Y @')J Z/ & SE— x| %},
Ts KEC16UN... i y - ' =S
I e 8 o4t AL e 1= Hk
' L I ! 71 o |2 1
x ) o) ° o T
COPERCHIO A NORME DIN Lo 1 | & < e 5| <)

max. 153
max. | 48. 5

KEC16SL...

Peso: 1,3 Kg
| coperchi vengono forniti
con viti di fissaggio M8x35 UNI 5931 e

CH. 17

mm €

max. 55
max. 50. 5

spina di riferimento @3x12 UNI 6874-71 ¢
KEC25MP/UN/SL... CON VALVOLA DI MAX PRESSIONE / ESCLUSIONE / SEQUENZA - MONTAGGIO IN LINEA
M, —
2 KEC25MP... o
i TL 2 i OR 2-012/90 L
) q I I — o
71 X AP Y =1 1l 9
Mo N 42[ I c‘Io = 777‘— E
] KEC25UN... & o g:f 1=
i 2 I g st 26 |
COPERCHIO A NORME DIN v ] f'[—l:i — 2‘ 2 f
E| I E
KEC25SL...
I CH. 28 %’3]3 ol 1)
Peso: 1,8 Kg L R i
| coperchi vengono forniti ) [ i
con viti di fissaggio M12x45 UNI 5931 e y c

spina di riferimento g5x12 UNI 6874-71

KEC16ME/UE CoN VALVOLA DI MAX PRESSIONE/ESCLUSIONE CON PREDISPOSIZIONE ELETTROVALVOLA - IN LINEA

(3
= L‘TS =
3 OR 2-012/90 —s0_
7 X o -
@) \Wjj SEAXT T
dd LI Lo
’ q” %} 3! @ mug 2 |
N YA E NI e
COPERCHIO A NORME DIN 8 \O{}g j D I i!?
X 29 [N 4
KEC16ME... KEC16UE... € I & 2
CH. 28 L ! l 1|
Peso: 1,3 Kg [52.5] 0 g
| coperchi vengono forniti jen 4
con viti di fissaggio M8x35 UNI 5931 e " ﬂﬂﬂﬂﬂ e~ ¢ |

spina di riferimento g3x12 UNI 6874-71 1

KEC25ME/UE CoN VALVOLA DI MAX PRESSIONE/ESCLUSIONE CON PREDISPOSIZIONE ELETTROVALVOLA - IN LINEA

40
OR 2-012/90
[ T —
b= ety
I _
4 SEf 26
COPERCHIO A NORME DIN a0 % er v Zrox Ae v % R
KEC25ME... KEC25UE... - 5
N ]
CH. 28 L l B
Peso: 1,8 Kg ' e f g
| coperchi vengono forniti ‘ g °§;_ZZ - é
con viti di fissaggio M12x45 UNI 5931 e ” | ” .
spina di riferimento g5x12 UNI 6874-71 v c
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VALVOLE A cARTUCCIA - COPERCHI

C*P16... CoN VALVOLA DI MAX.PRESSIONE / ESCLUSIONE / SEQUENZA - MONTAGGIO A PIASTRA

’7”1 _ *‘ 48.5
32.5 OR 2-012/90
| TL@ | CMP16... i === T - \F
- @ | e L@
Z1 xM AP Y ii 4 N m o |
e o | ol |71
‘ 47‘@7 ‘ b TN A “ @ AR S EE T o
P [ A U R I 1
T ATy | | :
’7 _ ! CH. 28 — U “
[ ,  CSP16 3 o ¥
L e M g chs i g
Peso: 1,3 Kg s I
| coperchi vengono forniti con s0
viti di fissaggio M5x45 UNI 5931
C*P25... CON VALVOLA DI MAX.PRESSIONE / ESCLUSIONE / SEQUENZA - MONTAGGIO A PIASTRA
— 86 —
s 44
T o1Ls 40
OR 2-012/90 \
1 %
N 9 g‘:uzs S |
€ | ]
CH. 28 ﬁl |
Peso: 1,5 Kg 2 CH. 17 %
| coperchi vengono forniti con M ‘ ” g chs ¢ ¢
viti di fissaggio M12x45 UNI 5931 | T
C*PE16 CoN VALVOLA DI MAX.PRESSIONE/ESCLUSIONE CON PREDISPOSIZIONE ELETTROVALVOLA - A PIASTRA
48.5 46
fﬁ 7“ 325 OR 2-012/90 34.5
A B
AT | T
| IREER Ay i
e . pb LI sy 9,
S J 8 T = i
Z1 X AP v E | 8
CMPE1S... CUPEL1S... PR s u
L% CH. 17 2
M g chs £
Peso: 1,3 Kg c
| coperchi vengono forniti con
viti di fissaggio M5X45 UNI 5931 S
C*PE25 CON VALVOLA DI MAX.PRESSIONE/ESCLUSIONE CON PREDISPOSIZIONE ELETTROVALVOLA - A PIASTRA
- - _ 86 _
’7 al B j B _ 58 _ -
[ F-v Z W ! _32.5 40
}77 Pl [T 774 = = OR ‘2*012/‘?0
— Xo
45
Z1 X e Y K
CMPE25... CUPE25... 8 e‘g E
¢ ]
31 | w 2
Peso: 1,5 Kg P 2
I coperchi vengono forniti con M i qoens i
viti di fissaggio M12x45 UNI 5931 ‘ T
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KRA16/25... COPERCHI CON CONTROLLO
ELETTRICO DI POSIZIONE ED ELEMENTO LOGICO

Questa serie di valvole ¢ utilizzata in applicazioni nelle quali la monitorizzazione della posi-
zione "reale" della valvola € necessaria per la gestione di cicli di sicurezza macchina imposti
dalla legislazione in merito alla prevenzione anti-infortunistica. Esempi caratteristici riferiti a
macchine in cui il prodotto trova collocazione sono: presse oleodinamiche in genere, presse
iniezione e soffiaggio materie plastiche, presse per pressofusione.

La valvola € costituita da un coperchio di chiusura nel quale e stato inserito I'elemento di
controllo segnalatore di prossimita "induttivo" in grado di indicare i due stadi possibili dell'e-
lemento logico, realizzato secondo DIN 24342.

In funzione della collocazione nel sistema di sicurezza, il segnalatore provvede ad intercettare
movimenti pericolosi per l'integrita dell'operatore e della macchina stessa. La predisposizione

KRA16/25... dell'interfaccia di montaggio CETOP 3 sul coperchio di chiusura permette l'inserimento di
DIMENSIONI DI INGOMBRO Car.V ¢ 14 valvole di pilotaggio direttamente sulla valvola principale offrendo al progettista I'opportunita
KRA16/25... + AD3V... Cap.V ¢ 15 di realizzare sistemi compatti e di facile collocazione all'interno della macchina.
ProximiTy PER KRA Car.V ¢ 16
G Cpzol O 1% SIMBOLO IDRAULICO
BosiNE D15 iIn DC Cap.1 ¢ 19
L.V.D.T. PEr AD3V Cap. | o 22
CONNETTORI STANDARD Cap. | » 20 A P T B
[ R
[ b W %
e
Cobice pI ORDINAZIONE
/2 X AP Y Z1
KRA Valvola a cartuccia con controllo elettrico T
di posizione comprensiva di inserto AP
16 = NG16
25 = NG25 B
Grani calibrati su ingressi A e P:
0 = nessun grano
1 = foro @ 1 mm (NG16) A
2 =foro @ 1.2 mm (NG25)
Pressione di apertura (bar):
NG16 NG25
H =4 (colore verde) 3.5 (colore giallo)
J =12 (nessun colore) 9 (colore blu)
Nessuna variante
N° di serie
|A Al B\
NG25 |

X | Y

E ;

e | W

25; .

i AP :

|

I---
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KRA... COPERCHI CONTROLLO ELETTRICO DI POSIZIONE ED ELEMENTO LOGICO

Dimensioni b1 INaomBRO KRA16...

f‘j o
I I g}
S "
]
I
«©
n
| coperchi vengono forniti con spina di riferi- ‘
mento e grani calibrati sugli ingressi A(AP)
e P( X); arichiesta con viti di fissaggio 19.5 46
12.5
g@ BERVIVZ
, o &
h 1]
nnn H/,J\\X a @/ B |l
— (<o) LN
Viti di fissaggio previste © “U AN -—— K o > A
T.C.E.l. M8X45 UNI 5931 ‘ P{} . l
A4 |- AW
Spina elastica prevista @ ,;lw {N
@ 3X12 UNI 6873 24 8\1 -
Vite S.T.E.I. prevista 1 - -
M6X1X6 UNI 5923 foro @ 1mm 55 21.5| 19
147
Peso 2,2 Kg
Divensioni bi INgomBRO KRA25...
219
¢13
|
| |
|
| |
0ol
\7 7\ ﬁ
Jil ] e
SR
| L
‘ |
SE
N
™~
1
| coperchi vengono forniti con spina di riferi-
mento e grani calibrati sugli ingressi A(AP) el.s 19
e P( X); a richiesta con viti di fissaggio ﬁT 88.7
|
Hy
]
Viti di fissaggio previste 0

T.C.E.l. M12X50 UNI 5931

Spina elastica prevista
@ 5X12 UNI 6873

Vite S.T.E.I. prevista
M6X1X6 UNI 5923 foro @ 1.2mm

Peso 3,42 Kg

Veild
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KRA16/25... + AD3V...

ProximiTy PER KRA Car.V * 16
AD3V... Car.V ¢ 14
Bogina D15 N DC Cap.1 ¢ 19
L.V.D.T. PEr AD3V Cap.| o 22
CONNETTORI STANDARD Capr.1 ¢ 20

KRA16/25... + AD3V...

VALVOLE CONTROLLO ELETTRICO DI POSIZIONE

Questa serie di valvole & utilizzata in applicazioni nelle
quali la monitorizzazione della posizione "reale" della
valvola & necessaria per la gestione di cicli di sicurezza
macchina imposti dalla legislazione in merito alla preven-
zione anti-infortunistica.

Esempi caratteristici riferiti a macchine in cui il prodotto
trovacollocazione sono: presse oleodinamiche in genere,
presse iniezione e soffiaggio materie plastiche, presse
per pressofusione.

La valvola € costituita da un coperchio di chiusura nel
quale é stato inserito I'elemento di controllo segnala-
tore di prossimita “induttivo” in grado di indicare i due
stadi possibili dell'elemento logico, realizzato secondo
DIN 24342.

In funzione della collocazione nel sistema di sicurezza, il
segnalatore provvede ad intercettare movimenti pericolosi
per l'integrita dell'operatore e della macchina stessa.

SIMBOLI IDRAULICI

A

ERRAR
AN |

his

Pif B
)

72 X AP Y 71

%W

A

La collocazione come elemento pilota della valvola direzionale mono-solenoide tipo AD3V.. consente di incrementare il grado di controllo del
sistema di sicurezza, infatti anche I'elemento pilota & dotato di sensore di prossimita induttivo in grado di indicare i due stati possibili della
valvola. La combinazione delle due monitorizzazioni permette di valutare la rapidita di intervento del sistema di controllo idraulico anticipando
eventuali malfunzionamenti o situazioni di pericolo.

| coperchi vengono forniti con spina di riferimento e grani calibrati sugli ingressi A(AP) /P( X); a richiesta con viti di fissaggio.

Dimensioni bl INaomBRO KRA16... + AD3V...

Dimensioni bl INGomBRO KRA25... + AD3V...

Viti di fissaggio previste
T.C.E.l. M8X45 UNI 5931

Spina elastica prevista
@ 3X12 UNI 6873

Vite S.T.E.I. prevista
M6X1X6 UNI 5923 foro @ 1mm

101.2

255.5

Viti di fissaggio previste
T.C.E.l. M12X50 UNI 5931

Spina elastica prevista
@5X12 UNI 6873

Vite S.T.E.I. prevista
M6X1X6 UNI 5923 foro g1.2mm

Veib
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CARATTERISTICHE TECNICHE SENSORI DI PROSSIMITA E CONNETTORI

| sensori di prossimita induttivi consentono il rilevamento di oggetti metallici; il principio di
funzionamento & basato su un oscillatore ad alta frequenza che produce un campo elettro-
magnetico nelle immediate vicinanze del sensore.

La presenza di un oggetto metallico (azionatore) all'interno del campo smorza I'ampiezza
dell'oscillazione in quanto parte dell'energia elettromagnetica viene trasferita dal sensore
all'azionatore e su questo si dissipa per effetto delle correnti indotte.

La sensibilita del sensore dipende, oltre che dalla forma e dalle dimensioni , anche dal tipo
di metallo da cui & costituito I'azionatore.

CARATTERISTICHE TECNICHE SENSORE SCHEMA ELETTRICO DI COLLEGAMENTO
Pressione max. 500 bar
Diametro esterno M12x1
Distanza di scatto 0+1.1mm Uscita PNP-NA
Funzione d'uscita PNP - NA 1 = marrone (positivo)
Alimentazione stabilizzata 10 +30VDC 3 = blu (negativo comune)
I;teres_l di scatto < 0.2 mm 4 = nero (segnale positivo)
Tipo di montaggio a filo
Corrente max.erogabile 130 mA
Ondulazione residua <15%
Frequenza di commutazione max. 1000 Hz 1 >) +
Materiale della custodia Acciaio inossidabile , 4
Tipo di allacciamento Connettore I —
Grado di protezione IP68 su superficie attiva 3 >) 4
Temperatura ambiente -25°C+70°C
Protezione al corto circuito Si
DIMENSIONI DI INGOMBRO SEDE E SENSORE DIMENSIONI DI INGOMBRO CONNETTORE
I
o L - Mi2x1-6g Q
T T i
M1 2X1-6H 010.5 M12x1
ALk L KH——~cH. 10 -
- .
= @ 3 C 3F—CH. 17 .
" Ml2x1-6g
LN .
: c . © —— v
al L?D g = = «{ [e— -
[ee) g | — g
9 210
-
TUA = tratto utile alesato 220
Tipo di protezione 1P67
Temperatura ambiente -40°C + 85°C
Codice di ordinazione: V86400003
V e 16 o
oana > BREVINI
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SIGLE

AP ATTACCO ALTA PRESSIONE
AS ANGOLO DI SFASAMENTO
BP ATTACCO BASSA PRESSIONE
C CoRrsA (Mm)
CH CHIAVE ESAGONALE
CH CHIAVE AD ESAGONO INTERNO
DA DEecADIMENTO DI AMPIEZZA (DB)
Dp  DIFFERENZIALE DI PRESSIONE (BAR)
F Forza (N)
1% CoORRENTE (A)
M ATTACCO MANOMETRO
NG NumERO GIRI PomoLo
OR ANELLO DI TENUTA
P PRESSIONE DI CARICO (BAR)
PARBAK ANELLO ANTIESTRUSIONE
PL COLLEGAMENTO PARALLELO
Pr PRESSIONE RIDOTTA (BAR)
Q PORTATA (L/MIN)
Qp PORTATA POMPA (L/MIN)
SE SPINA ELASTICA
SF SFERA
SR COLLEGAMENTO IN SERIE
X PiLoTAGGIO
Y DreENAGGIO

VI e

VALVOLE IN LINEA
VALvoLE A CARTUCCIA

VEDI CATALOGO
Cop. DOC00043

T
v
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SIGLE
AP ATTACCO ALTA PRESSIONE
AS ANGOLO DI SFASAMENTO
BP ATTACCO BASSA PRESSIONE
C CoRrsA (Mm)
CH CHIAVE ESAGONALE
CH CHIAVE AD ESAGONO INTERNO
DA DEecADIMENTO DI AMPIEZZA (DB)
Dp  DIFFERENZIALE DI PRESSIONE (BAR)
F Forza (N)
1% CoORRENTE (A)
M ATTACCO MANOMETRO
NG NumERO GIRI PomoLo
OR ANELLO DI TENUTA
P PRESSIONE DI CARICO (BAR)
PARBAK ANELLO ANTIESTRUSIONE
PL COLLEGAMENTO PARALLELO
Pr PRESSIONE RIDOTTA (BAR)
Q PORTATA (L/MIN)
Qp PORTATA POMPA (L/MIN)
SE SPINA ELASTICA
SF SFERA
SR COLLEGAMENTO IN SERIE
X PiLoTAGGIO
Y DreENAGGIO

BAsi DI MONTAGGIO IN GHISA () E ALLUMINIO (*)

Basi
CETOP 2

Basi
CETOP 5

BS2... Car. VIl ¢ 2 BS5... Capr. VIl « 19
BC2... Car. VIl ¢ 4 BCS5... Car. VIl » 24
BM2... Car. VIl ¢ 5 BMS5... Car. VIl » 28
Basi CMP10
CETOP 3 VALVOLA A CARTUCCIA

CMP10 Cap. VIl ¢ 30

BSS... Cap. VIl o 7
BS3W.. Car. VIl « 9
BC3... Car. VIl ¢ 10
BC* per XQ*3 Cap. VIl ¢ 13
BCO06... Car. VIl ¢ 14
BMS3... Car. VIl » 16

Per altre valvole a cartuccia, vedere
catalogo codice DOC00043

* Basi in ghisa, pressione massima consigliata 320 bar
Basi in alluminio, pressione massima consigliata 230 bar

Vil o 1
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BS2... Basi singoLE CeTor 2/NG04

BS2**... BASE SINGOLA DI CHIUSURA
Base singola di chiusura BS. % 02*‘
CETOP 2/NG04 [;
P T B A
02/03/04/05/07 T
29
BASI CETOP 2 Nessuna variante 45. 5 r
BS2**../ BS212... Co | | P T B A
1 N° di serie i
BS214... Car. VII o ﬁlf 1 BS. x. 04
° %
BS216.../ BS220... « | L“ﬁ A | —
I T I ! !
BS32... Car. VII Peso: 0,09 Kg / ] \_ﬁj_‘
BC250AB.../ BC250PT... T . . OR 2-010/90 P T B n
Viti di fissaggio previste -
BC251... Cap. VI M5x25 UNI 5931 — BS. %. 05
BM2**.../ BM260... _24
Cap.VIl ¢ 5 15 4 | |
BM250.... / BM270... 7 P r’js A
Cap. VIl - 6 ﬁi}( é}v‘ﬁ? I BS. %. 07
Al gl i It ’7 = *‘
CMP c S il)% ‘T S ‘ ‘
02... ATALOGO CARTUCCE N I -
' 7Y \Hé b \_I:‘ _ L
\E 2) ‘,P P T B A
BS212 con ATTACCHI POSTERIORI DA 1/4" BSP
Base singola | |
CETOP 2/NG04 R
Attacchi posteriori —F— S0k 22
1/4" BSP
@} s \\\
Nessuna variante 'L 3 ORIy T A ’
A PR N /C(B‘ﬂ@@g,g 9
N° di serie R P i I
PR :
T Ay
a3 N
Peso: 0,3 Kg & d ‘ 6*_ .
Viti di fissaggio previste M5x35 UNI 5931 12 l 12
65
BS214 con ATTACCHI LATERALI DA 1/4" Bsp
S Base singola P!—‘ \—‘ﬁ
T ‘\; 4 B
CETOP 2/NG04 —— -
30 3 12112 30
. . 15 9 B 5T 4 & 15
14 Attacchi laterali W 2= s
D 1 , S

1/4" BSP

+r 4 — 4 QF@ [l I ——
s T T —
i = [E
Nessuna variante IS o ‘ f\T‘ & H .
|l = G E T — = o
N° di serie g ﬂw ﬂ, T&*?
- i P R s N B I
RigRs !
7 ‘\

A
bl it °
Peso: 0,3 Kg [ ] EQ s <
LS ] LS ] 8

60
18

@

(i
5

5.

Viti di fissaggio previste M5x35 UNI 5931 P

26

Vil o 2
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BS2... Basi singoLE CeTor 2/NG04

BS216 con attaccHI P/T posTERIORI, A/B LATERALI DA 1/4" BsSP

(@]

Base singola |

CETOP 2/NG04

.'H .a "\) "3U

16 Attacchi posteriori e = o
laterali 1/4" BSP ‘ — ‘ |
) @ “4 o : ; 7 ‘
Nessuna variante I aet 17{? al — >
o =T ¥ = Il | - = — —r = 4
S G, A Y A =31 9 R ﬁw—b—eu R ¥
N° di serie T ot g O Ry o e~k =
R A 7 @'f
T O F— - T %{ @ “
N F—F
Peso: 0,3 Kg & ﬁ C ——
15. 4 6.5 15 — 32.5 ‘yt
Viti di fissaggio previste M5x35 UNI 5931 12 [ 12 0 ’g;& <,
- - Q
= 65 =

BS220 con AttaccHI P/T posTERIORI, A/B LATERALI DA 1/4" BSP

Base singola
CETOP 2/NG04 )
Attacchi posteriori g
e laterali 1/4" BSP
. . O 2 —
Regolazione: vite con /ﬁg N A\k ; [~ o
esagono interno ! =gl O © g,
V\%U?‘LOOLF ~ // _ ji\‘r @
Campo di taratura T LS 73;%,;6?511 T
1 = max. 30 bar (colore bianco) ' O e 2
. N
2 = max. 90 bar (colore giallo) @ < .
3 = max. 180 bar (colore verde) iy f\% e
4=max.250 bar (col.arancione) N
dee |
00 = Nessuna variante —3—
V1 = Viton = = - \_‘g
N° di serie i = .
PT
Peso: 0,45 Kg

Viti di fissaggio previste M5x50 UNI 5931

* La minima pressione di taratura consentita € in funzione della molla:
vedi valvola a cartuccia CMP.02...

BS32 Bask pi RibuzioNE DA CeToP 3/NG06 A CeTOP 2/NG04

Base singola
325 19 _ 24
N T L= 4
CETOP 3/NG06 A 5 E S
©
CETOP 2/NG04 S o] e @ i é
N B En =4 ! [}
Nessuna variante o = @ T Bf-— _ B {,Bf BT w
- o - — < N "=
3 ) - I I S
N° di serie | & W@ ar — Ha NI i N4 .
Ha. a :'L - ﬂél}ﬁ\ =z %
(f’h} ! ‘/f/t\> 771 R ﬁ ,‘ /\75
Y T N = N\ | N N
Peso: 0,12 Kg 5‘1 1‘8
= 1 = = 7" =
Viti di fissaggio previste M5x20 UNI 5931 _ 45 OR 2-012/90 — 22:5
Vil o 3 o
pana > BREVINI

Motion Systems



BC2... Basi componisiLI CETor 2/NG04

BC250AB mMODULO INTERMEDIO PER ATTACCO MANOMETRO (BOoCcCHE A/B)

Base componibile AL MJ_’\_,\_/:‘—‘LM
Ll | |
T A ™ il _
CETOP 2/NG04 . i e 15 A
. . % @Jﬁf\\uufhﬁ‘
Modulo intermedio per - I S
attacco manometro %
_ OR 2-010/90 5
Controllo sulle vie Ae B >
. N AT O y
Nessuna variante L 3}(()>{E E— |
S Y% T
1 N° di ser © 2 \ | (u%‘(gié—kffwﬁ
- 1 serie Ny — o o o — 4 [
I 1 D317
radihid —
Peso: 0,4 Kg e 15. 4 T
o 24
80

BC250PT MODULO INTERMEDIO PER ATTACCO MANOMETRO (BoccHE P/T)

Base componibile - M%% ‘
LJﬁJHHL#’ \ ’Q‘Q‘Q;W
CETOP 2/NG04 o DN, il AR
NY “ ‘Y\ ™ ‘
. . 0 Efﬁ\\u\\ﬂﬁb
Modulo intermedio per - I i |
attacco manometro %
. OR 2-010/90 5
Controllo sulle vieP e T ~
Nessuna variante 1 w s K)T;{b | |
it — = - r— 7 I
| [} ﬁﬁ? [
| cart o o+ FOH (@F+—— 5-J
N disere N et sl
I - p=m —
— AN O |
Peso: 0,4 K
9 %'@% L5 4
° _ 24
_ 0
BC251 BASE PORTA GRANI PER ELETTROVALVOLA
M5-6H M5x0. 8-6g _
Base componibile | | \ \
i T i i
CETOP 2/NG04 | gL JiL | o~ L
Portagrani per elettrovalvola o OR 2-010/90
o d
— SVO —
Nessuna variante = 2;4 = < GRANI CON FORI
15.4 ot CALIBRATI DISPONIBILI
. . =1 = )
N° di serie d M5x0.8x5
ol AT H 05 | M89.10.0044
L Al YL 1 0.6 M89.10.0045
Peso: 0,05 Kg g-»f (9# (gx T 0.7 | M89.10.0046
Il
Ly 3 03 | Mas 10005
Y T 1 | M89.10.0048
! 12 | M89.10.0049

e d BREVINI
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BM2... Basi muLTipLE CETOP 2/NG04

BM250/60/70 COLLEGAMENTI IN PARALLELO

*

*
*

H'

Base multipla in alluminio
CETOP 2/NG04

50 = Collegamento in parallelo con valvola di max. e attacchi posteriori
70 = Collegamento in parallelo con valvola di max. e attacchi laterali
60 = Collegamento in parallelo senza valvola di max. e attacchi laterali

Numero posti valvola:
2/3/415/61718

Regolazione vite con esagono interno
(omettere per versione BM.2.60...)

Campo di taratura (omettere per versione BM.2.60...)
1=max.30 bar (colore bianco)

2 =max.90 bar (colore giallo)

3 =max. 180 bar (colore verde)

4 = max. 250 bar (col. arancione)

00 = Nessuna variante
V1 =Viton

N° di serie

» La minima pressione di taratura consentita e in funzione della molla:
vedi valvola a cartuccia CMPO02..

BM260 COLLEGAMENTO IN PARALLELO SENZA VALVOLA DI MASSIMA

27

po

Tipo A B Peso (Kg)
BM260/2 105 91 0,64
BM260/3 145 131 0,87
BM260/4 185 171 1,10
BM260/5 225 211 1,33
BM260/6 265 251 1,56
BM260/7 305 291 1,79
BM260/8 345 331 2,02
$9 _
$5.5 A n
B B
| | | | | | | | i
o an il b il Y VT ‘
“‘ @ I o b i ‘
4o o oL [ A A
e ;o S 3 T a e
[ g '[! T
ezl | ¢ e ik P
N b N = A &)
ik T c ¢
1 1 T‘ [
| ‘ | A A A | ‘ | [y —
‘ 32.5 40 40 32.5 ‘ _
w =
- A
32.5 40 32.5 "
7 ‘ B =
BsaTe |
) ,[ Y 10 i:, ;
G O Oy E- (e
| HO b e b :
N '743p¢ QPV
N [ 7:% [ wol
of L bl L ey

Viti di fissaggio previste M5x50 UNI 5931

Vil e}

DANA

BREVINI
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BM2... Basi muLTipLE CETOP 2/NG04

BM250 COLLEGAMENTO IN PARALLELO CON VALVOLA DI MASSIMA - ATTACCHI POSTERIORI

max. 106

Tipo A B Peso (Kg)
BM250/2 130 116 0,70
29 BM250/3 170 156 0,93
235 BM250/4 210 196 1,16
. Y BM250/5 250 236 1,39
I T U H H H H H A BM250/6 290 276 1,62
IR | | P | Fod | P BM250/7 330 316 1,85
S T/ \ By L P R BM250/8 370 356 2,08
9 H& [ [ [ I
- L el ) ) i
30 ‘ ‘ 1/4”BSP
A 5 28 -
57.5 40 40 32.5 1.5 ‘ 13.5 A —A
7 ‘ B | ‘ 7 | /47BSP o B 8B
M ! 1 1 [l | ¥ !
T o o o o e |
0y o @#} {#F + tq#F {#F & 4 lpa A A
A7 % Y g%/ g{%@/ - N B 1B
S AR S SR A gl o) ;
2 SO - PY T PY \T N OPY j’]’i!_iil © % -~ P
%) ﬂ‘gg % pt
© . B 16 Bo O, Nk . .
- o > <. > ~ = o ™ 2 1
-5 SN i @ ———
I L o @ T
T T P
\ \ & y @
¢ leya ! N = Z
5 R PR g !
9 o
Ak
(el oS

Viti di fissaggio previste M5x40 UNI 5931

BM270 COLLEGAMENTO IN PARALLELO CON VALVOLA DI MASSIMA - ATTACCHI LATERALI

11.5

27

v

Tipo A B Peso (Kg)
BM270/2 130 116 0,93
BM270/3 170 156 1,16
BM270/4 210 196 1,39
BM270/5 250 236 1,62
BM270/6 290 276 1,85
5 BM270/7 330 316 2,08
po.o BM270/8 370 356 2,31
A _ —A
B —B
c
2 P !
A A
B —B
&
P
al A —A
1/4"BSP 57.5 40 40 32.5 1/4"BSP . 5‘77‘;‘8
25 7 ‘ B 7 | 25 1 = ;
M) | \ | @
AN A e L PN 6] | .
H é T [T ‘ R N |l HQ ;
8 e ST SN & o

)
38
,‘\

27

© ;@Jhﬁwﬁ? &

328

5

25
T

2% 5% 276 6la |
SO e g etey «f@{w

38

max. 96
T

max. 46

Viti di fissaggio previste M5x50 UNI 5931

Vil o 6

DANA
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BS3... Basi singoLE CeTor 3/NGO06

‘ BS301... BASE SINGOLA DI CHIUSURA
BS. %. 01
‘ Base singola di chiusura
’ ’ CETOP 3/NG06 I O
P/T/AlB chiuse
BASI CETOP 3 s 9
BS301.../ BS30*... 00 Nessuna variante | |
( ) — ——
Cap. VIl * 7 o o | aip I
BS310/11.../ BS312/13... N° di serie ‘ ‘
BS314/15.../ BS316/17... 255
Cap. VIl 8 Peso: 0,2 Kg ‘
BS320/21.../ BSVMP10... Vit i _ " @ T L @
. iti di fissaggio previste i /
BS3W... Car. VIl ¢ 9 M5x14 UNI 5931 | N — i
BC325/27.../ BC330/32... K = piastrina porta OR (Q25.95.0001) _ > ohB (-
BC340... Cap. VIl * 10 " N L// L o Y
BC341/*... ! L !
Cap. VIl » 11 (€ S @
BC350... /BC351...
BC307... / BC3107... 21.3 19.2
Cap. VIl » 12 Utilizzare per pressioni fino a 200 bar. 68
BC308.../ BC309...
BC06XQ3.../ BCO6XQPS3...
Cap. VIl » 13
BC0625/27... Cap. VIl 14 BS3**... BASE SINGOLA DI CHIUSURA
BC0630/32.../ BC0640...
* . . o BS. X. 02 BS. x- 06
EO0 e Gl o s Base singola di chiusura | |
BM3.**.../ BM360... | ’—m [ e
Car. VIl » 16
CETOP 3/NG06 | Ty | I | |
BM350.../ BM370...
Car. VIl ¢ 17 02/03/04/05/06/07/08/09 | BS. . 03 L BS. . 07 |
BM352.../ BM372... ! . !
Cap. VIl » 18 Nessuna variante ‘ T T,T T ‘ ‘ P’—lfl I ‘
P T B A
CMP10... Cap. VIl « 30 N* di serie BS. X. 04 BS. X. 08
XQ3... Cap. VIl * 20 | | |
XQPs3... Capr. VIl » 22 ’—%—‘
Pes0: 0,5 Kg ‘ P T B A ‘ ‘ I f’—é I ‘
Viti di fissaggio previste M5x30 UNI 5931 ‘ BS. . 05 ‘ ‘ e BS.4.09 ‘
oI N S
P T B A P T B A
T ST
wn | | | | | | _
h ] I o
2 5.5
N T L @
v
H @ et at
= - T - o 9
It \1///\ \1/ I
U
§ r O
21. 3 19.2
68

e gans> BREVINI
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BS3... Basi singoLE CeTor 3/NG06

BS310/11...

CON ATTACCHI A/B/P/T POSTERIORI

B

*%k

Base singola

CETOP 3/NG06

10 = Attacchi posteriori 1/8" BSP
11 = Attacchi posteriori 1/4" BSP

Nessuna variante

N° di serie

A
\@
SN
/7
{}ﬁ\ﬂj»; )
- 4 _
,’P}\//AE\\ o
\\\\//\\\BT:// o
R 2
-0
N
Ny

I —rs
N
==
N P i
e —a-
n
23 g9
n
==
It I
b — -
C 9
PR
30 VA
Y

24
% ;L\
\‘/
A

@

B

/ N
\ 2

48

. 31 __18 m
Base singola =1 @ :[ " = - ! !
AT D A W =t o a ) | _ |
CETOP 3/NG06 T - | ﬁ} P e
O T " I %
12 = Attacchi posteriori okl = N ' {
N\ N o (o] wl O] O]
da 3/8" BSP TIEOTC T =8 T S8 T
13 = Attacchi posteriori j}/ f\a\‘: ¢ | T
da 1/4" BSP “#r\\\ i ' /@
8 N B T A
Nessuna variante © © = N £ %
525 30 \gf:ziq _30_
N° di serie 47 s 65
Peso: 1 Kg - Viti di fissaggio previste M5x25 UNI 5931
BS314/15 con attaccHI A/B/P/T LATERALI
60 35 -
=1 = D
Base singola _ 3l \@/@ 27 :l_f \_1;
: \ |
(7 [ [ @v -
CETOP 3/NG06 O O) =1 g
il N Lﬁ
14 = Attacchi laterali da 3/8" BSP (*) oo 13 3
15 = Attacchi laterali da 1/4" BSP (*) ~ ~| <[ | _ 19
I . 7B 7 P /3/@,,
. ‘(}T € 179 | g ’G\S\p
Nessuna variante @ 1k @ o %
o N -
N° di serie 32.5 17
75 * Non utilizzabile con
Peso: 1,2 Kg - Viti di fissaggio previste M5x35 UNI 5931 XQP3C3-D---2
BS316/17 con attaccHI P/T PosTERIORI - A/B LATERALI
65 -
Base singola — 45 \_fg
_31 32 4‘
CETOP 3/NG06 - | o 1 i T
Vr\tij | ‘@} \n<7 = 4o @l
16 = Attacchi posteriori i ’_fj; wyal ;
e laterali da 3/8" BSP T /L\ E o ®
17 = Attacchi posteriori 9 | | Hi@}%\\ Sl
e laterali da 1/4" BSP h < @giF X H
I ;(,F N4
Nessuna variante =

He

N° di serie

(B

T

32,5

47

Peso: 1,8 Kg - Viti di fissaggio previste M5x40 UNI 5931

Vil o 8

BREVINI
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BS3... Basi singoLE CeTor 3/NGO06

BS320/21 con attaccHI P/T posTERIORI, A/B LATERALI

C ch.5 M
Base singola . |
S N CH. 17 :: 31 :: « ” ”
CETOP 3/NG06 7 .Tffml HT
‘ 4 I |
20 = Attacchi posteriori e laterali da 3/8" BSP ,_Jf: e AT ) @*
21 = Attacchi posteriori e laterali da 1/4" BSP = g B N §
M = Pomolo in plastica I ff\n{‘}/; 1] f
C = Vite con esagono interno ?**H\\Pl\/{sé@; : o 2
Campo di taratura T ISR 4 i 4
1 = max. 50 bar (colore bianco) p N
2 =max. 150 bar  (colore giallo) N 1 8y
3 =max.320 bar (colore verde) = 50
56 32,5
Nessuna variante -
N° di serie TF - \_‘Q
* La minima pressione di taratura consentita & S |
in funzione della molla: vedi valvola a cartuccia P': = :‘B

Peso: 2,9 Kg - Viti di fissaggio previste M5x65 UNI 5931 CMP10... (Vedi Cap. VIl « 30)

BSVMP10 BASE SINGOLA CON VALVOLA DI MAX. PRESSIONE PER MONTAGGIO A PARETE (ES. SU COPERCHIO SERBATOIO)

33
-
|
=
-
=

gle
o
I
1
1

Base singola s 52
= max. 58
VMP] | Valvola di massima pressione \ " & [CH 7 :
- " e l =} ¢ +——[t M
Attacchi da 3/8" BSP H %_IJ—X
M = Pomolo in plastica cr-el e
C = Vite con esagono interno 7.5 60
V = Volantino 75 max. 57.5
max. 132.5
Campo di taratura
1 = max. 50 bar (colore bianco) max. 167
2 =max. 150 bar  (colore giallo) S | ==
max. 92
3 =max.320 bar  (colore verde) A
I I | I
| | | | \
|
|

Nessuna variante )

N° di serie

& [ —
&
Jg_q\( &) Lo
Peso: 1,6 Kg L _
Viti di fissaggio previste M5x60 UNI 5931
* La minima pressione di taratura consentita € in funzione della molla:

vedi valvola a cartuccia CMP10... (Vedi Cap. VIl « 30)

BS3W PonTE DI WHEATSTONE

Base singola 60 K/
T g R
CETOP 3/NG06 ®
© ©
Ponte di Wheatstone \ > L . !
_ — SE sl = 5 o
Nessuna variante I e e B e e I+
! NN 7 NS o /
~= BLJ ~= o
N° di serie ! R |
@A
o | o o 2
Peso: 1,8 Kg 32.5 21 _32 _ | . |
Viti di fissaggio previste M5x45 UNI 5931 - \; J

ves BREVINI
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BC3... Basi componisiLl CETor 3/NG06

BC325/27 BasE comPONIBILE ATTACCHI P/T POSTERIORI E LATERALI 1/2" BSP - 3 TIRANTI

(@]

"

Base componibile

CETOP 3/NG06

25 = Attacchi posteriori e
laterali da 1/2" BSP con CMP
27 = Attacchi posteriori e
laterali da 1/2" BSP senza CMP

Regolazione (omettere per BC327)
M = Pomolo in plastica
C = Vite con esagono interno

Campo di taratura (omettere per BC327)

1 = max. 50 bar
2 = max. 150 bar
3 = max. 320 bar

Nessuna variante

N° di serie

Peso BC.3.25: 2,7 Kg
Peso BC.3.27: 2,6 Kg

Viti di fissaggio previste M5x30 UNI 5931

(colore bianco)
(colore giallo)
(colore verde)

* La minima pressione di taratura consentita € in funzione della molla:
vedi valvola a cartuccia CMP10... (Vedi Cap. VIl « 30)

%9
max.57.5

BC. 3. 27

max.58

u? @ @ 0| L
= . R &)
© p W b
Q 1} \\\ /;/ ?é
E I ' 2 Il g
L Y Y i/r,ehwg 2
.9 -
[} =z N 1}
1 / M
0
o
@ A ] |
& )
28 _ _ 60
69
BC*25... BC*27...
Tt~ | I ——
I I I I
’—"g—‘ P
P’i 3 ‘ B ‘
P T P T

BC330/32 COLLEGAMENTO IN PARALLELO E SERIE = 3 TIRANTI

i s11.5 4. -
Base componibile T \‘ @&\A‘ | 2}7 7;{
A’l\ | | ) | o |
CETOP 3/NG06 TR £ B o — |
i S NN N ! B
2w i Y >
30 = attacchi 3/8" BSP eS| BC*30
collegamento in parallelo R ﬁ} i }j
32 = attacchi 3/8" BSP 3‘2 .
collegamento in serie OR 5-616 == — ]
g T Jrnm ‘ ™ JrBﬂw g —
| |
Nessuna variante i + Ldﬁ + | .
I sere SRR . o BC*32...
g | %
Peso: 1,4 Kg DO?? \
® _ 56 _
= 65 =
BC340 DI CHIUSURA - 3 TIRANTI
| M
. [N T T -
Base componibile N ) $ . #T# ) $ . | |
R R
CETOP 3/NG06 | | | @P, N jT_l
OR 5-616
Di chiusura |
Nessuna variante N g 2
N° di serie s w N
e

Peso: 0,7 Kg

Vil e

10

DANA
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BC3... Basi componisiLl CETor 3/NG06

BAsI COMPONIBILI ASSEMBLATE - 3 TIRANTI

PL

Codice tirante L Composizione a }7 7\_{ a

B —P—8B
BC341/2 M80200010 | 146 BC325/27 + 2 BC330/32 + BC340 2 ‘
BC341/3 M80200011 | 196 BC325/27 + 3 BC330/32 + BC340 P ‘
BC341/4 M80200012 | 246 BC325/27 + 4 BC330/32 + BC340 -
BC341/5 M80200013 |296 BC325/27 + 5 BC330/32 + BC340 : :
BC341/6 M80200014 | 346 BC325/27 + 6 BC330/32 + BC340 TR W
BC341/7 M80200015 |396 BC325/27 + 7 BC330/32 + BC340 P— |
BC341/8  M80200016 | 446 BC325/27 + 8 BC330/32 + BC340 P
Codice dado Q26560514 ek aned
Pezzi 3

CH. 13 4\\\\\\\ 82 57.5 _32
1 |
SO = T T - W
T ‘ S [T T
e [11/47BSP S ‘
BC.3.30/32 }
1 T
B Y

23

SR
A ;{a
B, ————8
;
b
A— ——1n
B, 5
;
b
Ab—p———A
B—— 5
;
PEL J
P
BC. %. 25/27
+RBC. . 32

max.58 I

* Nel collegamento in serie I'ultimo blocchetto in alto deve essere con collegamento in parallelo (BC330)
« | singoli componenti sono da ordinare separatamente

* La minima pressione di taratura consentita € in funzione della molla: vedi valvola a cartuccia CMP10... (Vedi Cap. VIl « 30)

BC341/* TIRANTI PER BASI COMPONIBILI ASSEMBLATE BC3...

Codice tirante  N°pz L Composizione

I
BC341/2001 3 146 Per n° 2 elettrovalvole | _ : : _ |
BC341/3001 3 196 Per n° 3 elettrovalvole I
BC341/4001 3 246 Per n° 4 elettrovalvole 0 12 15 )
BC341/5001 3 296 Per n° 5 elettrovalvole <‘9 @‘O
BC341/6001 3 346 Per n° 6 elettrovalvole 0 L 0
BC341/7001 3 396 Per n° 7 elettrovalvole = =
BC341/8001 3 446 Per n° 8 elettrovalvole
Coppia di serraggio: 23 Nm (£2 Nm)

Vil e 11 .
oana > BREVINI
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BC3... Basi componisiLl CETor 3/NG06

BC350 MODULO INTERMEDIO PER ATTACCO MANOMETRO SULLE BOoccHE A/B/P/T

Base componibile o ] Ei:jw:;‘w
) [ ]
AF: o N [ =
CETOP 3/NG06 Q*I:bf‘f N P18 A
> NN N
Modulo intermedio per attacco oR 9-012/90 i
manometro sulle bocche A/B/P/T 90 -
. 21.3 19.2
Nessuna variante . >
e F——0 T
Ne di serie JNHTf;ffijig; /:;;;;BN””?”@
MENHQF:;,//'/ ?\'rf:f:rf*s:wuguq
AL ?? R
Peso: 1 Kg =9 | S
BC351 BASE PORTA GRANI PER ELETTROVALVOLA
L GRANI CON FORI M8x1-6H 95.5 M8x1—6g
Base componibile CALIBRATI DISPONIBILI , ‘ T T
d M8x1x8 o [T ] ©
CETOP 3/NGO06 06 M89100007 f \ \ \
0.7 M89100008 K d
Porta grani per elettrovalvola 0.8 M89100009 21.3 19.2
0.9 M89100012
Nessuna variante ! M89100010 > T O
1.2 M89100011 A hd {} |
o 1.4 | M89100038 o B B |
N° di serie 15 | M89100035 < s D0 &
1.75 | M89100042 A oy ' -
2 | M89100041 @ P Q | \
Peso: 0,2 Kg 25 M89100036 s ‘ ‘
K = piastrina porta OR (Q25.95.0001) L
BC307 Base Per RADDOPPIO PORTATAP - A E B >T
N — | - |
Base componibile . I Lo
| |
o ! Loy \ ] \
\J,\ ‘ -
-3 CETOP 3/NG06 L PT B A
- OR 2—012/90ﬁ M—@
Base per raddoppio portata 21.3 19.2
Nessuna variante O TR ‘ D
T o jl
. ) | — N §7 I
N° di serie = Ay 9l
A A
o F o
Peso: 0,5 Kg 6‘8
BC3107 BASE PER UTILIZZO A 2 VIE DI VALVOLE NORMALMENTE A 4 VIE
| - | —
Base componibile " \‘\ L‘ A \‘\ | ;’—‘
o M’ﬁ}’wi‘ T
-3 CETOP 3/NGO06 . “"‘T““‘ PoT B A
OR 2-012/90 M—M

107 Base per utilizzo valvola a 2 vie

Nessuna variante

Ne° di serie

a a
©
~
}7//4.\*«
U
©
=

46
31

Peso: 0,5 Kg
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BC3.../ BCO06... Basi componiBiLI CETor 3/NGO06 pEr XQ*3

BC308 Baske INTERMEDIA PER XQ.3... (P — A)

69.5 —
Base componibile i H \ ] \
" 1 o | |
N N | T, I
CETOP 3/NG06 (=S| L]
OR 2-012/90 25.5
Base porta XQ3 ( P—A) 21.3 19.2
919
Nessuna variante Y
D F\I
. . of Pty I
N° di serie N 1 &(/,‘@&(//l N
Peso: 1,5 Kg he TP hd
BC309 Bask INTERMEDIA PER XQ3... (B — P)
‘ ) ‘ 69.5
Base componibile | r | - i i
0 O T ™ N L R
CETOP 3/NG06 PTTE A e b
OR 2—012‘/90‘/1‘ Less
Base porta XQ3 ( B—P) ol oo
919
Nessuna variante
D D
% \‘I B
N° di serie \ N e
©| —f B — .
- Peso: 1,4 Kg < ST ’J\W4 D
Per sfruttare questa basetta occorre entrare P "
con la pompa sull'attacco A della base multipla

BC06XQ3 Base porTA XQ3

- ,,
21.3 19.2 JE—
Base componibile & k\w 5 1 B |
. ~L7 B P ' 7\ | 7u§u A
CETOP 3/NG06 N ‘M@‘ @% K EPL - f,J
AR I NI
Porta XQ3 OR 2-111 / ! F /7\3\\
%
Nessuna variante Aoy AN
- ‘P N 3
N° di serie “Wr ‘ Y
- 9 _ 6‘4 _
Peso: 1,4 Kg ul so |
BC06XQP3 BAse PER REGOLATORE PROPORZIONALE XQP3
P T
(e) o ]
BC Base componibile 1 B |
) T a
CETOP 3/NG06 o o EPL ]
S R
XQP3) | Per regolatore XQP3 ll;"f
OR 2-111 /
Nessuna variante
- @ M SN
N° di serie 2 R N
(T W =
) . 1= ‘
Peso: 1,4 Kg h 9 _ 6‘4 _
11 30 -
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BCO06...8asi componisiLI CETor 3/NG06

BC0625/27 BASE COMPONIBILE ATTACCHI P/T POSTERIORI E LATERALI 3/8" BSP - 2 TIRANTI

M 934.5 Ch.5 C
Base componibile
010
CETOP 3/NG06 2 JUU o cH1 .F._%L,
o S I e A i~
0 E |, o
25 = Attacchi posteriori e =G u 59 ‘
laterali da 3/8" BSP con CMP ; g pe—— 1
27 = Attacchi posteriori e 0 = i o - o
laterali da 3/8" BSP senza CMP B R e - O
g — jf é 3 4:\?7:};) +;0 i1
Regolazione (omettere per BC0627) Ni — CEEAT .
M = Pomolo in plastica M= A Rt
C = Vite con esagono interno — i YN
Campo di taratura (omettere per BC0627) H-o 23 5
1 = max. 50 bar (colore ble}nco) — = —— Qj} Q};
2 = max. 150 bar (colore giallo)
_ 54 & 4s 13
3 = max. 320 bar (colore verde) oo <& Tl
Nessuna variante
BC*25... BC*27.
N° di serie T}—ig \ i \
P Lo P
Peso BC325 : 3 Kg T ‘ P T ‘
Peso BC327 : 2,8 Kg « La minima pressione di taratura consentita € in funzione della molla:
Viti di fissaggio previste M5x65 UNI 5931 vedi valvola a cartuccia CMP10... (Vedi Cap. VIl « 30)
BAsI COMPONIBILI ASSEMBLATE - 2 TIRANTI
PL SR
Codice tirante L Composizione A }— 7;{ A A }— 7H A
B ——B B—)—1—8
BC0641/2 M80200001 |138| BC0625/27 + 2 BC0630/32 + BC0640 T | T ‘
BC0641/3 M80200002 | 187 BC0625/27 + 3 BC0630/32 + BC0640 P ‘ P
BC0641/4 M80200003 | 236 BC0625/27 + 4 BC0630/32 + BC0640 a B a a B a
BC0641/5 M80200004 | 285 BC0625/27 + 5 BC0630/32 + BC0640 Y A N N = =Y N N NS
BC0641/6 M80200005 |334 | BC0625/27 + 6 BC0630/32 + BC0640 T — T ‘
BC0641/7 M80200006 |382 BC0625/27 + 7 BC0630/32 + BC0640 P B ‘ P B
BC0641/8 M80200007 |430 BC0625/27 + 8 BC0630/32 + BC0640 P T a L a
B BC. . 25/27 pb— 4 15
Codice dado Q26560514 +BC. %. 30 7! ‘
Pezzi 2 P }:L
PT
BC. x. 25/27
4h 82 +RC. X, 32
! _32_
cr- 13 \ M E | [1] { ﬁ
L 4 L S
BC.06.40 — |_sla.  wIo | - i R e o
—t : - N = — e
1 _1 0 T L
,Tf%j{}» j*; | N % N7 L
g 4 e
i A - : | : - K |
e Mo R T
BC. 06.30/32 | #713‘7 #: | K /%
T Z* — B B \7 | | o
R
1#—# M 4#“‘ CH. 21
i ] il Ch.5
I T [ T ]
i a J_Iﬂj BC. 06.25/27 iFT‘ &-[—1
3 " 1 — | =
o Tt [Pt @
“’ {S s U I .
ik WAty Lt T CH. 17
1 L T I I 3/8"BSP
max. 58 B = J\t = [ = $ = T max.57.5
max. 167
* Nel collegamento in serie I'ultimo blocchetto in alto deve essere con collegamento in parallelo (BC0630)
« | singoli componenti sono da ordinare separatamente
* La minima pressione di taratura consentita € in funzione della molla: vedi valvola a cartuccia CMP10... (Vedi Cap. VIl « 30)

e i gans> BREVINI
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BCO06... Basi componisiLI CETor 3/NG06

BC0630/32 COLLEGAMENTO IN PARALLELO E SERIE - 2 TIRANTI

PL
BC Base componibile 82 A —
=
CETOP 3/NG06 P % \
30 = attacchi 3/8" BSP BC*30...
collegamento in parallelo
32 = attacchi 3/8" BSP SR
collegamento in serie a 7;{
5 S
T\ |
Nessuna variante P
EPL _ 7J
N° di serie BC*32...
Peso: 1,1 Kg
BC0640 DI CHIUSURA - 2 TIRANTI
Mo
Base componibile | |
82 \;P, - J:_f
CETOP 3/NGO06 - 2 tiranti M |
= T
[0
Di chiusura N Lij ! i =
_ ‘ \ \
Nessuna variante \ OR 2-111
8g8. 5
N° di serie 7 _ 64
11 30
Peso: 0,4 Kg o
- ()
ol © N
| RN s — ~
\( . /g,) ~T
j/T N
BC0641/* TIRANTI PER BASI COMPONIBILI ASSEMBLATE BCO06...
Codice tirante  N°pz L Composizione
BC0641/2001 2 138 Per n° 2 elettrovalvole i — {| — i
BC0641/3001 2 187 Per n° 3 elettrovalvole l /] J
BC0641/4001 2 236 Per n° 4 elettrovalvole 12 15
BC0641/5001 2 285 Per n° 5 elettrovalvole 8 8
BC0641/6001 2 334 Per n° 6 elettrovalvole O‘O L O‘O
BC0641/7001 2 382 Per n° 7 elettrovalvole > >
BC0641/8001 2 430 Per n° 8 elettrovalvole
Coppia di serraggio: 23 Nm (£2 Nm)
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BMS... Basi muLtipLE CETOP 3/NGO06

BMS... COLLEGAMENTI IN SERIE O IN PARALLELO

Base multipla (versioni standard in ghisa)

CETOP 3/NG06

*
*

50 = Collegamento in parallelo con valvola di max. e attacchi posteriori
70 = Collegamento in parallelo con valvola di max. e attacchi laterali
52 = Collegamento in serie con valvola di max. e attacchi posteriori

72 = Collegamento in serie con valvola di max. e attacchi laterali

60 = Collegamento in parallelo senza valvola di max. e attacchi laterali

Numero posti valvola:
2/3/415/61718

.'* .'*

Regolazione (omettere per versione BM360...)
M = Pomolo in plastica
C = vite con esagono interno

'

Campo di taratura (omettere per versione BM360...)
1 = max. 50 bar (colore bianco)
2 = max. 150 bar (colore giallo)
3 = max. 320 bar (colore verde)

*
*

a'

00 = Nessuna variante
AL = Versione in alluminio (pressione massima consigliata 230 bar)

vedi valvola a cartuccia CMP10... (Capitolo Cap. VIl « 30)

.
N° di serie « La minima pressione di taratura consentita & in funzione della molla:

BM360 COLLEGAMENTO IN PARALLELO SENZA VALVOLA DI MASSIMA

Tipo A B Peso (Kg)

BM360/2 120 108 3,6

BM360/3 170 158 51

BM360/4 220 208 6,7

BM360/5 270 258 8.2

BM360/6 320 308 9,7 35 50 35
BM360/7 370 358 11,2 59
BM360/8 420 408 12,6

XD

WD

@D

WD

@D

THwWD

1/4”BSP

7.5

Viti di fissaggio previste M5x70 UNI 5931

Vil o 16
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BMS... Basi muLTipLE CeETOP 3/NGO06

BM350 COLLEGAMENTO IN PARALLELO CON VALVOLA DI MASSIMA - ATTACCHI POSTERIORI

g ;g Tipo A B Peso (Kg)
T BM350/2 141 126 4,6
F ‘ BM350/3 191 176 6,1
a A BM350/4 241 226 7,6
B —B BM350/5 291 276 9,1
! ap ) BM350/6 341 326 10,6
T AV e10.5 |l BM350/7 391 376 12,1
n L In o ™ h! L e BM350/8 441 426 13,6
e — THHOY . . e
; o i & | i I [ i
@ 52.5 3/8"BSP ‘ ‘ ‘ ‘ 6.5
— L 7.5 57 7.5
P )|
1/4”BSP ° 10.5
M
| [ 1 N i [l @ " "
E@} I [ -~ . (@) I | i i — —
7 -\ N /AN /AN © 3
| ﬁkijﬁ;} ﬁll’}\ ,\/#F %fﬁ @ Yevg, Y o
= = N / = = \{%/ {l} - — ol

|
)

|
]
|
\
-
{?4
[
35
3/8”BSP
80
54
=
3

T T

\N¥Y /

T
\

7

/

L - S 0 L /9{%\ /3{% == .
¢ i # ; % T
0 F=- \\\‘,/// " - N /// 2 N[ ] - "
8 - 22 i o [ N N z
-7 | 4 1e ] | g b o
A a L 4 N
X - — - | - - 4@ [te] \\( 8V
: : D - L
54l | 50 = L 18] 15 19| <
T T : >
¥ o 7.5 \ ‘ B 7.5 M N0y
o v ot A N
. % s S
X] | [ P —
0 € fi7 s Ry L

Vb e gt

Viti di fissaggio previste M6x55 UNI 5931

BM370 COLLEGAMENTO IN PARALLELO CON VALVOLA DI MASSIMA - ATTACCHI LATERALI

A — A Tipo A B Peso (Kg)
B —B
T BM370/2 160 148 4,9
P— | BM370/3 210 198 6,4
a NS BM370/4 260 248 7,9
B 1B - © " - BM370/5 310 298 9,4
T . BM370/6 360 348 10,9
" sss | | ‘ BM370/7 410 398 12,4
A —n T | ‘ BM370/8 460 448 13,9
s A [ PSS 1S @@ i
P 0 e e

@ i eMeio= il

16

38

max.128
max.127.5

[
5

max.57.5
~
o

Viti di fissaggio previste M5x70 UNI 5931
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BMS... Basi muLtipLE CETOP 3/NGO06

BM352 COLLEGAMENTO IN SERIE CON VALVOLA DI MASSIMA - ATTACCHI POSTERIORI

g ! Tipo A B Peso (Kg)
Y — BM352/2 141 126 4,6
o ¥ 210.5 BM352/3 191 176 6,3
B i 26. 5 BM352/4 241 226 7.6
b - BM352/5 291 276 9,2
T’f@* w j f ‘ “ BM352/6 341 326 10,7
- |0 CMP10 0 BM352/7 391 376 12,2
o i T /| ¢ BM352/8 441 426 13,7
L 1 k | " " I [N
c:' i \\\ I } I I } Il 1
L - L A
32.5 3/8”BSP ‘ ‘ 7.5 37 7.5
R ) . ) )
y - 1/4"BSP ~ 10.5
[l LN m —=n : "~ '~
@ LA TR d ¥ {‘%‘)J RO /TR @ B Al T
0L LTI 9L e 9 T, ®
G SR CaR o N V7 o
- told | n o ld o rd i o) |
L= - /{}\\ 9 L - /{}\\ ’ {}\\ Z\O @ 3 \& éﬁ
e 1Bl | | s Ay 15 2 ° S O
== | “ = - ANV S S ~ @\ ®
[N =~ LN | =~ %) ~ | LN)|
v | - o T — | / I t
i SATET 9 oL R
g 1 £ 1 Z h T
! ! 54 | 50 37 ey sl is | 19
¥ : : | 7. ! ! B 7.5 T \T
o N 0 i >
; LT o % r-T=" A
é inanat g LIRTATARL
I Vil
[\ e [N P
Viti di fissaggio previste M6x55 UNI 5931
BM372 COLLEGAMENTO IN SERIE CON VALVOLA DI MASSIMA - ATTACCHI LATERALI
: — : Tipo A B Peso (Kg)
S — BM372/2 160 148 4,9
N I BM372/3 210 198 6,4
B; B BM372/4 260 248 7,9
Al — =8 20 40 5 BM372/5 310 298 9,4
T»@« i BM372/6 360 348 10,9
|2 @%F BM372/7 410 398 12,4
A ‘ + BM372/8 460 448 13,9
© — i oA a Lyl
i i v . i‘i
° N CMP 1 07SE ik
a Ll s ; R
- i e
! ! 70
1/47BSP i

17\

max.58

max.128

max.57.5

max.127.5

Viti di fissaggio previste M5x70 UNI 5931
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BS5... Basi singoLE CeToP 5/NG10

BS501... BASE SINGOLA DI CHIUSURA

BS. %. 01
Base singola di chiusura
CETOP 5/NG10 \—PLI - IJ:—‘
P/T/A/B chiuse
BASI CETOP 5
BS501 / BS50 Capr. VIl ¢ 19 00 Nessuna variante
BS512.../BS513...
BS514.../ BS515... N° di serie
Car. VIl » 20
BS516.../ BS517...
BSS53... Cap. VIl « 21 « Attenzione: base da utilizzare 210.5
BS530/31... Capr. VIl « 22 in applicazioni a bassa pressione | |
BSVMP20.../ BS529... (P max. 150 bar dinamici) Y_FH r SE
«© | |
Car. VIl » 23 ! \ \\
BC536/28... Cap. VIl « 24 26.5 ® <
BC541/*... / BC540... :
Capr. VIl ¢ 25 @ p @
SN +
BC530/32.../ BC550... AN
BC551... Car. VIl » 26 n/‘\\ //‘\B f
BC507... / BC5107... = T \’\i/’ ’\i/’/ S <
BC53A.../ BC1006... +— - I
Cap. VIl » 27 @ \é’)\
BM5**.../ BM550... 2
Car. VIl 28 o
BM560... / BM570... = qu =
BM580... Car. VIl » 29 Peso: 0,5 Kg
Viti di fissaggio previste M6x15 UNI 5931
CMP20... CATALOGO CARTUCCE K = piastrina porta OR (Q25950002)
CMP30... CATALOGO CARTUCCE
BS5... BASE SINGOLA DI CHIUSURA
BS. %. 02 BS. X. 06
Base singola di chiusura | | »
1 L |
CETOP 5/NG10 ‘ P T B A ‘ P T B A
02/03/04/05/06/07/08/09 ‘ BS. ¥. 03 - s o
. 210.5 I I I I
Nessuna variante | | | 1 Fr L T
‘ ‘ - C ‘ - PoT B A P T B A
N° di serie w Iyl ‘ Iyl a BS. . 04 BS. %. 08
o | ‘ | b I | | ‘
R L %[
‘ ‘ I I I I
26.5 \OR 2-014/90 | T || I Q I |
|
‘p A BS. X. 05 174" BS. % 09
O -, © | | |
T Il
: oy et L) Ly
2 T/I\Hq‘b”\‘/)fi\T © P T 8 a P T B A
e ‘ o ’
Y I A
€§ ‘ =
I
= 54 =
90
Peso: 1,2 Kg
Viti di fissaggio previste M6x35 UNI 5931
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BS5... Basi siNgoLE CeTor 5/NG10

BS512 con attaccHl A/B/P/T POSTERIORI

100

BS Base singola

26

#10. 5

y

-
o
-

I
@
D

CETOP 5/NG10

12

2 Attacchi posteriori !
da 1/2" BSP 1

125

96
54

Nessuna variante

N° di serie 7

Peso: 2,7 Kg - Viti di fissaggio previste M6x25 UNI 5931

BS513 con attaccHl A/B/P/T POSTERIORI

100 —
BS Base singola = " . s %0 ‘ ‘
46 42 RS 8
i ——)dq [ = -
CETOP 5/NG10 7 i ~N pe I NS ~ P T B8 a
\I‘ . “} - ‘é’ B ‘¢*

Attacchi posteriori ‘

* o o " )
da 3/4" BSP s . 5
e | i

Nessuna variante Wﬁ@} L_ - u
! N =
W 'r# ¥

N° di serie &

e 3
& i 4% oo ——

Peso: 3,8 Kg - Viti di fissaggio previste M6x50 UNI 5931

125
105

Ll W ol

BS514 con attaccHl A/B/P/T LATERALI

100 —
Base singola = o P!—‘ \—‘ﬁ
T B
CETOP 5/NG10 7 5 v
ol T o 4
Attacchi laterali = "\"H
" We=6 T
da 1/2" BSP H ool | | 5
_ Jd e D 9
Nessuna variante R e e %* - T
b T
N° di serie " ° Qﬂ#
I PR Y B
CAIIEES IS
Peso: 2,6 Kg - Viti di fissaggio previste M6x20 UNI 5931
BS515 con attaccHi A/B/P/T LATERALI
100 _
Base singola — " P!—‘ \—lﬁ
_ b 42 " T B
CETOP 5/NG10 7T = ¥E -
‘o I | o ===
Attacchi laterali A
da 3/4" BSP u o o
aERar Gl
_ o T T
Nessuna variante SEEE o v i -
ok =F- Q’ - = 4 D
N° di serie ' %@# N
REREEET N v
X L Q) T

Peso: 3,8 Kg - Viti di fissaggio previste M6x50 UNI 5931
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BS5... Basi siNgoLE CeTor 5/NG10

BS516 con aAttaccHI P/T PosSTERIORI - A/B LATERALI

Base singola ‘ \_49
‘ B 4‘8
CETOP 5/NG10 100 w2 P
_ 80 20
Attacchi posteriori e 72 e s
laterali da 1/2" BSP _ 46 ,% ; = 15 5‘0
(& ) e ! g \ R
Nessuna variante © I ‘ L o) + | O o
F=h B
o 1 . Bl | T N
N° di serie I H e . 4}{} - _J/ : o )

125

105
96
5S4

Peso: 2,6 Kg I
Viti di fissaggio previste M6x20 UNI 5931 I

BS517 con attaccHi P/T PoSTERIORI - A/B LATERALI

Base singola |

CETOP 5/NG10 P

Attacchi posteriori e T 42
laterali da 3/4" BSP 46

50

~N

vl

5
210.5

o

@/

Nessuna variante /@ 4

. . |
N° di serie N T

= vy)
|

o

o

|

=~

o

Peso: 3,9 Kg

Viti di fissaggio previste
M6x50 UNI 5931 ! —

125
105
9
5
|
s
<
i

‘471
| I|
T
— 4
‘
S
/
ﬂ}

i

/{%:

| . g |
| ©) :::}i::i e (& | &

BS53 Bask b1 ribuzioNE DA CETOP 5/NG10 A CETOP 3/NG0O6

Base singola T
|
CETOP 5/NG10 395 s |
24.5 32 32.5 L
CETOP 3/NG06 13.5 21 21
Nessuna variante - & == N 7 N RPN
T\'J - 7 7] \% _ r&# il
. | sl 19 ~
.-1 Ne di serie @ 0o > i
P, & | i S fg Tﬁ\u‘// 6’%\‘ oouz < o
] ! - *7*8F¢' = 77§‘ G f'1‘\€ }/\ m LT o0
B@> I K / — il
Peso: 1,1 Kg 4@3;0, e ﬁg‘[ ff O\@ !
Viti di fissaggio previste r - 4 2
M6x30 UNI 5931 21
e
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BS5... Basi siNgoLE CeTor 5/NG10

BS530/31 con attaccHI P/T POSTERIORI E LATERALI, A/B LATERALI

Base singola

CETOP 5/NG10

M = Pomolo in plastica
C = Vite con esagono interno

Campo di taratura

1=max.50 bar (colore bianco)
2 = max. 140 bar (colore giallo)
3 =max. 350 bar (colore verde)

Nessuna variante

N° di serie

Ea

« La minima pressione di taratura consentita € la stessa per tutte le molle:

30 = Attacchi P/T posteriori - A/B laterali opposti da 3/4" BSP
31 = Attacchi P/T posteriori e laterali - A/B laterali da 3/4" BSP

vedi valvola a cartuccia CMP30...

BS530...

Y

BS531...

Y

BS530 con ATTAccHI P/T PoSTERIORI, A/B LATERALI

48 48
1/4”BSP

210.5

96

48

&
&

D
===
— T
__
5 /F

84
=
m
L
i $T’
= —~ ~
T
I [N
R
'©
Loo

28

T 4
7 &g i @
8y o A
o 1 - - @ -
CH. 27 0| =
: & %
|
= X €]
|
€l CH. L7 "
Peso: 5,5 Kg
s ge g . . Ch. 5
Viti di fissaggio previste 034.5 c
M6x75 UNI 5931
BS531 con atTaccHI P/T POSTERIORI E LATERALI, A/B LATERALI)
B34.5 C M
Ch.
SADAN = o

max. 55.5

o
=+
~
=
max. 47

D
==
[
[}
—i b
‘
-
N
-
B
o
61
=
Il
[
«
61

max. 177.5

29

64

29

T
Il 2
29 68 o 119
o
5

8.5 80 8.

45.5 30.5 26.5

47

23.5

Peso: 6,7 Kg - Viti di fissaggio previste M6x75 UNI 5931
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BS5... Basi siNgoLE CeTor 5/NG10

BSVMP20 BASE SINGOLA CON VALVOLA DI MAX. PRESSIONE PER MONTAGGIO A PARETE (ES. SU COPERCHIO SERBATOIO)

10

80

Peso: 3,1 Kg
Viti di fissaggio previste M8x65 UNI 5931

» La minima pressione di taratura consentita & in funzione della molla:

913.5

vedi valvola a cartuccia CMP20...

Base singola s 24
CH. 22
. . . ) . nax. 91
Valvola di massima pressione (6 B \,-
I M ST~
. . 4 Z®! /TN
Attacchi da 1/2" BSP et ) h= - B
H G, :
) . I &
M = Pomolo in plastica © % cn.s
C = Vite con esagono interno
. 100 max. 77
V =Volantino max. 177
Campo di taratura . - max. 210. 5 e
1 =max. 30 bar (colore bianco) P T
2 = max. 140 bar (colore giallo) " ] " ] ik
3 = max. 250 bar (colore verde) |, | * o o e e
Qv B [N B { 2 r
Nessuna variante (g }) <§ § il ﬂ Ve P T
P T 7 LT
oy .
N° di serie a5.5 Qe P T

BS529 BASE SINGOLA CON VALVOLA DI MASSIMA PRESSIONE PER VALVOLA AD INVERSIONE AUTOMATICA AD5I...

BS Base singola P a B T
g T,
CETOP 5/NG10 e
Attacco P posteriori 1/2" BSP {} T 1/27 gsA| & M : T
Attacchi A/B laterali da 1/2" BSP T ‘
Attacco T posteriori 1/2" BSP _j/ 5 T
Attacchi T laterali da 3/4" BSP = v
Regolazione: vite , — +
con esagono inetrno L _J/ ﬁé} N
Campo di taratura
2 = max. 150 bar (colore giallo) 28 =E 48
3 = max. 320 bar (colore verde)
Nessuna variante /27 BSP
N° di serie
o
~
o
«©
O
[QV)
Peso: 4,5 Kg
Viti di fissaggio previste M6x60 UNI 5931 45 43 5o
Forza di serraggio CMP.10... 90 10 o
60 + 70 Nm /6 + 7 Kgm N2 Forio7 = =
M
M = Attacco manometro (1/4" BSP) CH. S~ EH- 21 RS A © - 1
g RIEN \& N "
= 7
CMP 10 £ % ©
-
\ © vt
CH. 1|7 | = /—@ | s b e
,HiﬂH( ! / \\ \ k,,
sy T
- _ P I P |
«Laminima pressione ditaraturaconsentita ¥ Ll Ll
e in funzione della molla: ‘ ‘
vedi valvola a cartuccia CMP10... (Vedi ©
Cap. Vil + 30) MAX. 58 110 28 32
3/4” BSP
VIl o 23 o
oana > BREVINI

Motion Systems




BC5... Basi componisiLl CETopr 5/NG10

BC536/28 con ATTACCHI POSTERIORI E LATERALI 3/4" BSP

(@]

.'x- .'x- .'1 .'U'l 'UJ

Ba

CETOP 5/NG10

2 = max. 140 bar
3 = max. 350 bar

Nessuna variante

N° di serie

Base componibile

36 = Attacchi posteriori e laterali da 3/4" BSP (con valvola di max.)
28 = Attacchi posteriori e laterali da 3/4" BSP (senza valvola di max.)

Regolazione (omettere per BC.5.28)
M = Pomolo in plastica
C = Vite con esagono interno

T\ s !
e Lz ‘ BC536
E T
I T .
"7 | BC528
P PT ‘

Campo di taratura (omettere per BC528)
1 = max. 50 bar

(colore bianco)
(colore giallo)
(colore verde)

» La minima pressione di taratura consentita &€ la stessa per tutte le molle:

vedi valvola a cartuccia CMP30...

BC536 coN ATTACCHI P/T POSTERIORI E LATERALI

Peso: 5,3 Kg
Viti di fissaggio

max. 55. 5

#10.5

=

M8-6H

max. 180. 5
max. 172

77
105
125

60

70

32.5
27.5

00

previste M6x70 UNI 5931

1/47BSP|

65

BC528 con ATTaccHI P/T POSTERIORI E LATERALI

Peso: 3,9 Kg
Viti di fissaggio
previste M6x50
UNI 5931

LN
23 vl g 40
Q=
/7 \ 2N a
)| W
A - e
B {D |
e T H o
kij’g " il l\;%%
FH‘\ _ | | o L 8o > _ _
¢ = BEEE
©
F =~ ol " il
[ee]
( ‘ é\T R I Pf
N |
| I U AN /—
L R I
@ | ©) N N | )
¥,
15 25 @% ‘ _ 80 _ ‘
30 38 100

Vil o 24 m

~N
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BCS5... Basi componisiLl CeETopr 5/NG10

BAsI COMPONIBILI ASSEMBLATE - 3 TIRANTI

PL M SR M
Codice tirante L Composizione [ 4 :
BC541/2 M80250001 | 205 BC536/28+ 2 BC530/32 + BC540 TE ) N SR § a a | L a
BC541/3 M80250002 | 280 BC536/28+ 3 BC530/32 + BC540 TE B B—p———B
BC541/4 M80250003 | 355 BC536/28+ 4 BC530/32 + BC540 2 N N TE L
BC541/5 M80250004 | 430 BC536/28+ 5 BC530/32 + BC540 a T j[
BC541/6 M80250005 | 505 BC536/28+ 6 BC530/32 + BC540 aAF—p—r—1—n [ S NS S PN
BC541/7 M80250006 | 580 BC536/28+ 7 BC530/32 + BC540 TE B Tg — |—18B
BC541/8 M80250007 | 655 BC536/28+ 8 BC530/32 + BC540 P ’:\—< ‘ P E\—L
Codice dado Q26560545 ;i ; :6/;: ;i ] 26/;88
Pezzi 3 1BC. 5. 50 ¥BC. 5. 52
CH. 17 \ 96
a M 1
BC. 5. 40 L ~|
~ LTI T fh
L/4"BsP (B 1 [N ol
(B B (B Y
72 N L N
[N o [N
e=4 [N P # Nl
1ol R (NN E} [N
N T T d %} \ @g |
IR
BC.5.30/32 %
|
== P
| . i o @5
- i@ Qi ‘
CcH. 27 A ‘ p ‘ oo
TR fi 0 A RS
M3 — ; - | Eé] 2 N best -1~
= -4 g cMP30 \\‘:ﬁ Ejl //,’ %S\ el //,’jLT\\\ J
CH. 17 ) =i -l N \\{J/T/’—'\T(LW y
= J[‘ - [ i\Z\V BC.5.28 N[~ |l
¢ £b L] . ‘L - ol
E T _ |l ses 60 96 5/47Bs
Ch.5 max. 47 125 125
« | singoli componenti sono da ordinare separatamente
* La minima pressione di taratura consentita € la stessa per tutte le molle: vedi valvola a cartuccia CMP30...
BC541/* TIRANTI PER BASI COMPONIBILI ASSEMBLATE BC5...
Codice tirante  N° pz L Composizione |
f _ H _ ]
BC541/2001 3 205 Per n° 2 elettrovalvole [ /] J
BC541/3001 3 280 Per n° 3 elettrovalvole s 18
BC541/4001 3 355 Per n° 4 elettrovalvole g %
BC541/5001 3 430 Per n° 5 elettrovalvole | L |
BC541/6001 3 505 Per n° 6 elettrovalvole © ©
BC541/7001 3 580 Per n° 7 elettrovalvole > >
BC541/8001 3 655 Per n° 8 elettrovalvole
Coppia di serraggio: 47 Nm (2 Nm)
BC540 DI CHIUSURA - 3 TIRANTI
‘ 174"
Simil
Base componibile 9 O ‘ ‘
o oy
T
CETOP 5/NG10 - 3 tiranti DN AP T
96
Di chiusura
Nessuna variante
N°. di serie - "
Peso: 1 Kg e
38.5
69.5
77
VIl e 25 o
<oana > BREVINI
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BC5... Basi componisiLl CETopr 5/NG10

BC530/32 COLLEGAMENTO IN PARALLELO E SERIE

Base componibile
CETOP 5/NG10 - 3 tiranti

30 = attacchi 1/2" BSP
collegamento in parallelo
31 = attacchi 3/4" BSP
collegamento in parallelo
32 = attacchi 1/2" BSP
collegamento in serie

PL

TA P R

BC530...
BC531...

00 = Nessuna variante B %
Al = A e B collegati - pEj
AS = A e B passanti TA P T8
BC.5.32...
N°. di serie
Peso: 3 Kg
BC550 MODULO INTERMEDIO PER ATTACCO MANOMETRO SULLE BocCHE A/B/P/T
Base componibile " P NS S W N
< D N W S
&V = = Al ———
CETOP 5/NG10 S A B | =1 ﬂ
Modulo intermedio per attacco %
manometro sulle bocche A/B/P/T .
Nessuna variante
N°. di serie
L
N
(8N
Peso: 2,3 Kg L
B
K = piastrina porta OR (Q25950002) o
)
BC551 BASE PORTA GRANI PER ELETTROVALVOLA
i GRANI CON FORI
Base componibile CALIBRATI DISPONIBILI < t . b M8x =65
M8x1x8 — | |
CETOP 5/NG10 MB9100007
M89100008 e
; M89100009
Porta grani per elettrovalvola M89100012 g
) M89100010
Nessuna variante M89100011 ,
M89100038 o| ©
N°. di serie . M89100035 A
1.75 M89100042 !
M89100041
Peso: 05 Kg M89100036 :
K = piastrina porta OR (Q25950002) oy
90 | - |
P T B A
VIl o 26 o
<gana> BREVINI
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BCS5... Basi componisiLl CeETopr 5/NG10

BC507 Base PER RADDOPPIO PORTATA P—A E BT

|
BC Base componibile m %@ il T

i F | | |
o PRI
I

320

CETOP 5/NG10

OR 2-014/90

07 Base per raddoppio portata

Nessuna variante !

70
46

N°. di serie

Peso: 1,2 Kg

BC5107 BASE PER UTILIZZO A 2 VIE DI VALVOLE NORMALMENTE A 4 VIE

Base componibile “‘ ‘ “ ‘ ‘ ‘
L
2 (N I | |
CETOP 5/NG10 | et £ | | T,I I
T
107 Base per utilizzo valvola a 2 vie OR 2-014/90 26. 5
|
Nessuna variante A \\P
R RN
N°. di serie g Al T8
)

m
N\
\H

Peso: 1,2 Kg 54

BC53A BaskE pi RipuzioNE DA BC5... A BC3...

C Base componibile

CETOP 5/NG10 - 3 tiranti

3A CETOP 3/NGO06 - 3 tiranti

|
©
T
©
65
96

Nessuna variante

48

OR 5-616
|
| N7
| LX/ - >
I
OR 5-243
I
N
8\5/\/ P
>

|
I
|
[
A
©
7
N
)
N\
g

N°. di serie R
Peso: 2,4 Kg - Viti di fissaggio previste M10x30 UNI 5931 S —
BC1006 Bask pi ribuzioNE DA BC5... A BCO06...
59.5
Base componibile oo f:
41.5 32 26.5
CETOP 5/NG10 - 3 tiranti 2.8 e
I 1 . )+ N Ol ©
CETOP 3/NG06 - 2 tiranti @‘¢ iR e .
T | ' 0 I N
s " B $ . I
Nessuna variante fé}@**fg g a4 [ —r— g T @){}75
) e

N°. di serie { L

Peso: 1,3 Kg - Viti di fissaggio previste M10x30 UNI 5931

17
5

9

e 2 BREVINI
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BMS5... Basi muLtipLE CeETOP 5/NG10

BMS5... COLLEGAMENTI IN PARALLELO

*

*

aa

Base multipla (versioni standard in ghisa)
CETOP 5/NG10

50 = Collegamento in parallelo con valvola di max. e attacchi posteriori

60 = Collegamento in parallelo senza valvola di max. e attacchi laterali

70 = Collegamento in parallelo con valvola di max. attacchi P/T da 3/4" BSP - A/B laterali da 1/2" BSP
80 = Collegamento in parallelo con valvola di max. attacchi P/T da 1" BSP - A/B laterali da 3/4" BSP

Numero posti valvola (versione BM580 max. 6)
2/3/415/6/718

Regolazione (omettere per BM560...)
M = Pomolo in plastica
C = Vite con esagono interno

Campo di taratura (omettere per BM560...)
1 = max. 50 bar (colore bianco)

2 =max. 140 bar  (colore giallo)

3 =max. 350 bar (colore verde)

00 = Nessuna variante
AL = Versione in alluminio (solo per BM560 e BM570), pressione massima consigliata 230 bar

N° di serie

vedi valvola a cartuccia CMP30...

BM550 COLLEGAMENTO IN PARALLELO CON VALVOLA DI MASSIMA

» La minima pressione di taratura consentita e la stessa per tutte le molle:

A———1—A Tipo A B Peso (Kg)
B———1—B
T BM550/2 216 200 8,5
P | BM550/3 291 275 11,3
a a BM550/4 366 350 14
BRl— 4 4+ IR BM550/5 441 425 16,8
T BM550/6 516 500 19,5
P BM550/7 591 575 22,3
o) N N N BM550/8 666 650 25
B—1—1—8
Ti S
P E .
[ & : : \/u,sgﬁ? : :
— 11 11
P T 0 N m h
© 1 M 1
o I I
2 o o
. L L]
234.5 1/2"BSP
% X CH. 27— T
g g 8p. 5| 75 51.5 39 26
of 77 2 2 ="
< | | |
: N {? : | "
o L= - o S ;y
| e E . ; ,£ —
F== FE=
I
+— 4 L
(I I ‘ I g Ll [t
\\7‘7” . ]

Viti di fissaggio previste M6x75 UNI 5931
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BMS5... Basi muLtipLE CETOP 5/NG10

BM560 COLLEGAMENTO IN PARALLELO SENZA VALVOLA DI MASSIMA

Tipo A B Peso (Kg) f f
S1.5 75 48.5 T

BM560/2 175 159 10 Lent Pr—rm |
BM560/3 250 234 14,2 i a a
BM560/4 325 309 18,4 e B
BM560/5 400 384 22,6 P

BM560/6 475 459 26,8 a a
BM560/7 550 534 31 o ] ——
BM560/8 625 609 35,2 P

95 95 P -
47.5 47.5

205

10
T

9/“\\!\
G

75
54

N
v

10

| 205

S

1o,

Jio 75 10,

Viti di fissaggio previste M6x100 UNI 5931

BM570 COLLEGAMENTO IN PARALLELO CON VALVOLA DI MASSIMA

Tipo A B Peso (Kg) gi 7;2
BM570/2 216 200 12,7 T = T
BM570/3 291 275 16,8 T Fees A ‘
BM570/4 366 350 21 o 5 0 o IR S S—
BM570/5 441 425 25,2 ° § 7@ Bl—t———B
BM570/6 516 500 29,5 5 o ;
BM570/7 591 575 33,6 5 &, PN k I
BM570/8 666 650 37,8 : > {% i A
'l 7 €> i B —
#34.5 T
Ch. 5 P I
T [ B
s ] é cr27 | g CH. 27 . = - —
B T PN e . . i . I = T 7‘;’
S {ff} %$ b4 S *#* é b 4? T . *# 4# T . ¢7 1 %} {;} 8
ols | e E 1S ) Ty O = 3le
@A Q% %
fa) i o ® ® L
g {i}"%;’/jj Qi L M M 4#!4#7 o %@é
10 75 10 \Le [ ! 8| Jio] 75 lid]
Viti di fissaggio previste M6x100 UNI 5931
BM580 COLLEGAMENTO IN PARALLELO CON VALVOLA DI MASSIMA
Tipo A B Peso (Kg) gi 7;2
BM.5.80/2 225 205 19,5 " s i . T
BM.5.80/3 300 280 26 - 1 e Pr— |
i Y WY il Y i !
BM.5.80/4 375 355 32,5 3 @ A NP
BM.5.80/5 450 430 39 Z 7 B——f—+—8
BM.5.80/6 525 505 45,5 ? T
)€ P
. A A
B; ———B
T o a1
49 = P @
| 5 |

o
1

Viti di fissaggio previste M8x110 UNI 5931
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CMP10...

Cobice bi ORDINAZIONE

CMP

=
o

'.

.

*
*

a'

Valvola a cartuccia
di massima pressione

Grandezza (M24 x 2)

Tipo di regolazione:

M = Pomolo in plastica

C = Vite con esagono interno
V = Volantino

Campi di regolazione

0 = max. 15 bar (molla arancio)
1 = max. 50 bar (molla bianca)

2 = max. 150 bar (molla gialla)

3 = max. 320 bar (molla verde)

00 = Nessuna variante
V1 =Viton

N°. di serie

DIMENSIONI DI INGOMBRO

CMP10... VALVOLE A CARTUCCIA

DI MAX. PRESSIONE - AZIONE DIRETTA

Le valvole di massima pressione ad
azione diretta consentono di limitare
la pressione nel circuito idraulico.
Presentano importanti sicurezze ai
fini del funzionamento degli impianti
nei quali vengono installate, che
consistono nellimpossibilita da parte
dell’utente di regolare un valore di
pressione superiore ai valori specificati
a catalogo e di avere la molla a pacco
mediante un finecorsa meccanico e
'impossibilita di avere temporanee
chiusure di P per effetto dei picchi
di pressione mediante un finecorsa
meccanico dell’'otturatore. Il corpo &
in acciaio protetto superficialmente

Portata max.

Peso

Fluidi idraulici
Viscosita fluido
Temperatura fluido
Temperatura ambiente
Livello di contaminazione max. classe 10 secondo
NAS 1638 con filtro 3,.>75

Pressione max.
Campi di regolazione: Molla 0

Coppia di serraggio
* La minima pressione di taratura consentita e
in funzione della molla: vedi curva sotto

Molla 1
Molla 2
Molla 3

Olii minerali DIN 51524

10 + 5

-25°
-25°

60 = 70 Nm (6

max. 15 bar
max. 50 bar
max. 150 bar
max. 320 bar

320 bar

40 I/min

00 mm?/s
C+75°C
C +60°C

25—
0,2 Kg
+ 7 Kgm)

mediante zincatura e I'otturatore e
conicoinacciaio, temprato e rettificato.

SIMBOLO IDRAULICO

P

{1 v

PRESSIONE - PORTATA REGOLATA
360 - 3
320 —_—
280
240
Ezoo
T
160 |— 2
120
80
40 — a
0
0 5 10 15 20 25 30 35 40
Q (I/min)

MiINIMA PRESSIONE TARABILE

100

80

P(bar)

40

20

——

I\

—
L—1 |

15 20 25 30
Q (I/min)

35 40

0=CMP100.. - 1=CMP101.. - 2= CMP102.. - 3=CMP103..
Fluido impiegato: olio con viscosita 32 mm?/s a 40°C.

Tipo di regolazione

M Pomolo in plastica 3
g

C Vite con esagono interno

V  Volantino

92 52.6
B
® Il == F hd
62.5
|
< =Hk. fTE
Ch. 5
54
00012008 |Kit guarnizioni di ricambio ‘

DIMENSIONI SEDE

15.5 max.

al
Fiel

17

~

Codice tappo di chiusura sede valvola R78300564

_ /1P =

Vil o 30

BREVINI
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SIGLE

VALVOLE PROPORZIONALI

AP ATTACCO ALTA PRESSIONE
AS ANGOLO DI SFASAMENTO
BP ATTACCO BASSA PRESSIONE
C CoRrsA (Mm)
CH CHIAVE ESAGONALE
CH CHIAVE AD ESAGONO INTERNO
DA DEecADIMENTO DI AMPIEZZA (DB)
Dp  DIFFERENZIALE DI PRESSIONE (BAR)
F Forza (N)
1% CoORRENTE (A)
M ATTACCO MANOMETRO
NG NumERO GIRI PomoLo
OR ANELLO DI TENUTA

P PRESSIONE DI CARICO (BAR) igiﬁ'“;igig“' gii'x::: : i

gﬁRBAK C ANELLO ANTIESTRUSIONE SoLENoIDI PROPORZIONALI D15P  Capr. VIII ¢ 5

OLLEGAVIENTO PARALLELO XDP3A.../ XDP3C ... Car. VIl » 6

SR PRESSIONEORE;IA(&T:E; SoLENOIDI PROPORZIONALI D15P  Cap. VIII ¢ 7

Qe PORTATA POMPA (L/MIN) XDP5A.../ XDP5C... Car. VIl * 8

SE SPINA ELASTICA SoLENoOIDI PROPORZIONALI D19P  Cap. VIII ¢ 9

SF SFERA XDC3... SERIE 2 Capr. VIII « 10

SR COLLEGAMENTO IN SERIE i(;/ll_;:oml PROPORZz. PER XDC3 gAP.x::: o :;

AP. o

¢ gg;:izg:g AM5H... Capr. VIII » 13

XQ8... Capr. VIII » 14

SoLENoIDI PROPORZIONALI D15P Car. VIII ¢ 15

XQP3. Capr.VIII » 16

SoLENOIDI PROPORZIONALI D15P Car. VIII © 17

XQP5. Capr. VIII » 18

SoLENoIDI PROPORZIONALI D19P Car. VIII ¢ 19

XP3... Capr. VIII » 20

AM3XMP... Cap. VIII » 22

e gans> BREVINI
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XD2A.../ XD2C...
DISTRIBUTORI PROPORZIONALI CETOP 2

Le valvole della serie XD2A../XD2C.. sono realizzate per controllare la direzione e la portata
di passaggio in funzione della corrente di alimentazione al solenoide proporzionale.

Ogni variazione del Ap sulla valvola provoca una variazione della portata impostata; tuttavia
la valvola stessa garantisce un elevato grado di compensazione interna mantenendo costante
la portata regolata.

L'utilizzo delle valvole Cetop 2 tipo XD2 permette di effettuare controlli proporzionali ad elevata
precisione pur mantenendo dimensioni compatte e pesi ridotti.

Le valvole possono essere abbinate alla serie di minicentraline tipo MR/MC/FP per realizzare
assemblati con riduzione degli ingombri.

XD2... XD2AO01N.. XD2A03N.. XD2CO1N.. XD2CO3N..
CONNETTORI STANDARD Cap. | = 20 WW/W Al W Wﬁ
X X
REMSRA... Capr.IX * 4 EVAP N a/ E T W EVAR NS 1IN 2 T ><l NE
REMDRA... Cap.IX o 7
CEPS Cap.IX o 2
AMS3H... Cap. VIIl = 12
BS32001 Cap. VIl ¢ 3 SEGNALE DI INGRESSO - PORTATA / LIMITI DI POTENZA TRASMESSA
CuRvE cARATTERISTICHE Q/I: P—A/B -T o P->B/A->T
Cobice b1 ORDINAZIONE XD2* ** N1* (1 l/min) p XD2* ** N3* (3 I/min) b
o ) 5 (bar) 10 (bar)
Distributore proporzionale J1s0 5o
4 //// 120 8 //100
CETOP 2/NG04 A y/ /4
. . €3 /// €6 // *
A = Singolo solenoide £ //A/ 0 ////
C = Doppio solenoide o2 y/4 o4 /
/4/ // 10
Cursori 1 /d - 0, A=
— /
I . . —
01= TT 03= T 0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100
) 1 (%) 1(%)
@ Controllo passaggio
(vedi Simboli idraulici) Con compensaTore AM3H3VP108002
N = simmetrico 5
Portate nominali regolate I/min y N3
(Ap 5 bar) P > A/B
(Ap 10 bar) P — A/B > T 0 - /
P—>BA->T E
1= 11Il/min o2
3= 31/min N1
1 7 //
Corrente max. al solenoide =
F=13A 0
G=0.65A 0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100
: 1 (%)
*x Varianti: vedi Tab.1
- LiviTi b1 POTENZA TRASMESSA: P—A/B —T o P—-B/A—>T
N° di serie XD2* ** N1* (1 /min) XD2* ** N3* (3 /min)
corrente corrente
7 nominale 14 nominale
6 100% 1 100%
—
5 80% 10
L
T4 Es // = 80%
£ . / 60% £ ] / —]
(<} 4 (<}
TaB.1 - VARIANTI 5 A/ _— 4 / y 60%
Nessuna variante (senza connettori) S1(¥) h // —1 40% ) // //
Emergenza a pulsante ES — | 40%
Viton SV 0 0
0 50 100 150 200 250 0 50 100 150 200 250
P (bar) P (bar)
(*) Bobine con connessione Hirschmann fornite
senza connettori. | connettori possono essere Il fluido impiegato € un olio minerale con viscosita di 46 mm?/s a 40°C.
ordinati separatamente, Cap. |  20. Le prove sono state eseguite ad una temperatura del fluido di 40°C.

ez <gws> BREVINI
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XD2A.../ XD2C... DISTRIBUTORI PROPORZIONALI CETOP 2

CARATTERISTICHE FUNZIONALI

Pressione max. di esercizio sulle vie P/A/B (1) 250 bar UNITA DI AMPLIFICAZIONE E COMANDO
Pressione max. sulla via T - pressione dinamica vedi nota sotto (2) 250 bar REMSRA** e REMDRA**
Portata nominale: (Ap 5 bar: P— A/B) (Ap 10 bar: P—A/B—T 0 P—B/A-T) 1/3 I/min Regolarore elettronico per controllo valvole
Portata massima regolata: (Ap 150 bar: PA/B—T 0 P—B/A—T) 4.5/9.5 I/min a singolo o doppio solenoide. Valore di dither
Guadagno portata Vedi diagramma "Segnale d'ingresso/portata” consigliato 100 Hz.
Isteresi con collegamento P/A/BIT Ap =5 bar (P/A) < 13% della max portata CEPS
Viscosita fluido 10 + 500 mm?/s c ttori elettronici plua-i r
Temperatura fluido -20°C + 75°C olnnle or ele _ron|(|:_| p_ug-lln pel noide (abbi
Temperatura ambiente -25°C + 60°C Val‘)’_cl’ e profpomona : S;r\'/?/f\’ﬂol‘:’_)%ﬁ oide (abbi-
Livello di contaminazione max. classe 8 secondo nabiie con frequenza ?)
NAS 1638 con filtro B, >75

Peso XD.2.A... (singolo solenoide) 1,0 Kg (1) Con compensatore AM3H: isteresi
Peso XD.2.C... (doppio solenoide) 1,37 Kg garantitafinoa 150 bardicarico sulle porte Ae B.
- Caratteristiche funzionali valide per olii con viscosita di 46 mm?s alla temperatura Senza compensatore: utilizzo della valvola
di 40°C, usando le unita di amplificazione e comando specificate. consentito fino a 150 bar.

(2) Pressione dinamicaammessa per 500.000
Tensione nominale 12vDC \ 24VDC cicli.
Tolleranza su tensione di alimentazione +/- 10%
Tipo di tensione di alimentazione PWM (pulse width modulation)
Frequenza PWM o Dither 100-150 Hz
Tempo d'inserzione relativo continuo 100% ED
Corrente max 1.3A 0.65A
Resistenza solenoide a 20°C 5.5 Ohm 21.8 Ohm

DIMENSIONI DI INGOMBRO

Variante ES: Emergenza a pulsante.

17.5
N
] 5 <CE
By
Y =y
» OR 2-010/90SH — 37
- - 735 50 735 ~= ="
) ) 128.5 (XD2A..)
E: Emergenza manuale: in caso di 197
necessita, azionare utilizzando uno
strumento a punta piatta per non dan-
neggiare il pulsante in ottone.
Sy N7
ofi o ar7adl
N R < e
ne e NN /
53 .7 > 7.7 C_aratterist_iche piano
Viti di fissaggio previste UNI 5931 24 | di appoggio
M5x35 (materiale min. 8.8) = = e Blo. 03]
Forza di serraggio 5 Nm /0.5 Kgm A
7z

SOLENOIDI PROPORZIONALI

Tipo di protezione (in relazione al connettore utilizzato) IP 65

Classe di isolamento filo H

Peso 0,22 Kg

Protezione superficiale FezZn5 UNI ISO 2081

Vil e 3 o
pana > BREVINI
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XD3A.../ XD3C...
DISTRIBUTORI PROPORZIONALI CETOP 3

Le valvole della serie XD3A../XD3C.. sono realizzate per controllare la direzione e la portata
di passaggio in funzione della corrente di alimentazione al solenoide proporzionale.

Ogni variazione del Ap sulla valvola provoca una variazione della portata impostata; tuttavia
la valvola stessa garantisce un elevato grado di compensazione interna limitando la portata
regolata.

Per mantenere costante la portata e ridurre i trafilamenti, si consiglia I'utilizzo di un idrostato
AM3H2V 0 AM3H3V.

Le prestazioni indicate a catalogo sono garantite esclusivamente utilizzando idrostati
per montaggio modulare del tipo a 2 o 3 vie (tipo AM3H. ...).

Maggiore portata puo essere ottenuta impiegando la valvola con base BC307 per raddoppio
portata (vedi schema avanti). Questo tipo di configurazione aumenta considerevolmente il

XD3... limite di portata.
CONNETTORI STANDARD Capr. 1 ¢ 20
SoLenoibl PRoPORz. D15P Capr. VIl » 5
REMSRA... Cap.IX ¢ 4
REMRA... Cap.IX ¢ 7 _
. )\ 3 ¥
AVSH. o2 | W AR Ky e
BC307... Cap. VIl = 12 XD3AO01N.. XD3A03N.. XD3CO1N.. XD3CO3N..
a/ XTT a/ XTW a; JXTTXJ %b a; )XT X =
XD3AO01P.. XD3AO03P.. XD3CO1P.. XD3CO03P..
Cobice b1 ORDINAZIONE SEGNALE DI INGRESSO - PORTATA / LIMITI DI POTENZA TRASMESSA
* *,
Distributore proporzionale XP3 01N X'?3 01N
(8 I/min P — A/B) (10 I/min P — A/B)
CETOP 3/NG06 ‘ .
A = Singolo solenoide ) 3 . T
C = Doppio solenoide < 7 = 5
pp £, E : /?7»{_
Cursori = h@ = . 2,
o - o g
T - // / : —
= =T ' ’ 2
01 T T/ 03 %4 : P
Controllo passaggio (vedi Simboli idraulici) T o N
N = simmetrico
P = in mandata XD3*01N XD3*01N
(15 I/min P - A/B) (18 I/min P — A/B)
Portate nominali regolate I/min (Ap 5 bar) . / “ j 7
1=3 I/mlnl . 7 .
2= 10I/min ; ~/?,_ . 2
3= 151/min E o 7 E ESUES;
4= 18 I/min = 77 = .
4 7 o
Corrente max. al solenoide : 7 :
E=235A : LT
F = 1-76 A -3 £ 4% ox 3 100% o % % 6% 0% 100%
G=0.88A 1 (%) 1(%)
Varianti: vedi Tab.1 LimMITI DI POTENZA TRASMESSA
PAssAGGIO IN
N° di serie P—;AIB —>'7 o P->B/AST
TaB.1 - VaRianT! (*) WL iE EEE
Nessuna variante (senza connettori) S1 § ©
Viton sV a /
Emergenza rotante P2 ” / \
Emergenza rotante 180° R5 2t )
Connessione Deutsch DT04-2P CZ > =
Q (I/min)
(*) Tutte le varianti sono considerate senza connettori.
| connettori devono essere ordinati separatamente. Il fluido impiegato € un olio minerale con viscosita di 46 mm?/s a 40°C.
Vedi Cap. | « 20. Le prove sono state eseguite ad una temperatura del fluido di 40°C.

Ry gans> BREVINI
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XD3A.../ XD3C... DISTRIBUTORI PROPORZIONALI CETOP 3

CARATTERISTICHE FUNZIONALI

UNITA DI AMPLIFICAZIONE E COMANDO

Pressione max. di esercizio sulle vie P/A/B 350 bar REMSRA* ¢ REMDRA**

Pressione max. sulla via T - pressione dinamica vedi nota sotto (*) 250 bar Regolarore elettronico per controllo valvole
Portata regolata 3/10/15/18 l/min a singolo o doppio solenoide. Valore di dither
Tempo di inserzione relativo Continuo 100% ED consigliato 100 Hz.

Tipo di protezione IP 65

Guadagno portata Vedi diagramma "Segnale d'ingresso/portata” AM3H2VP1 e AM3H3VP1

Isteresi con collegamento P/A/B/T Ap = 5 bar (P/A) < 7% della max portata Idrostati a 2 o 3 vie.

Viscosita fluido 10 + 500 mm?/s

Temperatura fluido -20°C + 75°C

Livello di contaminazione max.

Peso XD.3.A... (singolo solenoide)
Peso XD.3.C... (doppio solenoide)

classe 8 secondo

NAS 1638 con filtro B, >75
1,5 Kg

1,7 Kg SCHEMA PER RADDOPPIO PORTATA

Corrente max. al solenoide
Resistanza solenoide a 25°C (77°F)

2.35A 1.76 A 0.88 A

2.25 Ohm 4.0 Ohm 16.0 Ohm WWW XD.3.A...

(*) Pressione dinamica ammessa per 2 milioni di cicli \ \

BC.3.07

« Caratteristiche funzionali valide per olii con viscosita di 46 mm?/s alla temperatura
di 40°C, usando le unita di amplificazione e comando specificate.

A PT B

Base standard

Dimensioni bl INgomBRO XD3A...

12

83

24
_
|
32.5
51

! coli =
;H,g-” é " ool = _\ w'
MH g” % ,_{ ¢ %H N
Caratteristiche piano
e . . . - . . . di appoggio B =
Viti di fissaggio previste UNI 5931 M5x40 (si consigliano in materiale min. 8.8) Vi
Forza di serraggio 4 + 5 Nm /0.4 + 0.5 Kgm 7
- Max.63 (1) P2 - Emergenza manuale regolabile.
I (20 R5- Emergenza manuale a due posizioni.
RS 8 La portata pud essere inferiore al
valore nominale.

Emergenza rotante
variante P2 (1)

117

Emergenza rotante 180°
variante R5 (2)

SoLENOIDI PROPORZIONALI D15P

Tipo di protezione (in relazione al connettore utilizzato) IP 66
Inserimento 100% ED
Classe di isolamento filo H
Peso della bobina da sola 0,354 Kg
Peso del solenoide completo 0,608 Kg

Vil o 5 BREVINI'
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regolata.

XDP3A.../ XDP3C ...
DISTRIBUTORI PROPORZIONALI IN ANELLO APERTO

Le valvole della serie XDP3A../XDP3C.. sono realizzate per controllare la direzione e la portata
di passaggio in funzione della corrente di alimentazione al solenoide proporzionale.

Ogni variazione del Ap sulla valvola provoca una variazione della portata impostata; tuttavia
la valvola stessa garantisce un elevato grado di compensazione interna limitando la portata

Le prestazioni indicate a catalogo sono garantite esclusivamente utilizzando idrostati
per montaggio modulare del tipo a 2 o 3 vie (tipo AM3H. ...).

Maggiore portata puo essere ottenuta impiegando la valvola con base BC307 per raddoppio
portata. Questo tipo di configurazione aumenta considerevolmente il limite di portata.

LT XDP3COIN... XDP3A0IN...
CONNETTORI STANDARD Cap. | » 20 ST T
SoLENoIDI PROPORZ. D15P Cap. VIl » 7 !?WY‘ X ‘T T >1\< )HY%\ X {RWTT‘T wi i WWW ;\E

REMSRA... Cap.IX « 4 XDP3CO3N... XDP3A03N...
REMDRA... Cap.IX ¢ 7 e 4 - -
R YRR ANk Ye BREERD =X MEE

AMS5H... Cap.VIII * 13 XDP3CO1P... XDP3A01P...
BC307... Cap. VIl 12 e FERE—
Ty COEEN o N

Cobice pbi ORDINAZIONE

x
O
3

*

'

.

*%

g.

Distributore proporzionale alte
prestazioni in anello aperto

CETOP 3/NG06

A = Singolo solenoide
C = Doppio solenoide

Cursori (posizione centrale)

LTI o3=14
TT T

Controllo passaggio (vedi Simboli idraulici)
N = simmetrico
P =in mandata (solo con cursori 01)

01=

Portate nominali regolate I/min (Ap 10 bar)

A= 4l/min Per la versione con portata
1= 8l/min regolataa 40 I/min conviene
2= 151/min utilizzarelidrostatoAM5. Ha
3= 25I|/min 3vie perridurre la pressione
6 = 40 l/min di messa a scarico

Corrente max. al solenoide:

E=235A
F=176 A
G=0.88A

Varianti: vedi Tab. 1

N° di serie

TaB.1 - VarianTi (*)

Nessuna variante (senza connettori) S1
Viton SV
Emergenza rotante P2
Emergenza rotante 180° R5
Connessione Deutsch DT04-2P CZ

(*) Tutte le varianti sono considerate senza connettori.
| connettori devono essere ordinati separatamente.

Vedi Cap. |

e 20.

SEGNALE DI INGRESSO - PORTATA

XDP3*01N XDP3*01N
(4 /min P - A/B) (8 I/min P — A/B)
6 10
9
5 8
1 b v
con / 7 P
~ T ] AwsHv P — s [ap=10bar | | ¢~
E s || (ap=8bany [} g s a4
= = g /5//
o 2 / O s /’ con
; pd 2 / AM3H3VP108
1 4 (Ap = 8 bar)
0 0 v  —— —
0 20 40 40 40 100 0 20 0 60 80 100
1 (%) 1 (%)
XDP3*01N XDP3*01N
(15 I/min P — A/B) (25 I/min P — A/B)
18 30
; /|-
12 Ap =10 bar | '/ 20
T l 4 = iAp:lObari//
S g 15 L
S = /
OJ 6 10
4 L !]_A"’ivsﬁi'r_l =4 Ap = 5 bar
. / :
N L .
| (%) I (%)
LimITI DI POTENZA TRASMESSA
*
XD_P3 01N Passaggio in
(40 I/min P — A/B) P5>AB>TOPSBAST
0 350
:Z 300
35 250
%\ :: 1 [[4p=10bar | Z 0 \\
S, L 450 \
o
O s < [ Ap=5bar 100 \\ 2
10 1 ) ™.
s o e
. |
° 0 20 40 60 80 100 0 20 4‘? 60 80
I (%) Q (I/min)
Curva 1=151/min  Curva 2 = 40 l/min
Vil o 6
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XDP3A.../ XDP3C ... DISTRIBUTORI PROPORZIONALI IN ANELLO APERTO

UNITA DI AMPLIFICAZIONE E COMANDO
REMSRA** | REMDRA**

CARATTERISTICHE FUNZIONALI

Pressione max. di esercizio sulle vie P/A/B 350 bar Scheda di comando per controllo singolo e
Pressione max. sulla via T - pressione dinamica vedi nota sotto (*) 250 bar doppio solenoide.Valore di dither consigliato
Portata regolata 8/15/25/40 I/min 100 Hz.
Tempo di inserzione relativo Continuo 100% ED
Tipo di protezione (in relazione al connettore utilizzato) IP 65 AM3H2VP1/ AM3H3VP1
Guadagno di portata Vedi diagrammi e AM5H3VP1 (¥)
Limiti di‘potenza trasmessa Vedi diagramma Idrostati a 2 o 3 vie.
Viscosita fluido 10+ 5000.mm§/ S (*) solo per XDP3 versioni con portata regolata
Temperatura fluido -20°C + 75°C a 40 l/min)
Temperatura ambiente -20°C + 70°C
Livello di contaminazione max. da classe 7 a 9 secondo NAS 1638 con filtro 3, >75
Peso XDP3A... (singolo solenoide) 1,7 Kg
Peso XDP3C... (doppio solenoide) 2,9 Kg
Corrente max. al solenoide 2.35A 1.76 A 0.88 A
Resistanza solenoide a 25°C (77°F) 2.25 Ohm 4.0 Ohm 16.0 Ohm
Isteresi con collegamento P/A/B/T
verificata con idrostato AM3H3V... <5% <5% <8%
Risposta al gradino Ap = 5 bar (P/A)
0 + 100% 32ms 40 ms 85 ms
100% + 0 33 ms 33 ms 33 ms
Risposta in frequenza a -3db (Segnale d'ingresso 50% +25% Vmax) SCHEMA PER RADDOPPIO PORTATA

22Hz 22Hz 12Hz
(*) Pressione dinamica ammessa per 2 milioni di cicli WWW XDP3A
Caratteristiche funzionali valide per olii con viscosita di 46 mm?/s alla temperatura | = |
di 40°C, usando le unita di amplificazione e comando specificate. i — 4 | BC307

- = Base standard

Le prove sono state eseguite con scheda SE3AN...serie 1 - formato EUROCARD A PT B
alimentata a 24V _

DIMENSIONI DI INGOMBRO

o
0
N
P
0
3 Hoal :[ Emergenza rotante
[ variante P2 (1)
OR ¢10x1. 5/9OSH/
79.5 | 85.5 79.5
173.5 (XDP3.A)
244.5 (XDP3.C) max. 63
Y | ©
N~ oo
< ] | S
3
o : i w' 117
M =] ! ) w T °
i = i i Emergenza rotante 180
< variante R5 (2)
3
(1) P2 - Emergenza manuale regolabile.
o ) ) (2) R5- Emergenza manuale a due posizioni.
Vit di fls_sggglolprewste‘ UNI 5931 M5x25 Caratteristiche piano La portata puo essere inferiore al
(si cons_lgllano in materiale min. 8.8) diappoggio g valore nominale.
Forza di serraggio 4 + 5 Nm /0.4 + 0.5 Kgm 7

SoLENOIDI PROPORZIONALI D15P

Tipo di protezione (in relazione al connettore utilizzato) IP 66
Inserimento 100% ED
Classe di isolamento filo H
Peso della bobina da sola 0,354 Kg
Peso del solenoide completo 0,608 Kg

Vil e 7 BREVINI'
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XDP5A.../ XDP5C ...
DISTRIBUTORI PROPORZIONALI IN ANELLO APERTO

Le valvole della serie XDP5A../XDP5C.. sono realizzate per controllare la direzione e la portata
di passaggio in funzione della corrente di alimentazione al solenoide proporzionale.

Ogni variazione del Ap sulla valvola provoca una variazione della portata impostata; tuttavia
la valvola stessa garantisce un elevato grado di compensazione interna limitando la portata
regolata.

Le prestazioniindicate a catalogo sono garantite esclusivamente utilizzando idrostati per
montaggio modulare del tipo a2 o 3 vie, tipo AM5H. ... (vedi nota: codice di ordinazione).

Variante S5 - Questa variante, con drenaggio camere solenoidi separato dalla linea T
ericavato suinterfaccia CETOP R05, consente di operare con una contropressione massima
sullaviaT fino a 320 bar. Per garantire la massima sicurezza del fissaggio dell'elettrovalvola
XDP5... e l'utilizzo di un drenaggio supplementare & necessario utilizzare solo viti di fissaggio in
materiale 12.9.

CONNETTORI STANDARD Cap. | = 20
SoLENoIDI PROPORZ. D19P Capr. VIII » 9
REMSRA... Cap.IX © 4
REMDRA... Cap.IX o 7 3 X —
AMS5H... Cap. VIl » 13 %a X T 7lX W% %a % X IR
XDP5CO1N... XDP5CO3N...
‘AR \vi j\w
= AL eva) A5l
Cobice pbi ORDINAZIONE XDPSAOLN XDP5SA03N
XDP Distributore proporzionale alte
prestazioni in anello aperto
CETOP 5/NG10
SEGNALE DI INGRESSO - PORTATA
A = Singolo solenoide XDP5*01.N XDP5*01.N
C = Doppio solenoide (60 I/min P — A/B) (100 l/min P — A/B)
Cursori (posizione centrale) b 100 i
90
I ] ot w0
01= T 03 =T 70 70 /
60 !Apzlobar! ! 60 [ Ap=10bar |/
. . . —_— —_— L | /
Controllo simmetrico del passaggio g . £ ,
(vedi Simboli idraulici) = = % !
O 30 O 30
20 T 20
Portate nominali regolate (*) Ap 10 bar i "
2= 451/min 0 20 40 &0 80 100 0 20 40 60 80 100
3= 60 I/min I (%) I (%)
5 =100 I/min
Corrente max. al solenoide:
(F;_ 12'§5AA LiMiTI DI POTENZA TRASMESSA
' Passaggio in
Varianti: vedi Tab. 1 3°0P >AB->To0P->BAST
|
|
) ) 250 [ [ \ Curva:
N° di serie 200 \ 60 I/min
= \
-\g/ 150 \
(*) Garantita con 24Volt e 2.5 Amp. di o 100
alimentazione. 50
D
0
0 25 50 75 100
Q (I/min)

TaB.1 - VaARIANTI (**)

Nessuna variante (senza connettori) S1
Viton SV
Emergenza rotante P2
Drenaggio esterno S5

(**) Tutte le varianti sono considerate senza connettori.
| connettori devono essere ordinati separatamente.
Vedi Cap. | « 20.

Vil e 8 BREVINI'
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XDP5A.../ XDP5C ... DISTRIBUTORI PROPORZIONALI IN ANELLO APERTO

CARATTERISTICHE FUNZIONALI

UNITA DI AMPLIFICAZIONE E COMANDO
REMSRA** | REMDRA**

Pressione max. di esercizio sulle vie P/A/B

Pressione max. sulla via T - pressione dinamica vedi nota sotto (*)

Pressione max. su T (con drenaggio esterno - variante S5)
Portata regolata

Tempo di inserzione relativo

Tipo di protezione (in relazione al connettore utilizzato)
Guadagno di portata

Limiti di potenza trasmessa
Viscosita fluido

Temperatura fluido

Temperatura ambiente

Livello di contaminazione max.
Peso XDP5A... (singolo solenoide)
Peso XDP5C... (doppio solenoide)

45/60 /100 l/min
Continuo 100% ED

Vedi diagrammi

Vedi diagramma
10 + 500 mm?/s

da classe 7 a 9 secondo NAS 1638 con filtro B, >75

320 bar Scheda di comando per controllo singolo e
250 bar doppio solenoide. Valore di dither consigliato
320 bar

100 Hz.

AMS5H2VP1 / AM5H3VP1 (Ap 10 bar)
Idrostati a 2 o 3 vie.

IP 65

-20°C + 75°C

-20°C + 70°C
10—

4,97 Kg

6,55 Kg

Max. corrente al solenoide

Resistenza solenoide a 20°C (68°F)
Isteresi con collegamento P/A/B/T
verificata con idrostato AM5H3V...
Risposta al gradino Ap = 10 bar (P/A)

0 + 100%

100% =+ 0

Risposta in frequenza a -3db
(Segnale d'ingresso 50% +25% Vmax)

25A
2.85 Ohm

<5%

56 ms
32ms

10Hz

125A
11.4 Ohm

<8%

118 ms
32ms

7THz

(*) Pressione dinamica ammessa per 2 milioni di cicli

Caratteristiche funzionali valide per olii con viscosita di 46 mm?s alla temperatura

di 40°C, usando le unita di amplificazione e comando specificate.

Le prove sono state effettuate con unita di comando REMSRA. alimentata a 24V.

DIMENSIONI DI INGOMBRO

E
=

32,9
215

=
&

J

[PIINTES]
ES S

P1

385

B

max. 88,5

QS (OR 2025/2-010 N552 90SH)

max. 160,75

GSQ Q2598101

4/ OR 2-017/90SH)

E = Emergenza manuale
P2 = Emergenza rotante

S5=Forodidrenaggio presente solo suvalvole
XDP5 variante S5 (da utilizzare necessaria-
mente con viti in materiale 12.9)

Jm

GSQ = Guarnizione a sezione quadrata

Viti di fissaggio previste UNI 5931 M6x40
(si consigliano in materiale 12.9)
Forza di serraggio 8 + 10 Nm /0.8 + 1 Kgm

09

72,25

106

224,5 (XDP5A)

324 (XDP5C)

79

Caratteristiche piano , ., [ =222
di appoggio AV
Z

104,5

SOLENOIDI
PROPORzIONALI D19P

Vill 9

Tipo di protezione (in relazione al connettore utilizzato)  IP 65
Temperatura ambiente -25°C + 60°C
Inserimento 100% ED
Classe di isolamento filo H
Peso 1,58 Kg

BREVINI
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XDC3... DISTRIBUTORI PROPORZIONALI
CON TRASDUTTORE DI POSIZIONE

Le valvole XDC3A../XDC3C.. "serie 2" sono realizzate per controllare la direzione e la portata
del flusso in funzione della corrente di alimentazione al magnete proporzionale. Il trasduttore
di posizione tipo LDVT (trasduttore di posizione induttivo) legge la posizione reale del cursore,
retroazionandola sotto forma di segnale elettrico alla scheda elettronica tipo SE.AN.21RS...
necessariamente di "serie 3".

XDC3...2
B SINDTD Car. | * 20 L'errore tra posizione reale e segnale di riferimento permette di ottenere una piu elevata precisio-
- ne del cursore in posizionamento riducendo notevolmente listeresi (e I'errore di ripetibilita) della
SOLENOIDI PROPORZIONALI Capr. VIII © 11 valvola stessa.
E3AN21RS... X e 11
SE3 S..3 Cap : Per un controllo piti accurato della portata sono disponibili idrostati per montaggio modulare del tipo
AMSH... Cap. VIl » 12 a 2 o 3 vie. Le portate sono caratteristiche per I' uso a singola via, esempio P verso B. Maggiore
AMS5H... Cap.VIII » 13 portata puo essere ottenutaimpiegando la valvola con base BC.3.07 per raddoppio portata. Questo
BC307... Car. VIl ¢ 12 tipo di configurazione aumenta considerevolmente il limite di portata.
\vj RN \vj STTor \/ 1
St I Jetehl Il 4 etaiil ey
XDC3CO1N... XDC3CO3N... XDC3CO1P...
W M= VT
é EKEDA‘E é =_KEMH_| 4 ﬂﬁmﬁ
XDC3AO01N... XDC3AO03N... XDC3AO01P...

Trasduttore con marchio registrato c € in riferimento alla compatibilita elettroma-
gnetica. Norme Europee:
EN50082-2 - Normativa generica sullimmunita - ambiente industriale;

EN50081-1 - Normativa generica sull'emissione - ambiente residenziale
Copice bi ORDINAZIONE

XDC Distributore proporzionale SEGNALE DI INGRESSO - PORTATA
con trasduttore di posizione XDC3*01N XDC3*01N
CETOP 3/NG6 (4 lImin P - A/B) (8 1/min P — A/B)
6 10
. . 9
A = Singolo solenoide 5 s -
C = Doppio solenoide y — // - : (=10 bar | //
Cursori (posizione centrale) E 1] wpssnm [ E s //; -
T ~ ~ 4 A
01 = 03 = — AP 7 o 3 /’ con
T T 7 2 / /| amaravpi0s
. oo .. .. 1 »8 b
Controllo passaggio (vedi Simboli idraulici) 1 P / ‘(Apl I ar)‘
N = simmetrico ) ‘e 2 @ @ 4 w0 e % w w m
P = in mandata (solo con cursori 01) | (%) I (%)
Portate nqminali regolate I/min (Ap 10 bar) XDC3*01N XDC3*01N
A= 41/min Per la versione con portata (15 I/min P — A/B) (25 l/min P — A/B)
1= 8Il/min regolataa40I/min conviene 18 3
2= 151/min utilizzare lidrostato AM5.Ha " / 2 A
3= 251/min 3vie perridurre la pressione ” 7
. . . 12 { = |
= — |Ap—10bar| e 20
6 = 40 I/min di messa a scarico = . /// = [3p= 10bar
g s g 15 / e
Corrente max. al solenoide: 1.76 A o o /A
. /V ! Ap = 5 bar | /4 Ap = 5 bar |
[ \ 5
Nessuna variante (senza connettori)* : 4 1]
0 20 40 60 80 100 ° u_/zn 20 0 0 100
Ne di serie 1 (%) 1(%)
XDC3*01N
(40 I/min P — A/B) SCHEMA PER RADDOPPIO PORTATA
Attenzione: 50
la valvola XDC3... serie 2 e regolata 45 o
esclusivamente dalla scheda elettronica 40 ‘ : ‘
SEAN21RS... serie 3 (vedi capitolo 1X). _® é a4
= *Jl Ap = 10 bar i ! _ 1 !
_ LT I 1
S - 7 \ 1 \
(*) | connettori devono essere ordinati separatamente. (O ‘ A _ T B ‘
. | Ap=5bar |
Vedi Cap. | « 20. 10
: Y XDC3A
° 0 20 4I|'l (%) 60 80 100 BC307
Base standard
Vil o 10 °
oana > BREVINI
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XDC3... DISTRIBUTORI PROPORZIONALI CON TRASDUTTORE DI POSIZIONE

CARATTERISTICHE FUNZIONALI VALVOLA CON TRADUTTORE

UNITA DI AMPLIFICAZIONE E COMANDO

Pressione max. di esercizio sulle vie P/A/B
Pressione dinamica sulla via T

Pressione statica sulla via T

Portata regolata

Tempo di inserzione relativo

Tipo di protezione (in relazione al connettore utilizzato)

Guadagno di portata
Viscosita fluido

350 bar

210 bar

210 bar
8/15/25/40 I/min
Continuo 100% ED
IP 65

Vedi diagrammi

10 + 500 mm?/s

SE3AN21RS...serie 3
Scheda di comando formato EUROCARD per
controllo valvola proporzionale contrasduttore

AM3H2VP1 / AM3H3VP1
AM5H3VP1 (*)

Idrostati a 2 o0 3 vie.
(*) solo per XDC3 versioni con portata regolata
a 40 I/min)

-20°C + 75°C

-20°C + 70°C

da classe 7 a 9 secondo
NAS 1638 con filtro 3, >75

Temperatura fluido
Temperatura ambiente

Livello di contaminazione max. SCHEMA ELETTRICO TRASDUTTORE

10—
Peso XDC3A... (singolo solenoide) 1,94 Kg
Peso XDC3C... (doppio solenoide) 2,55 Kg 1 -~ T':GSdeﬁore e 2
di posizione

Max. corrente al solenoide 1.76 A
Resistenza solenoide a 20°C (68°F) 4550
Resistenza solenoide a caldo 7340 3. .3
Isteresi con collegamento P/A/B/T o - N
verificata con idrostato AM3H3V... <1% é ; ﬂ;nsﬂggtazmne 18VDC = 36VDC
Risposta al gradino Ap = 5 bar (P/A) 2 = Uscita 2V < 10V
0 + 100% 65 ms ’
100% + 0 75 ms
Ripetibilita <0.5% CARATTERISTICHE ELETTRICHE TRASDUTTORE
Risposta in frequenza a -3db (Segnale d'ingresso 50% +25% Vmax) 10Hz Sistema di misura elettrico LVDT
Classe di isolamento filo H Corsa nominale ) 6 mm
Peso del solenoide 0,6 Kg Tipo di connessione elettrica M12x1

Tipo di protezione
Caratteristiche funzionali valide per olii con viscosita di 46 mm?/s alla temperatura di (in relazione al connettore usato) IP65
40°C, usando le unita di amplificazione SE3AN21RS....serie 3 alimentate a 24V. B_anda_ Qassante 500 Hz

Linearita +1%

SoLENOIDI
PROPORZIONALI

DIMENSIONI DI INGOMBRO

8V
$9.5
$5.5
il [
T mE o
N [t 5]
i . -
| ‘ | | ‘ | '
I . !
i o _ _
: R : )
I i i - a3
o b W =
o
T /\ T
OR $10x1.5/905H
90 50 | 85.5 76 P
233.9  (XDC.3.8) |
300.5  (XDC.3.C)

g

T

L1
[0

Viti di fissaggio previste UNI 5931 M5x25
(si consigliano in materiale min. 8.8)
Forza di serraggio 4 + 5 Nm /0.4 + 0.5 Kgm

Caratteristiche piano 1165
di appoggio Bl 03]

kv
7z

Vil 11 ‘@ BREVINI’
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AMBS3H... IDROSTATI
A2€e3 viECETOP 3

L'idrostato AM3H a 2 o 3 vie mante- [ pgriaia max. 25 I/min
nendo costante la caduta di pressione | prassione max. 350 bar
(Ap =4/8 bar) sulla regolazione di Ap di regolazione 4 bar
portata, garantisce una costanzadella 8 bar
portata impostata al variare del carico | \jiscosita fluido 10 =+ 500 mm?'s
(pressione) nel sistema. ) Temperatura fluido -25°C + 75°C
R Viene normalmente impiegato unita- Temperatura ambiente _25°C = 60°C
Sl mente a una elettrovalvola proporzio- | | ivelio di contaminazione max.  classe 8 secondo
nale per realizzare la doppia funzione NAS 1638. con filtro B. >75
di controllo direzione e portata. Peso ' 1 Kg
AM3H2VP1... AM3H2VP1...
PORTATA-PRESSIONE REGOLATA AP - PORTATA REGOLATA
Cobice b1 ORDINAZIONE 0 ssio Go ° o
oo HEREEEEREN
Valvola modulare ’“’"" ' ' . ] !
80% [~
] ] SRRS
70% . T~
CETOP 3/NG06 o ! L
éo/ 50% _g s L \_
Idrostato o - s TR
30% 4 |
20% 3 ™~ -
2V = 2 vie : AN .
3V = 3 Vle o 0 40 80 120 160 200 240 3 N T A " . g .
Funzione sulla via P P (bar) Q (/min)
P . giff iale (A AM3H3VP1... AM3H3VP1...
ressione difierenziaie ( p) PORTATA-PRESSIONE DI CARICO AP - PORTATA POMPA
04 = Ap 4 bar w .
08 = Ap 8 bar . ‘ "
00 = Nessuna variante ) 1
V1 = Viton . o e
. . ;‘\-:’\ % _8 8 1
N° di serie < = ]
o <Ql 3 L
" =
2
N [ o 0
’i - == - —‘ @ o % ey 180 20 2#0 0 4 8 12 16 20 24 28
E}; - - _@—J AM3H2VP1... P (bar) Qp (I/min)

Y
—
@
o

DIMENSIONI DI INGOMBRO

5
@

AM3H3VP1... 1 1
‘ P T R a ‘ & ; ; ; ; ﬂi
Valvola proporzionale < 5 @\ - N @
A - B—TT’_T‘ XD3C... I | I
5 @ T — mL «Ef
— — Ll oL Y L
e 1 - | Idrostato AM3H2V... /
[k ok OR 2-012/90
18 68 22
BASE 108
Pl T Bl ~ A
N ¢ e N 1
B - Valvola proporzionale " QKR\QE;L = S
YT % (o - )—@uﬁf o
"'A‘ * XD3C Lo \\J/ 5\ o M
Bl IT T
- - I A \\,p o
| i e | Idrostato AM3H3V... - I Y i
e - :

Lz

919
- - Caratteristiche piano
BASE 2l.3 | 19.2 di appoggio s . 07 ]
Pl T Rl A 7
4

il-e 12 gana> BREVINI
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AMS5H...

AMS5H... IDROSTATI
A2€e3 viECETOP 5

L'idrostato AM5H a 2 o 3 vie mante-
nendo costante la caduta di pressione
(Ap=8bar) sullaregolazione diportata,
garantisce una costanza della portata
impostata al variare del carico (pres-
sione) nel sistema.

Viene normalmente impiegato unita-
mente aunaelettrovalvolaproporzionale
per realizzare la doppia funzione di
controllo direzione e portata.

Viscosita fluido

Temperatura fluido

Temperatura ambiente

Livello di contaminazione max.
NAS 1638, con filtro

Portata max. AM5H2V... 65 I/min
Portata max. AM5H3V... 70 I/min
Pressione max. 350 bar
Ap di regolazione 8 bar

10 + 500 mm?/s
-25°C + 75°C
-25°C + 60°C

classe 8 secondo

R,>75

10—

Peso 2,7 Kg
Cobice bi ORDINAZIONE AM5H2VP1... AM5H2VP1...
PORTATA-PRESSIONE REGOLATA AP - PORTATA REGOLATA
Valvola modulare - \
I 'g J
CETOP 5/NG10 . .
) — ) \
Idrostato < g
e/ 50 8 5
. o = aQ
2V =2vie N <,
3V =3vie » .
Funzione sulla via P e e m m o m  m e % - . .
P (bar) Q (V/min)
Pressione differenziale (Ap) AMS5H3V.P1 AM5H3VP1
08 = Ap 8 bar PORTATA-PRESSIONE DI CARICO AP - PORTATA POMPA
00 = Nessuna variante I e — 4
V1 = Viton = [t}
N° di serie = 2. o
S ° o
o . 5
| ] \ AMS5H2VPL... P (bar) Qp (I/min)
PT B A
r* I e e *T DIMENSIONI DI INGOMBRO
I T § I
L o J AM5H3VP1... —
; - T A - 7Q 22 95 18
. . & ii ii -
Al Valvola proporzionale J e “: :‘KL
v ) ] T - L |
X XD5C... o 1 | | e
Pl T
— _ — (N R B —
[ E Nt I | ldrostato AM5H2V... B S —
L[:FN /OR 2-008/90 \ OR 2-014/90
- - | - " -
. . BASE {%} e 0
PIT T B A _ LY o s 1T
- - H & T \{\k+/ \+//\T : S R
Valvola proporzionale I « B | .
Al [B I
= XD5C... N - ~
v s q
"'A‘ * & o b2 &
PIIT
| §‘ i | ldrostato AM5H3V... del 4 g
L 16.7 ]
7‘ -~ 27
ose st g
S1 \/
PlT T R~ "o o 7
VIl o 13 o
Gana> BREVINI
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XQ3... REGOLATORI DI PORTATA PROPORZIONALI
coMPENSATI BARICAMENTE CETOP 3

Si tratta di una valvola proporzionale nella quale sono state integrate le funzioni di controllo
portata e controllo pressione secondo il concetto di regolazione a 3 vie.

L' interfaccia a norme UNI ISO 4401 - 03 - 02 - 0 - 94 (ex CETOP R 35 H 4.2-4-03) consente
il montaggio diretto su blocchi componibili o basi multiple permettendo di realizzare molteplici
soluzioni applicative vantaggiose per la semplicita di installazione e estremamente compatte.

Il compensatore di pressione tipo 3 vie, inserito nella valvola, mantiene la differenza di pres-
sione sul regolatore proporzionale di portata costante (circa 8 bar) indipendentemente dalle
variazioni del carico controllato, garantendo quindi proporzionalita tra la portata impostata e
il segnale elettrico di comando.

XQs...
e —p——— Car.1 * 20 Inoltre le varie esecuzioni prevedono la possibilita di regolare tramite un comando manuale la
. pressione massima di sicurezza dell'impianto. La valvola puo essere impiegata per controllare
SoLenoibl PROPORZ. D15P Cap.VIII 15 S utiliz g ; ; ; ; sl ;
piu utilizzi non funzionanti contemporaneamente, inserendola sulla linea di alimentazione del
REMSRA... Cap.I1X * 4 blocco collettore.

BC308./BC309./BC06XQ3. Cap.VIl * 13

CURVE CARATTERISTICHE

SEGNALE DI INGRESSO AP - PORTATA POMPA
PORTATA
S i e , T 1 A
e . | e — \
* 1 A ‘ ‘ i
Cobice b1 ORDINAZIONE e A .
Regolatore di portata proporzionale £ - / s .
_ S L z -
Numero vie S ’
. . : 7 .
Compensazione barica . — . |
S Jmin
CETOP 3/INGO6 | %) Qp (Vmin)
- PRESSIONE DI CARICO TaGLIO PRESSIONE (M)
Portate regolate PoRTATA Qa = 25 (I/min)*
F =5 1/min 3}
G =10 l/min o8 5 A e TR \ \
H =16 I/min w1 REER o \
| =28 l/min 1 . |
= —_
M = Con limitatore di pressione manuale E E : | ‘
S = Senza limitatore di pressione manuale g © S “ {
. o |
Campo di taratura , [ ‘ |
(omettere per versione XQ3C*S) : i : — l : ‘l
1=8+50 bar A R
2=25=170 bar P (bar) P (bar)
3 =50+ 315 bar — - i i
IIfluidoimpiegato € unolio minerale con (*) Prova eseguita con portata in
E = Con emeregenza rotante (P2) viscosita di 46 mm?/s a 40°C. alimentazione pari a 25 I/min
S = Senza emergenza Le prove sono state eseguite ad una
- temperatura del fluido di 40°C.
Tensioni
E = 9VDC (max. 2.35 A)
F =12VDC (max. 1.76 A) TaB.1 - CARATTERISTICHE PORTATA / PRESSIONE
G =24VDC (max. 0.88 A) Modello Simbolo Q max Q max P max P max Ap
Varianti: vedi Tab. 1 idraulico regolata inP Limitatore carico Regolaz.
(/min) (/min) (bar) (bar) (bar)
N° di serie

B —
’%/\Af
Ly |

TaB.1 - VarianT (*) "]

Nessuna variante (senza connettori) S1

.

B
iz

F e

Viton SV
Emergenza a leva L5
Emergenza rotante 180° R5 7

)

%% — 1

. . . [ — j>‘<

(*) Tutte le varianti sono considerate senza \

connettori. | connettori devono essere @
R )

By
ordinati separatamente. Vedi Cap. | < 20.

TP

Vil 14 ‘@ BREVINI’
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XQ3... REGOLATORI DI PORTATA PROPORZIONALI COMPENSATI BARICAMENTE

Pressione max. di esercizio sulle vie A/B (P tappata sul blocco)

Pressione max. sulla via T - vedi nota sotto (*)

Portata regolata

Tempo di inserzione relativo

Tipo di protezione
Guadagno portata
Isteresi con Ap = 8 bar
Viscosita fluido
Temperatura fluido

Livello di contaminazione max.

Peso versione XQ3C*M...

Peso versione XQ3C*S...

UNITA DI AMPLIFICAZIONE E COMANDO

REMSRA**

Regolatore elettronico per controllo valvole
proporzionali a singolo solenoide. Valore di
dither consigliato 100 Hz.

SE3AN2100... Scheda di comando formato
EUROCARD per controllo valvole proporzionali
a singolo solenoide

315 bar
250 bar
Vedi tabella pagina precedente
Continuo 100% ED

IEC 144 classe IP 65

Vedi diagrammi

<4% della max portata

10 + 500 mm?/s

-20°C + 75°C

classe 8 secondo

NAS 1638 con filtro B, >75

10—

Voltaggi disponibili

Corrente massima al solenoide
Resistenza del solenoide a 25°C (77°F)

2,89 Kg
2,39 Kg

v 12v 24v « Caratteristiche funzionali valide per olii

2.35A 176 A 0.88 A con viscosita di 46 mm?/s alla temperatura
2.25 Ohm 4.0 Ohm 16.0 Ohm

di 40°C, usando le unita di amplificazione

(*) Pressione dinamica ammessa per 2 milioni di cicli.

e comando specificate.

INSTALLAZIONE TIPICA

X03.

BC309001

cz..l\ I

]

BC. 05. 40

BC. 06. 30 | BC. 06. 30 | BC. 06. 30 |BC. 06. X. 03| BC- 06. 25

DIMENSIONI DI INGOMBRO

12

12

106

82

47

Px

113
225

71
78

34

1245

Emergenza a leva

variante L5

215 19 OR 2-012/90 o e M2X. 63
5.8 7 As 3|
- | i <[ 8
S \ © % 0= 4 el =
— l U, [ K ~N
o ;” { 5 _\,¢ NI ﬁm | 3”3 117
T =/ AN AR Qﬂ T ik
3 } @ e Emergenza rotante Emergenza rotante 180°
— @ versione XQ3C3**E... variante R5 (1)
Viti di fissaggio previste UNI 5931 M5x80 dcia;;gﬁg;fhe piano @] (1) Emergenza manuale a due posizioni.
(si con;lgllano In materiale min. 8.8) — La portata puo essere inferiore al valore nominale.
Forza diserraggio4 +5Nm/0.4+0.5Kgm 7
SoLENOIDI PROPORZIONALI D15P
Tipo di protezione (in relazione al connettore utilizzato) IP 66
Inserimento 100% ED
Classe di isolamento filo H
Peso della bobina da sola 0,354 Kg
Peso del solenoide completo 0,608 Kg
Vil o 15 o
<gana> BREVINI
Motion Systems




XQP3. REGOLATORE DI PORTATA PROPORZIONALE
COMPENSATO IN ANELLO APERTO CETOP 3

La valvola in oggetto & un regolatore proporzionale di portata in anello aperto. Detta valvola
puo essere a 2 vie 0 a 3 vie prioritaria. La regolazione della portata & proporzionale ad un
segnale di riferimento. Deve quindi essere abbinata ad un regolatore elettronico (esempio tipo
REM o SE3AN). La caratteristica principale & quella di mantenere costante la portata regolata
nella bocca (B), indipendentemente dalle variazioni di carico. Questo avviene mantenendo un
dP costante a monte e valle della strozzatura. Dette valvole sono configurabili nelle seguenti
versioni (vedi schemi idraulici):

- 2 vie compensata - 3 vie prioritario; n B
- 3 vie con depressurizzazione sulla
XQP3... portata regolata. A = 1l JVW
CONNETTORI STANDARD Cap.1 ¢ 20 ‘ T 11T T
SoLENoIDI PROPORZ. D15P Cap. VIII 17 Pi iT
REMSRA... Cap.IX © 4 * Per ottenere la versione a 2 vie compen-
BCO6XQP3... Cap. VIl ¢ 13 sata la bocca P e la bocca T della base di
SCHEMI IDRAULICI fissaggio devono essere tappate.
TIPO SEMPLIFICATO A B
1
Cobice pi ORDINAZIONE R’ | bl %T W
y [ly T
XQP Regolatore proporzionale A L B 4” T
Controllo.pqrtata (l:lompensato $ * Per ottenere la versioni a 3 vie compensa-
a2 e 3vie in anello aperto ta la bocca T della base di fissaggio deve
CETOP 3/NG06 P essere tappata.
Compensazione a 2 vie CURVE CARATTERISTICHE
e 3vie prioritario
. . AP - PORTATA REGOLATA A — B AP - PORTATA ECCEDENTE
Versione a 3 vie (standard) (con 5 I/min In P) (A — P LIBERO)
Per realizzare la versione a 2 vie 1 14
tappare la bocca P sulla base “ 12
Portate nominali regolate 2 10 —
F= 6I/min " — s L]
G = 12 I/min R s 1
H = 22 l/min o S °
I'= 32 l/min < 4
L = 40 I/min 2 2
- H 0
S : senza degasa_gglo ’ 0 10 20 30 40 50 0 5 10 15 20 25 30 35 40 45 50
D = con degasaggio Q (min) Q (I/min)
* H .
(E:o_rrznéeS n;ax. al solenoide: PORTATA REGOLATA PORTATA REGOLATA
F B 1 .76 A CONTROPRESSIONE SU PRIORITARIO | CONTROPRESSIONE SU ECCEDENZA
- . 50 50
G=0.88A 45
. ) 40 40
Varianti (*) 35 B
S1 = Nessuna variante (senza connettori) = =%
SV = Viton Ex £
— < 20 < 20
P2 = Emergenza rotante O s o
R5 = Emergenza rotante180° 1 1
5
N° di serie ° 0
o 50 100 150 200 250 0 50 100 150 200 250
P (bar) P (bar)
SEGNALE DI INGRESSO COMPENSAZIONE A 2 VIE COMPENSAZIONE A 2 VIE
PoRTATA (A 270 bar - B VARIABILE) (A VARIABILE - B 30 bar)
. ) a
(‘) Tutte le va 3 50 — 50
rianti sono con- a5 45 S —
siderate senza * a0 — “
connettori. I con- > = Pl e —
nettori devono g 25 — € T IS —
essere ordinati S g % é" I
separatamente. O's /A o f: O'j:
VediCap.| * 20. 1 1
A T 10 1
5 = L] 5 s
0 L]
0% 10% 20% 30% 40% 50% 60% 70% 80% 90% 100% 0 50 100 150 200 250 o 50 100 150 200 250
| (%) P (bar) P (bar)

Il fluido impiegato € un olio minerale con viscosita di 46 mm?/s a 40°C.
Le prove sono state eseguite ad una temperatura del fluido di 40°C.

Vil 16 ‘@ BREVINI’
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XQP3. REGOLATORE DI PORTATA PROPORZIONALE
COMPENSATO A 2/3 VIE IN ANELLO APERTO CETOP 3

CARATTERISTICHE FUNZIONALI

UNITA DI AMPLIFICAZIONE E COMANDO

Pressione max. di esercizio sulle vie A/B /P vedi nota (*) T tappata sulla base

Portata regolata
Portata in fuga versione con degasaggio
Tempo di inserzione relativo

Tipo di protezione (in relazione al connettore utilizzato)

Guadagno di portata
Viscosita fluido
Temperatura fluido
Temperatura ambiente

Vedi diagramma "Segnale di ingresso portata”

250 bar
6/12/22/32/40 l/min
max 0,7 I/min

REMSRA**. ..
Scheda di comando per controllo singolo
solenoide. Valore di dither consigliato 100 Hz.

Continuo 100% ED
IP 65

10 + 500 mm?/s
-20°C + 75°C
-20°C + 70°C

da classe 7 a 9 secondo
NAS 1638 con filtro B, >75

10—

Livello di contaminazione max.

Peso 1,7 Kg
Corrente max. al solenoide 2.35A 1.76 A 0.88 A
Resistenza solenoide a 25°C (77°F) 2.25 Ohm 4.0 Ohm 16.0 Ohm
Isteresi con Ap 7 bar <5% <5% <8%
Risposta al gradino Ap = 7 bar
0 +100% 32 ms 40 ms 85 ms
100% + 0 33 ms 33 ms 33 ms
Risposta in frequenza a -3db (Segnale d'ingresso 50% +25% Vmax)

22Hz 22Hz 12Hz

(*) Pressione dinamica ammessa per 2 milioni di cicli

Caratteristiche funzionali valide per olii con viscosita di 46 mm?s alla temperatura
di 40°C, usando le unita di amplificazione e comando specificate.

Le provedirispostaal gradino sono state eseguite con scheda SE3AN...alimentataa 24V.

DIMENSIONI DI INGOMBRO

82.5

23.5
17

vl
[
OR ¢10x1.5/90/

85.5

79.5

173.5

10.4

31

e

10.4

Emergenza rotante
variante P2 (1)

max. 63

®30

]

22,5

|/

117

Emergenza rotante 180°
variante R5 (2)

8. 8.7

19

Viti di fissaggio previste UNI 5931 M5x25
(si consigliano in materiale min. 8.8)
Forza di serraggio 4 +5 Nm /0.4 + 0.5 Kgm

Caratteristiche piano

di appoggio IR

7

[
AV

(1) P2 - Emergenza manuale regolabile.

(2) R5- Emergenza manuale a due posizioni.
La portata puo essere inferiore al
valore nominale.

SoLENOIDI PROPORZIONALI D15P

Tipo di protezione (in relazione al connettore utilizzato) IP 66
Inserimento 100% ED
Classe di isolamento filo H
Peso della bobina da sola 0,354 Kg
Peso del solenoide completo 0,608 Kg
Vil e 17 o
<gana> BREVINI
Motion Systems




XQP5...
CONNETTORI STANDARD Cap. 1 ¢ 20
SoLENoibl PROPORZ. D19P Capr. VIII » 19
REMSRA... Car.IX * 4

CODICE DI ORDINAZIONE

x
a
3

Regolatore proporzionale
controllo portata compensato
a 2 e 3 vie in anello aperto

CETOP 5/NG10

Compensazione a 2 vie
e 3vie prioritario

Versione a 3 vie (standard)
Per realizzare la vers. a 2 vie
tappare la bocca P sulla base

Portate nominali regolate

E = 45 |/min
F= 751/min
G = 105 I/min

S = senza degasaggio
D = con degasaggio

Tensioni
F=12v DC
G =24V DC

"

*
*

Varianti (*)

S1 = Nessuna variante
SV =Viton

P2 = Emergenza rotante

XQP5. REGOLATORE PROPORZIONALE DI PORTATA
COMPENSATO IN ANELLO APERTO CETOP 5

La valvola in oggetto € un regolatore proporzionale di portata in anello aperto. Detta valvola
puod essere a 2 vie 0 a 3 vie prioritaria. La regolazione della portata & proporzionale ad un
segnale di riferimento. Deve quindi essere abbinata ad un regolatore elettronico (esempio tipo
REM o SE5AN). La caratteristica principale € quella di mantenere costante la portata regolata
nella bocca (B), indipendentemente dalle variazioni di carico. Questo avviene mantenendo un

AP costante a monte e valle della strozzatura.

versioni (vedi schemi idraulici):

Dette valvole sono configurabili nelle seguenti

- 2 vie compensata - 3 vie prioritario;
- 3 vie con depressurizzazione sulla
portata regolata.

SivBoLl
IprAULICI

L TP

Al =
T TI7T T

T ok k7
*Perottenere laversione a2 vie compensata

la bocca P e le bocche T della base di
fissaggio devono essere tappate

TiPO SEMPLIFICATO

T

A w2 B

A B

e
\ Tly T
pkT

*Perottenere laversionia3vie compensata
le bocche T della base di fissaggio devono
essere tappate

CURVE CARATTERISTICHE

(con 5 I/min verso P)

AP - PORTATA REGOLATA A — B

AP - PORTATA ECCEDENTE
(A — P LIBERO)

24

20

Ap (bar)

0 10 20 30 40, 50 60 70 80 90

Q (I/min)

1]

100 110 0 10 20 30 40 50 .GD 70 80 90 100 110

Q (I/min)

PORTATA REGOLATA

CONTROPRESSIONE SU PRIORITARIO

PORTATA REGOLATA
CONTROPRESSIONE SU ECCEDENZA

110

100

—
£ £ . —
€ o 1S |
= = 50

= =

(o (O

Ne di serie 5 .
0 50 100 150 200 250 [] 50 100 180 200 250
P (bar) P (bar)
SEGNALE DI INGRESSO COMPENSAZIONE A 2 VIE COMPENSAZIONE A 2 VIE
(*) Tutte le va- PORTATA (A 270 bar - B VARIABILE) (A vARIABILE - B 30 bar)
rianti sono con- - - -
siderate senza © 120 100 —_—
connettori. I con- w0 :;Z "] // 9
nettori devono o s —— T | [ i S 0 I S—
essere ordinati £ w £ w = g
£ E 7 — £ o0

separatamente. S w = o [ — =.
Vedi Cap.| « 20. o ® 7 o ® O a0

30 40 30

30

20 20 20

10 10 10

0 0 0 |

0% 0% 20% 30% 40% 50% 60% 70% 80% 90% 100% 0 50 100 150 200 250 0 50 100 150 250

(%) P (bar) P (bar)

Il fluido impiegato € un olio minerale con viscosita di 46 mm?/s a 40°C.
Le prove sono state eseguite ad una temperatura del fluido di 40°C.

Vill » 18
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XQPS5. REGOLATORE DI PORTATA PROPORZIONALE
COMPENSATO A 2/3 VIE IN ANELLO APERTO CETOP 5

CARATTERISTICHE FUNZIONALI

UNITA DI AMPLIFICAZIONE E COMANDO

Pressione max. di esercizio sulle vie A/B /P (*)
Portata regolata

Portata in fuga versione con degasaggio

Tempo di inserzione relativo

Tipo di protezione (in relazione al connettore utilizzato)
Guadagno di portata
Viscosita fluido

Temperatura fluido
Temperatura ambiente

Livello di contaminazione max.

Continuo 100% ED
Vedi diagramma "Segnale di ingresso portata"

10 + 500 mm?/s

da classe 7 a 9 secondo
NAS 1638 con filtro 3, >75

250 bar
75/ 105 I/min
max 0,7 I/min

REMSRA**, ..
Regolatore elettronico per controllo valvole a
singolo solenoide.

P 65 Valore di dither consigliato 100 Hz.

-20°C + 75°C
-20°C + 60°C

10—

Peso 4,97 Kg
Voltaggi disponibili 12v 24V
Max. corrente al solenoide 25A 125A | (» Pressione dinamica ammessa per 2 milioni
Resistenza solenoide a 20°C (68°F) 2.85 Ohm 11.4 Ohm di cicli. Bocche T tappate sulla base di fissaggio.
Isteresi con Ap 7 bar <5% <8% C'arattejr!sti(':he funzizonali valide per olii con
Risposta al gradino Ap = 7 bar (P/A) V|s°(305|ta di 46 mm_l§ a!la tem_p'erat'ura di
0= 100% ~65ms _ 40°C, usando Ie unita di amplificazione e
100% = 0 ~30ms _ comando specificate.
Risposta in frequenza a -3db (Segnale d'ingresso 50% * 25% Vmax.) Le prove sono state effettuate con unita di co-
7Hz - | mando REMSRA. alimentata a 24 V.
DIMENSIONI DI INGOMBRO
= R | N
ES = Emergenza manuale & ;
GSQ = Guarnizione a sezione —
quadrata o

69

39

{l—[JJ )
I
_1
1K
D ©
el _4
\'756/.5:% B
il
I =

12.25

(GSQ Q2598101 A/J
OR 2-014/90)

—

Viti di fissaggio previste UNI 5931 M6x40

202

Caratteristiche piano

(si consigliano in materiale 12.9) di appoggio ., e
Forza di serraggio 8 + 10 Nm /0.8 + 1 Kgm Y,
7z
SoLENOIDI
& PROPORZIONALI D19P
g‘ Tipo di protezione (in relazione al connettore utilizzato) IP 65
Temperatura ambiente -25°C + 60°C
Inserimento 100% ED
mox. 88,5 Classe di isolamento filo H
Peso 1,58 Kg
Vil e 19
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XP3... VALVOLE DI MAX. PRESSIONE
A COMANDO PROPORZIONALE CETOP 3

Le valvole di massima pressione proporzionale del tipo XP.3.*.. sono utilizzate per regolare la
pressione in un circuito idraulico tramite un segnale elettrico variabile. L'accurata esecuzio-
ne consente di avere un elevato e costante standard di funzionamento fino ad una portata
max. di 2.5 I/min. E' disponibile anche una versione con limitatore di pressione manuale per
salvaguardare I'impianto da segnali elettrici incontrollati.

« Altre valvole (es. valvole con montaggio a piastra o in linea) sono da ordinare sepa-

ratamente.
PRESSIONE - SEGNALE PRESSIONE - PORTATA TAR.1
(eseguita con Q =1 I/min)
80
NEEREEEE w T
« T
XP3... . . SEE —
CONNETTORI STANDARD Cap. | = 20 @ 7 £
o 30
VMP / VML / VMPE Cap.ll = 6 * E_’ _______,-——-
REMSRA... Cap.IX ¢ 4 ®
10 / — | -
| . 1"
Vo n Iy Y o I3 ¢ 04 08 2o 8 2%
%) Q (I/min)
PRESSIONE - PORTATA TAR.2 PRESSIONE - PORTATA TAR.3
180 350
=
Cobice b ORDINAZIONE o0 = 300 L]
140 — T r
Valvola di max. pressione n - = A
100 = 200 -
CETOP 3/NG06 S T S _
Per la taratura 3 & o = i o |
. .- 60
1 = max.50 bar suggerito I utilizzo 100
_ ' di un filtro modulare “ ——
2 = max.140 bar in pressione con 2 = 5 B
3 = max.320 bar cartuccia 5pm. 0 =T 0 T
0 04 08 12 16 2 24 28 0 04 08 12 16 2 24 28
E = con limitatore Q (Vmin) Q (min)
pressione manuale
S = senza limitatore
di pressione manuale DIMENSIONI DI INGOMBRO
Tensioni: .
F =12V DC Variante CZ
~ Connessione
G =24V DC
295 Deutsch DT04-2P
. . @55 -
Varianti (*) ]
S1 =Nessuna variante ; -
SV =Viton A (il a W
CZ =Connessione Deutsch © ol p =k —|—r - 3
~ | " |
. . o e " -
N° di serie S O
\— OR 2-012/90
69.5 | 63.5
(*) Tutte le varianti sono considerate senza 141
connettori. | connettori devono essere
ordinati separatamente. Vedi Cap. | < 20. 192 213
919
A
&
© I B I 2 \\A Il ©
o N <
@ SN 7 I
7Y
N
Viti di fissaggio previste UNI 5931 M5x30 Caratteristiche piano
(si consigliano in materiale min. 8.8) di appoggio Loy [0
Forza diserraggio4 +5Nm/0.4+ 0.5 Kgm " 7
7
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XP3... VALVOLE DI MAX. PRESSIONE A COMANDO PROPORZIONALE CETOP 3

Pressione max. (in funzione della portata di passaggio)
Portata max.

Temperatura max. ambiente

Linearita

Isteresi max.

Errore di ripetitivita (tra 150 e 680 mA)

Resistenza a 20°C (24V)

Resistenza a 20°C (12V)

Resistenza max. (20°C ambiente) (24V) a magnete caldo
Resistenza max. (20°C ambiente) (12V) a magnete caldo
Corrente max. (24V)

Corrente max. (12V)

Vedi diagramma
<3% del valore nominale

350 bar

2,

24.
7.
3

UNITA DI AMPLIFICAZIONE E COMANDO

51/min
50° C

REMSRA**
Scheda di comando per controllo singolo sole-
noide. Valore di dither consigliato 330 Hz.

<2%

6 Ohm
2 Ohm
1 Ohm
9 Ohm
0.68A

1.25A

IEC 144 classe IP 65
classe 8 secondo NAS 1638 con filtro 3, >75

10—

Tipo di protezione
Livello di contaminazione max.

Temperatura fluido -20°C+75°C
Viscosita fluido 10+500 mm?/s
Peso 1,4 Kg

« Caratteristiche funzionali valide per olii con viscosita di 33 mm?/s alla temperatura
di 50°C

Esewmpio b1 AppLIcAZIONE XP3... + VMPE16... Esempio pi aAppLicAzIONE XP3... + VMPE25...

. Al e —N =43
b S E T = g
LI = —
T b
i
: k) iy LTLH [
R Ha‘\\l\ 475.3‘; \OR 2—012/?0&\’$ O0R 2-123 6. 7
OR 2-110 SE %6 OR 5-256 13| 20 ‘ 1;n7ax.15l¢ s = 5555‘7
{ ‘ — 36.3 66. 7 \’\ 23.8 11.2
N M, N ®,
¥l e S |
H = T P P ) 5 S O e,
I AR 1 “
-y 4 ot et e - ——
i e AN T
‘ CETOP RP 69H RO6 I Y N .
— g @ S ¢ G
max. 152 T CETOP RP 89H RO8
Con MoNTAGGIO su VMPE uTiLIzzARE | SEGUENTI GRANI (VEDI VARIANTE VMPE.....AQ)
VMPE16... A=g1mm B ﬂ%
B=20,3mm | N>
A NI
VMPE25... A=@12mm !
B=©05mm
P
Vil o 21 o
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AM3XMP VALVOLE AMPLIFICATRICI DI PORTATA
PER VALVOLE DI MAX. PRESSIONE PROPORZIONALI

AM3XMP...

Capr. VIIlI = 20

Pressione max. 320 bar
Portata max. 30 I/min
Portata min. 2 I/min
Temperatura max. ambiente 50° C
Linearita Vedi diagramma
Isteresi max. <3% del valore nominale

Errore di ripetitivita (tra 150 e 680 mA) XP3... <3%
Livello di contaminazione max. classe 8 secondo NAS
1638 con filtro B, >75

10—

Temperatura fluido -20°C+75°C
Viscosita fluido 10+500 mm?/s
Peso 0,8 Kg

Caratteristiche funzionali valide per olii con viscosita
di 33 mm?/s alla temperatura di 40°C

La valvola modulare AM3XMP.., utilizzata unitamente al pilota proporzionale di pressione tipo
XP.3.. diventa una valvola di controllo pressione pilotata a comando proporzionale per portate
finoa30It/min.La possibilita didrenare esternamente su A garantisce il corretto funzionamento
anche con contropressioni sullo scarico. Altri tipi di valvole sono da ordinare separatamente.

PRESSIONE-SEGNALE TAR.1 (Q=15L/MIN) PRESSIONE - PORTATA TAR.1
Cobice pi ORDINAZIONE
Valvola modulare i W
CETOP 3/NG06 )%
XMP) | di massima pressione T_‘g T‘E )
proporzionale o Y o I O T
Molla 2 bar (standard) / ¢
,/ |
. |1
@ Grani standard L | L
(@ 1,2 alim. @ 0,5 smorz.) i 15 w A w ‘ s & e om
Imput signal (%) Q (I/min)
n _ L
I= drenagglc_) interno su T PRESSIONE-SEGNALE TAR.2 (Q=15L/MIN) PRESSIONE - PORTATA TAR.2
E = drenaggio esterno su A
A o -
00 =Nessuna variante 13 % w0 1]
V1 =Viton " o
N° di serie = —
c ® Q »
8 70 8 kg
o PN O s i
50 50
40 0
30 30 —
DIMENSIONI DI INGOMBRO 2 »
10 % ’: I ——
o ] ¢ 3 12 1 n % %
N 0 20 40 60 80 00 .
fbﬁ{l Imput signal (%) Q (I/min)
T
o i PRESSIONE-SEGNALE TAR.3 (Q=15L/MIN) PRESSIONE - PORTATA TAR.3
|
I 1 I 350
I | | 1
J | I ) ) jijaEs
L - o L ’L;JF 41T
- I 0 250
lL77%7 ‘ - Sl
e < 5" EEREE=ty
‘ \S/ 1 8 150 1]
LR > :
I ‘ I 00
= i s
\ OR 2-012/90 P ?
21.3 19.2 y— 0 —
919 %.(O n »n an &~ w0 100 a ‘ A ” .xs » % %
y, Imput signal (%) Q (I/min)
mH
]}> S Il N
o ‘ Viti di fissaggio previste UNI 593 M5x70
gia;sg‘;g;ghe p'ar‘“z B (in materiale min. 8.8)
v Forza di serraggio 4 + 5 Nm /0.4 + 0.5 Kgm
7
Vil o 22
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SIGLE

AP ATTACCO ALTA PRESSIONE
AS ANGOLO DI SFASAMENTO
BP ATTACCO BASSA PRESSIONE
C CoRrsA (Mm)
CH CHIAVE ESAGONALE
CH CHIAVE AD ESAGONO INTERNO
DA DEecADIMENTO DI AMPIEZZA (DB)
Dp  DIFFERENZIALE DI PRESSIONE (BAR)
F Forza (N)
1% CoORRENTE (A)
M ATTACCO MANOMETRO
NG NumERO GIRI PomoLo
OR ANELLO DI TENUTA
P PRESSIONE DI CARICO (BAR)
PARBAK ANELLO ANTIESTRUSIONE
PL COLLEGAMENTO PARALLELO
Pr PRESSIONE RIDOTTA (BAR)
Q PORTATA (L/MIN)
Qp PORTATA POMPA (L/MIN)
SE SPINA ELASTICA
SF SFERA
SR COLLEGAMENTO IN SERIE
X PiLoTAGGIO
Y DreENAGGIO

X o1

ELETTRONICA

CEPS... Cap.IX 2
REMSRA... Car.IX © 4
REMDRA... Car.IX ¢ 7
SE3AN21RS... Cap. IX « 11
LAB3 *
MAV1152 *
MAV4211 *
JC3D... Cap.IX © 13
JC5D... Cap.IX © 15
JCFD... Cap. IX ¢ 17

(*) vedere catalogo elettronica BPE nel sito
www.brevinifluidpower.com.
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CEPS... CONNETTORI ELETTRONICI PLUG-IN PER
VALVOLE PROPORZIONALI SINGOLO SOLENOIDE

Lamplificatore elettronico di tipo Plug-in & inserito in un contenitore con connessione EN
175301-803 (ex DIN43650) che ne consente I'innesto direttamente sulla bobina della valvola
proporzionale. Lamplificatore della serie CEP pud essere impiegato con valvole proporzionali
della serie XD*A..., XDP*A..., XP3..., XQP*..., CXQ3....

Lo stadio di uscita opera sul principio delle pulsazioni modulate in ampiezza (PW.M.) ed &
retroazionato in corrente per ottenere una corrente di uscita al solenoide proporzionale al
segnale di riferimento in ingresso.

Sono state previste protezioni contro il cortocircuito sull'uscita. All'interno del contenitore,
sono posizionati i trimmer di regolazione tramite i quali € possibile la modifica del guadagno
di corrente, della corrente min. e della durata delle rampe di salita e discesa, tramite due punti

CEPS... di test point e possibile anche la misura della corrente in uscita al solenoide.
CARATTERISTICHE ELETTRICHE Cap.IX © 2 La SERIE 2, e provvista di diodi di protezione contro l'inversione di polarita sulla linea
DIMENSIONI DI INGOMBRO Cap. IX o 2 di alimentazione.
SCHEMA A BLOCCHI Cap.IX ¢ 3
CONNESSIONI ELETTRICHE Car.IX * 3
TOPOGRAFIA DELLE REGOLAZIONI Cap.IX ¢ 3
SEGNALE DI RIFERIMENTO Cap.IX ¢ 3
Copice bi ORDINAZIONE CARATTERISTICHE ELETTRICHE
CEP c tt lettroni lUo-i Alimentazione elettrica 12VDC o 24VDC
onnetiore elettronico piug-in Alimentazione massima di picco 40VDC
) ) Alimentazione minima 10.5vDC
Controllo singolo solenoide Potenza massima assorbita 30W
Tipo di protezione IP 65
Rampe simmetriche Correte massima erogata Imax = 0.88Amp
] Valore di taratura definito dal codice di ordinazione Imax = 1.76Amp
Corrente massima Imax = 2.50Amp
di uscita Imax - - -
_ Uscita di alimentazione potenziometro esterno +10V, Imax =5mA
X =0.88 Amp
Y =1.76 Amp Segnale di riferimento in ingresso 0+ 10V
Z=2.50 Amp Regolazione corrente minima di polarizzazione Imin =0 + 50%

della Imax selezionata
Segnale di riferimento

@ o . Regolazione del guadagno di corrente 30% + 100%
in ingresso 0 = 10V della Imax selezionata
Frequenza PWM Regolazione del tempo di rampa 0 + 10 secondi
2 =400 Hz (per XP.3) Temperatura di funzionamento -10C° + +70°C

3 =150 Hz (standard) Segnale di test point sulla corrente erogata 1V = 1Amp

Peso Kg. 0, 250

00 = Nessuna variante

RW =Elettronicaprotettacon
vernice siliconica per
maggiore resistenza
all'umidita

N° serie DIMENSIONE DI INGOMBRO CONNETTORE E SCATOLA DI CONTENIMENTO

‘

I

Marchio c E in riferimento alla %
compatibilita elettromagnetica.

29

Norme Europee: N
- EN61000-6-2 Norme generiche.
Immunita per gli ambienti industriali;

187 37
- EN61000-6-3 Norme generiche.

Emissione per gli ambienti residenziali,
commerciali e dell'industria leggera.

40

Prodotto conforme alla Direttiva Europea
RoHS 2011/65/UE.
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CEPS... CONNETTORI ELETTRONICI PLUG-IN

SCHEMA A BLOCCHI E CONNESSIONI ELETTRICHE

DC ]*

ov

ConnEessioNi ELETTRICHE EN 175301-803

[ruse 1105 +30VDC  +Supply
| It |

J—
CEP.SRS......
- ,—
o Supply ARON Spa.
]
L |
0+10V inR ef
EN 175301-803
CONNECTION
+10V / 5mA
TOPOGRAFIA DELLE REGOLAZIONI SEGNALE DI RIFERIMENTO
0=10V ) Iout orange LED Tout &
RAMP L] in ref
ON green LED P
D + Supply /.’
Imin S ) o
@ /”/ \'(:’Gs.ln
GAIN 50% | VA
D - Supply / // /./_‘,_f
FREQ [ 10vi6ma [+ _ //-/ -
+ o l":“‘ Ve /_/
/.o',
III/ . < t + |
f&r_relr: Test Point 0 5V 10V V ref

ALIMENTAZIONE ELETRICA E CABLAGGI

L'alimentazione elettrica deve essere di tipo stabilizzata oppure raddrizzata e filtrata con un condensatore con capacita non inferiore a 4700uF
40V. Proteggere la scheda sulla linea di alimentazione con un fusibile da 3Amp. Non invertire la polarita di alimentazione. Per i colle-
gamenti utilizzare un filo con sezione di 1mm?. Per agevolare I'operazione di collegamento dei fili estrarre la scheda dal contenitore, introdurre
i fili all'interno del passacavo posto sul connettore, collegare i fili ai morsetti e infine alloggiare la scheda all'interno del connettore.

Montaggio e tarature, vedere il libretto di istruzioni (codice P35160008) fornito con il prodotto.
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REMSRA REGOLATORI ELETTRONICI CONTROLLO
VALVOLE PROPORZIONALI SINGOLO SOLENOIDE

Il regolatore elettronico tipo REMSRA & progettato per pilotare le valvole proporzionali
singolo solenoide della serie "XD*A, XDP3A, XP3, XQ3, XQP*.e CXQ3" non incorporanti il
trasduttore di posizione. |l regolatore € integrato in un contenitore tipo "OCTAL" tipico dello
standard di montaggio deirelé. Lo stadio di uscita opera sul principio delle pulsazioni modulate
in ampiezza (PW.M.) ed é retroazionato in corrente per ottenere una corrente di uscita al
solenoide proporzionale al segnale di riferimento in ingresso.

Sono state previste protezioni contro il cortocircuito sull'uscita e contro l'inversione di polarita
dell'alimentazione. Sul frontale, intervenendo sui relativi trimmer, & possibile la modifica del
guadagno della corrente min. e della durata delle rampe di salita e di discesa, nonche &
possibile la misura della corrente in uscita al solenoide attraverso il test point Valve Current

REMSRA... ) .
e l'esclusione delle rampe.
PROCEDURE DI TARATURA Cap.IX ¢ 5
DI EEEN B [EeNERS Car. IX » 10 Il prodotto é predisposto per la regolazione dei parametri tramite interfaccia seriale.
ZOCCOLI DI SUPPORTO Cap.IX * 10 Attenzione: i regolatori sono da utilizzare in ambienti protetti da umidita e infilitrazioni

d'acqua.

Manuali e software
Il manuale di uso e installazione, il manuale per varianti DJ/JU ed il software DG sono
disponibili nell’area “prodotti” del sito www.brevinifluidpower.com.

Cobice pi ORDINAZIONE

REM

Regolatore elettronico
miniaturizzato in contenitore

tipo Octal
. . PANNELLO REGOLAZIONI
Controllo singolo solenoide REM.S.RA
SUPPLY
Rampa asimmetrica OVERLOAD Supply Alimentazione 10Vdc + 30Vdc (led verde)
p RAMP OFF Overload Protezione contro il sovraccarico (led rosso)
OUTPUT Co
n ) ) D Ramp off ‘ Disabilitazione rampe (led rqsso)
- Corre.nte di uscita ) GAIN Output Uscita (corrente sul solenoide, led giallo)
massimal .. (variante JU) RAMP UP I. min. Regolazione corrente minima
X =0.88 A (0.80A) RAMP DOWN Gain Regolazione guadagno
Y =176 A (1.20 A) -€P Ramp up Regolazione tempo rampa in salita
Z=28A N VALVE CURRENT Ramp down Regolazione tempo rampa in discesa
Piv/a Valve Current Test point corrente sul solenoide (1V =1A)

Riferimento ingresso
Input ref. (V)

A =0+ 20 mA (vedi nota *)

XQP*. e CXQ3)

Qualora il codice di ordinazione mancasse di qualche campo, il settaggio standard sara

2=0++2V il seguente: - Input ref. = 0+5V
5=0++5V - Dither 100Hz
0=0++10V -1, = continua

-1, =0.8A

Frequenza Dither SCHEMA A BLOCCHI E CONNESSIONI ELETTRICHE
. f 100 Hz (standard, var. JU) Sup (2-7)  Alimentazione esterna
2 =330 Hz (per XP.3) Out (1-4)  Uscita per potenziometro esterno
o o Ref(3) Riferimento
Corrente minima iniziale SO (5-6)  Uscita al solenoide
G = a gradino (normalmente DR (8) Disabilitaz. rampe (contatto chiuso = esclusione)
per valvole XD*..e XDP3..) POT Potenziometro esterno di riferimento (2 + 5 KQ)
C = continua (normalmente | LUy O motuata n ampiezza
per valvole XP3, XQ3 P DR

00 = Nessuna variante ‘
4 _1+5 vDC 10mA +10+30VDC
o T DC DC
N° di serie | Lo voLT ouT DC GND
(*) | regolatori con segnale di riferimento 3

in corrente (MA) devono essere pre-tarati
in fabbrica.

Digital 1 / O
c € Ilmin, |
Marchio in riferimento alla GAN 1 ,JA/D EEPROM data
compatibilita elettromagnetica. RAN‘T;*’B"(';’V%; ————| converter S
Norme Europee: output stage

- EN61000-6-2 Norme generiche.
Immunita per gli ambienti industriali;
- EN61000-6-3 Norme generiche.
Emissione per gli ambienti residenziali,
commerciali e dell'industria leggera.

Prodotto conforme alla Direttiva Europea
RoHS 2011/65/UE.

L]

|

|
—
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REGOLATORI ELETTRONICI CONTROLLO VALVOLE PROPORZIONALI SINGOLO SOLENOIDE

Alimentazione elettrica 10 +30VDC
Alimentazione massima di picco 36V
Potenza massima assorbita 40W SEGNALE DI RIFERIMENTO
Corrente massima di uscita selezionabile tramite dip Imax_= 2.8A
switches Imax = 1.76A

Imax = 0.88A 1004
Uscita di ahmentgzm_ne per potenziometro esterno +5V 10mA 75
protetta da cortocircuito accidentale

0+ +2V 50
Segnale diriferimentoiningresso selezionabilitramite 0+ +5V
dip switches 0+ +10V 27
0+ 20mA . '
i : i : Imin = 0 + 50% della s oy
Regolazione corrente di polarizzazione .
Imax selezionata :
0f = 0,
Regolazione del guadagno di corrente 50% = 100% deIIa_1 Imax i
selezionata |

Regolazione tempo di rampa 0+ 20 sec
Temperatura di funzionamento -20 + +70°C
Segnale di test point sulla corrente di uscita 1 Volt =1 Ampere
Peso 0,101 Kg

(*) Con segnale di riferimento in corrente (mA) i regolatori devono essere pre-tarati
in fabbrica.

MoDALITA DI IMPIEGO REGOLATORI ELETTRONICI TIPO REMSRA...

PROCEDURA DI TARATURA

Collegare correttamente la scheda secondo lo schema "Schema a blocchi”(vedi pagina pre-
cedente) senza dare tensione oppure secondo quanto indicato negli schemi in "Esempi di
collegamento"(vedi pagina successiva). Ruotare completamente in senso antiorario (20 giri
circa) i trimmer di regolazione della corrente minima (1 . ) e delle rampe di corrente (Ramp-up
e Ramp-down) e posizionare a zero il potenziometro di riferimento. Prima di dare tensione alla
schedaassicurarsi che nessun movimento inaspettato del sistema idraulico possa danneggiare
persone o cose. Dare tensione alla scheda: il led verde si accendera.

TARATURA DELLA CORRENTE MIN. (I . )

Ruotare lentamente in senso orarioiltrimmer della corrente minima (I , .) fincheé nonsiriscontra
visivamente un movimento dell'attuatore. Ruotare lentamente il trimmer in senso antiorario:
guando cessa il movimento dell'attuatore la corrente minima € tarata correttamente. Per il
REM con corrente minima iniziale a gradino occorre preventivamente impostare il segnale di
riferimento sino ad ottenere una Vref. di circa 150 mV.

TARATURA DEL GUADAGNO (GAIN)

Nel caso I'impianto possa essere danneggiato da un funzionamento troppo veloce dell’elet-
trovalvola, ruotare preventivamente il trimmer del tempo di rampa (RAMP UP) di almeno 10
giri in senso orario (valutare attentamente |'applicazione). La velocita massima dell'attuatore
puo ora essere tarata. Posizionare il segnale di riferimento al massimo e ruotare lentamente
il trimmer del guadagno (GAIN) finche si ottiene la massima velocita richiesta. La velocita puo
ora essere variata muovendo il potenziometro.

TARATURA DEL TEMPO DI RAMPA (RAMP-UP E RAMP-DOWN)

Il tempo di rampa € il tempo impiegato per passare dal valore di corrente minima al valore
di corrente massima e viceversa. E’ regolabile da un minimo di 0 sec.(rampa esclusa) ad un
max di 20 sec (massima apertura della valvola), sia in salita che in discesa.

Ruotando i trimmer in senso orario il tempo di rampa aumenta.

Note

1) Il tempo di discesa della rampa influenza la posizione di fermo dell’attuatore. Portando il
riferimento a 0 volt I'attuatore continuera a muoversi sino a che e intercorso il tempo di rampa
settato ( in discesa). E’ percio necessaria una attenta ed opportuna regolazione.

2) Quando si accende il led rosso di overload, occorre togliere tensione alla scheda e poi
riaccendere, dopo aver rimosso la causa del sovraccarico.
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REGOLATORI ELETTRONICI CONTROLLO VALVOLE PROPORZIONALI SINGOLO SOLENOIDE

TaseLLA Dip switcHes PER REMSRA...

Per le nostre valvole proporzionali sono consigliati i seguenti settaggi: Su di un lato del REM sono situati internamente 6
) microinterruttori. Agendo su di questi & possibile con-
G XD3A DITHER =100Hz I, =2.35A con bobine a 9V figurare il REM secondo l'applicazione.
G XDP3A  DITHER =100Hz | __ =2.35A con bobine a 9V .
C XQ3 DITHER =100Hz | = 2.35A con bobine a 9V E possibile il settaggio della frequenza del Dither
C XQP3 DITHER =100Hz |:: = 2.35A con bobine a 9V (100+330 Hz), della corrente minima (continua o a
C CXQ3 DITHER =100Hz | = 2.35A con bobine a 9V gradino), del range della tensione di riferimento e della
G XD2A  DITHER =100Hz | = 1.4A con bobine a 12V corrente massima |, .,
G XD3A DITHER flOOHZ L = 1.76A con bobine a 12V Per la versione con segnale di riferimento in corrente
G XDP5A  DITHER =100Hz |, = 2.5A con bobine a 12V & necessario un pre-settaggio eseguito in fabbrica.
G XDP3A  DITHER =100Hz | __ = 1.76A con bobine a 12V
C XQ3 DITHER =100Hz | __ = 1.76A con bobine a 12V
C XQP3 DITHER =100Hz | __ = 1.76A con bobine a 12V
C XQP5 DITHER =100Hz | __ = 2.5A con bobine a 12V -
C XP3 DITHER =330Hz | __ = 1.25A con bobine a 12V -]
C CXQ3 DITHER =100Hz | __ = 1.76A con bobine a 12V z:l
G XD2A DITHER =100Hz | __ = 0.7A con bobine a 24V OFF =
G XD3A DITHER =100Hz | __ = 0.88A con bobine a 24V [1]2]3[4[5]6] l
G XDP5A  DITHER =100Hz | __ = 1.25A con bobine a 24V O |BI!BIIBI!| on
G XDP3A  DITHER =100Hz | __ = 0.88A con bobine a 24V
C XQ3 DITHER =100Hz 1 __ = 0.88A con bobine a 24V
C XQP3 DITHER =100Hz | __ = 0.88A con bobine a 24V -
max. F H
C XQP5 DITHER =100Hz |__ = 1.25A con bobine a 24V unction | DITHER | 1 min Input ref. l.max.
C XpP3 DITHER =330Hz |__ = 0.68A con bobine a 24V DIP sw | 100|330} ¢ | g |0+10 0+5)0+2|0+20) 2.8 |1.76/0.88
_ max. ) Hz | Hz V| V|V W mAlA|A|A
C CXQ3 DITHER =100Hz | __ = 0.88A con bobine a 24V
’ 1 OFF| ON
2 OFF| ON
3 OFF| ON |OFF| ON
4 OFF|OFF| ON |OFF
5 OFF| ON |OFF
6 OFF|OFF| ON
ESEMPI DI COLLEGAMENTO
DR DR
+V supply +V supply
——=a DV supply —a DV supply )
o potentiometer oV potentiometer oy
REMS 004
REMS 004 input signal ref input signal ref o
P | -
segnale diriferimento tramite
2¥or| potenziometro alimentato
+i0v | separatamente, 0 + 2V,
0+5V,0+ 10V
= segnale diriferimento tramite coil :]
coil H potenziometro alimentato A

dalla scheda REMS - 0 + 5V

REMS 004

+V supply

[—=a DV supply

oV

PLC

v

input signal ref

02y
0:5Y
0= 10V

out signal
0:20mA

segnalediriferimento tramite
:] PLC,0+2V,0+5V,0+10V,

0+ 20mA

DR

+V supply

—a 0V supply

oy

REMS 004

input signal ref

5V

coil

potentiometer

segnalediriferimento tramite
batteria di potenziometri

POT = 1000 + 5000 ©2

el collegamento tra REM e solenoide deve essere diretto
ol collegamente comune di ritorno dal solenoide proporzionale non deve essere condiviso con altri
collegamenti ad altre valvole o apparecchiature elettriche.
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REM.D.RA
SUPPLY
OVERLOAD
RAMP OFF

% OUTPUT

# I'min

]

BGAIN

& RAMP yp

-'ewpmh .

""\'JECunn-:Jﬂ

¥ i) ( (
REMDRA...

PROCEDURE DI TARATURA Cap.IX ¢ 8
DIMENSIONI DI INGOMBRO Cap.IX ¢ 10
ZOoCCOoLI DI SUPPORTO Cap.IX ¢ 10

Cobice bl ORDINAZIONE

REM

Py
>

BEE

.

'

a

*
*

a'

Regolatore elettronico
miniaturizzato in contenitore
tipo Undecal

Controllo doppio solenoide
Rampa asimmetrica

Corrente di uscita
massima |, (variante JU)
X=0.88 A (0.80 A)

Y =176 A (1.20 A)
Z=28A

Riferimento ingresso
Input ref. (V)
vedi nota (*) sotto

2=2+42V

5=-5++5V
0++5V

0=-10++10V

A = -20mA = +20mA
0 + +20mA

Frequenza Dither
1 =100 Hz (standard, var. JU)
2=330Hz

Corrente minima iniziale
e possibile solo la
regolazione a gradino

00 = Nessuna variante

N° di serie

(*) | regolatori con segnale di riferimento
in corrente (MA) devono essere pre-tarati
in fabbrica.

Marchio c E in riferimento alla compatibilita
elettromagnetica.

Norme Europee:

- EN61000-6-2 Norme generiche. Immunita
per gli ambienti industriali;

- EN61000-6-3 Norme generiche. Emissione
per gli ambienti residenziali, commerciali e
dell'industria leggera.

Prodotto conforme alla Direttiva Europea RoHS
2011/65/UE.

REMDRA REGOLATORI ELETTRONICI CONTROLLO
VALVOLE PROPORZIONALI DOPPIO SOLENOIDE

Il regolatore elettronico tipo REMDRA é progettato per pilotare valvole proporzionali doppio
solenoide della serie "XD*C...e XDP3C" non incorporanti trasduttore di posizione. Il regolatore
eintegrato in un contenitore con interfacciatipo "UNDECAL", tipico dello standard di montaggio
dei relé. Lo stadio di uscita opera sul principio delle pulsazioni modulate in ampiezza (P.W.M.)
ed e retroazionato in corrente per ottenere una corrente di uscita al solenoide proporzionale
al segnale di riferimento. Sono state previste protezioni contro il cortocircuito sulle uscite e
contro l'inversione di polarita dell'alimentazione. Sul frontale, intervenendo suirelativi trimmer, &
possibile la modifica dei valori del guadagno, della corrente min., e della durata delle rampe di
salita e di discesa, nonché € possibile la misura della corrente in uscita al solenoide attraverso
il test point Valve Current e l'esclusione delle rampe.

Il prodotto & predisposto per la regolazione dei parametri tramite interfaccia seriale.

Attenzione: iregolatorisono da utilizzare in ambienti protetti da umidita e infilitrazionid'acqua.

Manuali e software
Il manuale di uso e installazione, il manuale per varianti DJ/JU ed il software DG sono
disponibili nell’area “prodotti” del sito www.brevinifluidpower.com.

PANNELLO REGOLAZIONI

REM. D.RA
£p-SuPPLY Supply Alimentazione 10Vdc + 30Vdc (led verde)
ggli?gg: Overload Protezione contro il sovraccarico (led rosso)
A —@ ouTPUT-G B Ramp off Disabilitazione rampe (led rosso)
(D1 min. (O Output Uscita (corrente sul solenoide canali A/B, led giallo)
{D-eniN (D I. min. Regolazione corrente minima canali A/B
Uebramp D Gain Regolazione guadagno canali A/B
{Hrawe oo Ramp up Regolazione tempo rampa in salita canali A/B
Do Ramp down Regolazione tempo rampa in discesa canali A/B

GND
1VIA

Ground
Test point corrente sul solenoide

Dva

Qualora il codice di ordinazione mancasse di qualche campo, il settaggio standard sara
il seguente: - Input ref. = -5 + +5V

- Dither = 100Hz
=0.8A

-1
max.

SCHEMA A BLOCCHI E CONNESSIONI ELETTRICHE

Sup (1-11) Alimentazione esterna
Out (8-10) Uscita per potenziometro esterno
Ref (9) Riferimento
SO A (5-6) Uscita al solenoide A
SO B (5-7) Uscita al solenoide B
DR (3) Disabilitaz. rampe (contatto chiuso = esclusione)
Pot Potenziometro esterno di riferimento
CsS Retroazione di corrente
PWM Onda modulata in ampiezza
DR
_____________ 3 [5
. !
10_1+5 vbC 10mA ' 11 |+10+30VDC
DC DC _
0 voLT ouT DC : 1 GND
] 1
l :
- !
o 1 !
| Digital 1/ 0 L7
I.min. _! .:
GAN »A/D | EEPROM data L5
RAMPUP ] converter —
RAMPDOWN 1 | PWM
L i—=» output stage
. 1 CS
I e e e e e e e e e e e e e e e e = =
1
SOLENOIDE SOLENOIDE
Lato A Lato B
IX o7
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REGOLATORI ELETTRONICI CONTROLLO VALVOLE PROPORZIONALI DOPPIO SOLENOIDE

Alimentazione elettrica 10 +30VDC
Alimentazione massima di picco 36V
Potenza massima assorbita 40W
Corrente massima di uscita selezionabile tramite dip Imax_: 2.8A
. Imax = 1.76A

switches _
Imax = 0.88A

Uscita di alimentazione per potenziometro esterno

o ) +5V 1. .
protetta da cortocircuito accidentale 5V 1.max.10mA

-2V + +2V

Segnale diriferimentoiningresso selezionabilitramite -5V + +5V

dip switches -10V + +10V

-20A + +20mA (¥)

Segnale diriferimento positivo iningresso selezionabili oV + +5V
tramite dip switches 0 + +20mA (*) SEGNALE DI RIFERIMENTO IN INGRESSO

Imin = 0 + 50% della
Imax selezionata
50% + 100% della Imax

Il regolatore REMD é studiato per ricevere in ingresso sia
segnali di riferimento duale (ad es. -5V + +5V), sia segnali di
riferimentopositivo (ad es. OV + +5V).

Regolazione corrente di polarizzazione

Regolazione del guadagno di corrente

selezionata
Regolazione tempo di rampa 0 + 20 sec
Temperatura di funzionamento -20 + +70°C
Segnale di test point sulla corrente di uscita 1 Volt =1 Ampere SEGNALE DI RIFERIMENTO IN INGRESSO DUALE
Peso 0,120 Kg %] CORRENTE

(*) Con segnale di riferimento in corrente (mA) i regolatori devono essere pre-
tarati in fabbrica.

MobDALITA DI IMPIEGO REGOLATORI ELETTRONICI TIP0o REMDRA...

PROCEDURA DI TARATURA

Collegare correttamente la scheda secondo lo schema "Schema a blocchi"(vedi
pagina precedente) senza dare tensione oppure secondo quanto indicato negli
schemi in "Esempi di collegamento”(vedi pagina successiva). Ruotare comple-
tamente in senso antiorario (20 giri circa) i trimmer di regolazione della corrente
minima (I ) e delle rampe di corrente (Ramp-up e Ramp-down) e posizionare a

zeroil potenziometro di riferimento. Prima di dare tensione alla scheda assicurarsi

che nessun movimento inaspettato del sistema idraulico possa danneggiare

persone o cose. Dare tensione alla scheda: il led verde si accendera

TARATURA DELLA CORRENTE MINIMA (I ) SUI DUE CANALI:

MORTA"

Impostare il segnale diriferimento (Vref circa +150 mV). Ruotare quindiil trimmer
l.., del canale A in senso orario sino a che si nota un movimento dell'attuatore
(accensione LED di OUTPUT del canale A). Quindi ruotare il medesimo trimmer
in senso antiorario sino al cessare del movimento. Ripetere il procedimento sul
canale B portando il riferimento a circa Vref-150mV (accensione del LED di
output canale B).

BANDA

TARATURA DEL GUADAGNO (GAIN)
Nel caso l'impianto possa essere danneggiato da un funzionamento troppo veloce
della elettrovalvola, ruotare preventivamente il trimmer di regolazione del tempo

100 \ Gain
’

80
60

PoLARIzzAzIONE
SoLENoIDE Lato B

RIFERIMENTO DUALE
Per poter comandare una valvola proporzionale doppio so-
lenoide tramite un segnale diriferimento duale iningresso al
contatto 9 del regolatore REMD & necessario non collegare
il contatto 10 della scheda.

SEGNALE DI RIFERIMENTO IN INGRESSO POSITIVO

di rampa (RAMP UP) di almeno 10 giri in senso orario (valutare attentamente
I'applicazione). La velocita massima dell'attuatore puo ora essere tarata. Portare
il segnale di riferimento al massimo del valore positivo e ruotare lentamente il
trimmer del guadagno (GAIN) finché si ottiene la massima velocita richiesta. La
velocita puo ora essere variata muovendo il potenziometro. Ripetere le operazioni
perl'altro canale posizionando il segnale diriferimento al massimo valore negativo.

TARATURA DEL TEMPO DI RAMPA

Il tempo di rampa € il tempo impiegato per passare dal valore di corrente minima
al valore di corrente massima e viceversa. E’ regolabile da un minimo di O sec.
(rampa esclusa) ad un max di 20 sec (massima apertura della valvola), sia in
salita che in discesa e separatamente per i due canali. Ruotando i trimmer in
senso orario il tempo di rampa aumenta.

Note

1) Il tempo di discesa della rampa influenza la posizione di fermo dell’attuatore.
Portando il riferimento a 0 volt con il potenziometro I'attuatore continuera a
muoversi sino a che & intercorso il tempo di rampa settato ( in discesa). E’ percio
necessaria una attenta ed opportuna regolazione.

2) Quando si accende il led rosso di overload, occorre togliere tensione alla
scheda e poi riaccendere, dopo aver rimosso la causa del sovraccarico.

X o8

CORRENTE
1%1
100

PoLARIzzAZIONE
SoLENoOIDE Lato A

[v]

Gain\l

PoLARIZzAZIONE
SoLeNoIDE LaTo B

RIFERIMENTO POSITIVO

Per poter comandare una valvola proporzionale doppio so-
lenoide tramite un segnale di riferimento positivo in ingresso
al contatto 9 del regolatore REMD € necessario collegare
al contatto 10 della scheda un carico resistivo come ad es.
- un potenziometro (con valore compreso tra 1000 e 5000
Ohm) [segnale di riferimento da potenziometro in ingresso
al contatto 9]; - oppure una resistenza ( valore compreso
tra 1000 e 5000 Ohm ) [segnale di riferimento esterno da
PLC iningresso al contatto 9].
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REGOLATORI ELETTRONICI CONTROLLO VALVOLE PROPORZIONALI DOPPIO SOLENOIDE

TaBeLLA Dip switcHes PER REMDRA...

Su di un lato del REM sono situati internamente 6 microinterruttori.
Agendo su di questi & possibile configurare il REM secondo I'applica-
zione. E possibile il settaggio della frequenza del Dither (100+330 Hz),
del range della tensione di riferimento, della corrente massima |__

Uy gu

X OFF
. . T . O |E| l
Per le nostre valvole proporzionali sono consigliati i seguenti [ L L L]
settaggi: ON

G XD3C DITHER =100Hz | _ = 2.35A con bobine a 9V
G XDP3C DITHER =100Hz |__ = 2.35A con bobine a 9V
G XD2C  DITHER=100Hz |__ = 1.4A conbobineal2y  |Function  DITHER |Imin Input ref. . max.
G XD3C DITHER =100Hz | =1.76A conbobineal2V DIP sw | 100|330 | g [-10+10 -5+5 | -2+2 |-20mA| 0+5 | 0 | 2.8 |1.76/0.88
G XDP5C DITHER=100Hz | =2.5A conbobineal2V Hz | Hz V| V| VvV 20mA Vo 2mA A | A | A
G XDP3C DITHER=100Hz | __ = 1.76A conbobineal2V 1 |OFF| ON
G XD2C DITHER =100Hz | _ = 0.7A conbobinea24V 2 ON
G XD3C DITHER =100Hz |__ = 0.88A conbobine a24V
G XDP5C DITHER =100Hz I .. =1.25A conbobinea24V 3 OFF | ON |OFF | ON | ON | ON
G XDP3C DITHER=100Hz | __ = 0.88A conbobinea24V 4 OFF |OFF | ON |OFF |OFF |OFF
5 OFF| ON |OFF
Per la versione con segnale di riferimento in corrente € necessario 6 OFF|OFF| ON
un pre-settaggio eseguito in fabbrica.
ESEMPI DI COLLEGAMENTO
DR -~ segnalediriferimento tramite DR segnale diriferimento tramite

PLC, 0 + 5V, 0 + 20mA
+V supply

PLC
—= 0V supply —

E| B

. potenziometro alimentato
potentiometer
dalla scheda REMD
W supply -0+25V =5V

—= 0V supply

o oV

REMD 004

REMD 004
_— signal ref 0:5Vor

0= 20mA

input signal ref

signal

coil

- signal
5¢

segnale diriferimento tramite segnale diriferimento tramite
potenziometro alimentato bR PLC,£2V, 5V, £10V,+20mA
DR - jz:: separatamente, 2V, 5V,
—ov +10V
*V supply
. PLC
[EN Ml potentiometer = OV sueply
j—- 0V supply REMD 004 oV i;:‘l"n:'
REMD 004 signal ref signal 2V or
input signal ref +20mA
coil Ampere
—Emn%
‘
[ L s0% : coil
coil I coilg aild B
& ‘
- | p signal
command

- 2V

-5V oV +5v

—10v +10v

« |l collegamento tra REM e solenoide deve essere diretto R = 1000 + 5000 Q
« |l collegamente comune di ritorno dal solenoide proporzionale non deve essere condiviso POT = 1000 + 5000 Q

con altri collegamenti ad altre valvole o apparecchiature elettriche.
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REMS/DRA... REGOLATORI ELETTRONICI CONTROLLO
VALVOLE PROPORZIONALI SINGOLO E DOPPIO SOLENOIDE

DIMENSIONE DI INGOMBRO E ZOCCOLO DI MONTAGGIO SU GUIDE DIN PER REMSRA

Zoccolo octal OMRON

Zoccolo octal standard (con aggancio meccanico)

Y

- 1T gl
‘$ SUPPLY D

OVERLOAD
RAMP OFF

UTPUT
1 min. B}—f—
AN

RAMP UP
RAMP DOWN

51
70

‘ﬁ’ﬂ\ﬂ
=

- L 7 8 ! 2
@%&f&?m 1 op OO -
N m =
47 24.3 4] 49.6 19
codice di ordinazione X30800000 codice di ordinazione X30800004

DIMENSIONE DI INGOMBRO E ZOCCOLO DI MONTAGGIO SU GUIDE DIN PER REMDRA

Zoccolo undecal OMRON

Zoccolo undecal standard (con aggancio meccanico)

2 11110
PN Py L | | |
! REM.D. RA @ E‘% %%1 r:;%
SUPPLY
G — =
- RAMP OFF 3119 . NS [ 9
i a ouTPUT
— I min. - - | _
- " ~ sa;N s @ 3
RAMP UP i
RAMP DOUN I:I 4 )Q
- D
« ‘ e I 28 |
+ = =S| R 3
30 6 7 25
101 47
42. 4

codice di ordinazione X30900000 codice di ordinazione X30900004

Sortware DG

Programma DG per la regolazione in modo digitale dei para-
metri delle schede REMS e REMD.

L EX

ersione software -G
I 1,
| " Lettura S I";f;at:t" £ prg'r:aoni:trh @ i . . o i
— ; iferimenti Al atnttin Tramite il programma € possibile regolare e memorizzare
Piher [ [ 3 ij“‘j ) -Siji%i | (le impostazioni vengono cancellate allo spegnimento della
. e | | ] | scheda REM) i parametri di:
fo— o * corrente minima
e ! S » guadagno di corrente
B | « rampa di corrente in salita
e EElE e O Erograz. corrente A Erograz. corrente B ° rampa d| Corrente in diSCeSa
~Malari Ao —————————————— - - —
Valvola A Valvola B
] Ingresso [ 0-100%] ] Scrivi Sorivi I
|
1 rin, [0-50%] | I Serivi Scrivi !
|
iain [30-100%:] | I Sciivi Scrivi I
| . | o Versione ltaliano/Inglese: codice di ordinazione P35150003.
[Ramp Down[0.2-20s] | I Soiivi Sorivi !
= o= bt = - =T
i"SenaIe— — — T p—
!%'ﬂ [Comm 1 =] [S600n8. ~] ‘ A @ ﬂ;[ Nota: il software DG e utilizzabile con tutte le schede REMS
| Leqgqi Info Esci i i inizi i
| i e REMD provviste di connettore TTL (inizio produzione anno
1 23/03/2007 | 9.14 2008).

Cavo seriaLE RS232/TTL

Collegamento REM al com-
puter tramite cavetto seriale.

Codice di ordinazione VE0110001
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SE3AN21RS... SCHEDE ELETTRONICHE EUROCARD PER
CONTROLLO VALVOLE CON TRASDUTTORE DI POSIZIONE

Le schede elettroniche tipo SE3AN21RS...serie 3 sono progettate per pilotare valvole pro-
porzionali a singolo e doppio solenoide XDC3... serie 2, con trasduttore di posizione tipo
LVDT. La scheda é realizzata in formato EUROCARD per il montaggio su connettore tipo
DIN 41612 D32. Lo stadio di uscita opera sul principio delle pulsazioni modulate in ampiezza
ed é retroazionato in corrente per ottenere una corrente di uscita al solenoide direttamente
proporzionale al segnale di ingresso. Il regolatore viene fornito con taratura standard per il
comando della valvola proporzionale. La scheda é dotata di un modulo di controllo tipo Pl che
confronta il segnale di riferimento con il segnale del trasduttore di posizione: I'eventuale errore
e utilizzato per ottimizzare la regolazione. Sono possibili ulteriori regolazioni intervenendo sui
relativi trimmer inseriti sul pannello frontale (vedi figura sotto).

SE3AN21RS...03 « |l collegamento tra scheda e solenoide deve essere diretto « il collegamente comune di

NMloRALT Bl MEEE® Car.IX » 12 ritorno dal solenoide proporzionale non deve essere condiviso con altri collegamenti ad altre

valvole o apparecchiature elettriche.
DIMENSIONI DI INGOMBRO Car.IX © 12

Marchio registrato C € in riferimento alla compatibilita elettromagnetica. Norme
Europee: EN50082-1 - Normativa generica sullimmunita; EN50081-1 - Normativa generica
sull'emissione.

PANNELLO REGOLAZIONI SCHEDA

Copice bi ORDINAZIONE
Scheda elettronica Fault rc‘>sso - ayarla tra‘sduttore di posizione @)
EUROCARD DIN 41612 Power on giallo — alimentazione 24V @
Enable verde — scheda abilitata
NGO06 ; _ : :
Gain A regolazione corrente massima solenoide A FauLT
Analogica Offset A regolazione corrente minima solenoide A % POWER ON
Gain B regolazione corrente massima solenoide B ENABLE
Per valvole proporzionali Offset B regolazione corrente minima solenoide B : E::S':T“n
con trasduttore di posizione Ramp Up  regolazione rampa di corrente in salita & caIn B
tipo XDC3'".Se”e 2 Ramp Down regolazione rampa di corrente in discesa K OFFSET B
ad anello chiuso . X - € RAMP UP
Current A test point corrente solenoide A (1V = 1A) &y RaMP DOWN
Corrente max. Current B test point corrente solenoide B (1V = 1A)
al solenoide: 1.76 A Reference test point segnale di riferimento g Eﬂgigm ;
Transducer test point di misura posizione trasduttore ) REFERENCE
@ Nessuna variante Common 0V zero comune dei test point €D TRANSDUCER
€> common ov
N° di serie
SE3AN2IRS1603
1

DIAGRAMMA A BLOCCHI

+24 VDC
+10% RIPPLE INCLUD&D

2a-¢ | +V +V —+10%8 5, 10a +10V x 0.05A

2% P POWER ON| == o —
o0vDC 5 S & Wi B5 —* v W s > 10c -10V x 0.05A
GND T S ’ T -10v] )

= 8ay Ty TP.COMMONOV L FAULT  ENABLE OK card
ENABLE |~ 240 jenable ggen )>-6a CLOSE =
N — s ESS?TEEC; |Lo 25A
max loa =0.
TP. REFERENCE o

CLOSETO OFFSETA  GAIN A
RAMP INHIBIT 16 4/mP by pass N

PID PWM 3 26a
REFERENCE SIGNAL ) 26¢

_ > 12c<

) 28a
) 28c

reference
type

selection OFFSETB GANB
selection of single

ender or differential AA|
reference

AC default

> 30a
> 30c

) 32a % e
> 32¢ o
71 — a b—‘

REFERENCE SIGNAL

A
CURRENT u ]gz‘HOmA
" Ok
Al
VOLTAGE é) b I E]giﬂov
Y Y‘

L\7‘> 4ac

v 10a
POTENTIONETER 12a
10KQ TYP. [E% 100 1OV
4ac o Rl VI

TP. TRANSDUCER
o———4
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SE3AN21RS... SCHEDE ELETTRONICHE FORMATO EUROCARD
PER CONTROLLO VALVOLE CON TRASDUTTORE DI POSIZIONE

Modalita di impiego

Per valvole proporzionali contraddistinte da codice

Alimentazione elettrica di potenza

24 VDC nominale

22+30VDC raddrizzata e stabilizzata (30W max.)

La scheda dispone al suo interno di un fusibile di protezione 2A rapido.

Tensioni di riferimento
La scheda dispone di 2 uscite di riferimento in tensione stabilizzata +10V
50mA (a10) e —10V 50mA (c10).

Ingressi disponibili
+10V (212, c12) impostazione di fabbrica
4 +20mA (@12, c12) spostare il banco SW1 in posizione “I”.

Abilitazione scheda (Enable)
Per funzionare la scheda necessita di un comando di abilitazione in tensione
compreso tra 22 e 30VDC al contatto (c24). Accensione del led verde.

Esclusione rampe
Sono normalmente abilitate, per escluderle inviare un comando di tensione
22 +30VDC al contatto (al6).

Procedura di taratura

Collegare correttamente laschedasecondolo schema"Diagrammaablocchi”
(vedi pag.precedente ). Portare a zero il pot. del riferimento.

Prima di dare tensione assicurarsi che nessun movimento inaspettato del
sistema idraulico possa danneggiare persone o cose.

Dare tensione alla scheda: il led giallo si accendera. Abilitare la scheda (led
"FAULT" spento) e disabilitare le rampe.

Regolazione corrente minima

Canale A: portare il segnale di riferimento al 3+5% del valore max. Girare in
senso orario il timmer della corrente minima (I, A) finche si nota un movi-
mento dell'attuatore; quindi girare il medesimo trimmer in senso antiorario
sino a ché l'attuatore si ferma.

Canale B:siripetail procedimento indicato per il canale A agendo sul timmer
.. B per valori negativi del segnale di riferimento.

Regolazione corrente massima

Canale A: portare il segnale di riferimento al valore max. (positivo) e ruotare
lentamenteiltrimmer delguadagno (I, . A)finche siottiene lamassimavelocita
richiesta. La velocita puo ora essere variata variando il segnale di riferimento.

DIMENSIONI DI INGOMBRO

Canale B:ripetere il procedimento indicato per il canale A agendo sul timmer
I.ax B POrtando il segnale di riferimento al valore massimo negativo.
Taratura Tempo di Rampa

Abilitare le rampe. Il tempo di rampa € il tempo impiegato per passare dal
valore di corrente minima al valore di corrente massima e viceversa. E’
regolabile da un minimo di 0.1sec (rampa esclusa) ad un max. di 10 sec
(massima apertura della valvola), sia in salita che in discesa. Ruotando i
trimmers in senso orario il tempo di rampa aumenta.

Note:

-iltempo di discesa dellarampa influenza la posizione di fermo dell'attuatore.
Portandoil segnale diriferimento a zero 'attuatore continueraa muoversisino
ache eintercorso il tempo di rampa settato (in discesa). E’ percio necessaria
una attenta ed opportuna regolazione.

- il blocco scheda (FAULT) viene resettato automaticamente quando il mal-
funzionamento viene eliminato.

Collegamento LVDT

Come riportato nella pagina precedente :

- contatto 1 della LVDT al contatto (c8) della scheda

- contatto 2 della LVDT al contatto (a24) della scheda

- contatto 3 della LVDT al contatto (c22) della scheda

utilizzare cavo schermato con calza metallica collegata a massa.

Test point corrente solenoidi
Sul pannello frontale 1V = 1A

Test point segnale di riferimento

Consente la lettura del segnale di riferimento inviato alla scheda, la corri-

spondenza e diretta ma di segno opposto con riferimento in tensione, mentre

con riferimento in corrente &:
4mA = +10V 20mA =-10V

Test point segnale retroazione

Su pannello frontale scheda + 5V in base alla posizione del cursore.

Temperatura di funzionamento
0°+ 50°C

Collegamenti elettrici
| collegamenti relativi a potenziometri di riferimento devono essere effettuati
confilo disezione >0.75mm?. E sempre consigliabile I'uso di cavo schermato
con calza collegata a massa.

i

o

>

=% S
nla

O — @
@
§ FAULT
POWER ON
ENABLE
A3 : :F‘;I:
{> GAIN B
CD Connettore DIN 41612 D32 s & B e
IC Innesto C @ ¢ € Rawp DOUN
1A Innesto A o & cumment o
Sl € CURRENT B
— €D~ REFERENCE
€3 TRANSDUCER
— €3 COMMON OV
Codice di ordinazione connettore: @
X30770000 ﬂ; SE3ON2IRS1603
HP— —td (43
Viti di fissaggio M2.5x13 2.5 7.5
172
Peso Kg. 0,27 186
X e 12
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JC3D...

Cobice pi ORDINAZIONE

Manipolatore (Joystick)
Impugnatura a 3 pulsanti
Interruttori direzionali

Assi proporzionali
singolo asse Y

(&

*
*

'a

00 = Nessuna variante

a

N° di serie

GD = con protezioni in gomma
siliconata sulla pulsantiera

Connettori e contatti elettrici inclusi nella

fornitura.

JC3D... MANIPOLATORE SINGOLO (JOYSTICK)

Questo manipolatore, disponibile a
singolo asse, éditipo potenziometrico
meccanicamente robusto con impu-
gnatura ergonomica e ricentraggio
a molla.

llpannello difissaggio delmanipolatore
deve essere robusto e lo spessore
compreso tra 3.5 mm e 6mm. Il mani-
polatore dispone di due switch direzio-
nali per ogni asse. Limpugnatura ha 3
pulsanti, a cui é possibile aggiungere
il comando "uomo presente".

Il grado di protezione indicato (max.
IP65) é riferito alla parte del manipo-
latore che rimane esterna al pannello
difissaggio. N.B. il lato connessioni ha
una protezione 1P40.

APPLICAZIONI

Questo tipo di manipolatore & adatto
nelle applicazioni per piattaforme ae-
ree, veicoli agricoli e forestali.
L'utilizzo di questo manipolatore,
abbinato alla scheda elettronica per il
controllo dei movimenti non contempo-
ranei, & particolarmente indicato nelle
soluzioni idrauliche controllate da una
sola valvola proporzionale.

A = Con pulsante uomo presente

USCITE LINEARI - ASSE POTENZIOMETRICO Y

Caratteristiche elettriche:
Traccia potenziometrica
Tensione max. di alimentazione
Segnale di uscita Xpot , Y pot

14+22KQ
VDD =32V DC
0-100% VDD

Max. corrente erogabile 5 mA
Interruttori direzionali:

Tensione max. di alimentazione VCC =32V DC
Corrente max. erogabile 200 mA

con carico puramente resistivo

Caratteristiche meccaniche:

Angolo meccanico + 20°

Carico max. applicabile 390N
(misurata a 130mm dalla superfice di montaggio)

N° di cicli meccanici (asse Y) 7.500.000
Peso 900 gr con impugnatura
Temperatura ambiente di lavoro -40°C + +80°C

Grado di protezione IP65
Resistenza agli shock meccanici 20G per asse,
durata 6ms 1350 impulsi.

» Marchio registrato c E in riferimento alla compa-
tibilita elettromagnetica. Norme Europee :

- IEC 61000-4-3 "Immunita elettromagnetica”
- EN6550022 "Emissioni elettromagnetiche"

» Prodotto conforme alla Direttiva Europea RoHS
2011/65/UE.

100° VDD

[ [

\ \

\ \

\ \

\ \

1 1
-20° +20°

0°

Per ottenere il segnale di uscita dell’asse
Y del manipolatore, come indicato nella
curva sopra, € necessario collegare il
contatto 9 e 11 del connettore AMP 16
vie a +VDD e collegare il contatto 12 del
connettore AMP 16 vie a OV.

100° VDD

50%VDD

20° I +20°

0°

100°+VDD

100° - VDD

Per ottenere il segnale diuscitadell'asseY
delmanipolatore, come indicato nellacurva
sopra, € necessario collegare il contatto 9
del connettore AMP 16 viea0V e collegare
il contatto 11 a +VDD.

Per ottenere il segnale di uscita dell’asse
Y del manipolatore, come indicato nella
curva sopra, € necessario collegare il
contatto 9 del connettore AMP 16 vie a

-VDD e il collegare contatto 11 a +VDD.

X o 13
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JC3D... MANIPOLATORE SINGOLO (JOYSTICK)

CONNESSIONI ELETTRICHE

POTENTIOMETER INTERFACE INTERFACCIA PULSANTI IMPUGNATURA
7 "16 WAY" CONNECTOR CONNETTORE AMP "040" 12 cONTATTI
:"\\ = PN DESCRIZIONE
( 7, et e TN 2 Pulsante 3 - contatto N/O

3 Pulsante 2 - contatto N/O
4 Pulsante 1 - contatto N/O
8  Pulsante uomo presente
11 Alimentazione comune pulsanti VCC
12 Pulsante uomo presente

PIN 1
PIN 9

H.-'\ND'.E_ 1_NTER["ACF.
"12 WAY" CONNECTOR

socceoo0e

DIMENSIONI DI INGOMBRO

= | P\
@ %\_ - \
)™ @@ /\-

INTERFACCIA SEGNALI POTENZIOMETRICI ASSE Y
coNNETTORE AMP "040" 16 CONTATTI

PN Asse DESCRIZIONE
1 Y interruttore direzionale comando avanti

9 Y  alimentazione traccia potenziometro comando indietro VDD
10 Y  segnale di uscita traccia potenziometro
11 Y  alimentazione traccia potenziometro comando avanti VDD
12 Y 0V traccia potenziometro per posizione di centro manipolatore
13 Y  alimentazione comune interruttori direzionali VCC \
14 Y interruttore direzionale comando indietro /' .'\
16 Y interruttore di posizione centrale = =
MASCHERA DI FISSAGGIO
76
70
Ricamei AMP 040 Serie MULTILOCK
_ Contatti elettrici
— COD. 175062-1* (singolo pezzo)
Connettore 12 posizioni
COD. 174045-2*
ScHEMA ANALOGICO
N/O signal handle left (-X) ——§ _DIREGTIONAL SWITCH _}—— NiO signal handle right (+X)
Connettore16 posizioni (doppia riga) LS.?&T:&I?J,TZEEL?’X'“S
COD. 174046-2*
X-axis center tap Optional pad resistors
R R
* codici AMP
z:;x:‘ "eﬁa\ig/:ag’e X-axis positive supply voltage

Kit di ricambio connettori e contatti elettrici: V89900000 - Y-axis output voltage signal

X 1t BREVINI
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JC5D...

Cobice bl ORDINAZIONE

Manipolatore (Joystick)
Impugnatura a 5 pulsanti

Interruttori direzionali

Assi proporzionali
1 = Singolo asse Y
2 = Doppio asse XY

Nessuna variante

N° di serie

A = Con pulsante uomo presente
B = Senza pulsante uomo presente

Connettori e contatti elettrici inclusi nella

fornitura.

JC5D... MANIPOLATORE SI

Questo manipolatore € di tipo poten-
ziometrico meccanicamente robusto

NGOLO (JOYSTICK)

con impugnatura ergonomica e ricen-
traggio a molla. Disponibile a singolo
asse Y o doppio asse X,Y.

llpannello difissaggio delmanipolatore
deve essere robusto e lo spessore

Caratteristiche elettriche:

compreso tra 3.5mm e 6mm. |l mani-
polatore dispone di due switch direzio-
nali per ogni asse. Limpugnatura ha 5
pulsanti, a cui é possibile aggiungere
il comando "uomo presente".

Traccia potenziometrica 1.4+2.2KQ
Tensione max. di alimentazione VDD = 32V DC
Segnale di uscita Xpot , Y pot 0 -100% VDD
Max. corrente erogabile 5mA
Interruttori direzionali:

Tensione max. di alimentazione VCC =32V DC
Corrente max. erogabile 200 mA

con carico puramente resistivo

Il grado di protezione indicato (max.
IP65) é riferito alla parte del manipo-
latore che rimane esterna al pannello
difissaggio. N.B. il lato connessioni ha
una protezione 1P40.

Caratteristiche meccaniche:

APPLICAZIONI

Questo tipo di manipolatore & adatto

Angolo meccanico + 20°
Carico max. applicabile 390N

(misurata a 130mm dalla superfice di montaggio)
Ne di cicli meccanici 7.500.000
Peso 900 gr con impugnatura
Temperatura ambiente di lavoro -40°C + +80°C
Grado di protezione IP65

Resistenza agli shock meccanici

20G per asse,
durata 6ms 1350 impulsi.

nelle applicazioni per piattaforme ae-
ree, veicoli agricoli e forestali.

L'utilizzo di questo manipolatore,
abbinato alla scheda elettronica per il
controllo dei movimenti non contempo-
ranei, e particolarmente indicato nelle
soluzioniidrauliche controllate da una
sola valvola proporzionale.

* Marchio registrato c € in riferimento alla compa-
tibilita elettromagnetica. Norme Europee :

- IEC 61000-4-3 "Immunita elettromagnetica”
- EN6550022 "Emissioni elettromagnetiche”

* Prodotto conforme alla Direttiva Europea RoHS
2011/65/UE.

USCITE LINEARI - ASSI POTENZIOMETRICI X,Y

100° VDD

| |

| |

| |

| |

| |

| |
-20° +20°

0

Per ottenere il segnale di uscita del mani-
polatore come indicato nella curva sopra
€ necessario:

- per il segnale di uscita dell'asse X- colle-
gare il contatto 3 e 5 del connettore AMP
16 vie a +VDD e collegare il contatto 6 del
connettore AMP 16 vie a 0V;

- per il segnale di uscita dell'asse Y - colle-
gare il contatto 9 e 11 del connettore AMP
16 vie a +VDD e collegare il contatto 12
del connettore AMP 16 vie a OV.

100° VDD

50%VDD

-20° I +20°
0°
Per ottenere il segnale di uscita del mani-
polatore come indicato nella curva sopra,
€ necessario :

- per il segnale di uscita dell'asse X - col-
legare il contatto 3 del connettore AMP 16
vie a OV e collegare il contatto 5 a +VDD.

- per il segnale di uscita dell'asse Y - col-
legare il contatto 9 del connettore AMP 16
vie a0V e collegare il contatto 11 a +VDD.

100°+VDD

100° - VDD

Per ottenere il segnale di uscita del mani-
polatore come indicato nella curva sopra,
€ necessario:

- per il segnale di uscita dell’asse X - col-
legare il contatto 3 del connettore AMP 16
viea-VDD ecollegareil contatto 5a+VDD.

- per il segnale di uscita dell'asse Y - colle-
gareil contatto 9 del connettore AMP 16 vie
a -VDD e il collegare contatto 11 a +VDD

X o 15
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JC5D... MANIPOLATORE SINGOLO (JOYSTICK)

CONNESSIONI ELETTRICHE

POTENTIOMETER INTERFACE

socceoo0e

@ svoaoa : @ §\—-F‘N?
C====A )~

PIN 1
HPIN 9

H.-'\ND'.E_ 1_NTER["AC|:.
"12 WAY" CONNECTOR

INTERFACCIA PULSANTI IMPUGNATURA
conNETTORE AMP "040" 12 conTaTTI

PN DEescRizioNeE

Pulsante 4 - contatto N/O

Pulsante 3 - contatto N/O

Pulsante 2 - contatto N/O

Pulsante 5 - contatto N/O

1
2
3
4 Pulsante 1 - contatto N/O
5
8

Pulsante uomo presente

11  Alimentazione comune pulsanti VCC

12 Pulsante uomo presente

DIMENSIONI DI INGOMBRO

INTERFACCIA SEGNALI POTENZIOMETRICI ASSE X EY
coNNETTORE AMP "040" 16 CONTATTI

Fussh buton A
2\

e A
@ @

1315t

MASCHERA DI FISSAGGIO

PN Asse DEscRIzIONE
1 Y interruttore direzionale comando avanti
2 X interruttore di posizione centrale
3 X alimentazione traccia potenziometro comando a sinistra VDD
4 X segnale di uscita traccia potenziometro
5 X alimentazione traccia potenziometro comando a destra VDD
6 X 0V traccia potenziometro per posizione di centro manipolatore
7 X alimentazione comune interruttori direzionali VCC
8 X interruttore direzionale comando a sinistra
9 Y  alimentazione traccia potenziometro comando indietro VDD
10 Y  segnale di uscita traccia potenziometro
11 Y  alimentazione traccia potenziometro comando avanti VDD
12 Y 0V traccia potenziometro per posizione di centro manipolatore
13 Y alimentazione comune interruttori direzionali VCC
14 Y interruttore direzionale comando indietro
15 X interruttore direzionale comando a destra
16 Y interruttore di posizione centrale

RicamBl AMP 040 Serie MULTILOCK

=" Contatti elettrici
COD. 175062-1* (singolo pezzo)

Connettore 12 posizioni
COD. 174045-2*

Connettorel6 posizioni (doppia riga)
COD. 174046-2*

* codici AMP

76

ScHEMA ANALOGICO

Kit di ricam

bio connettori e contatti elettrici: V89900000

N/O signal handle left (-X) DIRECTIONAL SWITCH N/O signal handle right (+X)

Common terminal for X-axis
directional switches

X-axis center tap

Hromwonsme H ]

Optional pad resistors

X-axis negative or X-axis positive supply voltage
zero supply voltage
X-axis output voltage signal

IX o 16
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JCFD...

Cobice bl ORDINAZIONE

Joystick
Fingertip

Interruttori
direzionali

Singolo asse

00 = Nessuna variante
GG = Segnale uscita 10-90%

N° di serie

- % - M o

Connettori e contatti elettrici inclusi nella
fornitura.

SEGNALI ELETTRICI DI USCITA

JCFD... JOYSTICK FINGERTIP SINGOLO ASSE

Sviluppato per le applicazioni dove
I'integrita del sistema e I'ergonomia
sono preminenti, il JCFD é un prodotto
compatto, la leva di comando dal
profilo basso fornisce un controllo
preciso tramite la punta delle dita.
Progettato per essere utilizzato con

Caratteristiche elettriche:
Traccia potenziometrica
Tensione max. di alimentazione
Segnale di uscita Y pot
Segnale di uscita Y pot var. GG

5 KQ
VDD =32V DC
0 -100% VDD
10-90% VDD

un regolatore elettronico, la traccia | Interruttori direzionali:

potenziometrica di plastica genera i
segnali analogici di riferimento pro-
porzionali alla inclinazione della leva

Max. corrente erogabile 2mA
Tensione max. di alimentazione VCC =32V DC
Corrente max. erogabile 2mA

con carico puramente resistivo

e di commutazione.

Caratteristiche meccaniche:

Angolo meccanico + 30°
Carico max. applicabile 50 N

(misurata a 130mm dalla superfice di montaggio)
Ne di cicli meccanici 5.000.000
Peso 45 gr
Temperatura ambiente di lavoro -27°C ++70°C
Grado di protezione 1P66

» Marchio registrato c € in riferimento alla compa-
tibilita elettromagnetica. Norme Europee :

- IEC 61000-4-3 "Immunita elettromagnetica”
- EN6550022 "Emissioni elettromagnetiche"

» Prodotto conforme alla Direttiva Europea RoHS
2011/65/UE.

100° VDD

I
0°

Per ottenere il segnale di uscita dal joystick
come indicato in figura & necessario :Col-
legare il Pin B el Pin D del connettore alla
+VDD, e collegare il Pin A alla OV.

100° VDD

50%VDD

-30° ) +30°
Per ottenere il segnale di uscita dal joystick
come indicato in figura & necessario :Col-
legare il Pin B del connettore alla +VDD,
e collegare il Pin D alla OV.

100°+VDD

100°-VDD

Per ottenere il segnale di uscita dal joystick
come indicato in figura & necessario :Col-
legare il Pin B del connettore alla +VDD,
e collegare il Pin D alla -VDD.

X e 17
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JCFD... JOYSTICK FINGERTIP SINGOLO ASSE

MASCHERA DI FISSAGGIO DIMENSIONI DI INGOMBRO
'S
P 46.0 nm " @
i ®
= | +Y AsselAxis g
o
[ ]
=
& 4 N

k 4 FORI/HOLES 835

(

S~

\"»eb‘ 285 [T

&

WGFEDC BA:
I [ A et
= w0 Connessioni 2=
\_ J v A Segnale di posizione £ =
B Positivo alimentazione + VDD
@ C Segnale di uscita
ad 36.0 mm D Negativo o zero (alimentazione)
R E Swtich direzionale indietro
F Swtich direzionale avanti
G Alimentazione Switch
Ricamsi ScHEMA ANALOGICO
Contatto elettrico
COD. 76347*
N/O signal handle left (-X) —@noum SVWE— N/O signal handle right (+X)
Lﬁ?£$§§atiﬂé§ﬁél°’ Heaxe
Con n ESSione X-axis center tap Optional pad resistors
COD. 65240-007LF* — —

X-axis negative or X-axis positive supply voltage
zero supply voltage
X-axis output voltage signal

* codici FCI
Kit di ricambio connettori e contatti elettrici: V89900001

VALV/JCFDOO1_1/04-2015 (P35160011) IX o 18 ‘® BREVINI'
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SIsSTEMI

SIGLE
AP ATTACCO ALTA PRESSIONE
AS ANGOLO DI SFASAMENTO
BP ATTACCO BASSA PRESSIONE
C CoRrsA (Mm)
CH CHIAVE ESAGONALE
CH CHIAVE AD ESAGONO INTERNO
DA DECADIMENTO DI AMPIEZZA (DB)
Dp  DIFFERENZIALE DI PRESSIONE (BAR)
F Forza (N)
1% CoORRENTE (A)
M ATTACCO MANOMETRO
NG NumERoO GIRl PomoLo
OR ANELLO DI TENUTA
P PRESSIONE DI CARICO (BAR)
PARBAK ANELLO ANTIESTRUSIONE
PL COLLEGAMENTO PARALLELO
Pr PRESSIONE RIDOTTA (BAR)
Q PORTATA (L/MIN)
Qp PORTATA POMPA (L/MIN)
SE SPINA ELASTICA
SF SFERA
SR COLLEGAMENTO IN SERIE
X PiLoTAGGIO
Y DreENAGGIO

GRUPPI BASSA/ALTA PRESSIONE

BAGO... Cap. X ¢ 2
BA130... Cap. X ¢ 5
BSC569... Cap. X ¢ 7

BASE SPECIALE CON
CIRCUITO RIGENERATIVO
A ESCLUSIONE AUTOMATICA

BS5RGA... Cap. X ¢ 8
BS5RGI... Cap. X ¢ 8
ADS5IP2T1 Cap. | » 47

VALV/10-INTRO_I/05-2011
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BAG60...
GRUPPI BASSA / ALTA PRESSIONE

Igruppi bassa/alta pressionevengono | portata max. 60 I/min
normalmente impiegati in impianti | pressione max. 320 bar
idraulici alimentati da pompe doppie | vjscosita fluido 10 + 500 mm?/s
formandoununicocircuitodipressione. | Temperatura fluido -25°C + 75°C
La caratteristica principale di questo | Temperatura ambiente -25°C + 60°C
sistema consiste nel poterimpostare | Livello di contaminazione max. classe 10 secondo
un valore di pressione per il quale NAS 1638, con filtro ,.>75
unadelle due sezionipompantiviene | Peso vedi "dimensioni di indombro”

commutata in scarico

BAG60...
| gruppi sono equipaggiati di valvola di massima
BA06/10... Cap. X * 3 pressione tarabile a garanzia dellimpianto idraulico. PERDITE DI CARICO
CMP10... Cap. VIl * 30 Sono disponibili 3 campi di taratura della pressione 2
BC0630/32.../ BC0640... Car. VIl ¢ 15 sulla valvola di esclusione con tenuta su ghisa o su 1
BC530/32... Car. VIl * 26 acciaio, e 3 campi di taratura sulla valvola di massima 10
i che é del tipo CMP10.
BC540... Car. VIl » 25 8
CETOP 3/NGO06 Cmllob La soIl_Jzion\e base con aFtacqhi PeT sia i_nferiori‘ghe_ g / 2
laterali, puo essere fornita di vari moduli per utilizzi Z 6
CETOP 5/NG10 Cap. | » 33 diversi
4
Per la minima pressione di taratura consentita in /
funzione dellamolla, vedi curva minimapressione 2
tarabile CMP10.
Cobice pi ORDINAZIONE o //
I blocchetticomponibili collegamentoin serie (BC0632/ 0 10 20 30 40 50 60
Base bassa/alta pressione BC532) o in parallelo (BC0630/BC530) con relativa Q (I/min)
piastrinadichiusura (BC0640/BC540) e |'elettrovalvola
Portata massima l/min sono da ordinare separatamente. Curva 1=BP—>P
Per il codice di ordinazione delle basi componibili vedi 2=BP->T
Taratura valvola di esclusione  capitolo “Basi di montaggio” mentre per il codice di
doppia pompa ordinazione valvole vedi capitolo “Controllo direzione”.
2 = max. 30 bar | blocchetti CETOP3/NGO06 sono a 2 tiranti mentre
3 =max. 75 bar quelli CETOP5/NG10 sono a 3 tiranti.

4 = max. 100 bar BC.10.06 = Piastrina di riduzione da impiegare solo

. per montaggio blocchetticomponibili CETOP3/NGO06.
Regolazione:

vite con esagono interno

DIMENSIONI DI INGOMBRO E SCHEMA IDRAULICO

Viti di fissaggio previste M6x80 UNI 5931
Peso 6,6 Kg

*

.a

Taratura valvola
di max. pressione
1 = max. 50 bar
2 = max. 150 bar
3 = max. 320 bar

*
*

H'

00 = Nessuna variante
V1 =Viton

N°. di serie

35

Copice bi ORDINAZIONE

75

BA Base di montaggio

— - — ¢
70

** 06 = CETOP 3/NG06

65 30

10 = CETOP 5/NG10 19 _ 7]7 _
M
1 L
b Tipo di modulo: {7 T, o] .
62 = interfaccia CETOP laterale Nl I, e
66 = interfaccia CETOP superiore O BN " . |

BA. 60. .

68 = con attacchi filettati superiori

5
e
NP
l |
_ ]

(solo per versioni CETOP 5) R e e A RS N
- I | S e i
. \Qfg“ S .-
00 = Nessuna variante b ; . t@ o
V1 = Viton e R
26.5 __62 ap | o T
N°. di serie Nel collegamento in serie I'ultimo blocchetto in alto deve essere collegamento in

parallelo (BC0630) solo per montaggio componibili CETOP3/NGO06.

Kol BREVINI
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BAGO... GRUPPI BASSA / ALTA PRESSIONE

DIMENSIONI DI INGOMBRO E SCHEMI IDRAULICI

MONTAGGIO LATERALE PER SINGOLA ELETTROVALVOLA CETOP3/NG06 (BLoccHETTO BA0662)
Viti di fissaggio previste M10x55 UNI 5931 - Peso 2 Kg

_32 AD. 3.E. . M

%77 A

| BA.06.62. .

=
I=¥
£

125

100

S
==

DC. 168 AC. 166 t———— CETOP3

4‘44“1‘31%77“]*““4
=

DC. 235 AC. 201

MONTAGGIO LATERALE PER SINGOLA ELETTROVALVOLA CETOP5/NG10 (BLoccHETTO BA1062)
Viti di fissaggio previste M10x80 UNI 5931 - Peso 3 Kg

e

| BA1062

B B — B

BA-10.62

150

112.5

7 BA.60..

BA. 60..

el

DC.194.5 AC.192.5 ———— CETOPS

DC.312.5 AC.244.5

MONTAGGIO SUPERIORE PER SINGOLA ELETTROVALVOLA CETOP3/NGO06 (BLoccHETTO BA0666)
Viti di fissaggio previste M10x50 UNI 5931 - Peso 2,5 Kg

CETOP3
AP T B

q .
M | B8- 0666
- A

 BA. 60..

et |

DC. 209 AC.207

75
T

DC. 235 AC. 201 120

MONTAGGIO SUPERIORE PER SINGOLA ELETTROVALVOLA CETOP5/NG10 (BLoccHETTO BA1066)
Viti di fissaggio previste M10x50 UNI 5931 - Peso 2,4 Kg

P25900006

CETOPS

! ! AP T B
y | QB
i N M | BA 1066
: : S .
i _1 i 0
I o I
o R
g
g BA. 10. 66 = (P S -
Me— E 9 BA. 60..
. oo
| A
e [
N _ _
N

DC 299.5 AC 244.5

DANA
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BAGO... GRUPPI BASSA / ALTA PRESSIONE

DIMENSIONI DI INGOMBRO E SCHEMI IDRAULICI

MONTAGGIO CON ATTACCHI FILETTATI (BLocCHETTO BA1068)
Viti di fissaggio previste M10x45 UNI 5931 - Peso 1,6 Kg

3/4"BSP

115

max. 178. 7

BA. 10-68. .

ESEMPIO DI MONTAGGIO MULTIPLO CON BLOCCHETTI COMPONIBILI COLLEGAMENTO IN SERIE 0 PARALLELO CETOP3/NG06

DC.239 AC. 201 DC. 159 AC. 157

m s v
! T BC 06 30/32 Al
©f e 4 e
| W BC.06.40 W
s N
B 12 A —
18— NS4 22—
1 3
B 12 A
© =
| 4{§§§§§ ) ) §§§§]7 A{éggéiii{ E
. TR\
3 | |

AD. 3.E..

32
i
[

75
—t
|
©

131.5

180.5

cETOPS

BC. 06. 40.
I

+a

BC 0630

A

BC 0630

cerors
“
BC.06. 40,
S
4n

BC 1006

BA 60

BC. 06. 50. .

5

BC.06. 52.

5

BC 10.06

ESEMPIO DI MONTAGGIO MULTIPLO CON BLOCCHETTI COMPONIBILI COLLEGAMENTO IN SERIE 0 PARALLELO CETOP5/NG10

DC 299.5 AC 2445 DC 190.5 AC 192.5

BC 5.30/32

s

262
75
@
&
:§ D

¥ J J
! {e ° | @@@

187.5

cETOPS

7 LT
|
i
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BA130...
BA10 Car. X ¢ 3
CMP10 Car. VIl » 30
BSC569 Car. X o 7
BC530/32... Capr. VIl ¢ 26
BC540... Car. VIl » 25
CETOP 5/NG10 Capr.| » 33
ADPS5E... Car. | o 41

Cobice pi ORDINAZIONE

BA Base bassa/alta pressione

130 Portata massima I/min
Taratura valvola di esclusione
doppia pompa
2 =20+ 90 bar

3 =50+ 190 bar

Regolazione:
vite con esagono interno

'a

Taratura valvola
di max. pressione
1 = max. 50 bar
2 = max. 150 bar
3 = max. 320 bar

Nessuna variante

N° di serie

ae

BA130... GRUPPI BASSA / ALTA PRESSIONE

| gruppi bassa/alta pressione vengono
normalmente impiegati in impianti
idraulici alimentati da pompe doppie
formando un unico circuito di pres-
sione. La caratteristica principale di
guesto sistema consiste nel poter
impostare un valore di pressione per
il quale una delle due sezioni pom-
panti viene commutata in scarico. |
gruppi sono equipaggiati di valvola
di massima pressione tarabile a ga-
ranzia dell'impianto idraulico. Sono
disponibili 2 campi di taratura della
pressione sulla valvola di esclusione
con tenuta su acciaio, e 3 campi di
taratura sulla valvola di massima che
e del tipo CMP10.

Per la minima pressione di taratura
consentita in funzione della molla,
vedi curva minima pressione tara-
bile CMP10.

| blocchetti componibili collegamento
inserie (BC532) oin parallelo (BC530)
con relativa piastrina di chiusura
(BC540) e l'elettrovalvola sono da
ordinare separatamente.

Per il codice di ordinazione delle
basi componibili vedi capitolo “Basi
di montaggio”, mentre per codice
di ordinazione valvole vedi capitolo
“Controllo direzione” .

| blocchetti CETOP5/NG10 sono a
3 tiranti.

DIMENSIONI DI INGOMBRO E SCHEMA IDRAULICO

Portata max. 130 I/min
Pressione max. 320 bar
Viscosita fluido 10 + 500 mm?/s
Temperatura fluido -25°C + 75°C
Temperatura ambiente -25°C + 60°C

Livello di contaminazione max. classe 10 secondo
NAS 1638, con filtro 3,.>75

Peso 8 Kg

PERDITE DI CARICO

1

0 20 40 80 100 120

QW(I/min)

Curva 1=P1->T

2=P1->P

Cobice b1 ORDINAZIONE

BA Base di montaggio

1 CETOP 5/NG10

** Tipo di modulo:

62 = interfaccia CETOP laterale
68 = con attacchi filettati superiori
Nessuna variante

N° di serie

Viti di fissaggio previste M6x100 UNI 5931

Attenzione: coppia di serraggio manometro (M2) max. 35 Nm/ 3,5 Kgm

197 MAX.

TBB

B

BA. 130
4 1
Ai?iT

58.5 MAX.

48.5 31 MAX. 90

CMP10

Ch.5

il

T

83

56.5

87

Xeb
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BA130... GRUPPI BASSA / ALTA PRESSIONE

DIMENSIONI DI INGOMBRO E SCHEMI IDRAULICI

MONTAGGIO LATERALE PER SINGOLA ELETTROVALVOLA CETOP5/NG10 (BLoccHETTO BA1062)
Viti di fissaggio previste M10x80 UNI 5931
DC. 320 DC. 220.5
. [l
M _ 50
e, -
Br——]—8B
TBE—P—1 BSC. 5. 69 N
7 anil A
g N
@ ol
TN
S @ ‘ \/7\ i
) YN LAIP
T |
7 | | |
T T T
DC. 320 125.7
i ik i
B ‘
s | 1\: |
| L i :
! b W ‘
CH. 30 BA. 130. . Z[ m ‘ " i %3 m
! 1 ™ mpﬁ{-f" 1
JT
=
MONTAGGIO CON ATTACCHI FILETTATI (BLocCHETTO BA1068)
Viti di fissaggio previste M10x45 UNI 5931
52.5
3/47BSP 285
éa. 1‘0. 68 : t,
BSC. 5. 69 Sl gfbél
4 - e ? .
- N WW'F@ ) N \7
M ' BA. 10.68. . i ! ; e \ \y//'/ 4 ;
Plra _ |8 \‘ ‘ s /‘ ﬁl‘
BSC.5.69. . I | o g ¢ o | D
Sl I 2 | HeTnE
gjf T &B }‘ M2, i \+/
— | ‘j‘ | |
g j LI
! @ B R0 196.7 MAX 341 atase T
’7 é} ‘ 125.7
P2 Pl - T
X o6 o
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BA130... GRUPPI BASSA / ALTA PRESSIONE

DIMENSIONI DI INGOMBRO E SCHEMA IDRAULICO

MONTAGGIO MULTIPLO CON BLOCCHETTI COMPONIBILI COLLEGAMENTO IN SERIE 0 PARALLELO CETOP5/NG10

ae) o
AL H
i HE i | u@ i o
BC.5. 41 v HEREoTT P i
:
oossorse w
"
g - e
alb—t—t—a
BF—A————B
B
a P——
e h BC.5.32..
alb—t— A~ Ja
o BF—A—— A ——B
q 5 E T8
E E -
S Pl |18 _ XIB
£ BSC. 5. 869..
ﬁ A _ 1B
Al B
J F=
17 L ve—t. = — I ||
NN ‘ @ | Ba 150
:] ; Ml—;‘ i
ib ‘
55 B T

BSC569... BASE DI TRASFORMAZIONE
DA INTERFACCIA CETOP 5/NG10 A Base componiBiLE BC5...

Viti di fissaggio previste M6x35 UNI 5931
Base di montaggio Peso 2,1 Kg
componibile

CETOP 5/NG10

W
o %)

P T T
Tipo di modulo: ,_ _\
da interfaccia CETOP 5 ! J !
a componibile BC5
I

Nessuna variante

Ba
@
w
O
ul
»
~

Ne° di serie

13

I

1_I
I
I
L

”r\) @
H<D
7N
NEANSSZ4 S}
5
24. 5
9
76
©
L |
[=
48
46
_
+ﬂ
S~
AR
+
ﬂ’%
-
15 15

18
17.
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BS5RGA.../ BS5RIA... BASI SPECIALI CON

CIRCUITO RIGENERATIVO AD ESCLUSIONE AUTOMATICA

Queste due basi speciali, con valvola [ poriata max. della pompa (consigliata) 30 I/min
dimassima pressione, incorporanoun | portata max. in rigenerativo 100 I/min
circuito rigenerativo che Sl disinseri- | pressione max. (valvola di max. pressione) 350 bar
sce automaticamente allaumentare | pressione max. (esclusione) 200 bar
del carico. Fluido idraulico Olii Minerali DIN51524
Tale circuito permette avvicinamenti | Viscosita fluido 10 = 500 mm?/s
rapidi dell'attuatore nelle fasi dibassa | Temperatura fluido 25°C = 75°C
pressione e unadisinserzioneautoma- | Teémperatura ambiente -25°C + 60°C
tica del circuito stesso al raggiungi- | Livello di contaminazione max. classe 10 secondo
mento della pressione impostata, con _ NAS 1638, con filtro B,.>75
conseguente disponibilita della forza | Peso versione BSSRGA... Kg 5,7
idraulica meccanica dell'impianto. Peso versione BS5RIA... Kg 9,4
La versione BS5RIA... inoltre , in-

corpora un invertitore automatico

che consente una movimentazione

continuativa del cilindro, finché non ESEMPIO DI APPLICAZIONE TIPICA

viene arrestata la pompa. Da notare VALORI CARATTERISTICI

che linvertitore ha una posizione - — -
preferenziale, che permette al cilindro, ~ * Rapporto d" area del cilindro (a) 1,6 : 1

BS5RGA.../ BS5RIA... allinizio del ciclo di lavoro, di trovarsi ~ * g?rtegg dgltla FZ%Tpa (QP) 30 l/min
. sempre nellastessaposizione (P—B).  *Ylosdbcota
ADBL. Canl 0 47 P P ( ) « Portata del rigenerativo (QR)
Ambedue le basi si rendono partico- 80 I/min (per base RGA standard)
larmente indicate per macchine com- 75 l/min (per base RIA standard)

pattamento rifiuti o per piccole presse.  « Pressione min. di taratura dell'esclusione 70 bar
* Pressione max di taratura dell'esclusione 200 bar
« Perdite di carico sulla valvola di esclusione 6 bar

Cobice b1 ORDINAZIONE SCHEMI IDRAULICI

BS Base singola BS5RGA BS5RIA... (con AD5IP2T1)

a'

CETOP 5/NG10

APTB

Frx RGA = Circuito rigenerativo ad
esclusione automatica con MB
predisposizione per AD5E... A B

RIA = Circuito rigenerativo ad
esclusione automatica Ot
completo di AD5IP2T1 MA

MA

Taratura esclusore MP =

20 + 200 - vedi nota (*) ?

‘a

Regolazione

(valvola di max. pressione)

M = Pomolo di plastica

C = Vite con esagono interno

‘

Taratura valvola di max. pressione
2 = max. 140 bar (colore giallo)
3 = max. 350 bar (colore verde)

00 = Nessuna variante
N° di serie . 23
>
(*) I'valori dipendono dalla configurazione A
dell'impianto idraulico: portata, dimensio- MA
namento, attriti del sistema. P ;
3 T

T Y
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il

BASI SPECIALI CON

S6
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DIMENSIONI DI INGOMBRO

CIRCUITO RIGENERATIVO AD ESCLUSIONE AUTOMATICA
BS5RGA...

BS5RGA.../ BS5RIA...

S6
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SIGLE

AP ATTACCO ALTA PRESSIONE
AS ANGOLO DI SFASAMENTO
BP ATTACCO BASSA PRESSIONE
C CoRrsA (Mm)
CH CHIAVE ESAGONALE
CH CHIAVE AD ESAGONO INTERNO
DA DEecADIMENTO DI AMPIEZZA (DB)
Dp  DIFFERENZIALE DI PRESSIONE (BAR)
F Forza (N)
1% CoORRENTE (A)
M ATTACCO MANOMETRO
NG NumERO GIRI PomoLo
OR ANELLO DI TENUTA
P PRESSIONE DI CARICO (BAR)
PARBAK ANELLO ANTIESTRUSIONE
PL COLLEGAMENTO PARALLELO
Pr PRESSIONE RIDOTTA (BAR)
Q PORTATA (L/MIN)
Qp PORTATA POMPA (L/MIN)
SE SPINA ELASTICA
SF SFERA
SR COLLEGAMENTO IN SERIE
X PiLoTAGGIO
Y DreENAGGIO

VaLvoLe ComPONIBILI

Xl o1

VEDI CATALOGO
Cop. DOC00045

T
v
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SIGLE

AP ATTACCO ALTA PRESSIONE
AS ANGOLO DI SFASAMENTO
BP ATTACCO BASSA PRESSIONE
C CoRrsA (Mm)
CH CHIAVE ESAGONALE
CH CHIAVE AD ESAGONO INTERNO
DA DEecADIMENTO DI AMPIEZZA (DB)
Dp  DIFFERENZIALE DI PRESSIONE (BAR)
F Forza (N)
1% CoORRENTE (A)
M ATTACCO MANOMETRO
NG NumERO GIRI PomoLo
OR ANELLO DI TENUTA
P PRESSIONE DI CARICO (BAR)
PARBAK ANELLO ANTIESTRUSIONE
PL COLLEGAMENTO PARALLELO
Pr PRESSIONE RIDOTTA (BAR)
Q PORTATA (L/MIN)
Qp PORTATA POMPA (L/MIN)
SE SPINA ELASTICA
SF SFERA
SR COLLEGAMENTO IN SERIE
X PiLoTAGGIO
Y DreENAGGIO

Xl o1

BosINE DC E AC (STANDARD)
BosiNE "UL RecoGNizep”

Bogina IN DC A09 Cap. XIl » 2
Bogina 20W Cap. XIl = 3
Bogina IN DC D15 Cap. XIl « 4
Bogina D15 RivesTIMENTO ECoAT  Car. XII © 5
Bogina 40W Cap. XIl » 6
SoLenoipe B14 in AC Cap. XIl 7
Bosina IN DC A16 Cap. XIl » 8
Bosina N DC D19 Cap. XIl = 9
SoLenoipe K16 In AC Cap. XIl = 10
BogsiNa 22W IN DC PER VALVOLE A CARTUCCIA
Cap. XIl » 11
BosiNa 30W IN DC PER VALVOLE A CARTUCCIA
Cap. XIl = 12
Bosine "UL RecoGnizep" Cap. XIl = 13

@ BREVINI
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Bosine A09 INn DC
Tipo di protezione - COMPATIBILITA DI MONTAGGIO
(in relazione al connettore utilizzato) IP 65
Numero di inserzioni 18.000/h | AD2E Cap. 1+ 4
Tolleranza di alimentazione +10% | ADCS... Cap.1 ¢ 7
Temperatura ambiente -30°C + 60°C | CDLOA4... Cap.| * 66
Inserimento 100% ED
Classe di isolamento filo H
Peso 0,215 Kg
Potenza | Resistenza A | **Ladirettiva CE per la bassa tensio- DEUTSCH + DIODO BIDIR.
TENSIONE | TEMPERAT. MAX DI AVVOLGIN. | omiN. | 20°C (OHM) ne si applica al materiale elettrico AMP Junior INTEGR. (CX)
(V) (TEMPERAT. AMBIENTE 25°C) ; -
(W) +7% destinato ad essere adoperato ad (AJ) DT04 - 2P
12v 123°C 27 5.3 una tensione nominale compresa
o4y 123°C 57 21.3 tra50 e 1000VAC e frai 75 1500 T [E ]
48V* 123°C 57 853 VDC. Per il rispetto della direttiva N |
) 123°C o7 392 occorre che in ogni parte del sup- R ¥
102v porto o del blocco su cuié montata | | “’ v
110VEee 123°C 27 448 questa elettrovalvola la resistenza = = = —
205V 6% 123°C 27 1577 del collegamento di protezione ver- ;[ q
* Tensioni speciali so terrarisulti inferiore a 0,1 ohms. - 20
EmerGcenza ES EmerGENzA P2 (*) Emercenza R5 (*) Con Fiul (FL)
MANUALE ROTANTE ROTANTE 180° FiLi E piopo (LD)
= - =
— /A
] °
2 0 e o )
| «
S vl X ~ 8 g
o A 2l = 1 o [ o 1 .
28 56,5 39,5
67 95,5 max. 60,5 =
99,5

(*) Emergenze P2 e R5 chiave 22 con forza di serraggio 6+9 Nm /0.6 + 0.9 Kgm max.
PARTI RICAMBIO

A% m Bosina DC - 27W CONNESSIONE

HIRSCHMANN Awvp Fiur (130) Fiur (250) DEeuTscH +
TENSIONE (STANDARD) JUNIOR + Diobo Diopo BiDIR.
(00) (AJ) (LD) (FL) (CX)

12V (L) M14310001 | M14320001 | M14330001 | M14070011 | M14340001
24V (M) | M14310002 | M14320002 | M14330002 | M14070012 | M14340002
48v* (N) | M14310003
102V* (Z) | M14310008
110V* (P) | M14310005
205V* (X) | M14310009

(*) TENSIONI SPECIALI

KiT COMPLETI DI VENDITA AD2E CDLO4 ADC3 CDC3
E = VEDI TABELLA BOBINA AQ9 TuBO COMPLETO V85990008 V85990007
A/B/C/D/F /G = PAaRTI SEPARATE VEDI TABELLA CobicCI
EMERGENZA ROTANTE P2 V89990016 V89990017
EnverG. R5 RoTANTE 180° - V15050098
EMERGENZA MANUALE ES M19050003 (PERNO + CUFFIA)
Copicl A | B C D E F G MOoNTAGGI
PARTI RICAMBIO O Ring GHIERA BOBINA TUBO SPINTORE PossiBiLI
M74490001 C-E-F
AD2E M37050036 3 M74490002 G-H-I-L
Q25831023 | Q25830096 b3 M83060003 M74490003 D-M
<
CDLO4 Q25860013 E M74490004 -
= M74460001 C-E-F
ADC3/CDC3 Q25830024 | Q25860023 M37050031 E M83060004 M74460002 G-H
C3Vv03 Q25861025 | Q25860024 M83060002 M74480001 -

Mo 2 BREVINI
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BosIiNE 20W IN DC PER SETTORE MOBILE

CATALOGO CARTUCCE

CATALOGO CARTUCCE

AMP Junior

59

46

DEUTSCH + DIODO BIDIR.
DTO04 - 2P

-

66.4

L s ]

PARTI RICAMBIO

Tipo di protezione COMPATIBILITA DI MONTAGGIO

(in relazione al connettore utilizzato) IP65 | CcRDOS3...

Numero di inserzioni 18.000/h

Tolleranza di alimentazione +10% Cav0s...

Temperatura ambiente -30°C + +60°C

Inserimento 100% ED

Classe di isolamento filo H

Peso 0,212 Kg

TeEnsIONE TEMPERAT. MAX DI AVVOLGIM.  POTENZA NoMIN.  REsISTENZAA20°C
V) (TeMPERAT. AMBIENTE 25°C) (W) (OHm) +10%
12v - 20 7.2

m Bosina IN DC CONNESSIONE
Anvp DEuTsCH +
TENSIONE JUNIOR Diopo BiDir.
(A) (D)
12V (L) M14321001 | M14341001
E = VEDI TABELLA BOBINA 20W
A/B/C/D/F/G = PARTI SEPARATE VEDI TABELLA Cobicl
Copici A I B | C D E F G
PARTI RICAMBIO O Ring GHIERA BOBINA TUBO SPINTORE
CRDO03 M37050031 | & = M83060007 | M74480003
C3V05 Q25861010 | Q25860023 Q25830022 M37050036 > b M83060006 | M74480002
VALV/TCOILCODE_I/04-2017 Xl e 3 BREVINI’
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BosiNe D15 N DC pPer CeTOP 3
- - - COMPATIBILITA DI MONTAGGIO
Tipo di protezione
(in relazione al connettore utilizzato) IPp 66 | CETOP3 Cap.1+ 8
Numero di inserzioni 18.000/h | ADS3E... Cap. | * 11
" Tolleranza di alimentazione +10% | AD3V... Cap.l » 14
Temperatura ambiente -25°C +60°C .
/ Inserimento 100% ED ADLOG... Cap.1 + 69
Classe di isolamento filo H | A66... Cap. 1V » 19
Peso 0,354 Kg
Potenza | Resistenza a | ** La direttiva CE per la bassa
TENSIONE | TEMPERAT. MAX DI AvvoLaim.| o | 20°C (Owv) | tensione si applica al materiale Bosina ECoar (RS) EmerGenza ES
(V) |(TewperaT. AvBIENTE 25°C) (W) +10% elettrico destinato ad essere 33 MANUALE
12V 110°C 30 4.8 adoperato ad una tensione
N nominale compresa tra 50 e
24V* 11000 30 188 1000 VAC e fra'i 75 e i 1500
28V 110°C 30 25.6 VDC. Per il rispetto della diret-
48Vv* 110°C 30 75.2 tiva occorre che in ogni parte
102V 110°C 30 340 del supporto o del blocco su NS
110V 68 110°C 30 387 cui & montata questa elettro- ©
v | 0c | oo | s | eboeleressoma e .
. . . V .5
Tensioni speciali terra risulti inferiore a 0,1 ohms. ED! PAGINA SUCCESSITR
CoN FILI AMP Junior (AJ) DEeutscH EmERGENZA P2 Emercenza R5
(SL) AJ + Diopo (AD) | DT04 - 2P (CZ) ROTANTE ROTANTE 180°
CZ + eCoart (R6)
=
% ﬂ g I max. 63
SR— N (— O — 21740 B
oY | T
47
54.3 54.3 54.3 120 117
@ Bosina IN DC - 30W CONNESSIONE
HIRSCHMANN Awvp AwmP JuNIOR FiLr (175) DeutscH
TENSIONE (STANDARD) JuNior + Diopo
(00) (AJ) (AD) (SL) (C2)
12V (L) M14450002 | M14460002 | M14470002 | M14480002 | M14490002
24V (M) M14450004 | M14460004 | M14470004 | M14480004 -
28V* (V) M14450005
48V* (N) M14450006
102V* (Z) | M14450018
110V* (P) | M14450008
205V* (X) | M14450019
(*) TENSIONI SPECIALI
Kir compLem | Apae CcD3 ADLO6 AD3V A66
DI VENDITA
E = VEDI TABELLA BoBINA D15
A/B/C/D/F/G = PaRTI SEPARATE VEDI TABELLA CoDICI Tuso V85990003
COMPLETO
EMERGENZA V89990010 -
ROTANTE P2
Ewera. RS V15050097 :
ROTANTE 180°
EMERGENZA M19050004 (PERNO + CUFFIA)
MANUALE ES
Cobici A B c D E F G MonNTAGGI
PARTI RICAMBIO O Ring GHIERA BOBINA TUBO SPINTORE PossiBILI
éggE < M74470001 C-E-F-M
AD3V z ., M74470002 G-H-1-L
ADLOG Q25830024 | Q25860033 Q25830185 | M37050030 = 5‘ M83130001 M74470003 D
=)
L
A66 = M74470004 -
Xl o 4 o
gana> BREVINI
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BoBINE HiIRscHMANN ECOAT(1) (D15 vaR. RS)

Tipo di protezione (in relazione al connettore)  IP 66 | ComPATIBILITA DI MONTAGGIO
Numero di inserzioni 18.000/h
Tolleranza di alimentazione +10% CETOP 3 Cap.1 = 8
Temperatura ambiente -20°C + 50°C | ADS3E... Cap.1 » 11
Inserimento 100% ED | ADLO6... Cap.| * 69
Classe di isolamento filo H
Peso 0,354 Kg
TENSIONE | TEMPERAT. MAX DI AVWOLGIM.] POTENzA | RESISTENZA A 20°C (1)Bobina con avvolgimento sigillato e corpo protetto con rivestimento eCoat.
(V) |(Temperat. AMBIENTE 25°C) | NomiN. (W) | (Oxm) +10% Ha superato oltre 700 ore di test in nebbia salina prima della comparsa di
12V 110°C 30 48 ruggine rossa (prova eseguita in accordo alla norma UNI EN ISO 9227 e
: valutazione prova eseguita in accordo alla normativa UNI EN ISO 10289).
24v 110°C 30 18.8 P 9 )
28V* 110°C 30 25.6 ** La direttiva CE per la bassa tensione si applica al materiale elettrico destina-
110V®E» 110°C 30 387 to ad essere adoperato ad una tensione nominale compresa tra 50 e 1000

VAC e frai 75 e i 1500 VDC. Per il rispetto della direttiva occorre che in ogni
parte del supporto o del blocco su cui € montata questa elettrovalvola la resi-
stenza del collegamento di protezione verso terra risulti inferiore a 0,1 ohms.

* Tensioni speciali

PARTI RICAMBIO

CopicCl PARTI DI RICAMBIO PER VARIANTE Bogina ECOAT
m Bosina eCoar (DC /30W) B/C/D/E/F/G RS ARIANTE RS

TENSIONE HIRSCHMANN

B | Or (TuBO) Q25830024 33

(STANDARD)

12V (1) M14820001 C | GHIERA M37050062 B

D | OR (GHIERA) Q25830185 o
24V (M) M14820002 E | Or (soBina) Q25860033 o]

8
28V* (V) M14820005 F |Tuso M83130001
N G | SPINTORE 11
110V* (P) M14820008 (MonT. C-E-F) | M74470001 54
(*) TENSIONI SPECIALI (MONT. S_H_I) m;::;gggg PER EMERGENZA MANUALE ES ED EMERGENZA ROTANTE
(wonT. D) P2: vepi BoBINA D15 STANDARD.

Bosine DEUTSCH eCoart() (D15 vaRr. R6)
Tipo di protezione (in relazione al connettore) IP 69K | CompATIBILITA DI MONTAGGIO
Numero di inserzioni 18.000/h .
Tolleranza di alimentazione +10% CETOP 3 Cap.1 = 8
Temperatura ambiente -20°C = 60°C | AD3.E... Cap.1+ 11
Inserimento 100% ED | ADL.06... Car.1 ¢ 69
Classe di isolamento filo H
Peso 0,354 Kg
TENSIONE | TEMPERAT. MAX DI AVWOLGIM.] POTENzA | RESISTENZA A 20°C (1) Bobina con avvolgimento sigillato e corpo protetto con rivestimento eCoat.
(V) |(Temperar. AMBIENTE 25°C)|NomiN. (W) | (Onm) +10% Ha superato oltre 700 ore di test in nebbia salina prima della comparsa di
12V 110°C 30 48 ruggine rossa (prova eseguita in accordo alla norma UNI EN I1SO 9227 e
oav 110°C 30 188 valutazione prova eseguita in accordo alla normativa UNI EN ISO 10289).
Cobicl PARTI DI RICAMBIO PER VARIANTE Bogina ECOAT - VARIANTE R6
mBOBINA eCoat (DC / 30W) B/C/D/E/F/G R6 =
Tensione DEUTSCH B | Or (1us0) Q25830024 =
12V (L) M14830001 C | Griera M37050062 . e
D | Or (GHIERA) Q25830185 || -
) of ~
24V (M) M14830002 E | Or (soBina) Q25860033 3 ey
F |Tuso ms3iso001 | | . |
G | SPINTORE 54 S
(monT. C-E-F) | M74470001
(MONT. S'H'I) m;ﬁ;ggg: PER EMERGENZA MANUALE ES ED EMERGENZA ROTANTE
(wonT. D) P2: vepl BoBINA D15 STANDARD.

Nies BREVINI
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Bosine 40W N DC (Per CDL.06...)
I
'I’\'lipo di p:th_ezion(_e (in relazione al connettore) s (I)I;OG/;S COMPATIBILITA DI MONTAGGIO
umero di inserzioni .
Tolleranza di alimentazione +10% / -10% CDLO6... Cap. 1 - 68
Temperatura ambiente -54°C + 60°C
/ Inserimento 100% ED
Classe di isolamento filo H
Peso 0,354 Kg
EmERGENZA ES EmMERGENZA P2 TensioNE  TEMPERAT. MAX DI AVVOLGIM.  POTENzA NomIN.  REsISTENZAA20°C
0, O,
MANUALE ROTANTE (V) (TeEMPERAT. AMBIENTE 25°C) (W) (Onm) £10%
] 12v 135°C 40 3.6
24V 135°C 40 14.4
i
=
DeutscH
98,5 120 (€2)
DTO04 - 2P

KiT comPLETI CDLO6
DI VENDITA
EMERGENZA
ROTANTE P2 V89990010
EMERGENZA
MANUALE ES M19050004 (PERNO + CUFFIA)

PARTI RICAMBIO

m Bogina IN DC CONNESSIONE Cobicl PARTI DI RICAMBIO Per CDLO6
B/C/D/E/F/G
TEeNSIONE HIRSCHMANN
(STANDARD) B | Or (TuBO) Q25830024
DEUTSCH E |OR (BOBINA) Q25860033
(C2) F [Tuso M83130001
12V (L) M14610001 G | SPINTORE M74470003
A = VEDI TABELLA BOBINA 40W
B/C/D/E/F/G = PARTI SEPARATE VEDI TABELLA CODICI 24V (M) M14610002

VALV/TCOILCODE _I/04-2017 Xl o6 ‘& BREVINI'
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SoLenoini B14 N AC

Tipo di protezione

(in relazione al connettore utilizzato)
Numero di inserzioni

Tolleranza di alimentazione
Temperatura ambiente

Inserimento

Classe di isolamento filo
Peso

COMPATIBILITA DI MONTAGGIO

IP 65 CETOP 3 * Cap.| » 8

18.000/h | AD3.E...* Cap.l o 11
+10% / -10%

-30°C +60°C | (*) N° di serie 3 (tensioni in AC)

100% ED
H
0,436 Kg

EmerGenza ES
MANUALE

B

80,8

EMERGENZA P2
ROTANTE

85,5 112
TENSIONE TEMPERAT. MAX DI AVVOLGIM. ResisTENZA A 20°C (OHm) | POTENZA NOMIN. | ASSORBIMENTO ALLO SPUNTO
(V) (TEMPERAT. AMBIENTE 25°C) +10% (VA) (A)
24V/50Hz - 24V/60Hz 100°C - 96°C 1.7 54 - 40 56-5
48V/50Hz - 48V/60Hz 112°C - 98°C 6.8 45-34 53-5
115V/50Hz - 120V/60Hz * 133°C - 101°C 32.5 61-51 3.2-32
230V/50Hz - 240V/60Hz * 120°C - 103°C 134 62 - 52 16-1.6

* La direttiva CE per la bassa tensione si applica al materiale
elettrico destinato ad essere adoperato ad una tensione nomi-
nale compresa tra 50 e 1000 VAC e fra i 75 e i 1500 VDC. Per

PARTI RICAMBIO

il rispetto della direttiva occorre che in ogni parte del supporto o
del blocco su cui € montata questa elettrovalvola la resisenza del
collegamento di protezione verso terra risulti inferiore a 0,1 ohms.

B = VEDI TABELLA BOBINA B14

A /C/D/E/F = PARTI SEPARATE VEDI TABELLA CobicI

m BosiNa IN AC CONNESSIONE

TEeENSIONE HIRSCHMANN
(STANDARD)

24V/50-60Hz (A) M14640003
48V/50-60Hz (B) M14640007
115V/50Hz (J) M14640006
120V/60Hz
230V/50Hz (Y) M14640001
240V/60Hz
KIT COMPLETI DI VENDITA CobicE
TuBO COMPLETO V85990011
EMERGENZA ROTANTE P2 V89990021
EMERGENZA MANUALE ES M19050001 (PERNO + CUFFIA)

Conicl A B C D E F MONTAGGI
PARTI RICAMBIO O Ring BOBINA O Ring GHIERA TUBO SPINTORE PossiBiLi
5 év M74520001 C-E-F-M
AD3E* Q25830024 L b Q25860036 M37050041 M831100001 M74520002 G-H-I-L
= M74520003 D
(*) N° di serie 3 (tensioni in AC)
Xl o7

BREVINI
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Bosina A16 1N DC

Tipo di protezione COMPATIBILITA DI MONTAGGIO

(in relazione al connettore utilizzato) IP65 | CETOPS5 Cap.l ¢ 33

Numero di inserzioni 18.000/h
Tolleranza di alimentazione +10% ADSE... Cap.1 « 36
Temperatura ambiente -30°C + 60°Cc | CDL10... Cap. 1« 71
Inserimento 100% ED | ADL106... Cap.| o 72
Classe di isolamento filo H A8S... Cap. IV ¢ 33

Peso 0,9 Kg
TensIoNE TEMPERAT. MAX DI AVVOLGIM. p w) | ResisTENZA A 20°C ** La direttiva CE per la bassa tensione si
(V) (TEMPERAT. AMBIENTE 25°C) OTENZA NOMIN. (W) (Onm) 7% applica al materiale elettrico destinato
12V 106°C 45 3.2 ad essere adoperato ad una tensione
24\ 113°C 45 124 nomm_ale compresa tra 50 e ;00_0 VAC
48V 45 e fra i 75 e i 1500 VDC. Per il rispetto
. . della direttiva occorre che in ogni par-
102v6 - 45 - te del supporto o del blocco su cui &
110V 118°C 45 268 montata questa elettrovalvola la resi-
205V X)) - 45 - stenza del collegamento di protezione
* Tensioni speciali verso terra risulti inferiore a 0,1 ohms.

EmeErGENzA ES EMERGENZA P2
MANUALE ROTANTE

Ep Ep

8
DC 98
DC 98

¢

nC 121 DC 147

PARTI RICAMBIO

m Bosina DC/45W CONNESSIONE
TENSIONE HIRSCHMANN
(STANDARD)
12V (L) M14220002
24V (M) M14220004
48V* (N) M14220006
102V* (2) M14220013
110V* (P) M14220008
205V* (X) M14220014
(*) TENSIONI SPECIALI
E = VEDI TABELLA BOBINA A16

A/B/C/D/F/G = PARTI SEPARATE VEDI TABELLA CoDICI

KIT COMPLETI DI VENDITA ADS5SE CDL10 ADL10 A88
EMERGENZA ROTANTE P2 V89990011 -
EMERGENZA MANUALE ES M19050002 (PERNO + CUFFIA) -
Conicl A B C D E F G MONTAGGI
PARTI RICAMBIO O RinG GHIERA BOBINA TUBO SPINTORE PossiBILI
< M74440002 C-E-F-M
QBE/ECDLlo z o, M74440003 G-H-1-L
Q25830026 | Q25860040 Q25860040 M37050033| & :(' M83160001 | M74440004 D
a
A88 > M74440006 -

e BREVINI
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SoLenoini D19 N DC

Tipo di protezione COMPATIBILITA DI MONTAGGIO
(in relazione al connettore utilizzato) IP66 | ADP5E... Cap. | o 41
Numero di inserzioni 18.000/h
Tolleranza di alimentazione +10% ADPSV... Cap. | = 44
Temperatura ambiente -25°C + 60°C
Inserimento 100% ED
Pressione statica max. 210 bar
Classe di isolamento filo H
Peso 1,63 Kg
RESISTENZA A
TENSIONE | TEMPERAT. MAX DI AVVOLGIM.| POTENZA 20°C (OHw)
V) (TemPERAT. AMBIENTE 25°C) | NomIN. (W) +10%
12v 105°C 42 3.43
24V 105°C 42 13.71
48V~ 105°C 42 55
102V 105°C 42 248
110V 105°C 42 288
205V 105°C 42 1000
* Tensioni speciali
** | a direttiva CE per la bassa tensione si applica al ma-
teriale elettrico destinato ad essere adoperato ad una
tensione nominale compresa tra 50 e 1000 VAC e fra i
75 e i 1500 VDC. Per il rispetto della direttiva occorre che
in ogni parte del supporto o del blocco su cui & monta-
ta questa elettrovalvola la resistenza del collegamento
di protezione verso terra risulti inferiore a 0,1 ohms.
EmeERGENZA P2
ROTANTE
max. 88,5
m Bosina DC/42W CONNESSIONE
TENSIONE HIRSCHMANN
(STANDARD)
12V (L) M14270001
24V (M) M14270002
48V* (N) M14270003
102V* (2) M14270007
110V* (P) M14270005
205V* (X) M14270008
(*) TENSIONI SPECIALI
A = VEDI TABELLA BOBINA D19
B/C/D/E/F/G = PARTI SEPARATE VEDI TABELLA CoDICI CoDICI PART! DI RICAMBIO rER ADP5E
B/C/D/E/F/G e ADP5V
KiT compLETI
DI VENDITA ADP5E B | Or (1uBo) Q25830101
C | GHIERA M37050022
EMERGENZA
ROTANTE P2 V89990012 D | Or (GHIERA) Q25830035
E | OR (BOBINA) Q25860035
F |Tuso M83170002
G | SPINTORE M74380002
Xl o9 o
<gana> BREVINI
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SoLenoipt K16 N AC

Tipo di protezione

(in relazione al connettore utilizzato)
Numero di inserzioni

Tolleranza di alimentazione
Temperatura ambiente

Inserimento

Pressione statica max.

Classe di isolamento filo

Peso

IP 66
18.000/h
+10% / -10%
-54°C + 60°C
100% ED
210 bar

H

0,8 Kg

COMPATIBILITA DI MONTAGGIO

CETOP 5 Cap. | » 33

ADS5.E... Cap. | » 36

EmERGENZA ES
MANUALE

AC. 104

AC. 89

EMERGENZA P2
ROTANTE

AC. 104

n
| i
1l

w0

AC. 115

TENSIONE TEMPERAT. MAX DI AvvoLGIM.| PoTenza | AssoreiMENTO |REesisTENZA A 20°C| | a direttiva CE per la bassa tensione si
V) (TempeRAT. AMBIENTE 25°C) [NoMIN. (VA)|ALLo spunTo (VA)|  (OHM) +10% applica al materiale elettrico destinato
24V[50Hz 134°C 124 454 0.56 ad essere adoperato ad una tensione
24V/60HZ* 115°C 103.5 440 0.55 nominale compresa tra 50 e 1000 VAC
48V/50Hz* 134°C 113 453 210 efrai75ei1500VDC. Per il rispetto
115V/50Hz-120V/60HZ®* 121°C - 138°C 121-101 471-487 10.8 della direttiva occorre che in ogni parte
) 121°C - 138°C 120-101 476-485 43.0 del supporto o del blocco su cui &
230V/50Hz-240V/60Hz - - - : montata questa elettrovalvola la resi-
240V/50HzH*%) 134°C 120 456 47.39 stenza del collegamento di protezione
* Tensioni speciali verso terra risulti inferiore a 0,1 ohms.
m Bosina IN AC CONNESSIONE
TENSIONE HIRSCHMANN
(STAaNDARD)
24V/50Hz (A) M14300010
24V/60Hz* (F) M14300012
48V/50Hz* (B) M14300014 KiT compLETI AD5E
DI VENDITA
115V/50Hz (J) M14300029
120V/60Hz EMERGENZA
230V/50Hz (Y) M14300027 ROTANTE P2 V89990002
240V/60Hz
EMERGENZA
240V/50Hz* (E M14300025
Z () wanuALE ES M19050002
(*) TENSIONI SPECIALI (PERNO + CUFFIA)
E = VEDI TABELLA BoBINA K16
A/B/C/D/F/G = PaRTI SEPARATE VEDI TABELLA CoDICI
Copicl A | B C D E F G MONTAGGI
PARTI RICAMBIO O Ring GHIERA BOBINA TUBO SPINTORE PossiBiLI
= ém M74210000 C-E-F-M
ADSE Q25830026 | Q25860026 Q25830187 M37050005 L o Q M83300000 | M74160000 G-H-1-L
& M74700000 D
Xl e 10 o
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BosiNE 22W IN DC

Tipo di protezione (in relazione al connettore)  IP 65 | COMPATIBILITA DI MONTAGGIO

Numero di inserzioni 18.000/h CRP/CRD CATALOGO CARTUCCE

Tolleranza di alimentazione +10% / -10%
Temperatura ambiente -30°C = 60°C C2vo2... CATALOGO CARTUCCE

Inserimento 100% ED

Classe di isolamento filo H

Peso00,2 Kg
TENSIONE TEMPERAT. MAX DI AVVOLGIM. POTENZA NOMIN. REsISTENZA A 20°C ** | a direttiva CE per la bassa tensione si
(V) (TEMPERAT. AMBIENTE 25°C) (W) (OHm) +10% applica al materiale elettrico destinato ad
12v 116 °C 22 6.3 essere adoperato ad una tensione nominale
24y 115 °C 20 25.6 compresa tra 50 e 1000 VAC e frai 75 e i
. . 1500 VDC. Per il rispetto della direttiva oc-
48V 114°C 22 102 corre che in ogni parte del supporto o del
102VH64 - 22 467.85 blocco su cui @ montata questa elettrovalvola
205V®E*) - 22 1954 la resistenza del collegamento di protezio-
* Tensioni speciali ne verso terra risulti inferiore a 0,1 ohms.

EMERGENZA PS ROTANTE AMP Junior (AJ)

~
=)
)

T
47,7

38,5

PARTI RICAMBIO

D CONNESSIONE|
TENSIONE STANDARD AwvpP Junior (AJ)
12V (L) M14040001 M14730001
24V (M) M14040002 M14730002
48V* (N) M14040003 —
102V* (2) M14040006 —
205V* (X) M14040007 —
H (*) TENSIONI SPECIALI
5 KiT compLETI
) 2 \ A = VEDI TABELLA BOBINA 22W DI VENDITA CRPO2NA | CRDO01/02 | CRP02NC Cavo2 C3V02
- E B+B,/C+C,/D/E/F/G/H | | EVERGENZA | y89990014 | V89990005 -
B ' PARTI SEPARATE VEDI TABELLE ROTANTE PS
B B c+C
Cooicl PARBAK ORING ORING " D EJ'BE G H
PARTI RICAMBIO SEDE FILETTATA (S(I;IBEII'\?:)/ GHIERA + O RING TUBO) SPINTORE | SEDE FILETTATA
CRPO2NC...E R83100B83 M86150006
CRPO02NC...S | Q25780026 | Q25830015 R83100B82 M86150004 | M70150003
CRPO2NA...E R83100B84 M86150004
CRDO1...A Q25780026 | Q25830015 | Q25860055 | M37050026 M70150004
CRDO1...B Q25780030 | Q25830021 174440000 M70150005
R83100B85
CRDO02...A Q25780026 | Q25830015 M70150004
M74440001
CRDO02...B Q25780030 | Q25830021 M70150005
B B c+C
Cooici PARBAK ORING ORING " D +0 EING F G H
PARTI RICAMBIO SEDE FILETTATA (SSIBFTE:)/ GHIERA (TUBO) TUBO SPINTORE | SEDE FILETTATA
C2VO02NC... M50070002
Q25780026 | Q25830015 M70400002
C2VO2NA... Q " a " M50070003
25860055 | M37050026 25861010 83040005
Q25880036
C3Vo2... - Q25880045 M50070001 | M70400001

Nie BREVINI
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BosiNe 30W INn DC

T
Tipo di protezione COMPATIBILITA DI MONTAGGIO
(in relazione al connettore utilizzato) IP65 | CRDOA... CATALOGO CARTUCCE
Numero di inserzioni 18.000/h
Tolleranza di alimentazione +10% / -10%
Temperatura ambiente -54°C + 60°C
Inserimento 100% ED
Classe di isolamento filo H
Peso 0,2 Kg
TENSIONE TEMPERAT. MAX DI AVVOLGIM. POTENZA NOMIN. REesisTENZA A 20°C
% (TEMPERAT. AMBIENTE 25°C) (W) (OHm) £10%
12v 108°C 30 4.7
24V 108°C 30 18.8
EmerGenza ES EMERGENZA P2
MANUALE ROTANTE
FLusso | FoRza AzIONAMENTO
21 10N
152 10+ (2,5xP) N
P = PRESSIONE DI UTILIZZO (BAR)

PARTI RICAMBIO

A m Bosma n DC KiT COMPLETI DI VENDITA CDLO0O4
12V 24V
B B:1 B C E E+ M14100010 | M14100011 EMERGENZA ROTANTE P2 V89990007
(L) (M)
EMERGENZA MANUALE ES M19050001
(PERNO + CUFFIA)
A = VEDI TABELLA BOBINA 30W
B+B,+B,/C/D/E+E,/F/G/H = PARTI SEPARATE
VEDI TABELLA
B B B
PARBAK o RINlG [¢] RINZG o) R?«G D o) ENG OER,:,EG F G H
GHIERA Tueo SPINTORE SEDE FILETTATA
SEDE FILETTATA (Tuso) (BoBINA) (CHIERA)

<

% Q25780026 | Q25830015 M70150004

>

o Q25831017 | Q25861010 | M37050004 | Q25830026 | Q25830183 | R83200997 | M74360000

g Q25780030 | Q25830021 M70150005

>
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BosiNE IN DC cerTIFicAaTE "UL REcCoOGNIzED"

UL RecocGNIzED
CompoNENT MARK

Il marchio "UL Recognized" riguarda quei componenti
che, come parte di un prodotto pit grande o di un
sistema, sono destinati al mercato nordamericano e
ne certifica i requisiti di sicurezza secondo le norme

BOBINA 22 W

M\ us

Cobick bl caTEGORIA (CCN)

-USA. YSY12
- Canada YSY18

vigenti rispettivamente in Canada (siglato C) o negli
Stati Uniti (siglato US).

Il codice CNN identifica la categoria di prodotti
certificata, distintamente per ogni paese. La categoria
assegnata ad comprende: parti di valvole, come
solenoidi, bobine e prodotti simili, utilizzati in qualita
di componenti per valvole elettricamente azionate.

m Collegandosi al sito www.ul.com, nella sezione

"certifications", ed inserendo il numero assegnato ad

UL FiLe NumBER

MH45162

nel campo "UL File Number", & possibile visionare la
nostra certficazione.

Il "Numero di File UL" e il codice d'identificazione
alfanumerico assegnato ad ogni Azienda una volta
che sia stata completata con successo la valutazione
del prodotto, da parte dell'ente certificatore.

BosinE "22 W" IN DC

LEGENDA DELLA MARCATURA D'IDENTIFICAZIONE
21 W@ +50°C / 27 W@ -25°C

2
3
Tamb -25°C + +50°C
[CLASS H o
G [ oM

B\

BosinE "27W" INn DC

LEGENDA DELLA MARCATURA D'IDENTIFICAZIONE

TYPE M.14,%% ik
12VDC ED 100%

TYPE M.14 %% ik
12vDC  ED 100%
W @ +50°C/ 32W @ -25°C

2
3 :
Tamb -25°C + +50°C @

]
W'CLASS H c us 5
s

—

—]

MARCHIO PER COMPONENTI 1
"UL RecoGNizep"

MARCHIO PER COMPONENTI
"UL RecocNizep"

2 Tvre TIPO DI BOBINA, TENSIONE E CONNETTORE 2  Tvee TIPO DI BOBINA, TENSIONE E CONNETTORE
M14040021 12VDC  (HIRSCHMANN) M14310011 12VDC (HIRSCHMANN)
M14040022 24VDC  (HIRSCHMANN) M14310012 24VDC (HIRSCHMANN)
M14040031 12VDC  (BOBINA CON FiLI) M14070021 12VDC (BOBINA CON FiLI)
M14040032 24VDC (BOBINA CON FILI) M14070022 24 VDC (BOBINA CON FiLI)

3 21W @ +50°C  Potenza A +50°C (TEMP. AMBIENTE) 3 22W @ +50°C  PotenzA A +50°C (TEMP. AMBIENTE)

PER BOBINE A 12 E 24V PER BOBINE A 12V
27W @ -25°C  Porenza A -25°C (TEMP. AMBIENTE) 22W @ +50°C  Potenza A +50°C (TEMP. AMBIENTE)
PER BOBINE A 24V
PER BOBINE A 12 E 24V
32W @ -25°C  PotENzA A -25°C (TEMP. AMBIENTE)
PER BOBINE A 12 E 24V

4 ED100% INSERIMENTO 4 ED100% INSERIMENTO

5 Tams TEMPERATURA AMBIENTE (DI LAVORO) 5 Tame TEMPERATURA AMBIENTE (DI LAVORO)
-25°C + +50°C -25°C + +50°C

6 CrassH CLASSE D'ISOLAMENTO FILO 6 CrassH CLASSE D'ISOLAMENTO FILO

Underwriters
Laboratories Inc.o | . - . . A
L " & I'ente accreditato a certificare i prodotti destinati al mercato

nordamericano secondo i requisiti di sicurezza vigenti nei Paesi USA e CANADA.
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BosiNe 22W IN DC - cerTiFicatE UL REcoGNIzED

Tipo di protezione
(in ralazione al connettore utilizzato) IP 65
Numero di cicli 18.000/h
Tolleranza di alimentazione -15% / +10%
Temperatura ambiente -25°C +50°C
Potenza a +50°C (temp. ambiente) per bobine a 12V e 24V 21w
Potenza a -25°C (temp. ambiente) per bobine a 12 e 24V 22W
Inserimento 100% ED
Classe d'isolamento filo H
Peso 0,215 Kg
TENSIONE TEMPERAT. MAX. DI AVVOLGIM. POTENZA NOMIN. REesisTENZAA20°C
HIRSCHMANN (V) (TEMPERAT. AMBIENTE 25°C) (W) (OHM) £10%
(UR) 12v 116°C 22 6.30
24V 116°C 22 25.60
o s VARIANTI E TENSIONI (SIGLA DA INSERIRE NEL CODICE DI ORDINAZIONE VALVOLA)
= COMPATIBILITA CRP, CRD, C2V02 £ C3V02
DI MONTAGGIO (vepr CapiToLo V "VALVOLE A CARTUCCIA")
CODICE PER VARIANTE UR = ConNETTORI HIRSCHMANN

BoOBINA CON FILI
(Uz)

56

46

39

UZ = BosINE coN FiLl (500 mm)
ALTRE VARIANTI SONO RELATIVE A SPECIFICI DISEGNI

CODICE PER TENSIONE L=12VDC
M =24VDC
LE TENSIONI SONO SEMPRE INDICATE SULLA BOBINA (MARcHIO UL)

BosiNE 27W IN DC - cerTiFicaTE UL RECOGNIZED

5

HirscHMANN
(UR)

51.3

BoBINA CON FILI
(Uz)

56

Tipo di protezione (in ralazione al connettore utilizzato) IP 65
Numero di cicli 18.000/h
Tolleranza di alimentazione -15% / +10%
Temperatura ambiente -25°C +50°C
Potenza a +50°C (temp. ambiente) per bobine a 12V 22W
Potenza a +50°C (temp. ambiente) per bobine a 24V 27TW
Potenza a -25°C (temp. ambiente) per bobine a 12 e 24V 32W
Inserimento 100% ED
Classe d'isolamento filo H
Peso 0,215 Kg
TENSIONE TEMPERAT. MAX. DI AVVOLGIM. PoTENZA NOMIN. REsisTENZAA20°C
V) (TEMPERAT. AMBIENTE 25°C) (W) (OHM) 7%
12v 123°C 27 5.30
24V 123°C 27 21.30

VARIANTI E TENSIONI (SIGLA DA INSERIRE NEL CODICE DI ORDINAZIONE VALVOLA)

COMPATIBILITA AD2E, ADC3E e CDLO04 (vepi Cap. | "CoNTROLLO DIREZIONE")
DI MONTAGGIO C3V08... (vebl CaPITOLO V "VALVOLE A CARTUCCIA")
CDC3... (vepl CapitoLo XI "VALVOLE COMPONIBILI")

CODICE PER VARIANTE UR = CONNETTORE HIRSCHMANN
UZ = BOBINE CON FiLI (250 mm)
ALTRE VARIANTI SONO RELATIVE A SPECIFICI DISEGNI

CODICE PER TENSIONI L=12VDC
M =24 VDC
LE TENSIONI SONO SEMPRE INDICATE SULLA BOBINA (MARcHIO UL)
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Dana Motion Systems ltalia S.r.l.
Fluid Power Division

Sede operativa: Via Giulio Natta 1, 42124 Reggio Emilia - Italy
Tel: +39.0522.270711 - Fax: +39.0522.505856

Sede legale: Via Luciano Brevini 1/A, 42124 Reggio Emilia - Italy
Tel: +39.0522.9281 - Fax: +39.0522.928300

www.dana.com/brevini - dana.re @ dana.com
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