AD5O0... COMANDO OLEO-PNEUMATICO CONTROLLO DIREZIONE CETOP 5

DIMENSIONI DI INGOMBRO

Pressione max. sulle vie P/A/B
Pressione max. sulla via T
Portata max.

Pressione min. di pilotaggio
Pressione max. di pilotaggio
Viscosita fluido

Temperatura fluido
Temperatura ambiente

Livello di contaminazione max.

Peso (versione singolo comando)
Peso (versione doppio comando)

320 bar | * Montaggi possibili:
160 bar Comando oleodinamico:
100 I/min C/D/E/F/G/H/
4 +[0,027 x (pt*)] bar - vedi nota I/L/M .
200 bar Comando pneumatico:
10 + 500 mm?/s I/L/m
-25°C + 75°C
o5°C = 60°C | ¢ Codice di ordinazione
classe 10 secondo NAS | Cap.| « 34
1638 con filtro B,.>75
4,1 Kg ) .
5,4 Kg (pt*)=PressionesullaviaT

Viti di fissaggio previste UNI 5931
M6x40 in materiale min. 8.8
Forza di serraggio 8 Nm / 0.8 Kgm

Caratteristiche piano
di appoggio L6
7

La pressione minima di

pilotaggio é influenzata

dal tipo di cursore, por-
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tata e pressione.

[ Perconsentire al cursore

di tornare in posizione
" centrale, la pressione di
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pilotaggio deve scendere

sotto 2 har.

AD5D... COMANDO MECCANICO DIRETTO CONTROLLO DIREZIONE CETOP 5/NG10

Pressione max. sulle vie P/A/B 320 bar | *Montaggi possibili:
Pressione max. sulla via T 20 bar E/ F_/G /_H L
Portata max. 100 I/min * Codice di ordinazio-
Forza di azionamento - vedi nota (*) 8 Kg - vedinota (**) | neCap.l+ 34
Viscosita fluido 10 + 500 mm?/s )
Temperatura fluido -25°C + 75°C '*Note. _
Temperatura ambiente 25°C = 60°C | () Inassenzadicon-
Livello di contaminazione max. classe 10 secondo NAS | tropressione su T
1638 con filtro 825275 (**) 10 Kg con pres-
Peso 3,8Kg | sione suT di20 bar
DIMENSIONI DI INGOMBRO
5105 Corsa 8 mmm
‘ Extracorsa 2 mm
- —{ﬂ‘i } } Corsa di lavoro 4 mm
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Viti di fissaggio previste UNI 5931 -
M6x40 in materiale min. 8.8
Forza di serraggio 8 Nm / 0.8 Kgm 2 =
‘ +

Caratteristiche piano
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